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& Stuhi.

@ Ein Stuhl mit einem Sitztrdger (7) weist eine
Sitzplatte (11) auf, welche mittels eines hinteren und
eines vorderen Lenkers an dem Sitztriger (7) ab-
gestlitzt ist. Ferner besitzt der Stuhl einen am
Sitztrdger 7) schwenkbar angelenkten
Riickenlehnentrdger (14a). Der Sitzirdger (7) ist Uber
einen vorderen und einen hinteren Parallelogramm-
lenker (3) mit einem ortsfesten Neigungstrager (1)
verbunden, der am Stuhlunterteil (2) fest ist. Dabei
sind die Parallelogrammienker (3) zusétzlich mittels
eines Parallelfiihrungsienkers (4) gelenkig miteinan-
der verbunden. Ein erster Kraftspeicher (5) ist zwi-
N schen Sitztrager (7) und Neigungstrager (1) wirksam,
<wéhrend ein zweiter Kraftspeicher (15) zwischen
= Riickenlehnentréger (14a) und Sitztréger (7) wirksam
= st. Bei einem solchen Stuhl ist die flir die Neigung
der Riickeniehne erforderliche Kraft abhdngig vom
I~ Gewicht des Benutzers. Ein Benutzer mit einem
& hsheren Gewicht wicht muB eine hhere Kraft auf-
wenden fir die Neigung der Rlckenlehne nach hin-
©ten als ein Benutzer mit einem niedrigeren Gewicht.
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Die Erfindung betrifft einen Stuhl mit Sitziréger,
an welchem eine Sitzplatte mittels eines hinteren
Lenkers abgestiitzt ist, ferner mit einem
Rickeniehnentrager, der am Sitztrdger schwenkbar

- angelenkt ist.

Derartige Silihle sind in verschiedenen
Ausflihrungen bekannt, unter anderem aus DE-PS
28 22 574.

Bei allen derartigen bekannten Stiihlen mugB die
Verstellkraft flir die Riickenlehnenneigung vom Be-
nuizer eingestellt werden. Es handelt sich um einen
zuséatzlichen Verstellvorgang, neben anderen vom
Benutzer ohnehin vorzunehmenden Verstell-
vorgéngen, wie H&henverstellung. In der Praxis
fuhren die vielen Verstellm&glichkeiten dazu, daB
sie hdufig entweder nicht wahrgenommen werden
oder daB sogar Fehleinsteliungen vorgenommen
werden.

Ausgehend von dem bekannien Stand der
Technik liegt der Erfindung die Aufgabe zugrunde,
einen Stuhl der eingangs erwdhnten Arnt so aus-
zubiiden, daB eine Einstellung der Verstellkraft fiir
die Riickenlehne nicht erforderlich ist und damit
mit zunehmendem Benutzergewicht die
Ruckstellkraft {lir die Riickenlehne zunimmt.

Die Ldsung dieser Aufgabe erfolgt dadurch,
daB die Siizplaite Uiber einen vorderen Lenker mit
dem Sitztriger verbunden ist und der Sitzirdger
ilber einen vorderen und einen hinteren Parallelo-
grammienker mit einem orisfesten Neigungstréger
verbunden ist, der am Stuhlunterteil fest ist, wobei
die Parallelogrammienker zusitzlich miitels eines
Paralielfiihrungsienkers gelenkig verbunden sind
und ein erster Kraftspeicher zwischen Sitzirdger
und Neigungstréger sowie ein zweiter Kraftspeicher
zwischen Ruckeniehnentrager und Sitzirdger wirk-
sam sind.

Bei einem derartigen Stuhl werden beide Kraft-
speicher entsprechend dem Benutzergewicht mehr
oder weniger stark vorgespannt. Dies hat zur Folge,
daB die Bewegung der Riickenlehne mit der damit
gekoppelten Synchronbewegung des Sitzes mehr
oder weniger leicht géngig ablauft.

Bevorzugte Ausflihrungsformen der Erfindung
sind in den Unteranspriichen beschrieben.

Nachstehend - werden bevorzugte
Ausflihrungsformen der Erfindung anhnad der
Zeichnung im einzelnen erldutert. Es zeigen:

Figur 1 - eine schematische Seitenansicht
eines Stuhls,

Figur 2 - eine schematische Seitenansicht
des Sitzbereichs in einer ersten Paosition ohne Be-
lastung durch einen Benutzer,
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Figur 3 - eine nur einen Teilbereich von
Figur 2 dar stellende Seitenansicht bei Belastung
durch einen Benuizer,

Figur 4 - sine Seitenansicht des Stuhls bei
nach vorne verschwenkter Riickenlehne,

Figur 5 - die Seitenansicht gem&B Figur 4
bei nach hinten verschwenkter Riickenlehne,

Figur 6 - eine zu Figur 5 analoge Seitenan-
sicht einer zweiten Ausfiihrungsform,

Figur 7 - eine Ansicht von unten auf die
Darstellung gem&B Figur 6. :

In Figur 1 ist der Stuhl in den exiremen Nei-
gungspositionen der Riickenlehne dargesteli, und
zwar durchgehend gezeichnet in der vorderen End-
stellung und gestrichelt in der hinteren Endstellung.
Durch das Anlehnen an die Riickenlehne wird be-
wirkt, daB sich der Sitz 11 synchron zur
Riickenlehnenbewegung mitbewegt. Die Gré8e der
Rickstellkrifte flr diese Bewegung wird durch den
nachstehend nZher beschriebenen Einstelimecha-
nismus entsprechend dem K&rpergewicht des Be-
nutzers automatisch eingestelit.

An einem Neigungsfrager 1, der mit dem Stuh-
lunterteil 2 verbunden ist, sind Parallelogrammlen-
ker 3 angelenkt, deren Enden Uber einen Paral-
lelflihrungstenker 4 verbunden sind. Die Parallelo-
grammienker 3 sind auSerdem an einem Sitziréger
7 angelenkt. Ein erster Kraftspeicher 5, der in allen
Ausflhrungsbeispielen als Zugfeder ausgebildet ist,
ist einerseits am Sitzirdger 7 und andererseits am
Anlenkpunkt 6 béfestigt. Am Anlenkpunkt 6 faufen

der Parallelogrammlenker 3 und der Paral-
lelfGhrungslenker 4 gelenkig zusammen.
Ein zweiter Kraftspeicher 15 ist bei den

Austlihrungsformen gem&s Figuren 2 bis 5 eben-
falls als Zugfeder ausgebildet und einerseits am
Gelenkpunkt 3a sowie andererseifs am Gelenk-
punkt 12a angelenkt. Der Gelenkpunkt 12a ist der
Anlenkpunkt des hinteren Lenkers 12 am Sitz 11.
Der hintere Lenker 12 ist mit seinem anderen Ende
am Sitzirdger 7 angelenkt.

Der Sitz 11 ist ferner liber den kenker 10 am
Sitztréger 7 befestigt.

Weiterhin ist am Sitziriger 7 um den Gelenk-
punkt 14b verschwenkbar der Rickeniehnentriger
14a angelenkt, dessen vorderer, abgewinkelter Be-
reich 14 mit einem Lenker 13 verbunden ist. Der
Lenker 13 ist seinerseits etwa in der Mitte des
hinteren Lenkers 12 angelenkt.

Die Ausfihrungsform gem&B Figuren 6 und 7
unterscheidet sich von der Ausfiihrungsform
gem#B Figuren 2 bis 5 lediglich durch die unter-
schiedliche Ausbildung und Anordnung des Kraft-
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speichers 15. Der Kraftspeicher 15' ist bei der
zweiten Ausfiihrungsform einerseits am Gelenk-
punkt 14c und andererseits am Gelenkpunkt 7a des
Sitzirdgers 7 angelenkt.

Aus einem Vergleich von Figur 2 mit Figur 3 ist
die Wirkungsweise des Einstelimechanismus sicht-
bar. Bei Be lastung gemdB Pfeil B (vgl. Figur 3)
wandern die Parallelogrammlenker 3 gegen die
Kraft der Zugfeder 5 nach rechts. Hierdurch verrin-
gert sich der Abstand 2zwischen dem Paral-
lelfihrungslenker 4 und dem Neigungstréger 1 vom
Wert A (Figur 2) auf den Wert C. Auch wird der
Sitztrager 7 durch die Schwenkbewegung der
Parallelogrammienker 3 entsprechend dem Ge-
wicht des Benutzers mehr oder weniger weit nach
vorn bewegt (MaB D).

Der bisher beschriebene Mechanismus dient
nicht nur zur Sitzfederung in Abh&ngigkeit von dem
Gewicht des Benuizers sondern auch dazu, die
gewichtsabhéngige Einsteliung und Synchronbewe-
gung des Neigungsmechanismus zu bewerksteili-
gen:

Wird der Stuhl benutzt, so wird der Kraftspei-
cher 5 entsprechend dem Benutzergewicht mehr
oder weniger stark vorgespannt. Gleichzeitig wird
der Kraftspeicher 15 durch die Parallelver-
schiebung entsprechend dem Benutzergewicht
ebenfalls mehr oder weniger stark vorgespannt mit
der Folge, daB die Bewegung der Riickeniehne mit

der damit gekoppelten Synchronbewegung des Sit-

zes mehr oder weniger leicht gangig abl&uft.

Der am Sitztrdger 7 im Punkt 14b gelagerie
Riickenlehnentrdger 14a verschwenkt den Lenkhe-
bel 13 {iber den Bereich 14. Der Lenker 13 ver-
schwenkt liber den Lenker 12 den Sitz 11 derart,
daB in Verbindung mit dem vorderen Lenker 10 der
Sitz aus der Normalstellung heraus hinten stirker
als vorn abgesenkt wird und dabei der
Riickenlehne folgend eine Bewegung nach hinten
ausfihrt.

Bei Entlastung des Stuhls werden die Aus-
gangspositionen wieder eingenommen.

Anspriiche

1. Stuhl mit Sitztrdger, an welchem eine Sitz~
platte mittels eines hinteren Lenkers abgestiitzt ist,
ferner mit einem Rickenlehnentrdger, der am
Sitztrdger schwenkbar angelenkt ist,
dadurch gekennzeichnet,
dap die Sitzplatte (11) zusitzlich Uber einen vorde-
ren Lenker (10) mit dem Sitztrger (7) verbunden

ist und der Sitztrdger (7) Uber einen vorderen und.

einen hinteren Parallelogrammilenker (3) mit einem
ortsfesten Neigungstrdger (1) verbunden ist, der
am Stuhlunterteil (2) fest ist, wobei die Parallelo-
grammlenker (3) zusétzlich mittels eines Paral-
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lelflihrungslenkers (4) gelenkig miteinander verbun-
den sind und ein erster Kraftspeicher (5) zwischen
Sitztrdger (7) und Neigungstrdger (1) sowie ein
zweiter Kraftspeicher (15) zwischen
Riickenlehnenirdger (14a) und Sitztrdger (7) wirk-
sam sind. .

2. Stuhl nach Anspruch T,
dadurch gekennzeichnet,
daB der erste Kraftspeicher (5) einerseits am
Sitztrdger (7) und andererseits an einem Gelenk-
punkt (6) von Parallelfithrungslenker und Parallelo-
grammienker (3) angelenkt ist.

3. Stuhl nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet,
daB der zweite Kraftspeicher (15) einerseits am
Anlenkpunkt (12a) des Lenkers (12) am Sitz (11),
andererseits an einem Gelenkpunkt (3a) von Paral-
lelfihrungslenker (4) und Parallelogrammlenker (3)
angelenkt ist.

4. Stuhl nach einem oder mehreren der An-
spriiche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet,
daf der zweite Kraftspeicher (15') einerseits am
Sitztréger (7) und andererseits am
Riickenlehnentrdger (14a) angelenkt ist.

5. Stuhl nach einem oder mehreren der An-
spriiche 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet,
daB der Riickenlehnentrdger (14a) einen Ulber sei-
nen Anlenkpunkt (14b) am Sitztréger (7) fortgesetz-
ten Bereich (14) aufweist, dessen freies Ende mit
einem Lenker (13) verbunden ist, der seinerseits an
dem hinteren, den Sitztrdger (7) mit dem Sitz (11)
verbindenen Lenker (12) angelenkt ist.

6. Stuhl nach einem oder mehreren der An-
spriiche 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet,
daB die Parallelogrammlenker (3) dreiecksfdrmig
ausgebildet sind und jeweils ein Gelenkpunkt in
einer Ecke angeordnet ist.

7. Stuhl nach einem oder mehreren der An-
spriiche 1 bis 6,
dadurch gekennzeichnet,
daB die Kraftspeicher (5; 15) Federn sind.

8. Stuhl nach einem oder mehreren der An-
spriiche 1 bis 6,
dadurch gekennzeichnet,
daB zumindest ein Kraftspeicher (15') eine Gasfe-
der ist.
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