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@ Equipement pour appareil de manutention de charges permettant la sortie d'une charge du cote

opposé€ a sa préhension.

&) La présente invention concerne un équipement
pour appareil de manutention de charges, permet-
tant la sortie d'une charge (60) du c8té opposé & sa
préhension et comportant un plateau (30) se glissant'
sous la charge, caractérisé en ce qu'il est muni d'un
dispositif de transfert comportant deux liens
mécaniques souples (46) placés de part et d'autre
du plateau (30) et sur chacun desquels sont dis-
posés deux taquets (49, 50), chaque taquet d'un lien

mécanique étant aligné avec un taquet de l'autre lien

mécanique pour permetire le transfert d'une charge
suivant I'axe principal du plateau. '
Application au stockage de charges dans des

rayonnages.
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Equipement pour appareil de manutention de charges, permettant la sortie d'une charge du coté
oppos€ & sa préhension.

La présente invention concerne un équipement .

pour appareil de manutention de charges type
translateur-gerbéur circulant dans une allée entre
deux rayonnages, permettant la sortie d'une charge
du cdté opposé & sa préhension et comportant un
organe de préhension se glissant sous une charge
stockée sur I'un des rayonnages.

D'une maniére connue l'organe de préhension
est une fourche télescopique, donc relativement
épaisse. Le caractére téléscopique de cette four-
che permet d'amener le dernier éiément
téléscopique en position centrée sous une charge,
de ramener celle-ci en position centrée sur 'appa-
reil et enfin par. un mouvement inverse de la four-
che de sortir la charge du coié opposé i la
préhension.

Lorsque I'on désire augmenter la densité de
rangement sur une méme hauteur de rayonnages,
I'on est amené & diminuer I'épaisseur de l'organe
de préhension qui devient alors un simple plateau.
Mais un simple plateau ne permet pas la sortie
d'une charge du c6té opposé & sa préhension car
ce plateau est nécessairement encasiré & une de
ses extrémités sur I'équipement.

Le but de la présente invention est donc de
limiter 'encombrement de l'organe de préhension
en utilisant un simple plateau, tout en permettant la
sortie d'une charge du c6ié opposé & sa
préhension en incorporant un moyen de iransfert
d'une charge d'une exirémité du plateau a 'aufre.

La présente invention a pour objet un
équipement pour appareil de manutention de char-
ges, permetiant la sortie d'une charge du co6té
opposé & sa préhension et comportant un plateau
se glissant sous la charge, caractérisé en ce qu'il
est muni d'un dispositif de transfert comportant
deux liens mécaniques souples placés de part et
d'autre du plateau et sur chacun desquels sont
disposés deux taquets, chaque taquet d'un lien
mécanique étant aligné avec un taquet de I"auire
fien mécanique pour permetire le fransfert d'une
charge suivant I'axe principal du plateau.

L'équipement de la présente invention permet,
avaniageusement, la manutention d'une charge
quelconque, en particulier les conteneurs plas-
tigues du commerce.

Cet équipement présente, en outre, les ca-
ractéristiques suivantes :

-les deux liens mécaniques sont montés sur deux
arbres dont I'un au moins est moteur, ces deux
liens pouvant étre des .chaines, des courroies, des
cébles...

-les quatre taquets sont situés sous le niveau du
plateau lors de la préhension ou la sortie d'une
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charge.

-il comporte un chariot assurant I'entrainement lon-
gitudinal du plateau, ce chariot étant muni de deux
axes sur lesquels sont montés quaire pignons,
deux pignons roulant chacun sur une crémaillére
fixe et deux autres pignons engrénant sur deux
crémailléres fixées sous le plateau. .

Il est décrit ci-aprés, 2 titre d'exemple et en
référence aux dessins annexés, un équipement
pour appareil de manutention seion [finvention.

La figure 1 montre cet équipement en coupe
partielle, le plateau étant en position cenirée et les
taquets du dispositif de transfert étant escamotés
sous le niveau du plateau.

La figure 2 montre cet équipement selon la
méme coupe partielle, le plateau étant en position
sortie et les taquets du dispositif de transfert étant
toujours escamotés.

La figure 3 montre cet équipement selon la
méme coupe partielle, le plateau étant en position
centrée sur 'appareil et les taquets du dispositif de
transfert étant en position de préhension.

La figure 4 est une vue de dessus de
I'équipement.

La figure 5 est une vue en coupe selon V de
la figure 1.

Dans la figure 1, I'équipement, vu en coupe
partielle, comporte un chassis 1 soutenant une
plaque 2 sur laquelle sont montés un moteur 10,
deux axes 11, 12. En bout du moteur 10 un pignon
13 eniraine une couronne dentée 14 montée sur
l'axe 11, la couronne 14 eniratant une couronne
dentée identique 15 montée sur l'axe 12. La cou-
ronne 14 porte un galet 14A et la couronne 15
porte un galet 15A, ces deux galets coopérant
chacun avec une gouttiere 21 formée enire deux
rails 21A, 21B d'un chariot 20. Ce chariot 20 est
porté en son centre par un arbre 22 cylindrique
visible en figure 5, et comporte de chaque coté
deux pignons 23 également visibles en figure 5.

Ces deux pignons 23 roulent chacun sur une
crémaillere 3, ces deux crémailléres étant fixées
sur le chassis 1.

les deux pignons 23 sont couplés
mécaniquement avec des pignons 24, chaque cou-
ple de pignons étant monté sur un axe 25 solidaire
du chariot 20.

Chaque pignon 24 engréne avec une crémaillére
26 solidaire d'un plateau 30 porié par des galets
31.

L'équipement comporte également un moteur
40 entrafhant par lintermédiaire d'un pignon 41
une chaine 42. Cette chaine entratne, par I'in-
termédiaire d'un pignon 43, un axe 44 sur lequel
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sont montés deux pignons 45. Ces deux pignons
45 recoivent chacun une chaine 46 qui est reliée &
l'autre extrémité du plateau, & deux pignons 47
montés sur un. autre axe 48.

Chaque chaine 46 regoit, 2 une extrémité du
plateau, un taquet 49 et 2 l'autre extrémité un
taquet 50.

Cet équipement est installé sur un appareil
placé dans une allée qui comporte de chaque c6té
des rayonnages 61 sur lesquels sont posées des
charges 60. En bout de rayonnage, des supports
62 représentés en figure 3, permettent une reprise
des charges.

Dans la figure 2 le plateau est en position
sortie et il soutient la charge 60. Cette situation a
été obtenue apres la sortie du plateau se glissant
sous la charge et une légére levée de I'ensemble
de I'équipement permettant de décoller la charge
des rayonnages 61.

Dans la figure 3, le plateau a étre ramené en
position centrale sur I'appareil qui a été lui-méme
amené en bout de rayonnages pour permetire une
sortie de la charge.

La figure 4 montre, en vue de dessus, le pi-
gnon 13 entrafnant la couronne dentée 14 qui
entraine elle méme la couronne dentée 15.

Cette figure montre clairement les galets 14A,
15A qui s'engagent dans la gouttiére 21 du chariot
20.

L'entralnement du chariot, décrit dans le brevet
FR-2.504.507 de la demanderesse, apparait claire-
ment dans cette figure. Pour déplacer le chariot
vers la droite de la figure, on fait tourner le pignon
13 dans le sens trigométrique. i

Ce pignon entraine alors la couronne 14 dans
le sens horaire et le galet 14A entraine le chariot
vers la droite de la figure tandis que la couronne
15, tournant dans le sens trigonométrique, dégage
le galet 15A de la gouttiére 21. -

Pour ramener le chariot dans sa position cen-
trale, il suffit d'inverser le sens de rotation du
pignon 13. De cette position centrale, si I'on con-
tinue & faire tourner le pignon 13 dans le méme
sens, le galet 15A, introduit dans la gouttiére 21,
entraine le chariot vers la gauche de la figure
tandis que le galet 14A est dégagé de la gouttiére
21.
Dans cette figure 4 on voit également, de
fagon claire, le moteur 40, le pignon 41, la chaine
42, ie pignon 43 et les axes 44 et 48. Chaque
chaine 46 porte deux taquets 49 et 50.

La figure 5 montre, outre les éléments décrits
conjointement avec la figure 1, deux montants 27
assurant le guidage du plateau 30 par lin-
termédiaire de roulements & aiguilles 28 qui
empéchent le soulévement du plateau. Cette figure
montre également l'entratnement du plateau par le
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‘déplacement du chariot 20 dont ies pignons 23
roulent sur les crémailléres 3 et les pignons 24 qui
engrénent sur les crémailléres 26 solidaires du
plateau 30.

Bien entendu, un seul pignon 23, placé entre

" deux crémailleres en vis & vis, permet d'entrainer

le plateau & une vitesse double de celle du chariot.
La disposition représentée, avec deux pignons 23,
24 et deux crémailléres décalées, permet une
multiplication de la vitesse de déplacement et de la
course du plateau.

Le fonctionnement de cet équipement monté
sur un appareil translateur-gerbeur qui permet un
déplacement horizontal et vertical dans une allée
pour positionner le plateau sous le niveau de la
charge que I'on souhaite extraire, est ie suivant :

Pour extraire la charge 60, on commande la
rotation du moteur 10 qui déplace le chariot 20
comme cela a été expliqué précédemment. Le
déplacement du chariot fait sortir le plateau qui se
glisse sous la charge, les deux groupes de taquets
étant escamotés sous le plateau.

On souléve I'ensemble de I'équipement pour
décoller la charge des rayonnages, cette étape
étant représentée en figure 2.

On raméne le plateau dans sa position centrale
et la charge est alors située au bord du plateau en
position 60A. Cette position 60A est incompatible
avec une sortie de la charge de l'autre c6ié du
plateau sur des’ supports 62, cette étape étant
représentée en figure 3, et c'est & cet instant que
les taquets entrent en action.

On commande la rotation du moteur 40 qui
entrane les chaines 46, ce qui a pour effet d'ame-
ner les taquets 50 en appui contre la charge. En
continuant d'enirainer les chaines 46, la charge
sera donc transférée de sa position 60A a sa
position 60B, a l'autre extrémité du plateau, cette
position 60B étant représentée en traits interrom-
pus.

On provoque la sortie du plateau 30 du c6té du
moteur 40 pour amener la charge 60 au-dessus du
support 62 et poser cette charge sur ce support
aprés une légére descente de I'ensemble de I'ap-
pareil.

En variante, on peut remplacer le support 62
par un convoyeur & chaines, ce qui présente I'a-
vantage de continuer 2 pousser la charge par ['in-
termédiaire des taquets, sans sortir le plateau.
Cette variante permet donc de supprimer la course
de retour du plateau, et ceci représente un gain de
temps appréciable.
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Revendications

1/ Equipement pour appareil de manuténtion
de charges, permettant la sortie d'une charge (60)
du cGté opposé a sa préhension et comportant un 5
piateau (30) se glissant sous la charge, caractérisé
en ce qu'il est muni d'un disposiiif de transfert
comportant deux liens mécaniques souples (46)
placés de part et d'autre du plateau (30) et sur
chacun desquels sont disposés deux taquets (49, 10
50), chaque taquet d'un lien mécanique étant
aligné avec un taquet de l'autre lien mécanique
pouf permettre le transfert d'une charge suivant
I'axe principal du plateau.

2/ Equipement selon la revencation 1, ca- 15
ractérisé en ce que les deux liens mécaniques sont
montés sur deux arbres (44, 48) dont I'un (44) au
moins est moteur.

3/ Equipement selon la revendication 1 ou 2,
caraciéris€ en ce que les quatre taquets sont 20
situés sous le niveau du plateau lors de la
préhension ou la sortie d'une charge.

4/ Equipement selon {'une des revendications
précédentes, caractérisé en ce qu'il comporte un
chariot (20) assurant |'enfrainement longitudinal du 25
plateau, ce chariot étant muni de deux axes (25)
sur lesquels sont moniés quatre pignons (23, 24),
deux pignons (23) roulant chacun sur une
crémaillére fixe (3) et deux autres pignons (24)
engrénant sur deux crémailléres (26) fixées sous le a0
plateau.
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