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@ Dispositif de connexion électrique entre deux organes en particulier pour I'alimentation de logométres pour vehicules
automobiles.

La présente invention concerne un dispositif de connexion
électrique entre deux organes comprenant d'une part, un corps
support (10) qui définit un canal (50) recevant une broche reliee
électriqguement & un premier organe et qui posséde une
embase d’appui (20) destinée a reposer sur le second organe,
et d’autre part, une piéce de contact en fil électriguement
conducteur possédant au moins deux branches pliées en U,
une premiére branche dont I'extrémité libre est destinée & étre
fixée au second organe et qui fléchit librement, et une seconde
branche plus courte logée dans le canal (50) du corps support
pour venir en contact avec la broche.
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Description
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DISPOSITIF DE CONNEXION ELECTRIQUE ENTRE DEUX ORGANES EN PARTICULIER POUR L’ALIMENTATION

DE LOGOMETRES POUR VEHICULES AUTOMOBILES.

La présente invention concerne le domaine des
connecteurs éleciriques.

La présente invention concerne en particulier,
mais non exclusivement, un dispositif de connexion
électrique pour l'alimentation de logométres pour
véhicules automobiles.

Le but principal de la présente invention est de
proposer un dispositif de connexion élecirique
simple et économique permettant de relier de fagon
fiable et rapide deux organes électriques dont le
positionnement relatif peut admetitre de Ilarges
tolérances.

Pour cela, la présente invention propose un
dispositif de connexion électrique entre deux or-
ganes qui comprend :

- un corps support qui définit :

. un canal recevant par engagement coulissant une
broche destinée a &tre reliée électriquement & un
premier organe, et qui posséde

. une embase d'appui destinée a reposer sur le
second organe, formé par exemple d'un circuit
imprimé, pour maintenir 'axe du canal fixe par
rapport a celui-ci lors de I'engagement de la broche
dans le canal, et

- une piéce de contact en fii électriquement
conducteur possédant au moins deux branches
pliées en U,

. une premiére branche dont I'exirémité libre est
destinée & &tre fixée au second organe et qui peut
fléchir librement, et

. une seconde branche, plus courte, logée dans le
canal du corps support pour venir en contact avec la
broche.

La liaison électrique assurée entre la branche de
la piéce de contact logée dans le canal et la broche
engagée & coulissement dans ce dernier peut
admettre de larges tolérances entre les deux
organes a relier dans la direction de I'axe du canal.
Par ailleurs, la flexion de Ia premiére branche de la
piéce de contact permet une large tolérance de
positionnement entre les deux organes a relier, dans
toute direction transversale & I'axe du canal.

Selon une caractéristique avantageuse de la
présente invention, le coude de la piéce de contact
reliant les deux branches repose contre la bordure
du canal pour éviter toute déformation de la piéce de
contact lors de I'insertion de la broche dans le canal.

Selon une autre caractéristique avantageuse de la
présente invention, la piéce de contact en fil
électriquement  conducteur posséde quatre
branches en "W”, dont deux branches latérales
possédant une extrémité libre destinée a é&tre fixée
au second organe et deux branches plus courtes,
cenirales, logées dans le canal du corps support,
pour venir en contact avec la broche, les coudes
entre chacune des branches latérales et la branche
centrale adjacente reposant contre la bordure du
canal du corps support.

D’autres caractéristiques et avantages de la
présente invention apparaitront & la lecture de la
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description détaillée qui va suivre et en regard des
dessins annexés , donnés a titre d’exemple non
limitatif et sur lesquels :

- lafigure 1 représente une vue schématique
en coupe d’un corps support conforme a la
présente invention selon un plan de coupe
référencé |-l surla figure 2,

- la figure 2 représente une vue de dessus du
corps support,

- la figure 3 représente une vue de dessous
du corps support, -

- la figure 4 représente une vue schématique
latérale du corps support,

- la figure 5 représente une vue schématique
en coupe verticale du corps support selon un
plan de coupe référencé V-V sur la figure 2 et
orthogonal au plan de coupe |-l précité,

- la figure 6 représente une vue latérale d’'une
piéce de contact en fil électriquement conduc-
teur conforme a la présente invention,

- la figure 7 représente une vue schématique
en coupe de cette piéce de contact selon un
plan de coupe référencé VI-VII sur la figure 6,

- la figure 8 représente une vue en bout de
cette piéce de coniact, et

- la figure 9 représente une vue schématique
d’'une broche utilisée dans un dispositif de
connexion électrique conforme & la présente
invention.

On va dans un premier temps décrire {a structure
du corps support représenté sur les figures 1 & 5.

Ce corps support 10 comprend comme indiqué
précédemment une embase d'appui 20 et un canal
50.

L'embase d’appui comprend deux voiles latéraux
généralement paralléles 22, 24 reliés entre eux par
un voile médian 26 qui leur est perpendiculaire. Les
bords libres 23, 25, 27 des trois voiles préciiés 22,
24, 28, les plus éloignés du canal 50 sont coplanaires
et déterminent la surface d’appui de 'embase 20 sur
le second organe a relier, par exemple un circuit
imprimé.

A l'opposé des bords d’appui 23, 25, 27 précités
'embase 20 est munie d’une paroi 30 qui porte le
canal 50. La paroi 30 s’étend sensiblement parallele-
ment au plan d’appui délimité par les bords 23, 25 et
27 des voiles 22, 24 et 26.

Le canal 50 est formé d'un machon 51 possédant
un alésage central 52 traversant dont 'axe 53
s’étend perpendiculairement au plan d’appui déli-
mité par les bords libres 23, 25 et 27.

Plus précisément, le manchon 51 est porté par la
paroi 30 précitée.

Sur l'extérieur du manchon 51 la paroi 30 est
munie de deux orifices traversant 31, 32, sensible-
ment diamétralement opposés par rapport 4 I'axe 53
du canal. Les orifices 31, 32 sont destinés a recevoir
les branches de-la piéce de contact 100 représen-
tées sur les figures 6, 7 et 8 reliées audit second
organe.
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Comme cela est représenté sur la figure 1, de
préférence, les orifices 31, 32 sont évasés en 33, 34
au niveau de la surface 35 de la paroi 30 dirigée vers
le canal 50.

La bordure du canal 50 opposée a I'embase
d’appui 20 présente deux rainures 54, 55 sensible-
ment diamétralement opposées par rapport & I'axe
53, Les rainures 54, 55 sont destinées a recevoir la
piéce de contact comme cela sera explicité par la
suite.

Plus précisément, le plan de symétrie des rainures
54, 55, paralléles au voile 26 de I'embase passe par
les axes 36, 37 des orifices 31, 32 ménagés dans la
paroi 30.

Par ailleurs, on remarquera que la bordure du
canal 51 opposée & 'embase d’appui 20 est arrondie
pour faciliter I'insertion de la broche 150 représentée
sur la figure 9 dans le canal.

Enfin, on notera, notamment & I'examen de la
figure 5, que P'embase d’appui 20 est munie, en
regard de I'alésage 52 du canal 50, d’'un ergot
d’'accrochage 40. Cet ergot 40 est destiné & servir de
point d’accrochage pour la ou les branches de la
piéce de contact 100 logée(s) dans I'alésage 52 du
canal afin de maintenir [a piece de contact 100 sur le
corps support 10 sous forme d'un ensemble
unitaire.

Plus précisément, I'ergot 40 est solidaire de la
surface interne 38 du voile 26. Le plan de syméirie de
I'ergot 40 passe par I'axe 53 de I'alésage 52 du canal.
L'ergot 40 posséde une surface d'accrochage 41
paralléle au plan d’appui défini par les bords libres
23, 25 et 27, c’est-a-dire perpendiculaire a I'axe 53.
L’ergot 40 posséde de plus une surface d'engage-
ment 42 opposée au voile 26. La surface d’engage-
ment 42 diverge du voile 26 en rapprochement de la
surface d'accrochage 41 sur laquelle elle abouitit.

Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures 1 a5, I'axe 53 de I'alésage 52 du canal 50 est
perpendiculaire & la surface d’appui délimitée par les
bords 23, 25, 27 de 'embase 20. Néanmoins, le cas
échéant, I'axe 53 de I'alésage 52 du canal 50 peut
étre oblique sur le plan d’appui délimité par les bords
23, 25 et 27 de I'embase 20.

On va maintenant décrire la structure de la piéce
de contact 100 représentée sur les figures 6, 7 et 8.

Cette piéce de contact 100 est réalisée en fil
électriguement conducteur.

Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures 6, 7 et 8 la piéce de contact 100 possede 4
branches 110, 120, 130 et 140 pliées en forme
générale de W. Plus précisément, la piece de
contact 100 comprend deux branches latérales 110,
140 paraliéles entre elles, dont P'extrémité libre 111,
141, est destinée & é&ire fixée au second organe &
relier, par exemple un circuit imprimé. De préfé-
rence, lesdites extrémités libres 111, 141 des
branches latérales 110, 140 sont destinées a étre
engagées dans des orifices du circuit imprimé pour
étre soudées sur celui-ci. )

La piéce de contact 100 posséde de plus deux
branches plus courtes centrales 120, 130. Les
branches centrales 120, 130 sont reliées entre elles
par un coude 122. De plus, l'une des branches

centrales 120 est reliée & la branche latérale
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adjacente 110 par un coude 112 tandis que l'autre
branche centrale 130 est reliée & la branche latérale
adjacente 140 par un coude 142 symétrique du
coude 112 précité.

Les branches 120, 130 centrales, paralléles sont
destinées a étre engagées dans l'alésage 52 du
canal 50 pour venir en contact avec la broche 150.
Lors d'un tel engagement des branches 120, 130
dans l'alésage 52 du canal, le coude 122 vient en
position d’accrochage sur 'ergot 40, pour retenir la
piéce de contact 100 sur le corps support 10. En
paralléle, les branches latérales 110, 140 sont
engagées dans les orifices 31, 32 de la paroi 30
reliant 'embase d’appui 20 au canal 50.

Les coudes 112, 142, sont engagés respective-
ment dans les rainures 54, 55 prévues au niveau de la
bordure du canal.

Pour cela, la distance D schématisée sur la
figure 6 correspondant a la projection parallélement
a l'axe longitudinal des branches 110, 120, 130,
140,de la distance séparant le fond de la surface
concave du coude 122 du fond de la surface
concave de I'un ou l'autre des coudes 112 ou 142
symétriques doit étre égale au jeu prés a la distance
séparant sur le corps support 10 le fond des rainures
54, 55 de la surface d’accrochage 41 de I'ergot 40.

De plus, de préférence, comme cela apparait
notamment & I'examen des figures 7 et 8, chacune
des branches centrales 120, 130 de la piéce de
contact 100 est munie a proximité du coude 112, 142
qui la relie & une branche latérale 110, 140 d’une
cambrure 123, 133 facilitant le contact entre ces
branches 120, 130 et la broche 150 engagée dans le
canal.

La broche 150 représentée sur la figure 9 est
formée d'un f(t cylindrique 151

Les deux extrémités 152, 153 de la broche 150
destinée a étre engagée I'une dans 'un des organes
a relier, Pautre dans I'alésage 52 du canal sont de
préférence effilées.

Sur la figure 9, 'extrémité 152 est effilée en forme
tronconique tandis que l'autre extrémité 153 est
effilée de calotte sphérique.

De préférence, la broche 150 est de plus munie,
sensiblement & mi-longueur d’une nervure périphéri-
que en saillie 154 limitant I'engagement de la broche
150 dans I'un et l'autre de I'organe a relier et du
corps support 10.

Pour utiliser le dispositif de connexion électrique
comprenant en combinaison le corps support 10 et
la piéce de contact 100 qui viennent d’étre décrits,il
convient dans un premier temps de placer la piece
de contact 100 sur le corps support 10.

Pour cela, les extrémités 111, 141 des branches
latérales 110, 140 de la piéce de contact sont
placées en regard des orifices 31, 32 et poussées
dans ceux-ci. Le coude 122 et les branches
centrales plus courtes 120, 130 pénétrent alors dans
l'alésage 52 du canal 50. Au cours de cette insertion
le coude 122 vient en appui contre la surface
d’engagement 42 et glisse sur celle-ci en induisant
une déformation élastique des branches centrales
120, 130. Lorsque le coude 122 échappe a la surface
d’engagement 42 en venant en appui contre la
surface d’accrochage 41 les branches centrales 120,
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130 reprennent leur position de repos. La piéce de
contact 100 est alors accrochée sur le corps support
10 gréce au coude 122 et 4 I'ergot d'accrochage 40.
Le corps support 10 et la piéce de contact 100
forment un ensemble unitaire. Dans cette position,
I’extrémité libre 111, 141 des branches latérales 110,
140 les plus longues font saillie au deld du plan
d’appui de I'embase 20 délimité par les bords 23, 25
et 27. Ces extrémités 111, 141 des branches
latérales peuvent &tre engagées dans les orifices
d’un circuit imprimé et soudées sur celui-ci. Il suffit
ensuite d'engager dans I'alésage 52, au contact des
branches centrales 120, 130 une broche 150 reliée a
un accessoire & alimenter pour relier électriquement
cet accessoire et les pistes électriquement conduc-
trices du circuit imprimé précité.

On remarquera que,au cours de I'engagement de
la broche 150 dans l'alésage 52 du canal 50,la
surface d’appui de 'embase délimitée par les bords
23, 25, 27 maintient I'axe 53 du canal 52 dans une
position fixe par rapport au circuit imprimé précité,
et de préférence perpendiculairement & celui-ci. Par
ailleurs, les coudes 112 et 142 reposent dans les
rainures 54, 55 de la bordure du canal 50. Ces
dispositions évitent que l'introduction de la broche
150 dans I'alésage 52 du canal 50 n'induise une
déformation de la piéce de contact 100. Inversement
lorsque la broche 150 est retirée de I'alésage 52 du
canal 50, la piéce de contact 100 est maintenue
fermement sur le circuit imprimé par ses branches
latérales 110, 140 , ce qui permet une déconnexion
simple et rapide de la broche 150 et des branches
latérales 120, 130 sans détérioration de ces der-
niéres.

Le dispositif de connexion électrique conforme a
la présente invention qui vient d’&tre décrit permet
de relier de fagon fiable deux organes électriques,
par exemple un circuit imprimé et un logométre de
véhicules automobiles, malgré de larges tolérances
de positionnement entre ces organes.

Les tolérances entre ces organes dans une
direction paralléle a I'axe 53 de I'alésage du canal
sont rattrapées en insérant plus ou moins la broche
150 dans l'alésage. Les tolérances de positionne-
ment enire ces mé&mes deux organes dans toutes
directions transversales a I'axe 53 de 'alésage 52 du
canal sont rattrapées par flexion élastique des
branches latérales 110, 140 de la piéce de contact.

Bien entendu, la présente invention n’est pas
limitée au mode de réalisation particulier qui vient
d’étre décrit mais s’étend & toute variante conforme
a son esprit.

Comme indiqué précédemment, bien qu'il soit
considéré actuellement comme préférentiel que
l'axe 53 du canal 52 soit perpendiculaire au plan
d’appui délimité par les bords libres 23, 25, 27, I'axe
53 peut étre oblique sur ce plan d'appui.

Par ailleurs, selon le mode de réalisation qui a été
décrit précédemment la piéce de contact 100
posséde 4 branches pliées en W.

Néanmoins, la piéce de contact 100 pourrait ne
comprendre que deux branches pliées en U, dont
une premiére branche 110 posséderait une extré-
mité libre 111 destinée & étre fixée au circuit
imprimé, tout en pouvant fiéchir librement, et dont
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une seconde branche 120, plus courte, serait
destinée a étre logée dans le canal 50 du corps
support 10 pour venir en contact avec la broche 150.

Selon encore une auire variante de réalisation, la
piéce de contact 100 pourrait comprendre 3
branches pliées en Z, généralement paralléles enire
elles, dont une premiére branche 110 posséderait
une extrémité libre 111 destinée & étre fixée au
circuit imprimé et les seconde et troisiéme 120, 130,
plus courtes, seraient destinées a étre logées dans
le canal 50 du corps support 10 pour venir en
contact avec la broche 150.

Par ailleurs, selon le mode de réalisation repré-
senté sur les figures, le corps support 10 est muni
d’un seul canal 50 et associé & une seule piéce de
contact 100.

Néanmoins, le corps support 10 peut le cas
échéant posséder une pluralité de canaux 50 et étre
associé & un méme nombre de pigces de contact
100. Une telle disposition s’avére avantageuse pour
I'alimentation d'un accessoire multipdles.

De préférence, le corps support 10 est réalisé par
moulage en matiére plastique.

Bien entendu, dans le cas ol la piéce support 10
présente une pluralité de canaux 50 et est associée
& un méme nombre de pigéces de contact 100 il est
impératif que le corps support 10 soit réalisé en un
matériau électriquement isolant.

Revendications

1. Dispositif de connexion électrique entre
deux organes, caractérisé par le fait qu’il
comprend :

-un corps support (10) qui définit :

. un canal (50) recevant par engagement
coulissant une broche (150) destinée a é&tre
reliée électriquement & un premier organe, et
qui posséde

. une embase d'appui destinée & reposer sur le
second organe, formé par exemple d’'un circuit
imprimé, pour maintenir I'axe (53) du canal (50)
fixe par rapport a celui-ci lors de 'engagement
de la broche (150) dans le canal (50), et

- une piéce de contact (100), en fil électrique-
ment conducteur, possédant au moins deux
branches (110, 120) pliées en U,

. une premiére branche (110) placée a l'exté-
rieur du canal, dont I'extrémité libre (111) est
destinée a étre fixée au second organe et qui
peut fléchir librement, '

. une seconde branche (120}, plus courte, logée
dans le canal (50) du corps support pour venir
en contact avec la broche (150), et

. un coude (112) de la piéce de contact (100) qui
relie les deux branches (110, 120) reposant
contre la bordure (54, 55) du canal (50).

2. Dispositif de connexion électrique selon la
revendication 1, caractérisé par le fait que la
piéce de contact (100) en fil électriquement
conducteur posséde au moins trois branches
(110, 120, 130) en Z, généralement paraligles
entre elles, dont une premiére branche (110)
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posséde une extrémité libre (111) destinée a
tre fixé au second organe, et une seconde et
une troisiéme branches (120, 130), plus
courtes, logées dans le canal (50) du corps
support (10) pour venir en contact avec la
broche (150).

3. Dispositif de connexion électrique selon
I'une des revendications 1 et 2, caractérisé par
le fait que la piéce de contact (100) en fil
électriguement  conducteur, posséde 4
branches en W (110, 120, 130, 140), dont deux
branches latérales (110, 140) possédent une
extrémité libre (111, 141) destinée a étre fixée

0247 945
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au second organe, et deux branches plus

courtes centrales (120, 130), logées dans le
canal (50) du corps support, pour venir en
contact avec la broche (150), les coudes entre
chacune des branches latérales (110, 140) et la
branche centrale adjacente (120, 130} reposant
contre la bordure (54, 55) du canal.

4. Dispositif de connexion électrique selon
I’'une des revendications 1a 3, caractérisé par le
fait que chacune des branches (120, 130} de la
piéce de contract (100) logée dans le canal (50)
de la piéce support (10) est munie a proximité
du coude (112, 142) qui relie a une branche
(110, 140) fixée au second organe, d’une
cambrure (123, 133) facilitant le contact entre
ladite branche (120, 130) et la broche (150).

5. Dispositif de connexion électrique selon
I'une des revendications 1a 4, caractérisé par le
fait que 'embase d’appui (20) du corps support
(10) posséde une paroi (30) transversale a I'axe
du canal (50) possédant au moins un alésage
(381) pour recevoir chaque branche (120, 130)
de la piéce de contact (100) reliée au second
organe. :

6. Dispositif de connexion électrique selon la
revendication 5, caractérisé par le fait que la
paroi transversale (30) est réalisée au niveau de
la zone de jonction entre I'embase d’appui
(20)et le canal (50).

7. Dispositif de connexion électrique selon
I'une des revendications 1 a6, caractérisé par le
fait que I'embase d'appui (20) est munie en
regard du canal (50), d’'un ergot d’accrochage
(40) pour la ou les branches de la piéce de
contact (100) logée(s) dans le canal (50) afin de
maintenir la piéce de contact dans le canal (50)
et de maintenir la piéce de contact (100) sur le
corps support (10) sous forme d’'un ensemble
unitaire.

8. Dispositif de connexion électrique selon
I’une des revendications 147, caractérisé par le
fait qu’il comprend une pluralité de canaux (50)
et un méme nombre de piéces de contact (100).

9. Dispositif de connexion électrique selon
I'une des revendications 1 & 8, caractérisé parle
fait que 'embase d’appui (20} maintient I'axe
(53) du canal (50) perpendiculaire a une surface
principale d’appui du second organe.
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