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Beschreibung

Die Erfindung bezieht sich auf eine Vorrichtung
nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1.

Aggregate, die lblicherweise als Spider oder
auch als Elevatoren bezeichnet werden, werden
am Ende eines Rohres angebracht, um mit die-
sem bestimmte Arbeitsoder Bewegungsvorgénge
ausflihren zu kénnen. Insbesondere werden sol-
che Spider in der Offshore-Technik benutzt, u.a.
zu dem Zweck, um ein Rohr, das sich auf einem
Schiff, einer Plattform od.dgl. befindet, aus einer
waagerechten Lage aufzunehmen und hernach in
senkrechter Position abzusenken und ggfs. in
erheblicher Wassertiefe abzusetzen. Um den Spi-
der wiederzugewinnen und neu verwenden zu
kénnen, muBl dieser vom Rohr geldst werden.
Dazu dienende Vorrichtungen bzw. Verstelimittel
zum Bewegen der Klemmschuhe od.dgl. sind mit
einer auf dem Schiff oder einer Plattform befind-
lichen Versorgungs- und Steuereinrichtung durch
Schlduche oder entsprechende Leitungswege
verbunden. Wenn diese beschédigt werden oder
brechen, ist normalerweise ein Lésen des Spiders
vom Rohr nicht mehr oder nur mit unverhaltnis-
méaBRig groBem Aufwand méglich. Ein solcher
Stand du Technik ist durch die US—A—4,320,915
bekannt geworden.

Aufgabe der Erfindung ist es, bestehenden
Unzulénglichkeiten und Nachteilen zu begegnen
und eine Méglichkeit zu schaffen, um einen Spi-
der od.dgl. auch dann noch ohne groRen Zeit-
und Arbeitsaufwand von einem Rohr ldsen zu
kénnen, wenn die erwdhnte Leitungsverbindung
aus irgendeinem Grunde ausfélit und nicht mehr
wirksam werden kann. Dabei strebt die Erfindung
auch eine vorteilhafte Ausbildung der Vorrich-
tung im einzelnen an. Weitere mit alledem zusam-
menhéngende. Probieme, mit denen sich die
Erfindung befafit, ergeben sich aus der jeweiligen
Erlduterung der aufgezeigten Losung.

Die Erfindung sieht vor, daR am Spider selbst
eine steuerbare Betdtigungseinrichtung fir die
Verstellmittel der Kiemmschuhe zumindest im
Lésesinn derselben vorhanden ist, die ein Druck-
mittelsystem mit wenigstens einem Druckmittel-
speicher aufweist.

Hierdurch ist es méglich, den Spider unabhén-
gig vom Zustand der normalen Versorgung vom
Rohr zu I6sen und erneut einsetzbar zu machen.

Die Betétigungseinrichtung kann mittels eines
von der AuBenseite des Spiders zuganglichen
Organs auslosbar oder steuerbar sein. Dieses
Drgan kann ein Hebel, ein Knopf am Ende eines
Zugelements od.dgl. sein, das mit einem entspre-
chenden Teil der Betétigungseinrichtung in Ver-
bindung steht und auf dieses einwirken kann.
Dadurch ist es moglich, auch von Hand die Klem-
mung des Spiders lIdsen zu kdnnen, z.B. in gerin-
gen Wassertiefen oder durch einen nur ganz
kurzzeitigen Tauchereinsatz.

Mit besonderem Vorteil ist fiir die Betatigungs-
einrichtung eine Fernsteuerung vorgesehen. Ins-
besondere kommt dafiir ein drahtloses Fernsteu-
ersystem, namentlich ein akustisches System, in
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Betracht, obgleich auch eine von sonstigen Lei-
tungswegen gesonderte Steuerleitung fiir eine
Fernsteuerung nicht ausgeschlossen ist.

Die Betatigungseinrichtung weist vorteithaft ein
Steuerventil auf, das eine Sperrstellung und
wenigstens eine weitere Stellung hat, in der die
Verstellmittel im Losesinn betétigbar sind. Ein
solches Steuerventil kann durch ein Organ am
Spider und/oder durch Fernsteuerung verstelibar
sein. ZweckmaRig sind beide Maglichkeiten vor-
handen.

In weiterer Ausgestaltung der Vorrichtung
weist die Betdtigungseinrichtung ein 2zweites
Steuerventil auf, das eine Sperrstellung und
wenigstens eine weitere Stellung hat, in der die
Verstellmittel fir die Klemmschuhe od.dgl. im
Klemmsinn betétigbar sind. Es ist dadurch dann
auch die Mdglichkeit gegeben, den Spider nicht
nur unabhdngig vom Zustand der normalen
Betriebsversorgung vom Rohr zu lésen, sondern
ihn auch unabhéngig mit einem Rohr zu verspan-
nen.

Die Erfindung kommt mit besonderem Vorteil
fir sog. Innen-Spider in Betracht, die im Rohrin-
neren geklemmt werden. Sie kann weiterhin aber
auch flir andere Spider in Frage kommen, bei-
spielsweise solche, die von aulRen am Rohr
geklemmt werden. Die Erfindung schlieRt somit
verschiedene derartige Spiderbauarten ein.

Weitere Einzelheiten, Merkmale und Vorteile
der Erfindung ergeben sich aus der nachstehen-
den Erlduterung von Ausfithrungsbeispielen, aus
der zugehorigen Zeichnung und aus den Ansprii-
chen. Es zeigen:

Fig. 1 einen sog. Spider gemaR der Erfindung,
teils in Ansicht, teils im Langsschnitt,

Fig. 2 eine Draufsicht zu Fig. 1,

Fig. 3 ein Spannelement in auseinandergezoge-
ner Darstellung und

Fig. 4 ein Schaltbild der Vorrichtung.

Bei dem in Fig. 1 und 2 dargestellten Aggregat
handelt es sich um einen Innen-Spider oder Ele-
vator, der in seiner Gesamtheit mit der Zahl 1
bezeichnet ist und in das Innere eines Rohres R
vom Ende desselben her einfihrbar und mit
diesem verspannbar ist. Mit der Zahl 2 ist ein
Aufnahmearm bezeichnet, an dem ein Hebezeug
angreifen kann, um den Spider mit dem Rohr aus
einer horizontalen Position des letzteren anzuhe-
ben, um das Rohr in eine vertikale Lage zu
iberfiihren. In dieser kann der Spider 1 an einer
Anhédngedse 3 von einem weiteren Hebezeug,
Kran od.dgl. ergrifien werden, derart, daR der
Spider 1 mit dem von ihm gehaltenen Rohr R in
eine gewlinschte Tiefe niedergelassen werden
kann.

Der Spider 1 weist ein Gehduse oder Tragge-
stell 4 auf, das lber den Umfang verteilte Fiih-
rungsleisten 5 hat, zwischen denen Offnungen 6
zum Durchtritt von Spannelementen oder Klemm-
schuhen 7 vorgesehen sind.

in inneren Fihrungen 8 des Geh&uses 4 ist ein
Innenkérper 9 axial um einen begrenzten Betrag
verschiebbar. Eine hydraulische Zylinder-Kolben-
Einheit 10 ist am Zylinderende durch einen Zap-
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fen 11 mit dem Gehause 4 und mit dem Kolbens-
tangenende durch einen Zapfen 12 mit einem am
Innenkérper 9 befestigten Joch 13 verbunden. Zu-
und Abfiihrleitungen fiir das Druckmittel zur Beta-
tigung der Einheit ID sind mit den Zahlen 14 und
15 bezeichnet.

Der Innenkérper 9 weist fur jeden Kiemmschuh
7 ein mit einer Schragflache 17 versehenes Betéti-
gungsstiick 16 auf. Jeder Kiemmschuh 7 ist auf
seiner radial inneren Seite mit einer Schréagflache
18 von gleicher Neigung, z.B. 9°, versehen. Wie
Fig. 3 erkennen 14Rt, kann der Klemmschuh aus
mehreren Teilen bestehen, insbesondere aus-
wechselbare Abstandsstlicke 7a zur Verdnderung
des Spanndurchmessers, und dufRere Klauen 7b
enthalten.

Wird die Kolbenstange der Einheit 10 ausgefah-
ren, erfahrt der Innenkérper 9 eine Verschiebung
relativ zum Gehéuse 4, wobei infolge der Schrég-
flachen 17 und 18 die Klemmschuhe nach auen
bewegt und fest an die Innenseite des Rohres R
angepreRt werden. Dadurch ist der Spider 1 fest
mit dem Rohr R verspannt, so dal das Rohr in der
gewiinschten Weise mit Hilfe des Spiders
gehandhabt werden kann. Die Verbindung
zwischen dem Spider 1 und dem Rohr R kann
durch entgegengesetzte Betatigung der Einheit 10
geldst werden, wobei der Innenkdrper 9 axial in
das Gehduse 4 hineingeschoben wird (in Fig. 1
nach unten) und sich die Klemmschuhe 7 vom
Rohr 16sen kénnen. Ggfs. kann dabei noch eine
Unterstiitzung durch Federkraft od.dgl. vorgese-
hen sein.

Die Zylinder-Kolben-Einheit 10 ist von einem
Bedienungsstand od.dgl. steuerbar, der sich auf
einem Schiff, auf einer Offshore-Plattform oder
einer entsprechenden Einheit befinden kann. Hier
kénnen insbesondere diejenigen Teile eines
Druckmittelsystems angeordnet sein, die in Fig. 4
in dem mit strichpunktierten Linien umgrenzten
Bereich P dargestellt sind. Der zweite in Fig. 4 mit
strichpunktierten Linien umgrenzte Bereich S gibt
als Schema diejenigen Teile wieder, die zu dem
Spider 1 gehdren bzw. an diesem angeordnet
sind. Die Zahlen 14 und 15 bezeichnen die Druck-
mittelleitungen, die von der Einheit P zu dem
Spider S fiihren, wobei mit der Zahl 19 eine
Windentrommel fiir die Leitungen 14 und 15
bezeichnet ist, so dal die Leitungen je nach der
Absenktiefe des Spiders mit dem Rohr verldngert
oder verkiirzt werden kénnen. Mit der Zahl 20 sind
jeweils die lésbaren Anschlisse oder Verbindun-
gen der Leitungen 14, 15 mit den betreffenden
Einheiten bezeichnet.

Das Druckmittelsystem ist als hydraulisches
System dargesteilt. Es kann aber auch ein ande-
res Druckmittel verwendet werden. Eine von
einem Elektromotor 21 angetriebene Pumpe 22
saugt Hydraulikdl aus einem Tank 23 an und
férdert dieses (iber ein Riickschlagventil 24 in eine
Druckleitung 25, die an ein 4/3-Wegeventil 26
angeschlossen ist. Von der Druckleitung 25 fihrt
eine Zweigleitung 27 iber ein Druckbegrenzungs-
ventil 28 zum Tank 23. An das Wegeventil 26 ist
auBerdem eine Ruckstromleitung 29 angeschlos-
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sen, die in den Tank 23 mindet, waobei in dieser
Leitung ein Filter 30 vorgesehen sein kann. 38
bezeichnet ein Speichersystem.

In dem zum Spider 1 gehérenden Bereich S
sind als Fortsetzung der Leitungen 14 und 15
Leitungen 34 und 35 vorgesehen, die jeweils Gber
entsperrbare Riickschiagventile 31, 32 zu dem
Ringraum 36 bzw. zu dem Voliraum 37 im Zylin-
der der Einheit 10 fiihren. Je nach der Einstellung
des Ventils 26 kann deshalb entweder dem Ring-
raum 36 Druckmedium zugefihrt werden, um den
Kolben der Einheit 10 einzuziehen und dadurch
die Klemmschuhe 7 (Fig. 1) zu l6sen, wobei das
Medium aus dem Vollraum 37 des Zylinders 33
abstrémt, oder es kann umgekehrt dem Voliraum
37 Druckmedium zugefiihrt werden, um den Kol-
ben im Zylinder 33 auszuschieben, um die Klem-
mung des Spiders 1 am Rohr R zu bewirken,
wobei das Medium aus dem Ringraum 36 Uber
die Leitungen 34, 15, das Ventil 26 und die Leitung
29 zum Tank 23 zurlickflieBen kann. Die Einheit 10
ist so dimensioniert, dal? bei entsprechender
Druckmittelbeaufschlagung immer ein sicheres
Losen der Klemmschuhe gewéhrleistet ist.

Der Bereich S, d.h. die dem Spider 1 zugehdrige
Anordnung, enthélt ein erstes Steuerventil 41 als
3/2-Wegeventil, das iber eine Leitung 42 mit
einem Behiélter 43 und Gber eine Leitung 44 mit
einem Druckmittelspeicher 45 verbunden ist. Der
letztere besteht bei der Ausfuhrung nach Fig. 4
aus drei parallelgeschaltete Speichereinheiten,
kann aber auch durch eine Einheit gebildet sein.
Der Druckmittelspeicher 45 kann (ber eine ein
Riickschlagventil 46 enthaitende Leitung 47 auf-
geladen werden, die von der Leitung 35 abzweigt.

Der Ringraum 36 des Zylinders 33 und dessen
Vollraum 37 sind {iber entsperrbare Rickschiag-
ventile 48, 49 mit Leitungen 51 und 52 verbunden,
von denen die Leitung 51 an das Ventil 41 ange-
schlossen ist. Die Leitung 52 kann bei abgewan-
delter Ausflihrung des Ventils 41, wenn dieses
z.B. als Vierwegeventil ausgebildet ist, auch zu
diesem Ventil fiihren. Bei der dargestellten erwei-
terten Ausfiihrung der Vorrichtung ist ein zweites
Steuerventil 53 vorgesehen, und zwar ebenfalls
ein 3/2-Wegeventil, an welches die Leitung 52
angeschlossen ist. Von den beiden anderen
Anschlissen dieses Ventils 53 ist der eine ber
eine Leitung 54 mit der AbfluRleitung 42 und der
andere liber eine Leitung 55 mit der Speicherlei-
tung 44 verbunden.

Das Steuerventil 41 kann einerseits mechanisch
betitigt werden, und zwar mittels eines Hebels,
Handknopfes 56 od.dgl., der am Spider 1 so
angeordnet ist, dal er von dessen Aullenseite
erreichbar ist und somit von einem Bedienungs-
mann oder Taucher betétigt werden kann. Er ist
liber ein mechanisches Ubertragungsorgan 57,
2.B. eine Stange, eine Leine od.dgl. mit dem Ventil
41 verbunden.

Zum anderen kann das Ventil 41 auch fernbeta-
tigt werden, insbesondere elektromagnetisch.
Dazu dient eine Steuerleitung 58, die den elektro-
magnetischen Stellantrieb des Ventils 41 mit
einem Empfangsgerdt 5D verbindet, das auch
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eine Batterie od.dgl. als Stromversorgung enthalt.
Das Empfangsgerat 50 ist zur Aufnahme von
Fernbedienungs-Signalen eingerichtet, die von
einem Sendegerat 60 abgegeben werden, das an
eine entsprechende Versorgungs- und Steuerein-
heit 61 von an sich bekannter Art angeschlossen
ist, die sich an einem Bedienungsstand fiir die
Vorrichtung befindet. Die Fernsteuerung mit Sen-
der 60 und Empfanger 50 kann insbesondere als
akustisches Fernsteuersystem ausgebildet sein.
Sowohl hierbei als auch bei anderen Systemen
kann durch entsprechende Wahl von Frequenzen
eine Abgabe unterschiedlicher Signale fir ver-
schiedene Kommandos erfolgen und es kénnen
Kommandos auch in Form von verschliisselten
Signaien gegeben werden.

Das Empfangsgeréat 50 ist au3erdem durch eine
Leitung 59 mit dem elektromagnetischen Stellan-
trieb des Ventils 53 verbunden.

Die Ventile 41 und 53 sind in der Ruhesteliung
gezeigt, d.h. in demjenigen Zustand, der dem
normalen Arbeiten der Vorrichtung entspricht,
wobei also die Betatigung der Zylinder-Kolben-
Einheit 10 vom Bedienungsstand aus erfoigt, und
zwar durch Betdtigung des Ventils 26 und unter
Benutzung der flexiblen Leitungen oder Schléu-
che 14, 15.

Tritt der Fall ein, daR z.B. bei tief ins Meer
abgesenktem Rohr R mit dem Spider 1 die Leitun-
gen 14, 15 durch &ufdere Einflliisse so beschédigt
werden oder brechen, da3 die Einheit 10 auf
deisem Wege nicht mehr versorgt werden kann,
so ist trotzdem mit Hilfe der vorstehend erlauter-
ten Einrichtung noch ein Lésen der Klemmschuhe
7 und damit ein Trennen des Spiders 1 vom Rohr
R mdglich, so daR der Spider 1 hochgeholt und
wiedergewonnen werden kann ohne dal3 es dazu
eines besonderen Aufwandes bedarf.

Es braucht dazu lediglich vom Bedienungs-
stand aus an der Einrichtung 61 ein entsprechen-
des Signal ausgel6st werden, das vom Sender 60
tber die drahtlose Ubertragungsstrecke zum
Empfénger 50 gelangt und eine Betédtigung des
Ventils 41 in die andere der beiden Stellungen
bewirkt. Dadurch kann Druckmedium aus dem
Speicher 45 (iber die Leitung 51 zum Ringraum 36
des Zylinders 33 gelangen, wodurch der Kolben
eingeschoben und demzufolge die Klemmschuhe
7 gelost werden. Aus dem Vollraum 37 des
Zylinders 33 dabei verdréngtes Medium stromt
iber die Leitung 52, das Ventil 53 und die Leitun-
gen 54 und 42 zum Behélter 43. Ist ein zweites
Ventil 563 nicht 1 vorhanden, so kann das aus dem
Vollraum 37 beim Loésevorgang verdringte
Medium auch unmittelbar ins Freie abgelassen
werden.

Bei der dargesteliten Ausfiihrung bietet das
zweite Steuerventil 53 die Mdglichkeit, auch ein
Verspannen des Spiders 1 mit einem Rohr R
herbeizuftihren. Dazu kann von der Einrichtung 61
aus ein Signal gegeben werden, durch das nur
das Ventil 53 betétigt wird, wahrend das Ventil 41
in seiner Ruheposition verbleibt.

Anstatt durch Fernsteuerung kann eine Betéti-
gung des Ventils 41 zum Losen des Spiders 1
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auch manuell mittels der Organe 56 und 57
erfolgen. Es besteht weiterhin die Moglichkeit,
auch fur das Ventil 53 eine manuelle Betétigung
mittels eines von der AuRenseite des Spiders 1
zugénglichen Organs vorzusehen.

Patentanspriiche

1. Vorrichtung mit einem Spider (Kiemmkd&rper,
Handhabungskopf od.dgl.), der am Ende eines
Rohres mit Hilfe von Klemmschuhen od.dgl. 16s-
bar festlegbar ist und mit Druckmedium zu spei-
sende Verstellmittel, insbesondere in der Ausbil-
dung als Zylinder-Kolben-Einheit, zum Bewegen
der Klemmschuhe aufweist, und mit einer Versor-
gungs- und Steuereinrichtung, die durch Druck-
mittelieitungen mit den Verstellmitteln des Spi-
ders in Verbindung steht, dadurch gekennzeich-
net, da® am Spider (1) eine steuerbare Betéti-
gungseinrichtung (45, 44, 41, 51, 52) fur die
Verstelimittel (10) der Klemmschuhe (7} zumin-
dest im Losesinn derselben vorgesehen ist, die
ein Druckmittelsystem mit wenigstens einem
Druckmitteispeicher (45) aufweist.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daf3 die Betdtigungseinrichtung
(45, 44, 41, 51, 52) mittels eines von der Auf3en-
seite des Spiders (1) zugédnglichen Organs (56)
ausl8s- oder steuerbar ist.

3. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 und
2, dadurch gekennzeichnet, dal® die Betatigungs-
einrichtung (45, 44, 41, 51, 52) fernsteuerbar ist.

4. Vorrichtung nach Anspruch 3, gekennzeich-
net durch ein drahtloses Fernsteuersystem (50,
60, 61).

5. Vorrichtung nach den Anspriichen 3 und 4,
gekennzeichnet durch ein akustisches Fernsteuer-
system (50, 60, 61).

6. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
5, dadurch gekennzeichnet, daf die Betétigungs-
einrichtung (45, 44, 41, 51, 52) ein Steuerventil
(41) aufweist, das eine Sperrsteliung und wenig-
stens eine weitere Stellung hat, in der die Verstell-
mittel (10) im L&sesinn betéatigbar sind.

7. Vorrichtung nach Anspruch 6, dadurch
gekennzeichnet daf3 das Ventil (41) sowohl durch
ein Organ (56) am Spider (1) als auch durch
Fernsteuerung (50, 60, 61) verstelibar ist.

8. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
7, dadurch gekennzeichnet, da® die Betatigungs-
einrichtung (45, 44, 41, 51, 52) ein zweites Steuer-
ventil (63) aufweist, das eine Sperrstellung und
wenigstens eine weitere Stellung hat, in der die
Verstellmittel (10) im Klemmsinn betétigbar sind.

9. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
8, dadurch gekennzeichnet, dafd in einem
Gehause, Traggestell (4) od.dgl. des Spiders (1}
ein Innenkorper {9} verschiebbar ist und zwischen
beiden Teilen wenigstens eine Zylinder-Kolben-
Einheit (10) vorgesehen ist, wobei am Innenkdr-
per (9) Betatigungsstlicke (16) fur die Kiemm-
schuhe (7) angeordnet sind.

<
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Revendications

1. Dispositif comportant une araignée {organe
de serrage, téte de manoeuvre ou analogue),
agencée de maniére a pouvoir étre fixée de facon
amovible & I'extrémité d'un tube 3 |'aide de patins
de serrage ou analogues et comprenant des
moyens de réglage en position, en particulier
sous la forme d'un ensemble piston-cylindre, &
alimenter en fluide sous pression et destinés a
mouvoir les patins de serrage, et un moyen
d’alimentation et de commande relié aux moyens
de réglage en position de l'araignée par des
canalisations de fiuide sous pression, caractérisé
en ce que, sur l'araignée (1), il est prévu un
mécanisme (45, 44, 41, 51, 52) congu pour pouvoir
étre commandé et destiné a actionner le moyen
de régiage en position (10) des patins de serrage
(7} au moins dans le sens de la libération de ceux-
ci, ledit mécanisme d’actionnement comprenant
un circuit a fluide sous pression avec au moins un
accumulateur (45) de fluide sous pression.

2. Dispositif selon la revendication 1, caracté-
risé en ce que le mécanisme d’actionnement (45,
44, 41, 51, 52) est agencé de maniére & pouvoir
étre libéré ou commandé par un organe (56)
accessible de I’'extérieur de ['araignée (1).

3. Dispositif selon I'une des revendications 1 et
2, caractérisé en ce que le mécanisme d’actionne-
ment (45, 44, 41, 51, 52) est congu pour étre
commandé a distance.

4. Dispositif selon la revendication 3, caracté-
risé par un appareii de commande a distance {50,
60, 61) sans fil.

5. Dispositif selon les revendications 3 et 4,
caractérisé par un appareil de commande a dis-
tance acoustique (50, 60, 61).

6. Dispositif selon I'une des revendications 1 &
5, caractérisé en ce que le mécanisme d'actionne-
ment (45, 44, 41, 51, 52) comporte un distributeur
{41} ayant une position de blocage et au moins
une autre position dans laguelle les moyens de
réglage en position (10) peuvent étre actionnés
dans le sens de leur libération.

7. Dispositif selon la revendication 6, caracté-
risé en ce que le distributeur (41) est réglable en
position aussi bien par un organe (566) prévu sur
I'araignée (1) que par une commande a distance
{50, 60, 61).

8. Dispositif selon I'une des revendications 1 a
7, caractérisé en ce que le mécanisme d'actionne-
ment (45, 44, 41, 51, 52) comporte un deuxiéme
distributeur (53) ayant une position de blocage et
au moins une autre position dans laquelle les
moyens de régiage en position (10} peuvent étre
actionnés dans le sens de leur serrage.

9. Dispositif selon I'une des revendications 1 a
8, caractérisé en ce qu‘un organe interne (9} est
congu pour coulisser dans un boitier, chassis
porteur {4) ou analogue de \'araignée (1) et au
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moins un ensemble piston-cylindre (10) est prévu
entre ce chassis et cet organe, des piéces (16)
d’actionnement des patins de serrage (7) étant
disposées sur I'organe interne (9).

Claims

1. Apparatus having a spider {clamping
element, handling head or the like), which may be
detachably fastened on the end of a pipe with the
aid of clamping shoes or the like and has pressure
medium supplied adjusting means. in particular
in the form of a cylinder/piston unit, for moving
the clamping shoes, and having a supply and
control device which is connected by pressure
medium lines to the adjusting means of the
spider, characterised in that there is provided on
the spider (1) a controllable actuating device (45,
44, 41, 51, 52) for the adjusting means (1) of the
clamping shoes (7) at least in the direction of
release thereof, said actuating device having a
pressure medium system with at least one
pressure medium reservoir (45).

2. Apparatus according to claim 1, charac-
terised in that the actuating device (45, 44, 41, 51,
52) is trippable or controllable by means of a
mechanism (56) which is accessible from outside
of the spider (1).

3. Apparatus according to one of claims 1 and 2,
characterised in that the actuating device (45, 44,
41, 51, 52) is remotely controllable.

4. Apparatus according to claim 3, charac-
terised by a wireless remote control system (50,
60, 61).

5. Apparatus according to claims 3 and 4,
characterised by an acoustic remote control
system (50, 60, 61).

6. Apparatus according to one of claims 1to 5,
characterised in that the actuating device (45, 44,
41, 51, 52) has a control valve {41) with a locking
setting and at least one further setting in which
the adjusting means (10) are actuable in the
direction of release.

7. Apparatus according to claim 6, charac-
terised in that the valve (41) is adjustable both by
means of a mechanism (56) on the spider (1) as
well as by remote control (50, 60, 61).

8. Apparatus according to one of claims 1to 7,
characterised in that the actuating device {45, 44,
41, 51, 52) has a second control vaive (563) with a
locking setting and at least one further setting in
which the adjusting means (10) are actuable in the
direction of clamping.

9. Apparatus according to one of claims 1to 8,
characterised in that an internal element (9) is
displaceable in a housing, supporting frame (4) or
the like of the spider (1) and at least one cylinder/
piston unit (10) is provided between both parts,
actuating elements (16) for the clamping shoes {7)
being disposed on the internal element (9).
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