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Appareil de support de membres utilisable notamment pour supporter et maintenir en position voulue un membre
inférieur lors d’'une intervention chirurgicale ou un examen arthroscopique du genou.

@ L'appareil support de membre comprend un élément (1)
de soutien du segment supérieur de membre, porté par un
ensemble (2) de fixation & la table d’opération, un élément (3}
de soutien du segment inférieur fixé au précédent ou a
I'ensemble de fixation (2) par un élément central {4} auto-
risant diverses positions angulaires de I'élément de soutien
de segment inférieur par rapport & I'élément de soutien du
segment supérieur, le dit élément central {4) étant destiné &
&tre positionné sous l'articulation du segment inférieur de
mermbre au segment supérieur. L'élément central (4} est con-
stitué en plusieurs parties agencées en chaine ouverte sus-
ceptibles de pivoter les unes par rapport aux autres, chacune
suivant un axe transversal & 'axe de pivotement des autres
parties. Le dit élément central est pourvu également de
moyens internes de blocage en pivotement des différentes
parties les unes par rapport aux autres, ces dits moyens de
blocage étant simuitanément commandés & partir d'un
méme organe de commande.
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La présente invention & pour objet un appareil de support de
membres gtilisable notamment pour supporter et maintenir eﬁ
position voulue un membre inférieur lors d'une intervention

chirurgicale ou un examen arthroscopique du genou.

Les interventions chirurgicales portant sur le genou exigent un

positionnement angulaire précis de la jambe par rapport a 1la

cuisse.

De plus, notamment dans le cadre d'examen arthoroscopique, les
deux segments de membre doivent &tre positionnés en varus, en

valgus ou doivent ‘subir une élongation.

Le chirurgien, pour le positionnement des deux segments de
membre, doit encore & l'heure actuelle faire appel & des tier-
ces personnes qui maintiennent le membre en position pendant
toute la durée de l'intervention et qui sur ordre dd praticien,
modifient la position.

Bien souvent, la tierce personne doit fournir un effort muscu-
laire important pour le maintien des segments de membre en
position, ce qui se traduit a la longue par une fatigue exces-

sive et par l'impossibilité de maintenir la position.

Pour pallier & ces différents inconvénients, on a proposé anté-
rieurement des supports de membres inférieurs.

Un tel support est notamment décrit dans 1la demande de brevet
frangais n® 82.00589.

Le support selon cette demande comprend un pfemier élément
longiligne de soutien de la cuisse desting a étre fixé a la
table chirurgicale, un second élément longiligne de soutien de

la jambe, ce dernier élément étant fixé& en extrémité du précé-
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dent par un joint & rotule, & serrage manuel qui autorise

diverses .positions angulaires de 1'un des éléments par rapporﬁ'
a l'autr;.

Ce type de support, bien qu'apportant une réel}e solution aux
problemes antérieurs, n'a pas donné entizre satisfaction essen-
tiellement en raison de l'emploi d'un joint de rotule & serrage
manuel.

Avec ce type de joint, 1'intensité des ;;orces de serrage se
trouve forcément limitée par la force musculaire de l'opéra-
teur, et ces forceé de serrage sont trop proches. de 1l'axe de
rotation pour créer un moment résistant de valeur suffisante.

11 y aura lieu encore de faire appel & une tierce personne pour

le maintien du membre en position.

En outre, il faut noter que les moyens d'accrochage a la table
des supports antérieurs ne permettent pas d'obtenir un ensemble
parfaitement rigide.

La présente invention a pour osjet de pallier aux inconvénients
précédemment cités en mettant en oeuvre un nouvel appareil de
support de membres qui assure un maintien sous un angle déter-
miné d'un des segments de membre par rapport & l'autre.

A cet effet, l'appareil selon la présente invention comprend un
&lément de soutien du segment supérieur de membre porté par un
ensemble de fixation a la table d'opération et un ensemble de
soutien du segment inférieur de membre fixé au précédent par un
élément central autorisaht diverses .positions angulaires de
1'élément soutien du segment inférieur de jambe par rapport 3
1'élément soutien du segment supériedf, gse caractérise essen-

tiellement en ce que le dit &lément central est constitué en
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plusieurs parties susceptibles de pivoter les unes par rapport
aux autrgs, chacune suivant un axe transversal a 1'axe de pivo:
fement des autres parties et que le dit élément central est
pourvu de moyens de blocage en pivotement des diffé{entes par-
ties les unes par rapport aux autres, les dits moyens de bloca-
ge étant simultanément commandés 2 partir d'un mé&me organe de

caommande .

D'autres avantages et caractéristiques de l'invention
apparaftront & ls lecture de la description d'une forme pré-
férée de réalisation en se reférant aux dessins annexés en les-
quels :

- la figure 1 est une vue en perspective de 1l'appareil selon
une premiére forme de réalisation,

- la figure 2 est une vue de cOté partielle du support de
fixation de l'appareil & la table,

- la figure 3 est une vue en coupe suivant la ligne AA de 1la
figure 2,

- la figure 4 est une vue en coupe d'une premidre forme de réa-
lisation de 1'élément central,

- la figure 5 est une vue suivant F de la figure 4,

- la figure 6 est une vue en coupe selon NN de la figure 4,

- la fiqgure 7 est une vue en coupe partiel}e, de cbté de
l1'élément central selon 1lga figure 4, |

- la figure 8 est une vue en coupe longitudinale d'un appareil
€quipé d'un élément central suivant une autre forme de réalisa-
tion etvd'un €lément de soutien de segment inférieur suivant

une autre forme de réalisation,

- la figure 9 est uné vue en coupe selon la ligne BB de 1a

figure 8,
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- la figure 10 est une vue en coupe d'uné troisieme forme de réé-
lisation'de 1'élément central,

- la figure 11 est une vue en coupe selon la ligne DD de la figu- |
re 10, ’ . | -

- la figure 12 est une vue agrandie du piston du doigt représenté
en figures 8 et 9.

Tel que représentég, 1'appareil selon 1l'invention de support de
membre par exemple un membre inférieur utilisable.noéamment pour
supporter et maintenir en position angulaire voulue les deux seg-

ments de membre inférieur lors d'une intervention chirurgicale ou

un examen arthroscopique ou autre examen, comprend un élément 1

de soutien du segment supérieur de membre, porté par un ensemble

2 de fixation & la table d'opération, un élément 3 de soutien du

segment inférieur, fixé au précédent ou & l'ensemble de fixation

2 par un élément central 4 autorisant diverses positions angulai-

res de 1'élément de soutien de segment inférieur par rapport &

1'élément de soutien du segment supérieur, le dit élément central

étant destiné & gtre positionné sous l'articulation 'du segment

jnférieur au segment supérieur et étant constitué en plusieurs

parties agencées en chaine ouverte susceptibles de pivoter les

unes par rapport aux autres chacune suivant uﬁ axe transversal é.
1'axe de pivotement des autres parties, et le dit élément central
étant pourvu de moyens internes de blocage en pivotement des dif-
férentes parties les unes par rapport sux autres, ces dits moyensi
de blocage étant simultanément commandés a partir d'un méme.

organe de commande.

De préférence, l'élément central assure le pivotement “de - 1'é1lé-

ment de soutien du segment inférieur par rapport a l'élément de
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soutien du segment supérieur suivant au moins un axe longitudinal
parallzle & l'axe longitudinal du membre et suivant un axe trans-
versal su précédent paralledle & l'axe de pligature de l'articula-

tion des deux segments de membre.

Avantageusement, l'élément central 4 assurera également le pivo-
tement de 1'élément de soutien 3 par rggport & 1'élément de sou-
tien 2, autour d'un axe perpendiculaire éﬁx deux autres, ce qui
dans le cas de soutien d'un membre inférieur, offrira de plus la
possibilité d'orienter la jambe soit en varus, soit en valgus.

On congoit donc que gréce & cet élément central, la jambe pour-
ra &tre orientée angulairement de diverses manitres par rapport

34 l'axe de la cuisse.

De préférence, en extrémité de l'élément 3 est fixé une poignée

de préhension P.

Selon la forme préférée de réalisation, l'ensemble de fixation 2
comprend deux bras paralléles, longiformes 6 destinés & se fixer
2 la table chirurgicale, réunis 1'un & l'autre par au moins une
traverse 7 destinée & porter 1'élément de soutien du segment
supérieur de membre et/ou 1'élément central, 1la dite traverse
étant perpendiculaire aux bras 6.

L'ensemble de fixation 2, par les bras 6, est Ffixé de mani2re
amovible aux bords longitudinaux de la table et le plan qu'il

définit prolonge celui de la table, la ou les traverses venant en

avant de cette dernizre,

De préférence, les bras 6 se fixent & des rails 8 latéraux dont
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sont pourvues la plupart des taebles chirurgicales

Avantageusement, ces bras sont tubulalres. .
. :

De cette fagon, les rails pourront &tre engagés dans les bras.

Chaque bras est pourvu d'un moyen de blocage & son rail.

Avantageusement, chaque bras sera pourvu d'une échelle graduée.

Avantageusement, la ou les traverses 7 sont constituées en deux
&léments montés de manieére coulissante’ l'un dans l'autre, ce qui
permet d'adapter l'ensemble de fixation 2 & des tables de diffé-
rentes largeurs.

L'immobilisation en translation des deux éléments de traverse
pourra @gtre opérée, soit par une vis pression qui est engagée
en vissage dans un orifice taraudé radial pratiqué dans 1'épais-
seur de 1'élément contenant et qui vient prendre appui par son

extrémité sur la paroi de 1'élément contenu.

11 pourra gégalement &tre utilisé une clavette qui sera simulta-

nément engagée dans des orifices radiaux pratiqués dans la paroi

de 1'élément contenant et dans la paroi de 1'élément contenu.

La ou les traverses 7 pourront é&tre montées avec possibilité de
déplacement le long des bras 6 et de blocage en position.

Selon cette forme de réalisation, chaque traverse a3 chaque extré-

mité comportera un coulisseau 9 qui coopgrera en coulissement

avec le bras 6 correspondant. '
Ce coulisseau pourra atre tubulaire et s'emmanchera sur le bras -
6 correspondant.

Pour bloquer la traverse le long des bras 6, i1 sera prévu des

vis pressions engagées en vissage dans des orifices taraudés pra-

tiqués dans la paroi tubulaire, et venant en pression contre le

bras 6 correspondant.
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Cette disposition permet d'écarter plus ou moins la traverse et

les organes qu'elle porte de l'extrémité de la table.

Selon une forme préférée de réalisation, l'ensemble de fixation 2
est pourvu de deux traverses paralltles 7 dont une, célle la plus
écartée de la table, porte 1'élément central 4 et 1'autre, 1la
plus rapprochée de 1la table, portell'éiément 1 de soutien de

cuisse 1.
Le support de cuisse et 1'élément central sont agencés pour cou-
lisser le long de leur traverse respective.

A cet effet, ils sont dotés chacun d'un coulisseau qui coopzre en
coulissement avec le traverse correspondante.

Une vis pression engagée en vissage dans un orifice taraudé pra-
tiqué dans la paroi de leur coulisseau, en venant en pression
contre la traverse, les immobilisent le long de cette dernidre.
Selon une autre forme de réalisation, 1'élément 1 de soutien de
cuisse et 1'élément central sont fixés tous deux & un mé&me cou-

lisseau et le support 2 ne comporte qu'une seule traverse 7.

Selon une forme préférée de réalisation, chaque coulisgeau se
présentera sous la forme d'un bloc parallélEpipédique traversé de
part en part par un orifice de mé&me section droite que 1la tra-
verse 7 sur laquelle il coulisse. |

De préférence, cette section droite sera polygonale afin d'éviter

toute rotation du coulisseau par rapport & la traverse.

Comme montré en figures 8 et 9, la traverse pourra @&tre consti-
tuée par deux éléments paralléles longilignes avec lesquels coo-

pere le coulisseau.

Ce coulisseau présente a cet effet deux orifices cylindriques
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recevant les deux éléments de traverse.
Cette di%ﬁosition a également pour but d'éviter la rotation :du
coulisseau autour de la traverse.

Chaque coulisseau pourra présenter une fente - inférieure débou-

chant radialement dans son orifice, afin de créer un dégagement

pour le passage de la vis de blocage des trongons de traverse.

Le support de cuisse 1 pourré gtre consffgué par une paroi en
forme de gouttigre dans 1laquelle repose la cuisse et par une
sangle venant immobiliser la cuisse dans la gouttigre.

De préférence, 1l'élément central 4 pourra &tre fixé de manidre
amovible & son coulisseau 10.

Ainsi, 1'élément central pourra &tre doté d'ume rainure en T 11
dans laquelle est introduit un tenon en T 12 du coulisseau.

Une goupille engagée dans des orifices axialement alignés pra-
tiqués dans les parois de la rainure et dans le tenon assurera le

blocage en translation du tenon dans la rainure.

L'élément central, selon une premigre forme de réalisation, n'as-
sure le pivotement de 1'élément 3 de soutien du segment inférieur
que par rapport a un axe longitudinal parall&le a 1'axe longitu-
dinal du membre et par rapport & un axe perpendiculaire au précé-
dent et paralléle & l'axe de pligature de 1l'articulation du mem-

bre.

Selon cette premigre forme de réalisation l1'élément central com-
prend une premiére partie 13 fixe par rapport au coulisseau, 3
lequelle est articulée suivant 1l'axe longitudinal sus évoqué une’

deuxigme partie 14 & laquelle est articulée suivant un axe per-

.
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pendiculaire au précédent une troisidme partie 15 & laquelle est

fixée 1'6lément de soutien du segment inférieur du membre. Ces
premi2red et deuxidme partie étant dotée respectivement de moyen
de blocage en rotation suivant 1'axe longitudinal et suivant

.

l'axe de pligature.

Préférentiellement, la premiére partie 13 présente une chambre
interne cylindrique 13A obturée par un;?puvercle portant le cou-
lisseau 10.

La paroi 16 ‘de cette premidre partie constituant le fond de 1la
chambre est percée suivant 1'axe longitudinal d'un orifice
cylindrique par léﬁuel un tourilleon cylindrique 17 fixé de manig&-
re rigide & la deuxidme partie pénttre dans la chambre pour coo-

pérer dans cette dernidre avec un moyen de blocage en rotation

autour de l'axe longitudinal.

Selon une forme préférée de réalisation, le moyen de blocage est
constitué par une collerette circulaire 17A que comporte le tou-
rillon 17 dans la chambre 13A et par un‘ organe 18 axialement

mobile dans 1la chambre coopérant en poussée axiale avec le tou-

rillon.

Pour réaliser le blocage, cet organe 18 exerce en direction du
fond de la chambre une poussée axiale sur le tourillon qui sous
l'effet de cette poussée, se déplace jusqu'd tant que 1la col-
lerette vienne en appul contre le fond.

De préférence entre la collerette et le fond est réalisé un con-
tact plan sur plan.

Toujours sous l'effet de cette poussée axiale, sont créées de

forces d'adhérence entre la collerette et le fond qui s'opposent
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& la rotation du tourillon 17 autour de son axe et par voie de
conséquence & la rotation de la deuxi®me partie par rapport a.-la

K4

premigre:

Selon la forme préférée de réalisation l'organe axial?ment mobile
est un piston. Dans l'intervalle entre le couvercle de la chambre
et le piston est introduit un fluide sous pression par exemple de
1'huile afin de pousser le piston contre :le tourillon.

Préférentiellement le tourillon 15 en avant de la collerette pré-
sente une t&te conique 19 qui est coiffée par un logement coni-
que 20 pratiqué.dans le piston, ce qui permet d'assurer le cen-

trage de ce dernier.

Préférentiellement entre 1la premire et 1la deuxigme partie,

autour du tourillon est disposée une pi&ce d'usure.

La deuxitme partie 14 présente également une chambre :cylindrique
14A, 1'axe de cette chambre étant perpendiculaire a 1'axe longi-
tudinal. Les deux parois opposées 14B de cette chambre normale &
l'axe de révolution sont traversées chacune suivant cet axe par
alesage cylindrique dans lequel s'engage un tourillon, 21 fixé
rigidement & la troisime partie.

Chaque tourillon coop2re dans la chambre avec un moyen de blocage

en rotation.

Chaque moyen comme décrit précédemment sera constitué par une
collerette circulaire 21A que comporte 1le tourillon dans la
chambre et par un organe 22 axialement mobile dans 1la chambre

coopérant en poussée axiale avec le'tourillbn afin d'amener ce

-

i gt b e




02545858
11

dernier par sa collerette 21A fermement en appui contre la paroi

148 corréspondante de la chambre.
]

Ce contact entre la collerette et la paroi de la chambre sera un

contact plan sur plan.

En raison des forces d'adhérences créées entre la <collerette2lA

et la paroi 14B de la chambre 14A, le blocage en rotation sera

obtenu.
Toujours selon cette forme de réalisation, l'organe 22 axialement
mobile sera: constitué par un piston qui pourra &tre également

pourvu d'un logement conique 23 axial venant coiffer une téte

conique 24 prolongeant le tourillon.

On congoit aisément que dans la chambre de la deuxi&me partie 14
soient montés deux pistons 22. Ces deux pistons sont montés de
maniére opposée l'un par rapport & l'autre et sont écartés 1'un
de l'autre.

Dans l'intervalle entre ces deux pistons est introduit dans 1la

chambre 14A un fluide sous pression par exemple de l'huile.

La troisiéme partie 15 de 1'élément central se présente de préfé-
rence sous la forme d'un étrier en U. Cet étrier est constitué

par exemple par pliage d'une plaque métallique de forme rectangu-

laire.
Chaque aile du U regoit en fixation un tourillon 21.

L'axe du tourillon est perpendiculaire au plan de 1lt'aile de

l1'étrier.

La deuxidme partie se développe entre les ailes de l'étrier.

Avantageusement, entre lés ailes de 1l'étrier 15 et les parbis 14
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de la deuxizme partie 14 sont disposées des pitces d'usures.
L'ame devl'étrier regoit en fixation l'élément 3 de soutien du
segment inférieur de membre.

Il est prévu au moins un organe élastique de rappel pour- ramener

la troisigme partie en alignement avec la deuxime.

Selon une autre forme de réalisation, 1.élément <central pourra
assurer également le pivotement de ljélément de soutien de la
jesmbe autour d'un axe vertical perpendiculaire aux deux autres,
ce qui permet d'incliner la jambe en varus ou en valgus.

Selon cette forme de réalisation, 1'élément central comprend une
premigre partie 25 fixée au coulisseau & laquelle est articulée
suivant un axe vertical une deuxidme partie 26 & lequelle est
articulée suivant 1l'axe longitudinal wune troisiéme partie 27
recevant en articulation suivant un axe parallile & l'axe de 1ls
pligature de l'articulation une quatriéme partie 28 & laquelle se
fixe l'élé@ent de soutien 4 du segment inférieur de membre.

11 est prévu des moyens de blocage pour immobiliser les différen-

tes parties les unes par rapport aux autres.

Selon la forme préférée de réalisation, 1la premidre partie 25
présente une surface extérieure cylindrique 25A & axe de révolu-
tion vertical. 7 :

Cette partie suivant l'axe vertical est percée de part en part

d'un orifice vertical.

Perpendiculairement & l'axe de révolution, la premizre partie .
présente une fente médiane 29 qui débouche dans l'orifice verti-

cal.

.

Dans cet orifice vertical est engagé un axe vertical 30 auquel
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est fixé un doigt 31 engagé dans la fente et traversant de part

en part la deuxitme partie.
L]
Cette deuxizme partie 26 prend appui contre la surface cylindri-

que 25A de la premitre et présente & cet effet une surface
cylindrique 26A de forme correspondante ménagée en creux.

Ces deux surfaces par coopération en glissement constiﬁuent un
moyen de guidage en rotation autour de l'axe vertical des deuxid-

me, troisidme, quatrisme parties autour-de l'axe vertical.

La deuxidme partie 26 est traversée suivant 1'axe longitudinal
par le doigt 31 suys-édévoqué.
La troisizme partie est montée sur la précédente avec possibilité

de pivotement autour de l'axe longitudinal.

A cet effet, la troisizme partie 27, coaxialement a l'orifice ded
passage du doigt, c'est & dire suivant 1l'axe longitudinal, pré-
sente une surface cylindrique de guidage 27A ménagée en creux,
qui coopdre en guidage avec un bossage cylindrique pratiqué sur
la troisidme partie. Cette troisiime partie coaxialement &8 1l'axe
longitudinal est percée d'un orifice cylindrique de passage du

doigt, et est pourvue d'une chambre cylindrique 32 dans laquelle

débouche l'orifice cylindrique.

Le doigt dans cette chambre est fixé & 1l'organe de blocage 33
constitué de préférence par un piston.

Ce piston, cbté doigt, définit avec les parois de la chambre un
capsulisme 33A-dans lequel est introduit un fluide sous pression.
La pression régnant dans le capsulisme donne naissance & deux
forces axiales antagonistés dont une est exercée sur le piston du

doigt et l'autre sur la troisiéme partie en direction de la
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premidre partie.
Grace a cet effort, la deuxiéme partie 26 se trouve plaq;ée
contre 1; premidre et ne peut pivoter autour de l'axe vertical.

De méme, la troisidme partie 27 en venant se plaquer fermement

contre la deuxi®me ne peut pivoter autour de l'axe longitudinal.

La troisiéme partie suivant un axe perpendiculaire & son axe de
rotation par rapport a la seconde reqoig:en articulation la qua-
trieme partie 28 qui est constituée par deux bras paralliles d'é-
gales longueurs espacés l'un de l'autre fixés rigidement par une
de leur extrémité a l1'élément 3 d; soutien du segment inférieur
de membre.

Chaque bras & son autre extrémité porte une téte 34 par laquei-
le il s'articule & la troisi®me partie et par laquelle il coopire

avec les moyens de blocage en rotation.

Selon la forme préféréérdé réalisation, la troisi&éme partie com-
porte une seconde chambre cylindrique 35 d'axe perpendiculaire &
la premigre.

L'axe de la chambre se développe suivant-1'axe d'articulation de
la quatrizme partie 28 & la troisidme.

Dans cette chambre, sont montés les moyens de blocage en rotation

de la quatrieme partie par rapport & la troisieme.

Préférentiellement, la troisizme paftie perpendiculairement a
l'axe de la seconde chambre 35 présente deux fentes paralldles 36
espacées l'une de l'autre qui débouchent chacune radialement dans
la deuxigéme chambre.

Par les fentes radiales, les bras sont engagés dans la chambre et

leur té&te 34 est centrée 3 l'axe de la chambre.
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A cet effet, chaque téte est'percée suivant son épaisseur par
un orifice cylindrique qui regoit un téton cylindrique 37 aui
matérialise l'axe de pivotement de la quatrigme partie, ce téton
étant ménagé en saillie sur la face interne plane d'un couvercle
circulaire 38 de la chambre bloqué par vis dans un 1;mage ménagé
en extrémité de la chambre coaxialement & son axe de révolution,
ce couvercle venant recouvrir la téte.

De préférence, il est prévu au moins un.organe élastiqugkde rap-
pel 28A afin de ramener la quatridme pa;iie 28 en alignement avec
la troisigéme.

Cet organe pourra 8tre un ressort enroulé en spirale, fixé par

une de ses extrémités & 1la troisitme partie et par son autre

extrémité a 1la quatfiéme partie.

Les moyens de blocage sont montés en coulissement axial dans 1la
chambre entre les deux tétes.

Ces moyens de blocage lorsqu'ils sont actionnés dans le sens du
blocage, coopiérent en poussée avec les deux tétes et les pla-
quent fermement contre la face interne du couvercle.

Les forces d'adhérence créées entre la téte et la face interne

du couvercle s'opposent au pivotement de la quatrigme partie

autour des tétons.

Selon une forme préférée de réalisation, les moyens de blocage
sont constitués par deux pistons cylindriques 39 montés de manig-

re axialement mobiles dans la chambre en écartement l'un de

1'autre.

Un fluide sous pression, par exemple de 1l'huile, est introduit
dans l'espace de la chambre situé entre les deux pistons.

Sous l'effet de la pression de ce fluide, les deux pistons sont
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repoussés simultanément contre les tétes .des bras.
)

Avantageusement, le capsulisme 33A est en communication avec
l'espace compris entré_les deux pistons 39 de la deuxigme cham-
bre, ce qui permet & partir d'un seul orifice d]introduction
d'huile sous pression d'actionner simultanément les ﬁoyens de
blocage des trois mouvements de rotatiopwde 1'élément central.

Selon la forme préférée de réalisation, le capsulisme 33A commu-
nique avec l'espace entre les deux pistons de la seconde chambre
au travers d'au mdins un orifice 40 pratiqué dans 1le piston 33
débouchant dans wune chambre 41 située en arridre de ce piston
.dans l'axerde ce ﬁgrnier et par unropif?pe 42 pratiqué dans 1la
paroi 43 de sépérétiﬁn dgé aeux cﬁambféé 32 et 35 débouchant res-
pectivement dans la chambre arridre 41 du piston et dans l'espace

situé entre les pistons 39 de la chambre 35.

Préférentiellement, la chambre 41 située en arrigre du piston est
délimitée par un logement cylindrique p{gtiqué'dans le dit piston
suivant son axe de révolution et pgfiﬁnrggésage 44 cylindrique en
saillie sur ;a paroi 43 de sépa;afion ;oaxialement au piston.
Le logemént cylindrique 41 durpiston vient coiffer ce bossage.

Un joint d'étancheité 45 est disposé entre la face cylindrique

du bossage et la face cylindrique du logement 4l.

I1 est & noter que le diamdtre du logement 41 formé dans le pis-
ton est faible en comparaison avec le diam2tre du capsulisme 33A
et que l'aire de la surface de ce logement sur laquelle s'éxerce
la poussée axiale du fluide est faible en comparaison avec la

face avant du piston, c'est a dire celle du capsulisme.
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De préférence, la paroi du capsulisme 33A est percée d'un orifice

radial qui est en communication avec la conduite d'amenée d'huile
\}

sous pression.

Les éléments centraux selon les formes précédentes de réalisation
regoivent l'huiie sous pression d'une conduite hydraulique con-
nectée de préférence & un multiplicateug de pression 46 d'un type
connu & deux natures de fluide. ok

Avantageusement, ce multiplicateur sera du type air huile.

Sur le circuit d'air comprimé en amont du multiplicateur de pres-

sion sera disposée une vanne actionnable par une pédale 47.

Cette vanne selon gu'elle est actionnée ou relachée, permettra de

délester ou pressuriser la chambre pneumatique du multiplicateur

de pression.

En figures 10 et 11 , on a représenté une autre forme de réalisa-
tion de 1'élément central.

L'élément central selon cette forme de réalisation, est constitué
toujours en quétre parties 48, 49, 50, 51 dont la premiére' est .
fixe, dont la deuxidme est articulée & la précédente suivant ua
axe vertical, dont la troisi&me est articulée & la deuxiéme sui--
vant un axe longitudinal et dont la quatridme est articulée 2a la

troisiéme suivant un axe paralltle & l'axe de pligature de 1l'ar-

ticulation.

Suivant cette forme de réalisation, les moyens de blocage des
différentes parties les unes par rapport aux autres sont consti-i
tués par des moteurs électriques ayant un couple & l'arrét.

Selon cette forme de réalisétion, la prémiére partie 48 de 1'61é~
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ment 3 est pourvue suivant 1'axe vertical d'un 1logement dens
lequel e§t monté un moteur électrique 52. . s
Ce moteur est fixé par son corps & ce logement et son rotor est
axial & ce logement.

Ce moteur présente deux arbres de sortie opposés.

La deuxidme partie 49 présente une chape 53 & ailes horizontales
par lesquelles elle est angulairementwiiée aux arbres de sortie
du moteur.

Préférentiellement, la chape est guidée en rotation par rapport a
la chambre de la premigre partie.

A cet effet, chaque aile de la chape est pourvue suivant 1'axe de
rotation d'un orifice cylindrique dans lequel s'engage un pion 54
cylindrique en saillie sur une. paroi 55 qui vient la recouvrir et
qui est fixée & la premidre partie 48.

Selon cette forme de réalisation, l'aile de la chape sera liée
angulairement a l'arbre de sortie du moteur par l'intermédiaire
d'un disque 57 calé sur cet arbre et d'une goupille 56 la liant a

ce disque.

La deuxitme partie 49 coaxialement 2 l'axe de pivotement de 1la
troisiédme présente un alésage borgne 58 cylindrique dans lequel
s'engage en rotation un nez cylindrique 59 ménagé sur la troisia-
me partie 50.

Entre la face cylindrique de l'alésage et la face cylindrique du

nez pourra gtre disposée une bague en matigre anti-friction.

Le nez de la troisidme partie suivant 1l'axe de pivotement est
pourvu d'un logement cylindrique 60 dans lequel est fixé suivant

cet axe un deuxi®me moteur électrique 61 dont l'arbre de sortie

S
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est angulairement 1ié par tous moyens connus 3 la deuxiéme par-

tie.

v
Cette troisizme partie comme décrit précédemment présente, per-

pendiculairement & 1'axe longitudinal, une chambre cylindrique 62

~dans laquelle débouche deux fentes radiales qui regoivent chacune

un des bras 64 de la quatrigme partie dont la téte percée d'un
orifice cylindrique est centrée par .rapport 2 l'axe de la chambre
par un bossage 65 cylindrique d'un couv;;cle 66, lequel bossage
s'engage dans l'orifice de la téte.

Selon cette forme de réalisation, dans la chambre cylindrique est

fixé un moteur électrique 63 dont 1l'arbre de sortie est angulai-

rement 1ié & un des bras de la quatridme partie.

Les moteurs électriques seront commandés & partir d'un méme

circuit électrique comportant un capteur électrique actionnable

par une pédale.

Selon une autre forme de réalisation, le circuit électrique pour-
ra &tre associé & un circuit électronique de commande connu en

soi, apte a percevoir et interpréter des ordres vocauX.

Les éléments centraux 4 précédemment décrits sont chacun pourvus

d'un soufflet de protection les recouvrant compleétement.

L'élément de soutien 3 du segment inférieur de membre est consti-
tué par un élément longiligne 68 et par un sabot 67 qui regoit la
terminaison du membre. ‘

De préférence, le sabot 67 peut 2tre déplacé en éloignement ou
rapprochement de l'élémenE central &4 le long de l'axe de 1'élé-

ment de soutien 3 de la jambe afin d'adapter l'appareil 2a la
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Suivant une premigre forme de'réalisation, 1'élément 1longiligne

est constitué en deux parties 68A, 68B tubulaires susceptibles de

coulisser axialement l'une dans l'autre, dont .une est fixée a

1'é1ément central et dont l'autre porte en extrémité le sabot 67.

A ces deux parties esi Zfsqifé untmoyen d'écartement et -rapproc—
par_rappor 1'élément central,

hement du sabotVpar coulissement des deux parties 1'une par rap-

port & 1'autre.

Selon une premiérg forme de réalisation (figure 4), le moyen d'é-.
cartement est constitué par quatre biellettes 69 agencées en
IASange déformable.

De préférence, ce losange déformable est disposé dans les deux
parties de 1l'élément et en ﬁait saillie latéralement par passage
au travers de fentés latérales pratiqﬁées déns les deux parties

tubulaires de 1'élément.

Par un de ses sommets, le losange déformable est fixé 2 la partie
68A et par son sommet opposé au précédent est fixé a la partie
68B. - ‘ ”

Les deux éutfés sommets oppﬁsés sont réunis l'un & 1l'autre par
une vis 70 dotée d'une poignée de manoeuvre.

Cette vis coopére en vissage avec un écrou solidaire de l'un des
sommets et est bloquée en translation au niveau de l'autre.
Ainsi, la rotation de la vis provoquera la déformation du losange -
et par voie de conséquence, le c0ulissementr des deux parties

68A, 68B 1l'une par rapport'é l'autre, ce qui permettra d'ajuster

la distance entre le sabot et 1'élément central.
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Selon une autre forme de réalisation non représentée, le moyen
d'écartement ou rapprochement pourra étre constitué par un SYB"
téme pigﬁon engrainé avec une crémaillére.
Selon cette forme de réalisation, 1'élément contenant pourra
étre doté d'une fente 1longitudinale par laduelle.fait saillie
une crémaill2re fixée & l'élment contenu.
Le pignon selon cette forme de réalisation pourra &tre bal§ sur
un axe monté dans des palieré solidaire§fﬂe 1'élément contenant.

Cet axe pourra &tre associé & une poignée de manoeuvre.

Toute rotation du pignon se traduira par un déplacement en trans-
lation de l'élément contenant par rapport & 1'élément contenu.

?elon une autre forme de réalisation (figures 8, 9, 10, 11), 1'é-
lément de soutien du segment inférieur de membre est constitué
par deux barres cylindriques parall&les 71, sur lesquelles cou-~
lisse un chariot 72 porteur du sabot 67, ces rails étant réunies

l'un & 1'autre par des entretoises 73 d'extrémité dont une est

fixée a8 1'élément central 4.

Le chariot comporte deux orifices cylindriques dans chacun des-
quels est montée une des barres cylindriques 71.

Afin d'immobiliser le chariot le long des rails, il est prévu une
vis de blocage.

Cette vis de blocage coopire en vissage avec un orifice taraudé

débouchant dans un des deux orifices cylindriques pour prendre

appui sur un des rails.

De préférehce, le sabot est monté sur le chariot avec possibilité

de déplacement axial.

A cet effet, le sabot est 1ié cinématiquement au chariot par
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l1'intermédiaire d'un systéme & vis et écrou 75.

La vis de ce systime pourra se développer parallilement 2 1§;xe
des rails et &tre immobilisée en translation dans deux paliers
74 du chariot.

L*écrou de ce systime pourra &tre solidaire du sabot .et sera
immobilisé en rotation par rapport au chariot.

De plus, le sabot pourra &tre également réglable en inclinaison

par rapport au chariot. Ll

L*appareil tel que décrit trouve avantageusement son emploi dans
le soutien des membres inférieurs lors d'interventions chirurgi-

cales.
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REVENDICATIONS:
.

l. Appareil support de membre comprenant un élément (1) de
soutien du segment supérieur de membre, porté par un ensemble
(2) de fixation & la table d'opération, un élément'(3) de sou-
tien du segment inférieur fixé au précédent ou & l'ensemble de
fixation (2) par un élément central (4) autorisént diverses
positions angulaires de 1'élément de s;&tien de segment infé-
rigur par rapport & l1'élément de soutien du segment supérieur,

le dit élément central (4) étant destind 2 &tre positionné

sous l'articulation du segment inférieur de membre au segment

supérieur caractérisé en ce que le dit élément central (4) est
constitué en plusieurs parties agencées en chaitne ouverte
susceptibles de pivoter les unes par rapport aux autres, cha-
cune suivant un axe transversal a l'axe de pivotement des aut-
res parties, et le dit élément central étant pourvu de moyens
Ainternes de blocage en pivotement des différentes parties les
unes par rapport aux autres, ces dits moyens de blocage étant

simultanédment commandés & partir d'un méme organe de comman-

de.

2. Appareil selon la revendication 1 caractérisé en ce que
l'ensemble de fixation (2) comprend deux bras parallzles (§)
destinés & se fixer a la table réunis 1'un 2 l'autre par au
moins une traverse (7) destinéde a porter 1'élément de-.soutien
(1) du segment supérieur de membre et/ou 1l'élément central
(4), la dite traverse étant perpendiculaire aux bras 6, 1la
dite traverse étant montée avec possibilité de déplacement le

long des bras (6) et de blocage en position et &tant consti-

(I
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tuée en deux éléments montés de manidre coulissante l'un dans

l'autre ce qui permet d'adapter l'ensemble de fixation (2) a.

‘ -
des tables de différentes largeurs.

.

3. Appareil selon la revéndication 2 caractérisé en ce que
l'ensemble de fixation (2) est doté de deux traverses (7)
paralleéles, dont 1la plus écartée de léjfable porte 1'élément
central (4) et 1'autre porte 1'élément (1) de soutien de cuis-
se. '

4. Appareil selon la revendication 1 caractérisé en ce que
1'élément central comprend une premidre partie (13) fixe a
laquelle est articulée suivant un axe longitudinal parallzle &
1'axe longitudinal du membre une deuxizme partie (14) 2
laquelle est articulée suivant un axe perpendiculaire au pré-
cédent et parralléle a l'axe dé pligature de l'articulation du

membre, une troisiZme partie (15) & laquelle est fixée 1'élé-

ment (3) de soutien du segment inférieur du membre.

5. Appareil selon la revendication 4 caractérisé en ce que
la premi&re partie (13) présente une chambre interne cylind-
rique (13A) dont le fond est percé suivant l1l'axe longitudinal
d'un orifice .cylindrique par lequel un _tourillon cylindrique
(17) fixé de manidre rigide & la deuxigme partie pén2tre dans
la chambre pour coopérer dans cette dernidre avec un moyen de

blocage en rotation autour de l'axe longitudinal.

6. Appareil selon la revendication 5 carictérisé en ce que

le moyen de blocage est constitué par une collerette circulai-

.
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re (17A) que comporte le tourillon dans la chambre (13A) et

par un ofgane (18) axialement mobile dans la chambre coopérant.
]

en poussée axiale avec le tourillon afin que la collerette de

ce dernier vienne en appui contre le fond de la chambre (13A).

7. Appareil selon la revendication 6 caractérisé en ce que

l'organe axialement mobile est un piston poussé vers le tou-

rillon par un fluide sous pression introﬁuit dans la chambre.

8. Appareil selon la revendication 4 caractérisé en ce que
le deuxi®me partie *(14) présente, suivant un axe perpendi-
culaire & 1'axe longitudinal une chambre cylindrique (14A)
dont les parois (14B) normales & l'axe sont traversées chacune
par un orifice cylindrique dans lequel s'engage un tourillon
(21) fixé rigidement & la troisiéme partie, le dit tourillon
coopérant dans la chambre 14A avéc un moyen de blocage en

rotation.

9. Appareil selon la revendication 8 caractérisé en ce que
le moyen de blocage en rotation de chaque tourillon est cons-
titué par une collerette (21A) que comporte le tourillon dans
la chambre et par un organe (22) axialement mobile dans la
chambre coopérant en poussée. axiale avec le tourillon afin

d'amener la collerette 21A en appui contre la paroi (14B).

10. Appareil selon la revendication 9 caractérisé en ce
que l'organe axialement mobile est un piston que les deux pis- -
tons que comporte la chambre sont écartés l'un de 1'autre et

qu'un fluide sous préssion est introduit dans la chambre dans

1]
.

l'intervalle entre les deux pistons.
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11. Appareil selon la revendication 8 caractérisé en ce

]
que la troisi®me partie est un étrier en U, les tourillons
étant fixés aux ailes de cet étrier perpendiculairement & ces

»

dernigres.

12. Appareil selon la revendication 1 caractérisé en ce
que l'élément gentral comprend une !Q}emiére partie fixe a
laquelle est articulée suivant un axe vertical une deuxigme
partie, & laquelle est articulée suivant un axe longitudinal
une troisi2me partie recevant en articulation, suivant un axe
"parallele & l'axe de pligature de l'articulation une quatriéme
partie (28) & laquelle se fixe 1'élément de soutien (3) du

segment inférieur de membre.

13. Appareil selon la revendication 12 caractérisé en ce
que la premidre partie 25 présente une surface cylindrique 25A

8 axe de révolution vertical et est percée suivant cet axe

d'un orifice vertical (30) la dite premidre partie présentant
une fente médiane (29) débouchant dans l'orifice vertical dans
laquelle s'engagé un doigt 31 qui fixé & 1l'axe 30 et qui tra-
verse de part en part la deuxi®me partie suivant l'axe longi-
tudinal pour pénétrer dans la troisidme partie dans laquelle
il est solidaire d'un organe de blocage (33) des premigre
deuxitme et troisi®me partie par pression les unes contre les

autres.

14. Appareil selon la revendication 13 caractérisé en ce

que la deuxigme partie (26) présente une surface cylindrique
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(26A) ménagée en creux venant s'appliquer contre 1la surface

cylindridue (25A) de la premitre partie (25). :

)

15. Appareil selon les revendicatiﬁns 12 et 13 caTactérisé
(27), suivant 1l'axe longitudinél présente une surface cylind-
rique de guidage (27A) ménagée en creux qui coopgre en guidage
avec un bossage cylindrique (26B) prati&ué sur la deuxizme
partie (26) que la troisizme partie suivant l'axe longitudinal
est pourvue d'une chambre cylindrique (32) dans laquelle
pénétre le doigt qui est fixé dans cette chambre & l'organe de
blocage (33) constitué par un piston qui définit avec la
chambre (32) un capsulisme (35A) dans lequel est introduit un

fluide sous pression.

16. Appareil selon la revendication 12 caractérisé en ce
que la troisigdme partie suivant un axe parallele 3 l'axe de
pligature, est équipée d'une chambre cylindrique dans laquelle
sont montés des moyens de blocage en rotation de la quatrieme

partie par rapport & la troisigme cette quatriéme partie étant

articulée & la troisigme suivant l'axe de la chambre.

17. Appareil selon la revendication 12 et 1la revendication
16 caractérisé en ce que la troisigme éartie présente deux
fentes radiales (36) débouchant dans la chambre (35) dans cha-
cune desquelles s'engage un bras de 1la quatriéme partie dont
la téte (34) est centrée par rapport é l'axe de la chambre
par un téton (37) en saillie sur la Fface plane d'un couvercle
(38) fixé en extrémité de.la chambre de lé troisi¢me partie,

que dans la chambre sont montés deux pistons écartés 1l'un de
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l'autre et que dans la chambre dans %'intervalle entre les

deux pistons est introduit un fluide sous pression. :
%
18. Appareil selon la revendication 12 caractérisé en ce
. que les moyens de blocage sont constitués par des moteurs

électriques ayant un couple & l'arrét.

19. Appaieil selon la revendication;i' caréctérisé en ce
que 1l'élément de soutien du segment inférieur de membre comp-
rend un &lément longiligne 68 en deux parties tubulaires sus-
‘ceptibles de coulisser axialement l'uné dans l'autre dont une
est fixée & 1l'élément central et 1l'autre porte en extrémité le
sabot (67) et que & ces deux parties est associé un moyen d'é-
cartement ou rapprochement du sabot de 1'élément central, par

coulissement des parties l'une par rapport a 1'autre.
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