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@ Detektionsverfahren fiir einen passiven Infrarot-Bewegungsmelider und Anordnung zur
Durchflihrung des Verfahrens.

@ Es werden ein Auswerteverfahren zur Erkennung
verweilender Objekie im Detektionsbersich eines
passiven Infrarotbewegungsmelders und eine Anord-
nung zur Durchfihrung des Verfahrens beschrieben.
Erfindungsgem3B wird die Inhomogenitit des
MeBwert-Hintergrundes, die auf physikalischen
Gegebenheiten, wie Absorption, Reflexion, spezifi-
schem Wérmeleitwert oder unterschiedlichem
FremdstrahlungseinfluB beruht, zur Auswertung her-
angezogen. Bei einer Anderung der Umfeldstrah-
lung, die unterhalb einer tiefsten, vorgegebenen Si-
gnalfrequenz erfolgt, wird eine Umfeldstrahlungs-
Nachflihrung durchgefiihrt, um den jeweiligen Refe-
renzwert an die Anderung des Me#Bfeldhintergrundes
anzugleichen. Die Nachflihrung erfolgt dadurch, daB
die Differenz des aktuellen Ausgangssignais des
NStrathngsdetektors und eines  entsprechend
<verz'cigerten Ausgangssignals Uber eine signalampii-
¢ tudenabhangige zeitliche Referenznachflihrung ein-
. em Komparator zugeflihrt wird, der ein Zeitglied und P
eine Speichereinrichtung steuert. ‘ 0
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Detektionsverfahren fiir einen passiven Infrarot-Bewegungsmeider und Anordnung zur Durchfiihrung

des Verfahrens

Die Erfindung betrifft ein Verfahren zum Detek-
tieren eines in das Meffeld eines passiven Infrarot-
Bewegungsmelders (PIR-Bewegungsmelder) einge-
drungenen Objektes, bei welchem der Signalpegel
eines Strahlungsdetekiors ermittelt und die Fre-
guenz der Abweichungen eines Ausgangssignals
von einem vorgegebenen Referenzpegel mit einer
vorgegebenen Referenzsignalfrequenz verglichen
und bei Ubereinstimmung ein Melder aktiviert wird.
Weiterhin betrifft die Erfindung eine Anordnung zur
Durchfiihrung des Verfahrens.

Bekanntlich werden in der Gefahrenmeldetech-
nik, insbesondere in der Intrusionsschutztechnik,
und in der Steuerungstechnik PIR-Bewegungsmel-
der zur Erfassung von bewegten Objekien in In-
nenrdumen eingesetzt. Dabei wird innerhalb eines
MeBbereiches die von einem menschlichen Kdrper
oder von einer anderen Wérmequelle abgegebene
Infrarot-Strahlung (IR-Strahlung) von einer opti-
schen Einrichtung gebilindelt und einem Strah-
lungsdetektor zugefiihrt, dessen Ausgangssignal in
einer elekironischen Auswerteeinheit verarbeitet
wird. In der Gefahrenmeldetechnik ist eine Vielzahl
von Bewegungsmeldern jeweils Uber eine Meldeli-
nie mit einer Meldezentrale verbunden, an weicher
im Falle einer Bewegungsdetektion ein Alarm aus-
geldst wird.

Die bekannten PIR-Bewegungsmelder sind dar-
auf ausgelegt, dynamische StrahlenfluBanderungen,
d. h. zeitliche Anderungen der Temperaturdifferenz
zwischen der Umgebungstemperatur und der
jeweiligen Oberildchentemperatur des Objektes, zu
erfassen und auszuwerten. Damit ein Meldesignal
erzeugt wird, ist es erforderlich, daf das Objekt
sowohl in das MefBfeld eindringt als auch aus dem
MepBfeld wieder austritt. Wenn das Meffeld in meh-
rere nebeneinander liegende, strahienférmig vom
Bewegungsmelder ausgehende MeBzonen einge-
teilt ist, werden die von den Eintritten und Austrit-
ten in die einzeinen MefBzonen erzeugten Sen-
sorausgangssignale hinsichtlich ihrer Amplituden
und ihrer Anzahi bzw. Polaritdt mit vorgegebenen
Referenzwerten  sowie  vorgegebenen Pola-
ritdtsfolgen und Zeitfolgen verglichen und aus dem
Vergleichsergebnis gegebenen falls auf eine Ob-
jektbewegung geschiossen.

Diese bekannten PIR-Bewegungsmelder werten
also nur die zeitliche Anderung der erfassten Strah-
lung aus. Sie reagieren im wesentlichen auf das
Durchqueren des Megfeldes. Das Verwesilen eines
Objektes im MeBbereich kann dagegen nicht diffe-
renziert erkannt werden. Im praktischen Einsatz
eines derartigen Bewegungsmelders kann die Tem-
peraturdnderung des  Uberwachungsbereiches
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aufler durch das Eindrigen eines Objektes mit einer
zum Megfeld unterschiedlichen Temperaturstrah-
lung auch durch eine Vielzahl von anderen Para-
metern verdndert werden. Es kann beispielsweise
vorkommen, daB das Mebffeld selbst oder im
MeBfeld feststehende Objekte ihre Eigenstrahlung
verdndern. Ferner kdnnen Strahlungsquellen. die
auflerhalb des MepBfeides liegen, durch Reflektion
an entsprechenden Objekien innerhalb des
Mefifeldes eine  Temperaturstrahlungsénderung
vortduschen. Auch das Eindringen und Verweilen
eines Objekies im Detektionsbereich hat in der
Regel eine Temperaturdnderung zur Folge. Das
gleiche gilt flir den Fall, daB sich ein Objekt, das
langere Zeit in der Mefzone verweilte, aus dem
Detektionsbereich herausbewegt. Obwohi die be-
kannten Bewegungsmelder in den meisten Anwen-
dungsféllen zufriedenstellend arbeiten, kann es in
anderen Anwendungsfdilen als nachteilig empfun-
den werden, daB prinzipbedingt entweder der
Detektionsbereich sehr klein gehalten werden mug
oder die Detektion eines bewegten Objektes inner-
halb des MepBfeldes nicht erkannt werden kann, so
daB in dieser Hinsicht keine Uberwachung erfolgt.
Im Bereich der Steuerungsanwendungen kann die-
ser Mangel Fehlfunktionen auslGsen.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein
Verfahren der eingangs genannten Art anzugeben,
mit welchem auch das Verweilen bzw. die Bewe-
gung eines Objekies innerhalb des Meffeldes er-
kannt und ausgewertet werden kann. Weiterhin
liegt der Erfindung die Aufgabe zugrunde, dies
auch anordnungsmagig zu realisieren.

Bei dem Verfahren wird die Aufgabe dadurch
geldst, daB der Ausgangsspannungspege! entspre-
chend den erwarieten Signalirequenzen zeit-
verzbgert wird, daB bei einer Anderung der vom
Mesfeld empfangenen Strahlung unterhalb der tief-
sten Signalfrequenz gine
Megfeldstrahlungsnachfithrung durchgefiihrt  wird,
daB der nachgeflinrte Ausgangsspannungspegel
mit einem signalamplitudenabhéngigen =zeitlich
verz@gerten Referenzausgangsspannungspege!
verglichen wird und daB ein Akior gesetzt wird,
wenn der Ausgangsspannungspegel den Referen-
zausgangsspannungspegel nach einer vorgegebe-
nen Zeit Uberschreitet.

Fir die Anordnung wird die Aufgabe dadurch
gelst, daB der Ausgang des Strahlungsdetekiors
sowohl unmittelbar als auch {ber ein Zeit-
verzdgerungsglied, mit einer der erwarteten Signal-
frequenz einer Objekidetektion entsprechenden
Zeitverzbgerung einem Differenzverstédrker zu-
geflihrt wird, daB der Ausgang des Differenz-
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verstérkers sowohl unmittelbar als auch Uber eine
signalamplitudenabhéngige  zeitliche Referenz-
nachfiihrung mit einem Komparator verbunden ist,
dessen Ausgang Uber ein weiteres Zeit-
verzbgerungsglied mit einer Meldelinie verbunden
ist.

Die Erfindung macht sich die Erkenntnis zu-
nutze, daB die Inhomogenitédt eines Meffeldes, die
auf den physikalischen Gegebenheiten wie Absorb-
fion. Reflexion, spezifischem Wirmeleitwert und
unterschiedlichem Fremdstrahlungseinfiuf beruht,
unter Betrachtung der Anderung des empfangenen
Gleichlichianteils der Umfeldobjekte zur Auswer-
tung herangezogen wird. Die Detektion erfolgt auf-
grund der mit diesen thermischen Inhomogenititen
verbundenen Anderung des absoluten Strahlungs-
leistungswertes.

Eine bevorzugte Weiterbildung der Anordnung
besteht darin, daB der Ausgang des Differenz-
verstérkers sowohl unmittelbar als auch Uber ein
Zeitverzgerungsglied einem weiteren Differenz-
verstirker zugeflhrt wird. Durch diese MaBnahme
kann die Objekidetektionsempfindlichkeit erhdhi
werden.

Des weiteren kann es vorieilhaft sein, daB Dual-
Strahlungsdetektoren in Antipolaritdtsschaltung vor-
handen sind, daB der Referenznachfiihrung paraliel
zwei Komparatoren zum Ermitteln einer Antipola-
ritdtssignaiamplitude nachgeschaltet sind, und daB
eine von den Ausgangssignalen der beiden Kom-
paratoren gesteuerte Speichereinrichtung zur Zwi-
schensepeicherung der zeitverz8gerten
Komparator-Ausgangssignale vorhanden ist.

Eine weitere bevorzugte Ausfiihrungsform der
Erfindung besteht darin, daB in der parallelen
ZufUhrung zu den Differenzverstirkern weitere
Zeitverzdgerungsglieder zur Storsignalausblendung
vorhanden sind.

Eine weitere bevorzugie Weiterbildung der Er-
findung besteht darin, daB der Ausgang des Strah-
lungsdetektors zusitzlich einer Reihenschaltung
von Differenziergliedern und seletiven Verstirkern
zugeflhrt ist, deren Ausgangssignal mit einer Mel-
delinie verbunden ist. Mit dieser Anordnung kann
eine Objekidetektion anhand von vorgegebenen
Amplitudensequenzen und Signalfrequenzen erfol-
gen.

Im folgenden wird die Erfindung anhand eines
in Figuren dargestellten Ausflihrungsbeispieles wei-
ter beschrieben.

Fig. 1 zeigt schematisch ein MeBfeld eines
Dual-Strahlungsdetektors;

Fig. 2 veranschaulicht schematisch ver-
schiedene  charakieristische  Grdfien  eines
Mesfeldes;

Fig. 3 zeigt Uber der Zeit verschiedene
Verldufe des Ausgangsspannungspegels eines
Strahlungsdetektors und
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Fig. 4 zeigt ein Blockschaltbild eines PIR-
Bewegungsmelders.

Fig. 1 zeigt rein schematisch einen von einem
PIR-Bewegungsmelder mit einem Sensor S
liberwachten MefBbereich, der hier beispielhaft aus
zwei etwa kegelfrmig ausgebildeten MeBzonen
20, 20" besteht. Die infrarote Strahlung der beiden
MegBzonen 20, 20, die sich vom sichtbaren bis
mittleren  Infrarot-Strahlungsbereich  erstrecken
kann, wird Uber eine nicht dargestellte optische
Einrichtung auf den Sensor S gebiindelt. Jede
Anderung des Strahlungseinfalls bewirkt am Sensor
S eine Ausgangsspannungsinderung, die in einer
in den nachfolgenden Figuren beschriebenen An-
ordnung ausgewertet wird.

Der Sensor S besteht aus pyro-elekirischen
Dualsensoren 1, 1’ in Antipoiaritdtsschaltung, die
jeweils aus einem Kristall mit einer wirksamen
Lénge X und einer wirksamen Fliche A bzw. A’
bestehen und im Abstand B angeordnet sind. Die
optische Einrichtung kann beispielsweise aus einer
Linsen-oder aus einer Spiegelanordnung bestehen,
welche die geometrischen AusmapBe der Empfangs-
zone 20, 20" in Abh#ngigkeit von der Detek-
torgrGBe. vom Kristallabstand und von der Brenn-
weite ermittelt. Daher ist es selbstver stindlich
auch mdgglich, mehr als zwei Empfangszonen zu
realisieren.

In Fig. 1 ist ferner rein schematisch veran-
schaulicht, auf welche Weise sich das Verhiltnis
zwischen MefBfeldgréBe und der GrdBe eines Ob-
jektes 22 in verschiedenen Absténden e1, e3 und
e4 vom Bewegungsmelder ZAndert. Dazu ist im
Me#sfeld 20 zu jeder Entfernung jeweils ein gleich
groBes Objekt 22 dargestelit. Es dlirfte damit deut-
lich werden, daB ein gleich groBes Objekt beim
Eindringen in die unterschiedlichen Entfernungszo-
nen oder beim Verweilen darin charakteristische
Strahlungsénderungen verursacht. Nach dem
Strahlungsgesetz reduziert sich die Strahlungslei-
stung im Quadrat der Entfernung. Des weiteren
veranschaulicht Fig. 1, da8 bei gleicher Ge-
schwindigkeit des Objektes die Zeitdauer zum
Durchqueren der Meffelder bei unterschiedlicher
Entfernung zwangsldufig ebenfalls unterschiedlich
ist. Die Bestimmung dieser Zeitdauer kann anhand
einer Eintrittsamplitude und einer Austrittsamplitude
an den Ausgéngen der beiden Detektoren 1, 1’
ermittelt werden.

In Fig. 2 ist eine der MeBzonen 20 dargestelit,
die auf einem Megfeldhintergrund gerichtet ist, der
in dem hier gezeigten Beispiel rein schematisch
vier Bereiche mit Strahlungsanteilen o1, ¢2, 43
und ¢4 umfaBt. Weitere Strahlung wird innerhalb
des Meffeid-Volumens imitiert, die schematisch
mit ¢5 gekennzeichnet ist. Das Objekt 22 sendet
einen Strahiungsanteil ¢6 aus. Abhidngig von der
aus dem Meffeld empfangenen Strahiung wird sich
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der Strahlungsdetektor auf einen Wert einstellen,
weicher der empfangenen StrahlungsZnderung der
Strahlungsanteile ol bis o4 des
Megfeldhintergrundes,  der  Strahlung des
Mefbereich-Volumens ¢5 und des Strahlungsa-
nteils ¢6 des Objektes 22, wenn es in das Megfeld
20 gelangt, entspricht. Bewegt sich das Objekt 22
beispielsweise in der Entfernung el durch die
MeBzone 20, so wird dabei eine Strecke A S1
zuriickgelegt. Beim Eintritt in die MeBzone 20 am
MeBzonenrand Eg. wird sich die empfangene
Strahlung am Strahlungsdetektor aus der Summe
der Strahlungsanteile ¢2, $3, ¢5 und $8 ergeben.
In einer Entfernung e2 wiirde die Sirecke A S2
zurilickgelegt usw.

Die drei Diagramme in Fig. 3 zeigen jeweils
Uber der Zeit t den Verlauf des Ausgangssignais
des Strahlungsdetekiors S. Dabei ist mit t1 jeweils
der Eintritt des Objekies 22 in die MeBzone und
mit {2 Austritt des Objektes aus der MeBzone be-
zeichnet. In dem oben dargesteliten Diagramm sind
ferner die Amplituden mit indices el, e2, e3 ge-
kennzeichnet, die zu den unterschiedlichen Entfer-
nungen el, e2, e3 gehdren. Es ist deutlich zu
sehen, daB bei der kleinen Enifernung el ein
groBer Eingangssignalpegel A, und ein entspre-
chender groBer Ausgangssignaipegel A auftreten.
Mit zunehmender Enifernung verringert sich der
Eingangspegel Ag, bzw. Ags im Quadrat, wenn sich
die Entfernungen gegeniiber der Entfernung et
verdoppeln bzw. verdreifachen. Das Aufireten der
zugehdrigen Ausgangssignalpegel A, und A.g
erfolgt  zus#itzlich nach  einer  zeitlichen
Verzdgerung. Dies ist darin begriindet, daB in der
Entfernung e1 und die Mefizone 20 in der Zeit A {1
durchquert wird. In der Entfernung 2 bzw. e3 sind
die Zeit At2 bzw. At3 erforderlich, da unter-
schiediich lange Strecken AS1, AS2 bzw. AS3
zurlickgelegt werden missen. Wiirde das Objekt
22 nach einem Verweilen innerhalb der MeBzone
die MeBzone wieder verlassen, so hitte dies einen
{iber einen ldngeren Zeitraum abklingenden Kur-
venverlauf zur Folge, der als Signalruhepe-
gelédnderung A, bezeichnet ist. Beim Verlassen des
Empfangsbereiches wére ein Ausgangssignal am
Strahlungsdetekior abgreifbar, das etwa dem Si-
gnalverlauf A,y entspricht. Die positiven und negati-
ven Amplituden sind mit Ut bzw. U~ bezeichnet. In
der zweiten Zeile der Fig. 3 ist ein Kurvenverlauf
wiedergegeben, der charakteristisch flr eine relativ
langsame Bewegungsgeschwindigkeit bzw. eine
kurze Verweildauer in der MeBzone 20 ist. Die
Eintrittssignalamplitude ist mit Ag, die Austrittssi-
gnalamplitude mit A, und die dem Verweilen eines
Objektes 22 zugehé&rige Amplitude ist mit Ay be-
zeichnet. In der letzten Zeile ist der typische Kur-
venverlauf bei einem Il&nger verweilenden Ge-
genstand in der MeBzone 20 bzw. bei einem an-
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schliefend statisch verweilenden Gegenstand dar-
gestellt, wobei flr gleiche Gr&Ben gleiche Bezugs-
zeichen gebraucht sind. Im Blockschaltbild der Fig.
4 ist einem Sirahlungsdetektor 1 ein Signai-
verstdrker 2 nachgeschaltet, dessen Ausgangssi-
gnal parallel zwei unterschiedlichen Auswertezwei-
gen zugeflihrt wird, n3mlich einer Detektionsaus-
wertung | und einer Detektionskontrollauswertung Il
Die Detekiionsauswertung | besteht aus einer
Reihenschaltung von Differenziergliedern 30. 32
34, 36 und selektiven Verstérkern 31, 33, 35. Durch
die Reihenschaltung der selektiven Verstérker und
der Differenzierglieder kann die Detektionsauswer-
tung | stufenweise auf eine vorgegebene Empfind-
lichkeit ausgelegt werden. Am Ausgang der Detek-
tionsauswertung ist ein auf einer ersten Meldelinie
37 an eine Meldezentrale (nicht dargestellf)
Ubertragbares Meldesignal abgreifbar, wenn in ein-
er Auswerteschaltung 38 eine Strahlungs&nderung
festgestellt wird, die auf ein Eindringen und ein
Austreten eines Objektes aus der dem Sirahlungs-
sensor 1 zugehdrigen MeBzone festgestellt wird.
Die Kriterien dazu sind die Signalfrequenz und die
Amplitudensequenz, wie sie in Fig. 3 oben beispiel-
haft veranschaulicht ist.

In der Detektionskontrollauswertung 1l wird das
Ausgangssignal des Signalverstirkers 2 direkt
gekoppelt, um den Informationsgehalt der Detektor-
signale zu erhalten. Dabei wird der Ausgangsspan-
nungspegel, der von der Anderung der Umfeld-
strahlung abh&ngig ist, paraliel einem ersten und
einem zweiten Zeitverzbgerungsglied 3, 4 zu-
geflihrt. Die Zeitverzbgerung des ersten Zeit-
verzdgerungsgliedes 3 entspricht einer erwarteten
Signalfrequenz eines Objektes, dessen Detektion
gewlinscht wird. Bei Anderungen der Umfeldstrah-
lung unterhalb der tiefsten Signalfrequenz erfolgt
eine entsprechende Umfeldstrahlungsnachiiihrung.
Der so gebildete Referenzwert C wird einem Diffe-
renzverstérker 5 zugefiihri, der jeweils die Differenz
des Referenzwertes zum aktuslien Signalpegel ver-
stdrkt. Dieser kann unmittelbar am Differenz-
verstédrker 5§ anliegen oder, wie in dem hier gezeig-
ten Beispiel, Uber das zweite Zeit-
verzdgerungsglied 4, welches zur
Stdrimpulsausblendung dient.

Zur ErhShung der Objekt-Detektionsempfind-
lichkeit ist dem Differenzverstdrker 5 eine prinzi-
piell &hnliche Schaltungsstufe nachgeschaitet, die
aus einem dritten Zeitverzdgerungsglied 6 und ein-
em parallel dazu geschalteten vierten Zeit-
verzigerungsglied 7 sowie einem weiteren Diffe-
renzverstdrker 8 besteht, an weichem die
Ausgénge des dritten und vierten Zeit-
verzOgerungsgliedes 6, 7 anliegen. Die Zeitkon-
stante des dritien Zeitverzdgerungsgliedes ist wie-
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derum auf eine Signalfrequenz einer Objekidetek-
tion abgestimmt, wéhrend die Verzdgerung durch
das  vierte  Zeitverz8gerungsglied 7  zur
Stdrimpulsausblendung dient.

Das verstdrkte Referenzsignal wird einer Kom-
paratorstufe zugeflihrt, die aus einer Referenz-
nachfiihrung 9 und zwei parallel geschalteten Kom-
paratoren 10 und 11 besteht. Den Komparatoren
wird einerseits das Ausgangssignal des Differenz-
verstdrkers 8 unmitielbar und an den Referen-
zeingdngen das Ausgangssignal der Referenz-
nachfihrung zugefiihrt. Diese besteht aus einem
signalamplitudenabhangigen Zeit-
verzdgerungsglied.

Beim Uberschreiten der Ansprechschwelle des
Komparators 10 bzw. 11 wird ein Zeitglied 12 bzw.
13 aktiviert, das den betreffenden Komparatoren
jeweils nachgeschaltet ist. Am Ausgang der beiden
Zeitglieder 12, 13 liegt jeweils ein Speicherelement
14 bzw. 15. Diese werden kreuzweise von den
Komparatoren 10 und 11 angesteuert. Treten Si-
gnalamplituden auf, die von den Zeitgliedern 12, 13
vorgegebenen Zeiten Uberschreiten, so wird das
zugehdrige Speicherelement 14, 15 gesetzt. Dieses
Speicherelement wird beim Aufireten einer Antipo-
laritétssignalamplitude F bzw. G am Ausgang des
Komparators 10 bzw. 11 zuriickgesetzt. Die
Ausgdnge der beiden Speicherelements 14, 15
werden mit einer Logikschaliung 16 zeitlich ver-
knlpft. Sie steuern Uber die Logikschaltung 16
einen Aktor 17 an, welicher die Detektion eines
verweilenden Objektes in der Mefzone des Strah-
iungsdetektors 1 an eine Meldezentrale (nicht dar-
gestellt) weitergibt.

Durch die ZeitverzGgerung im ersten Zeit-
verzBgerungsglied 3 knnen  Ausgangssi-
gnaldnderungen des Strahiungsdetektors 1, die
sehr langsam erfoigen, nachgefiihrt und eine An-
passung an den entsprechenden Betrag der Um-
feldstrahiung erreicht werden. Am Ausgang des
Differenzverstérkers 5 liegt jewsils eine Ausgangs-
spannung an, weiche der Anderung der Umfeld-
strahlung entspricht. Dieser Wert wird mittels der
Zeitverzbgerung, die durch die Referenz-
nachflihrung 8 vorgegeben ist, zu einer geregelten
Komparatorreferenz aus den beiden Komparatoren
10, 11 geflihrt. Spricht einer der Komparatoren 10,
11 an, und liegt die Signaldauer innerhalb sines
Zeitbereiches A,, wie er in Fig. 3 beispielhaft
veranschaulicht ist, so wird das zugehdrige Spei-
cherelement 10, 11 gesetzt und schaitet verz&gert
liber die Logikschaltung 16 den Aktor 17, wenn
nicht innerhalb dieser Zeit eine entsprechende Si-
gnalausidsung erfolgt, die den Ausgangssignalen
Aa gemdB Fig. 3 entspricht. Dann wird die vorher
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gesetzte Speicherzelle durch das Ansprechen des
Komparators geldscht. Ist beispielsweise die Spei-
cherzelle 14 gesetzt, so wird sie durch das Anspre-
chen des Komparators 11 zurlickgesetzt.

Anspriiche

1. Verfahren zum Detektieren eines in das
MeBfeid eines passiven Infrarot-Bewegungsmelders
(PIR-Bewegungsmelder) singedrungenen Objektes.
bei weichem der Signaipegel eines Strahiungsde-
tektors ermittelt und die Frequenz der Abweichun-
gen eines Ausgangssignals von einem vorgegebe-
nen Referenzpegel mit einer vorgegebenen Refe-
renzsignalfrequenz verglichen und bei
Ubereinstimmung ein  Melder aktiviert wird,
dadurch gekennzeichnet, daf der Ausgangspe-
gel entsprechend den erwartenden Signalfrequen-
zen zeitverzGgert wird, daB bei einer Anderung der
vom Netzfeld empfangenen Strahlung unterhalb
der tiefsten Signalfrequenz eine
MeBFeldstrahlungsnachfiihrung durchgefiihrt wird,
daB der nachgeflihrte Ausgangsspannungspegel
mit einem signalamplitudenabhéngigen =zeitlich
verzbgerten  Referenzausgangspegel verglichen
wird und daB ein Aktor gesetzt wird, wenn der
Ausgangsspannungspegel den Referenzausgangs-
spannungspegel  nach  einer  vorgegebenen
Zeitliberschreitet.

2. Anordnung zur Durchflihrung des Verfahrens
durch Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
daB der Ausgang des Strahlungsdetekiors (1)
sowohl unmitteibar als auch Uber ein erstes Zeit-
verzBgerungsglied (3) mit einer der erwarteten Si-
gnalfrequenz einer Objekidetektion entsprechenden
Zeitverzdgerung einen Differenzverstirker (5) zu-
geflihrt wird, daB der Ausgang des Differenz-
verstérkers (5) sowohl unmittelbar als auch (iber
eine signalamplitudenabhingige zeitliche Referenz-
nachflihrung (9) mit einem Komparator (10,11) ver-
bunden ist, dessen Ausgang Uber ein weiteres Zeit-
verz8gerungsglied (12, 13) mit dem Aktor (17) ver-
bunden ist.

3. Anordnung nach Anspruch 2,
dadurch gekennzeichnet,
daB der Ausgang des Differenzverstirkers (5)
sowohl unmittelbar als auch lber ein drittes Zeit-
verzGgerungsglied (6) mit einem weiteren Diffe-
renzverstdrker (8) verbunden ist.

4. Anordnung nach Anspruch 2 oder 3,
dadurch gekennzeichnet,
daB Dual-Strahlungsdetektoren (1, 1°) in Antipola-
ritdtsschaltung vorhanden sind, daB der Referenz-
nachflihrung (8) parallel zwei Komparatoren
(10,11) zum Ermitteln einer Antipolaritits-Signalam-
plitude nachgeschaltet sind, und daB eine von den
Ausgangssignalen der beiden Komparatoren
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(10,11) gesteuerte Speichersinrichtung (14, 15) zur
Zwischenspeicherung der zeitverz8gerten
Komparator-Ausgangssignale vorhanden ist.
5. Anordnung nach einem der Anspriiche 2 bis
4,
dadurch gekennzeichnet,
daB in der parallelen Zufiihrung zu den Differenz-
verstédrkern (5, 8) weitere ZeitverzGgerungsglieder
(4, 7) zur Stor signal-Ausblendung vorhanden sind.
6. Anordnung nach einem der Anspriiche 2 bis
5,
dadurch gekennzeichnet,
daf der Ausgang des Sirahlungsdetektors (1)
zusétziich einer Reihenschaliung von Differenzier-
gliedern (30, 32, 34, 36) und selektiven Verstérkern
(31, 33, 35) zugeflihrt ist, deren Ausgangssignal
Uber eine Auswerteanordnung (38) mit einer Melde-
linie (37) verbunden ist.
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