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@ Présentoir de manipulation d'objets plats.

©) Le présentoir de manipulation est caractérisé en
ce qu'il est constitué par un ensemble support (1) &
trois branches (10, 20, 30) dont une premiére (10) et
une seconde (20) desdiies branches définissent un
profilé en T et un profilé en L avec la troisitme (30)
et en ce que ledit ensemble support (1) est monté
pivotant, en bout d'un pied (2) & portion terminale
inclinée (4), entre une premiére position stable pour
laquelle la premigre et troisiéme branches (10, 30)
sont seules i I'avant du pied et forment un support
pour des objets dits de grand format et une seconde
position stable pour laquelle la deuxiéme branche
(20) et une partie de la troisitme branche (30) ne
portant pas la premiére branche, sont seules & I'a-
vant du pied et forment un support pour des objets
dits de petit format.

Application : indexation manuelle de plis pos-
taux.
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Présentoir de manipulation d'objets plats

La présente invention porte sur la manipulation
d'objets plats devant subir individuellement une
opération de traitement ou une vérification indivi-
duelle.

Ces objets plats sont par exemple des piis
postaux. lls doivent recevoir une indexation de co-
dage de l'adresse compiéte ou d'une pariie de
adresse qu'ils portent et en particulier de leur
destination, en vue de leur tri automatique uliérieur.

Dans des postes d'indexation manuels, ces plis
arrivent empilés, dans des paniers. Un opérateur 2
chacun des postes d'indexation, préléve un & un
les plis de leur panier, saisit les informations 2
indexer et les tabule sur un clavier & sa disposition,
puis range les plis au fur et & mesure et dans ordre
de leur préléevement dans un second panier. Une
liaison par circuit de traitement entre le clavier et
un circuit d'impression d'étiqueties, permet l'im-
pression sur une bande d'étiquettes du code d'in-
dexation avec ou sans impression de l'adresse
totale ou d'une nouvelle adresse et de son code
d'indexation lors d'un fraitement de réadressage.

Un autre opérateur préleve les étiquettes im-
primées 2 la suite les unes des autres, et les colle
sur ies plis empilés selon leur ordre initial dans le
second panier. Ges plis peuvent ainsi &tre triés de
maniére automatique dans une installation de tri.

Les plis mis & la disposition de I'opérateur 2
chaque poste d'indexafion manuel arrivent en
général préclassés en fonction de leurs dimen-
sions.

Les plis, tels que caries, enveloppes de pstit
ou moyen format et analogues, d'une part, et ceux
tels que revues et enveloppes de grand format,
d'autre part, arrivent empilés dans des paniers
séparés affectés a chacune des deux caiégories de
plis. Aprés saisie des informations, ces plis sont de
maniére analogue rangés dans des seconds pa-
niers distincts affectés aux deux catégories de plis.

La présente invention a pour but, dans ce type
de poste d'assiter I'opérateur dans la manipluiation
des plis ou objets, en facilitant cette manipulation
et en permettant également une cadence trés net-
tement accrue.

Elle a donc pour objet un présentoir pour la
manipulation sélective d'objets de deux catégories
de format possibles dits objets de petit format et
objets de grand format, comporiant un ensembie-
support monté pivotant sur un axe entre deux posi-
fions stables face a4 un opérateur et présentant
piusieurs branches, dont une premiére et une deu-
xieme desdites branches sont assemblées d'un
cbOté et de l'autre et sensiblement perpendiculaire-
ment 2 troisieme desdites branches en constituant,
en ce qui concerne lesdites premiere et troisieme
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branches, un premier support profilé en L de re-
tenue d'objets de grand format, pour une premiére
des deux positions dudit ensemble support, ca-
ractérisé en ce que ladite deuxiéeme branche forme
sur ladite troisieme branche un profilé sensible-
ment en T et en ce que ledit ensemble-support est
monté sur un pied présentant au moins une portion
terminale inclinde qui est solidarisée entre ladite
deuxiéme branche et ia partie de la troisiéme bran-
che 2 laquelle est attenante la premiére, en
définissant I'axe de pivotement sensiblement 2 I'in-
tersection desdites deuxidme et troisiéme bran-
ches, et qui définit, par butée et escamotage contre
elle de ladite deuxiéme branche, ladite premigre
position stable pour laquelle ledit premier support
est en bout du pied et face a l'opérateur et, par
butée et escamotage contre elie de la partie de la
troisieme branche & laquelle est atienante la pre-
miére, la deuxiéme position stable pour laquelle le
demi-profilé en T formé par ladite deuxiéeme bran-
che et l'autre pariie de la tfroisieme branche a
laquelie la premiére n'est pas atienante est en bout
du pied et face & I'opérateur et constitue un deu-
xiéme support de retenue d'objets de petit format.

Avantageusement des aimants assurent le blo-
cage dudit ensemble dans 'une ou l'autre choisie
desdites positions stables.

Les caractéristiques et avantages de Ia
présente invention ressortiront de la description
d'une exemple de réalisation donné dans les des-
sins ci-annexés. Dans ces dessins :

-la figure 1 montre de profil le présentoir de
manipulation d'objets selon Iinvention,

- ia figure 2 le montre de face, depuis la
fleche Il de la figure 1,

-les figures 2 et 3 sont deux vues de profil
illustrant le présentoir selon ses deux possibilités
d'utilisation.

Dans la figure 1, on voit que le présentoir de
manipulation d'objets plats selon lintention est
formé par un ensemble support désigné par la
référence générale 1 monté sur un pied coudé 2 &
partie verticale 3 et portion terminale inclinée 4.
Une semelie & assure une bonne assise du
présentoir sur une table de référence 6, telle que
table d'opérateur, cetie semelle est montrée vissée
sur la table, elle peut étre prévue suffisamment
importante et lourde pour assurer sans fixation sur
la table ie maintien stable du présentoir.

L'ensemble support 1 est constitué par un pro-
filé & trois branches 10, 20 et 30.

Deux de ces branches 10 et 20, dites premiére
et seconde branches sont paraliéles ; elles
s'étendent d'un cbié et de l'autre de la troisigme
branche 30, sur laquelle elles ont des directions
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générales qui lui sont transversales. La premiére
branche 10 est d'un c6té dit face et en bout de la
troisiéme, elies définissent I'une avec l'autre un
profilé en L. Cette premiére branche 10 a son bord
terminal 11 rabattu parallélement & la troisiéme
branche 30 pour former sur cette derniére une
sorte de goulotie. La deuxiéme branche 20 s'étend
de l'autre cbté dit dos de la troisitme branche
sensibiement en son milieu, elles définissent I'une
avec l'autre un profiié en T. Cette deuxiéme bran-
che 20 présente une transition en biais 21 avec
celle des deux parties latérales, qu'elle définit sur
la troisiéme branche, ne portant pas la branche 10.
Cette transition 21 tronque I'angle vif entre la deu-
xidme branche et cette partie de la troisitme bran-
che. La troisibme branche 30, qui est commune
aux deux profilés en et T, constitue la branche
transversale au jambage du profilé en T ainsi que
la grande branche du profilé en L.

Ainsi que visible dans la figure 2, cette troi-
siéme branche a une échancrure 31 ouverie sur
son bord opposé a celui portant la premiére bran-
che et s'étendant vers sa partie médiane.

Cet ensemble support 1, tel que moniré en
traits pleins dans la figure 1, constitue par ses
premiére et troisieme branches 10 et 30 un pre-
mier support pour des objets plats relativement
grands et dits objets de grand format. Tel que
montré en traits pointillés dans la figure 1, il cons-
titue aussi par sa deuxidme branche 20 et la partie
de la troisime 30, latérale sur la deuxidme et ne
portant pas la premiére branche 10, un deuxidéme
support pour des objets plats relativement petits et
dits objets de petit format. A cet effet, I'ensembie
support 1 est monté pivotant au bout de la portion
terminale inclinée 4 du pied 2 pour présenter &
l'avant du pied, devant I'opérateur soit le premier
support précité soit le deuxidme précits.

Dans la figure 1 ou 2, on voit que I'ensemble
support 1 présente deux pattes 7 formées au dos
de la troisitme branches, entre sa partie latérale
sur la deuxitme branche et portant la premiére
branche et cette deuxiéme branche. Ces deux pat-
tes sont écartées I'une de l'autre d'une distance
correspondant & I'épaisseur de la portion terminale
4 du pied, sur laquslle elles définissent un as-
semblage en forme de fourche.

Un boulon 8, inséré a travers des pergages
correspondants, non référencés, prévus dans les
paties 7 et la portion terminale 4 du pied, assure la
liaision pivotante de I'ensemble support 1 en bout
du pied.

Cette liaison pivotante réalisée par le bouion
permet de donner & I'snsemble support 1 une
premiére position limite stable pour laquelle le pre-
mier support pour les objets de grand format,
formé par les branches 10 et 30, est seul en bout
du pied, la branche 20 étant alors escamotée le
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long de la partie terminale 4 du pied st en butée
sur elle. Elle permet aussi de donner 4 I'ensemble
support 1 une deuxi®me position limite stable pour
laquelie ie deuxiéme support pour les objets de
petit format, formé par la branche 20 et une partie
de la branche 30, et seul en bout du pied, 'autre
partie de la branche 30 avec la branche 10 qu'elle
porte étant alors escamotées le long de la portion
terminale du pied et en butée sous elle.

Avaniageusement, l'ensemble support est
réalisé en matiére plastique. Les branches sont
collées les unes aux autres ou I'ensemble support
est issu de moulage. Le pied est métallique, il peut
également &tre en plastique.

Des aimants 22 et 32 sont rapportés sur le
présentoir pour assurer un blocage déverrouillable
de I'ensembie support 1 dans !'une ou l‘autre sou-
haitée de ses deux positions stables fimites. L'ai-
mant 22 est collé contre la face de la deuxiéme
branche 20 venant en appui conire la portion ter-
minale du pied, alors considéré métallique. L'ai-
mant 32 est collé au dos de la partie de la troi-
siéme branche 30 portant la premiére et venant en
appui contre la portion terminaie du pied. Le pas-
sage de l'ensembie support de 'une de ses posi-
tions stables & l'autre s'effectue par rotation, le
déverrouillage au départ étant obtenu en exergant
une force suffisante s'opposant & ['action exercée
par 'aiment concerné.

Bien entendu d'autres dispositions & la portée
de I'nomme de I'art peuvent &tre adoptées pour les
aimants précités, en particulier selon les matériaux
de I'ensemble support et du pied. Ainsi, par exem-
ple, les aimants peuvent &ire fixés directement ou
par des pattes sur fa portion terminale du pied, que
celui-ci soit métallique ou en plastique, et des
pieces métalliques rapportées en correspondance .
sur les branches 20 et 30 en plastique de I'en-
sembie support. A

Dans les figures 3 et 4, on a représenté ce
méme présentoir sur la table d'opérateur, dans
'une et l'autre de ses deux positions stables d'uti-
lisation, pour la manipulation de plis postaux d'une
premiére catégorie de format et dits plis de grand
format, tels que revues, grandes enveloppes....... et
la manipulation de plis postaux d'une deuxiéme
catégorie de format et dits plis de petit format, tels
que lettres de format ordinaire, cartes......, dans un
poste d'indexation manuel de plis postaux.

Dans la figure 3, un petit paquet de plis de
grand format 40 a été chargé par I'opérateur et est
retenu sur leur support formé par les branches 10,
30 ; le support 10, 20 est alors en bout du pied et
incliné devant l'opérateur. L'opérateur saisit les in-
formations a indexer des adresses d'expédition
portées par les plis et tournées vers iui. La fléche
41 schématise la saisie visuelle de ces informa-
tions. Aprés chaque opération de saisie des infor-
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mations sur le pli avant ['opérateur assure, par un
clavier 2 sa disposition, la renirée de ces infor-
mations saisies dans un circuit convenable de trai-
tement pour I'impression d'une étiqusette, cette der-
niére opération réalisée 2 I'aide du clavier n'étant
pas représentée. Ensuite, 'opérateur enléve le pli
avant concerné et range les plis qu'il eniéve, au fur
et & mesure et dans leur ordre. Ces plis regoivent
dans un poste de travail voisin leur étiquette im-
primée. )

Dans la figure 4, une poignée de plis de petit
format 45, pouvant éire plus importante que le
paquet de plis de grand format sur leur support,
est chargée et retenue sur leur propre support 20,
30, alors en bout de pied et incliné face a
l'opérateur. La transition biaise 21 sert d'assise
sensiblement horizontale pour cetie poignée de plis
qu'elle regoit sur chant. L'opérateur saisit les infor-
mations sur les plis au fur et & mesure & l'avant de
lexr support, pour leur indexation et I'impression de
chaque étiquette comme précédemment ; cetie
opération de saisie est schématisée par la méme
fleche 41.

Aprés chaque opération de saisie, avantageu-
sement l'opérateur fait simplement basculer vers
I'avant du support, comme indiqué par la fléche 46,
le pli concerné pour laisser apparaire le pli sui-
vant. Il manipule ainsi les plis de la poignée
chargée sur leur support et retire, aprés mani-
pulation de tous les piis, cetite poignée de plis.
L'échancrure 31 en bout de la troisitme branche
30 sur laquelle repose a plat la poignée de plis
basculés permet la préhension aisée de cette
poignée de plis pour son retrait et son rangement.

La présente invenion a ét€ décrite en regard
de I'exempie de réalisation illustré, bien entendu il
est possible d'y apporter des modifications de
détail sans pour autant sortie du cadre de cette
invention.

Revendications

1/ Présentoir pour la manipulation sélective
d'objets de deux catégories de format possibles
dits objets de petit format et objets de grand for-
mat, comportant un ensemble-support (1) monté
pivotant sur un axe (8) entre deux positions stables
face @ un opérateur et présentant plusieurs bran-

ches (10, 20, 30), dont une premiére (10) et une

deuxieme (20) des dites branches sont assemblées
d'un cGié et de l'autre et sensiblement perpendi-
culairement & une troisigme (30) desdites branches
en constituant, en ce qui concerne lesdites pre-
miére et troisiéme branches, un premier support
profilé en L de retenue d'objets de grand format,
pour une premiére des deux positions dudit en-
semble support, caractérisé en ce que ladite deu-
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xiéme branche (20) forme sur ladite troisieme bran-
che un profilé sensiblement en T et en ce que ledit
ensembie-support (1) est monté sur un pied (2)
présentant au moins une portion ferminale inciinée
(4) qui est solidarisée entre ladite deuxieme bran-
che (20) et la partie de la troisiéme branch (30) a
laguelle est attenante la premiére, en définissant
l'axe de pivoiement (8) sensiblement & l'intersec-
tion desdites deuxiéme et troisieme branches, et
qui définit, par butée et escamotage contre elle de
ladite deuxieme branche (20), ladite premiere posi-
tion stabie pour laquelle ledit premier support est
en bout du pied et face a la'operateur et, par butée
et escamotage conire elle de la partie de la troi-
sié¢me branche (30) 2 laquelle est atienante la
premiére (10), la deuxiéme position stable pour
laguelie le demi-profilé en T formé par ladite deu-
xiéme branche et l'autre partie .de la froisieme
branche (30) & laquelie la premiére n'est pas atte-
nante est en bout du pied et face & I'opérateur et
constitue un deuxiéme support de retenue d'objets
de petit format.

2/ Présentoir selon la revendication 1, ca-
ractérisé en ce qu'il comporie des premiers et des
seconds moyens de blocage déverrouillables (22,
32) dudit ensemble support (1) dans I'une ou l'au-
fre de ses deux positions stables.

3/ Présentoir selon la revendication 2, ca-
ractérisé en ce que les premiers et les seconds
moyens de blocage sont constitués par des ai-
mants assurant le maintien de ladite deuxieme
branche (20) ou de ladite troisieme branche (30)
conire la portion terminale (4) du pied (2).

4/ Présentoir selon I'une des revendications 1 &
3, caractérisé en ce que ladite troisiéme branche
(30) présente une échancrure (31) ouverte sur son
extrémité opposée 2 celle portant ladite premiére
branche (10).

5/ Présentoir selon I'une des revendications 1 &
4, caractérisé en ce que ladite deuxiéme branche
(20) présente une transition biaise (21) avec la
partie de ladite troisieme branche (30) qui définit
avec elle ledit second support pour lesdits objets
de petit format.

6/ Présentoir selon I'une des revendications 1 &
5, caractérisé en ce que ladite premiére branche
(10) est & bord (11) rabattu parallélement 2 ladite
troisieme branche (30) pour former sur elle une
goulotte.
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