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Beschreibung

Die Erfindung betrifft eine Hubkipp-~ oder Kipp-
vorrichtung zum Entleeren von Behéliern in die
Offnung eines Sammelbehilters, insbesondere
zum Entleeren von Millbehdltern in den Sammel-
behilter eines Mlllfahrzeuges, die eine mit einer
im Randbereich der zu entleerenden Behélter vor-
gesehenen Aufnahme zusammenwirkende, im we-
sentlichen dreieckformige Greif- und Tragplatte
aufweist, die mit ihrer Spitze nach oben weisend an
dem freien Ende eines ausfahrbaren und/oder aus-
schwenkbaren Greifarm angeordnet ist und deren
oberen Dreieckseiten nach der dem aufzunehmen-
den Behilter abgewandten Seite hin abfallende,
abgeschrédgte Greiffldchen bilden.

Bei einer aus DE-AS 34 20 058 bekannten
Vorrichtung dieser Art ist die im wesentlichen drei-
eckformige Greif- und Tragplatte um ihre vertikale
Mittelachse begrenzt schwenkbar auf einem Grei-
farm angeordnet, wobei durch ein begrenztes Ab-
senken der Greif- und Tragplatte unter der Last des
aufgenommenen Behiliers die Greif- und Tragplat-
te mittels einer Nockenfiihrung um ihre vertikale
Mittelachse in eine Normalstellung geschwenkt und
in dieser festgehalten wird. Diese beschrénkie
Schwenkbarkeit der Greif- und Tragplatte hat sich
aber flir viele praktische Zwecke als zu gering
erwiesen, um in mehr oder weniger schriager Stel-
lung flir das Entleeren bereitgestsllte Behilter auf-
nehmen zu kdnnen.

Es ist daher Aufgabe der Erfindung, eine
Hubkipp- oder Kippvorrichtung der eingangs ange-
sprochenen Art dahingehend zu verbessern, da8
mittels einer zuséizlichen Verstellungsbeweglich-
keit der Greif- und Tragplatte deren Zugriff zu in
mehr oder weniger schriger Lage zum Entleeren
bereitgestellten Behdliern erleichtert und das Grei-
fen und Uberfiihren des jeweiligen Behdlters in
eine Normal-Ausgangsstellung zum Entleeren si-
cherer gemacht wird.

Zur L&sung dieser Aufgabe ist daher vorgese-
hen, daB die Greif-und Tragplatte liber mindestens
ein Gelenk mit dem Greifarm begrenzt beweglich
verbunden ist und flir jedes der in der Verbindung
zwischen dem Greifarm und der Greif- und Trag-
platte enthaltenen Gelenke eine Einstelleinrichtung
fir die Greif- und Tragplatte in eine flir den Ent-
leervorgang festgelegte Normal-Ausgangsstellung
bezliglich des Greifarmes vorgesehen ist.

Im Rahmen der Erfindung k&nnen solche Ge-
lenke benachbart zur Greif- und Tragplatte oder
direkt an der Greif- und Tragplatte vorgesehen
sein, damit die Greif- und Tragplatte sich beim
Heranbringen an einen aufzunehmenden Behéiter
mdglichst weitgehend an disse Stellung anpabt,
um den Behélter nach dem Aufnehmen in die fir
den Entleervorgang festgelegte Normal-Ausgangs-
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stellung zu bewegen.

Nach einer grundsétzlichen Mdglichkeit hierfiir
kann vorgeseshen sein, daB der Greifarm eine um
eine in Ausgangsstellung vertikale Achse begrenzt
drehbare Konsole als Gelenkverbindung mit der
Greif- und Tragplatte aufweist. Hierdurch wird der
Greif- und Tragplatte eine begrenzte Schwenkbe-
wegung um eine im wesentlichen vertikale Achse
ermdglicht. Schon allein diese Mdglichkeit einer
begrenzte Schwenkbewegung um eine vertikale
Achse bietet sichere Aufnahme von schrig aufge-
stellten Behiltern und die sichere Uberfiihrung der
Greif- und Tragplatte mit dem aufgenommenen Be-
hilter in die Normal-Ausgangsstellung fUr den Eni-
leervorgang.

In vortsilhafter Weiterbildung dieser grundsétz-
lichen Mdglichkeit kann an der Konsole ein hori-
zontal angeordneter Querirdger angebracht sein,
auf dem mindestens eine Greif- und Tragplatte in
seitlichem Abstand von der Drehachse der Konsole
vorgesehen ist. Hierdurch wird der Greif- und Trag-
plaite auch noch zusdtzlich die Mdglichkeit einer
begrenzten Translationsbewegung gegeben, wo-
durch die sichere Aufnahme von schrdg aufgestell-
ten Behéltern noch erleichtert wird. Diese MaBnah-
me kann noch bevorzugt dahingehend wesentlich
weiter gebildet und verbessert werden, daB der
Quertrdger bezliglich der Drehachse der Konsole in
Art eines zweiarmigen Hebels ausgebildet ist und
auf jedem seiner Hebelarme eine Greif- und Tra-
gerplatte trAgt. Der in Art eines zweiarmigen He-
bels ausgebildete Quertrdger bildet zusammen mit
den beiden Greif- und Tragplatten eine Art von
Hebelsystem, das sich ebenso gut fiir das Entlee-
ren gréBerer Behélter, die mit zwei Aufnahmeta-
schen ausgestattet sind, wie flir das gleichzeitige
Aufnehmen und Entlesren zweier nebeneinander
zum Entleeren bereitgestellter kleinerer Behalter
signet. Beim Heranflihren des Quertrdgers an ei-
nen gréBeren Behdlter stellt sich der Querirdger
mit den beiden Greif- und Tragplatten auf jegliche
Schrigstellung des grdéBeren Behélters ein. Bei
Heranfiihren an zwei zu entleerende Behdlter stellt
sich das vom Quertrdger mit den Greif- und Trag-
platten gebildete Hebelsystem auf die jeweils ge-
gebene gegenseitige Stellung der beiden Behilter
ein, indem die zuerst auf den jeweiligen Behdlter
auftreffende Greif- und Tragplatie beim weiteren
Vorschieben der Einrichiung ein Verschwenken des
Quertrégers an der Konsole hervorruft, bis auch die
zweite Greif- und Tragplatte an dem zweiten Behdl-
ter in Berlihrung gekommen ist. Das fertige Einflih-
ren und Aufnehmen der Behiliter wird dann durch
die Form der Greif- und Tragplatten erreicht, und
zwar sowohl bei einem grbferen Behidlter mit zwei
Aufnahmetaschen als auch bei zwei kleineren Be-
hiltern mit jeweils einer Aufnahmetasche.

Das Zurlickfiihren der Konsole und ggf. des
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Quertrigers in die flr den Entleervorgang fesige-
legte Normal-Ausgangsstellung 188t sich wesentlich
verbessern und erleichten, indem die begrenzt
drehbare Konsole eine Riicksteileinrichtung enthilt,
mit der die Konsole in ihrer mittleren Drehstellung
auch gegen Drehung blockierbar ist.

Fiir die Bildung einer solchen Riickstelieinrich-
tung kann beispielsweise vorgesehen sein, daB zu-
sdtzlich zur begrenzt drehbaren Konsole minde-
stens eine zwischen der Greif- und Tragplatte und
dem Greifarm wirksame, beispielsweise als Feder-
stab oder als Zugfeder ausgebildete Riickstellfeder
zur Riickstellung der Greif- und Tragplatte in ihre
die flir den Entleervorgang festgelegte Normal-Aus-
gangsstellung bestimmende mittlere Position vor-
gesehen ist. Man kann jedoch auch vorsehen, daf
die begrenzt drehbare Konsole mindestens eine
Drehfeder zur Riickstellung in ihre die filir den
Entleervorgang festgelegte Normal-Ausgangsstel-
lung der Greif- und Tragplatte bestimmende mittle-
re Drehstellung selbst enthélt.

Das Blockieren der Greif- und Tragplatte in
ihrer flr den Entleervorgang festgelegten Normal-
Ausgangssiellung kann dadurch erfolgen, daB die
Riickstelleinrichtung eine gegen die Kraft einer
Tréagerfeder durch die Last eines aufgenommenen
Behilters betdtigbare Einrlickvorrichtung aufweist.
Es kann aber auch vorgesehen werden, daf das
Blockieren zusammen mit dem Uberflinren des
Greifarmes in seine Normal-Ausgangsstellung flr
den Entleervorgang, insbesondere beim Beiklappen
des Greifarmes in diese Normal-Ausgangsstellung
erfolgt. Hierzu kann der Greifarm in eine flir den
Entleervorgang festgelegte Normal-Ausgangsstel-
jung beiklappbar an einem Schwenkarm ange-
bracht sein, zwischen dem Greifarm und dem
Schwenkarm ein auf die Beiklappstellung des Grei-
farmes beziiglich des Schwenkarmes ansprechen-
des Steuerelement, beispielsweise ein
Hydraulikkolben-Zylinder, eingesetzt sein, und die
Riickstelleinrichtung der Konsole eine Einrlickvor-
richtung aufweisen, die mittels des Steuerelements
in solchem Sinne betitigbar ist, daB bei in Normal-
Ausgangsstellung  beigeklapptem  Greifarm  die
Riickstelleinrichtung die Konsole in ihrer mittleren
Drehstellung blockiert. Dabei kann eine Abstim-
mung der Riickstelleinrichtung und der Einriickvor-
richtung derart vorgenommen werden, daf die Be-
weglichkeit in der Konsole mit dem Beiklappen des
Greifarmes zunehmend verringert wird, und zwar
zwischen gréBter Beweglichkeit bei auswirts abge-
klapptem Greifarm und vdlliger Festsetzung bei
beigeklapptem Greifarm. Eine weitere Mdglichkeit
fur die Riickstelieinrichtung und Blockiereinrichtung
ohne Notwendigkeit einer Einrlickvorrichtung be-
steht im Rahmen der Erfindung darin, daB die
Riickstelleinrichiung einen {iber einen Schwenkhe-
bel an der Konsole eingreifenden, und am Vorrich-
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tungsrahmen um eine Vertikalachse schwenkbar
angebrachten, hydraulischen Stell-und Blockie-
rungszylinder aufweist, der an das hydraulische
Steuerungs-und Betriebssystem der Druckmittel-
motore fiir Heben und Kippen der Vorrichtung an-
geschlossen ist. Dabei kann der hydraulische Stell-
und Blockierzylinder einen sténdig zweiseitig von
hydraulischem Druckmittel des Steuerungs- und
Betriebssystems der Druckmitielmotore beauf-
schlagten Differenz-Steuerkolben enthalten, desser
der gréBeren Kolbenfliche zugeordnete Endstel-
lung die Normal-Ausgangsstellung der Greif- und
Tragplatte bezliglich des Greifarmes festlegt.

Die Erfindung bietet auch eine zweite grund-
sitzliche Mdglichkeit flir die mittels Gelenk beweg-
liche Anbringung der Greif- und Tragplaite am
Greifarm dahingehend, daB am Greifarm ein sich
im wesentlichen horizontal erstreckender Quertré-
ger fur die Greif- und Tragplatie vorgesehen ist
und die Greif- und Tragplatte einerseits {iber min-
destens einen Gelenkhebel und Rickstelifeder mit
dem Querirdger beweglich verbunden und anderer-
seits mittels mindestens siner Nockenflihrung flr
gleichzeitige vertikale Verschiebebewegung und
Bei- und Abschwenkbewegung bezlglich des
Quertrdgers geflihrt ist.

Nach dieser zwsiten Md&gilichkeit wird durch
das funkticnelle Zusammenwirken von Gelenkhebel
mit Rickstellfeder und Nockenfiihrung der Greif-
und Tragplatte eine zusitzliche Verstellbewegung
gegeben, mit der sie sich einem zu entleerenden
Behilter mit der Spitze ihrer Dreiecksform enige-
genneigen kann. Die Dreiecksspitze der Greif- und
Tragplatte ist in ihrer dem zu entleerenden Behdl-
ter entgegengeneigten Lage geeignet, praktisch an
jeglicher Stelle der am Behélter vorgesehenen Auf-
nahme in Eingriff zu kommen. Selbst wenn die
Dreiecksspitze der Greif- und Tragplatie nur am
einen oder anderen Zufleren Ende der am zu ent-
leerenden Behilter vorgesehenen Aufnahme knapp
an deren Offnung angesetzt wird, genligt bereits
ein leichtes Anheben der Hubkippvorrichtung, um
den Behilter sicher mit seiner Aufnahme in eine
definierte Lage Uber und auf die Greif- und Trag-
platte gleiten zu lassen. Mit dem Ubertragen von
Last von dem zu entleerenden Behélter auf die
Greif- und Tragplatte wird diese aufgrund ihrer
beweglichen Anbringung und ihrer Nockenflihrung
am Quertrdger in die definierte Arbeitsstellung fiir
das Entleeren des Behilters {ibergefiihrt.

Diese zweite grundsiizliche Mdglichkeit kann
in Verbund oder in Kombination mit der oben er-
[5uterten ersten grundséizlichen M&glichkeit ange-
wandt werden, so daB sich praktisch eine Univer-
salbeweglichkeit der Greif- und Tragplatte bezlg-
lich des Greifarmes ergibt, wobei trotzdem die si-
chere Uberfiihrung des zu entleerenden Behélters
in die Normal-Ausgangsstellung fiir den Entleervor-
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gang gewéhrleistet ist.

In bevorzugter Ausfiihrungsform dieser zweiten
grundsatzlichen Aufgabenldsung ist gegenseitige
Abstimmung von Gelenkhebel, Riickstellfeder und
Nockenflihrung vorgesehen, derart, da die Riick-
stellfeder die Greif- und Tragplatte in deren unbela-
stetem Zustand beziiglich des Quertrdgers in an-
gehobener, dem aufzunehmenden und zu entles-
renden Behdlter entgegengeneigter Stellung hilt
und unter eine auf die Greif~ und Tragplatte ausge-
ibten, nach unten gerichteten Kraft ein Absenken
und gleichzeitiges Beischwenken der Greif-und
Tragplatte bezliglich des Quertrdgers entsprechend
der Uberwindung ihrer Federkraft zuldft. Dabei ist
die Nockenfiihrung geeignet, der Greif- und Trag-
platte auch ohne veriikale Absenkbewegung ein
Beischwenken beziiglich des Querirdgers zu ge-
statten, wenn beim Heranbringen der Greif- und
Tragplatte diese in Berilihrung mit der Behélter-
wand kommt und sich unter mehr oder weniger
weitem Beischwenken flachig an die Behilterwand
anlegt. Dieses Anlegen der Greif- und Tragplatte an
die Behdlterwand erfolgt ohne nennenswerten
Kraftaufwand, so daB sich die Greif- und Tragplatie
an dem zu entleerenden Behélier sanft anlegt,
ohne Gefahr, den Behélter beim Ergreifen und Auf-
nehmen wegzuschieben oder umzustofien.

Die Nockenflihrung kann bei dieser zweiten
grundsdtzlichen Aufgabenlésung einen auf dem
Quertrdger angebrachten, keilidrmigen oder gabel-
férmigen Flhrungsnocken und sine in oder an der
Greif- und Tragplatte angebrachte Nockenabgreif-
rolle enthalten. In jedem Fall soll jedoch die Nok-
kenfihrung mit ihren Teilen so abgestimmt sein,
daB bei vollstdndig abgesenkter Greif- und Trag-
platte ein sicherer Kraftschiuf fir die Ubertragung
der Last des aufgenommenen Behdliers auf den
Quertrdger und eine feste definierte Stellung bzw.
Lage der Greif- und Tragplatte am Querirdger ge-
wihrleistet sind. Dies kann bei gabelfrmiger Aus-
bildung des Filhrungsnockens beispielsweise da-
durch erreicht werden, daB der Flihrungsnocken
einen keilfdrmigen Flhrungsfinder und einen Be-
grenzungsfinger aufweist, wobei sich der Abstand
zwischen diesen beiden Fingern von oben nach
unten verkleinert und am unteren Ende in eine
Begrenzungsmulde Ubergeht. Bei keilfdrmiger Aus-
bildung des Fiihrungsnockens kann in analoger
Weise eine untere Flhrungsbegrenzung fiir die
Nockengrsiferrolle vorgesehen sein, um dort den
flr die Lastlibertragung auf den Quertrdger erfor-
derlichen KraftschiuB zu bilden. In beiden Fillen
kann dem Fihrungsnocken bevorzugt eine Aus-
richtkante als Anlage flir das Ausrichten der Greif-
und Tragplatte in ihrer untersien Lage in vertikaler
Stellung oder mit vorher festgelegtem Neigungs-
winkel zugeordnet werden, um auf diese Weise
eine definierte Normal-Ausgangslage flir den ei-
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gentlichen Entleervorgang sicherzustellen. Mit die-
ser Ausrichtkante zusammen mit der unteren Be-
wegungsbegrenzung der Nockenabgreifrolle kann
eine Art von Verkeilungseingriff gebildet werden,
der eine zusitzliche Verbesserung des Kraftschlus-
ses zwischen der Greif- und Tragplatte und dem
Quertréger darstellt.

Um die Greif- und Tragplatte in der Normal-
Ausgangsstellung fir den eigentlichen Entleervor-
gang auch gegen seitliche Kippbewegung oder
Verschiebung zu sichern, kann die Nockenabreifrol-
le in zwei in gegenssitigem Abstand in oder an der
Greif- und Tragplatte fest angebrachten Leisten
oder Blechen gelagert sein, wobei der Abstand
zwischen den beiden Leisten oder Blechen einen
Aufnahme-und Fiihrungsraum flir den Fihrungs-
nocken bildet. Flir eine besonders vorteilhafte Be-
wegungsfunktion der Greif~ und Tragplatte beim
Absenken und Anheben sowie Beischwenken und
Abschwenken empfiehit es sich, die RUckstellfeder
als eine Zugfeder vorzusehen, deren Wirkungslinie
in jeder Stellung der Greif- und Tragplatte beziig-
lich des Querirdgers versetzt und in Abstand von
den Drehpunkten des Gelenkhebels verlduft.

In beiden grundsitzlichen Mdoglichkeiten der
Erfindung empfiehlt es sich, die Greifflichen der
Greif- und Tragplatte mit konvexer Wolbung auszu-
bilden und sich an der dem aufzunehmenden Be-
halter zugewandten Seite der Greif- und Tragplatte
unter Bildung einer Greifkante spitzwinklig an eine
im wesentlichen ebene Widerlagerfliche flir den
Behdlter anschiieBen zu lassen. Diese besonders
vorteilhafte Ausflihrungsform der Greif- und Trag-
platte ermdglicht ein sicheres, glaties Einflhren
des dreieckfdrmigen Greifteiles in die an dem zu
entleerenden Behélter vorgesshene Aufnahme, ins-
besondere sine Aufnahmetasche an dem Behilter,
Ferner kann im Rahmen der Erfindung eine sichere
Lastlibertragung vom Behilter auf die Greif- und
Tragplatte dadurch verbessert werden, daB die
Greif-und Aufnahmeplatte in seitlicher Fortsetzung
ihrer Greifflichen an ihren beiden Seiten je ein im
wesentlichen ohreniSrmiges Seitenirdgerelement
mit oberer Auflagefléche flir die Wand einer am
Behdlter fUr die Greif- und Tragplatte vorgesehe-
nen Aufnahmetasche ausgebildet sein. Diese zu-
sétzlichen, im wesentlichen ohrenférmigen Seiten-
trigerelemente gewdhrleisten eine gleichmaBige
Lastlibertragung von dem aufgenommenen Behél-
ter auf die Greif-und Tragplatie, so daB diese wie-
derum eine gleichméBige Lastiibertragung auf den
Greifarm bzw. auf den QuertrBger ergeben, sei es
direkt oder indirekt iber Gelenkhebel mit Riickstell-
feder und Nockenanordnung.

Ausflihrungsbeispiele der Erfindung werden im
folgenden anhand der Zeichnung n#her erlAutert.
Es zeigen:
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Fig. 1 eine Aufnahmekiaue einer erfindungs-
geméifen Hubkipp- oder Kippvorrich-
tung in perspektivischer Darstellung,
teilweise aufgebrochen;
einen Schnitt durch eine Aufnahme-
klaue nach Figur 1 entsprechend der
Linie 2-2 der Figur 1;
eine mit einem Paar von Aufnahme-
klauen ausgestattete Aufnahmevor-
richtung einer erfindungsgemésen
Hubkippvorrichtung oder Kippvor-
richtung in riickwartiger Ansicht;
die mittlere Konsole einer Aufnahme-
vorrichtung nach Figur 3 im Schnitt
nach 4-4 der Figur 3;
den Bereich der Fig. 4 mit Darstel-
lung in einer um 90" verschwenkten
Schnittebene;
eine etwas abgewandelte Aufnahme-
vorrichtung in entsprechender Dar-
stellungsweise wie Fig. 3 jedoch mit
im mittleren Bereich teilweise abge-
brochener Darstellung der Greif- und
Tragplatten;
eine weitere etwas abgewandelte
Ausflhrungsform der Aufnahmevor-
richtung in entsprechender Darstel-
lungsweise wie Fig. 3;
eine weitere Ausflihrungsform der
mittleren Konsole einer Aufnahmevor-
richtung in entsprechender Darstel-
lungsweise wie Fig. 4;
den Bereich 9 der Fig. 8 mit Darstel-
lung in einer um 90" verschwenkten
Schnittebene;
eine abgewandelte Ausflihrungsform
der Aufnahmevorrichtung in entspre-
chender Darstellungsweise wie Figur
6;
einen Axialschnitt durch die Konsole
gem. der Linie 11-11 der Fig. 10;
eine schematische Draufsicht auf die
Aufnahmevorrichtung gem. Fig. 10
mit schematischer Schnittdarstellung
des hydraulischen Stellund Blockier-
systems;
eine vergrdBerte schematische Dar-
stellung der Kolbenstellung im Stell-
und Blockierzylinder bei Verstellung
der Aufnahmevorrichtung im Sinne
der Pfeile 73 in Fig. 12 und
eine vergroBerte schematische Dar-
stellung der Kolbenstellung im Stell-
und Blockierzylinder bei Verstellung
der Aufnahmevorrichtung im Sinne
der Pfeile 74 in Fig. 12.

Im dargestellten Beispiel ist die Auinahmekiaue
11 der Aufnahmevorrichtung 10 mit einer Greif-
und Tragplatte 12 versehen, die im wesentlichen

Fig. 2

Fig. 3

Fig. 4

Fig. 5

Fig. 6

Fig. 7

Fig. 8

Fig. 9

Fig. 10

Fig. 11

Fig. 12

Fig. 13

Fig. 14
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dreieckf&rmig mit nach oben gerichteteter, abge-
rundeter Dreieckspitze 13 ausgebildet ist, die Greif-
und Tragplatte 12 ist im dargestellten Beispiel hohl
ausgebildet und weist eine dem aufzunehenden
Behilter gegenliberzustellende im wesentlichen
ebene Widerlagerwand 14, eine vom Behilter ab-
gewandte Riickwand 15 und eine die Widerlager-
wand 14 und die Riickwand 15 an ihren Oberkan-
ten verbindende und die Greif- und Tragplaite 12
abdeckende Greifwand 16 auf. Diese Greifwand 16
ist an ihrer AuBenseite mit einer konvex gewdlbten
Greifflache 17 ausgebildet, die unter Bildung einer
Greifkante 18 spitzwinklig an die ebene Flache der
Widerlagerwand 14 angeschlossen ist. An beiden
Seiten der Dreiecksbasis der Greif-und Tragplatte
12 sind ohrenférmige Seitentrdgerelemente 19 an-
geschlossen, die eine obere Auflagefldche 20 flr
die Wand einer an aufzunehmenden Behdlter flr
die Greif- und Tragplatte 12 vorgesehenen Aufnah-
metasche aufweisen.

im dargestellten Beispiel ist die Aufnahmeklaue
11 mit Einrichtungen zum Absenken und gleichzei-
tigen Heranschwenken der Greif-und Tragplatte 12
bezliglich eines die Aufnahmeklaue 11 tragenden
Quertrdgers 21 ausgestattet. Hierzu sind an der
Unterseite des Querirdgers 21 zwei in einem ge-
genseitigen Abstand angeordnete Lagerplaften 22
fest angebracht, wihrend im Inneren der Greif-und
Tragplatte 12 Versteifungsleisten 23a (Figur 1) oder
Versteifungswinde 23b (Figur 2) paarweise in ge-
genseitigem Abstand fest angebracht sind, wobei
jeweils ein Paar solcher Versteifungsleisten 23a
bzw. Versteifungswinde 23b mit dem gegenseiti-
gen Abstand einen Aufnahme- und Fihrungsraum
24 fiir einen oberhalb der Lagerplatte 22 fest auf
dem Quertrdger 21 angebrachten Fiihrungsnocken
25 bilden. Am unteren Ende sind diese Verstei-
fungsleisten 23a bzw. Versteifungswénde 23b mit
je einem Lagerungsansaiz 26 ausgebildet, wéhrend
im mittleren Bereich in je einem Paar von Verstei-
fungsleisten 23a bzw. Versteifungswédnden 23b
eine mit den jeweiligen Flihrungsnocken 25 zusam-
menwirkende Abgreiferrolle 27 drehbar gelagert ist.
Zwischen der an der Unter-seite des Quertrdgers
21 fest angebrachten Lagerplatte 22 und dem La-
gerungsansatz 26 der Versteifungsleiste 23a bzw.
Versteifungswand 23b erstrecken sich Gelenkhebel
28, die sowohi an der Lagerplatte 22 als auch am
Lagerungsansatz 26 in Drehpunkten 30a und 30b
schwenkbar gelagert sind. Ferner erstreckt sich
zumindest zwischen einem Lagerungsansatz 26
und einer Lagerplatte 22 eine Riickstellfeder 28,
die im dargestellten Beispiel als Schrauben-Zugfe-
der ausgebildet ist. Die Anbringungsweise dieser
Ruckstellfeder 29 ist derart, daB ihre Wirkungslinie
in jeder Stellung der Greif- und Tragplatie 12 ver-
setzt und in Abstand von den Drehpunkten 30a und
30b des Gelenkhebel 28 und die Anbringung der
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Gelenkhebel 28 und die Anbringung der Riickstell-
feder 29 die Greif- und Tragplatte 12 in unbelaste-
tem Zustand federnd nachgiebig in einer gegen-
(iber dem Querirdger 21 angehobenen Stellung
gehalten, wie dies besonders deutlich aus Figur 2
ersichtlich ist. Die obere Endlage kann dabei durch
Berlihrung mindestens eines Gelenkhebels 28 mit
dem Quertrdger 21 definiert sein.

Im dargestellten Beispiel ist der Flthrungsnok-
ken 25 gabelférmig ausgebildet mit einem keilf&r-
migen Flhrungsfinger 31 und einem Begrenzungs-
finder 32. Der Abstand 33 zwischen dem Fihrungs-
finger 31 und dem Begrenzungsfinger 32 verklei-
nert sich nach unten und geht in eine Begren-
zungsmulde 34 Uber. Die Nockenabgreifrolle 27
lduft auf der dem Begrenzungsfinger 32 zugewand-
ten Nockenkante des Fihrungsfingers 31 bis hinein
in die Begrenzungsmulde 34. Die unterste Stellung
der Greif- und Tragplatte 12 wird durch die Lage
der Nockenabgreifrolle 27 in der Begrenzungsmul-
de 34 definiert.

Zwischen der Lagerung der Nockenabgreifrolle
27 und dem unteren Lagerungsansatz 26 sind die
Versteifungsleisten 23a bzw. Versteifungswinde
23b mit einer Ausrichtkante 35 versehen, die sich
in unterster Stellung der Greif- und Tragplatte 12
neben dem Fiihrungsnocken 25 an den Quertrdger
21 legt und dadurch die Greif- und Tragplatte in
ihrer untersten Stellung gegen jegliche Schwenk-
bzw. Kippbewegung arretiert. In jeglicher Stellung
oberhalb dieser untersten Lage wird die Greif- und
Tragplatte 12 mit ihren Nockenabgreifrollen 27 in
Anlage an die Flihrungskanten des Flhrungsfingers
32 gehalten. Dies bedeutet, daB die Greif- und
Tragplatte 12 oberhalb ihrer untersten Lage eine
der Breite des Abstandes 33 zwischen FUhrungs-
finger 31 und Begrenzungsfinger 32 entsprechende
Bewegungsmoglichkeit zum Rickwirtskippen bzw.
Ruckwartsverschwenken gegen die Kraft der Riick-
stellfeder 29 hat.

Wie besonders aus Figur 2 hervorgeht, ist der
Fiihrungsfinger 31 mit seiner Flihrungskante derart
angeordnet, daf8 die Greif-und Tragplatte 12 in ihrer
obersten Lage mit ihrer Widerlagerwand 14 bzw.
Widerlagerfliche 14a einem aufzunehmenden Be-
hilter entgegengeneigt ist, wdhrend in unterster
Stellung eine im wesentlichen vertikale Anordnung
der Widerlagerwand 14 bzw. Widerlagerfliche 14a
vorgesehen ist. Es kénnte auch eine Schrige der
Behilterwand entsprechends, Uber die Vertikale
hinausgehende Schrigiage der Widerlagerfiiche
14a in unterster Lage der Greif- und Tragplatte 12
vorgesehen sein.

Beim Heranbewegen der Greif- und Tragplatie
12 an einen aufzunshmenden Behéiter gelangt die
Spitze 13 unter die Offnung einer am Behilter
angebrachten Aufnahmetasche flir die Greif- und
Tragplatte 12. Kommt es dabei zur Berlihrung zwi-
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schen der Spitze 13 und der Behélterwand, kann
die Greif~ und Tragplaite entgegen der Kraft der
Ruckstellfeder 29 nachgeben, ohne einen bereitge-
stellten Behilter zu verschieben oder umzustoBen,
und zwar in einem Schwenk- oder Kippbereich der
durch den im oberen Teil von Flhrungsfinger 31
und Begrenzungsfinger 32 vorhandenen relativ gro-
Ben Abstand 33 bestimmt ist.

Mit dem Anheben der Aufnahmevorrichtung 10
zum Aufnehmen des zu entleerenden Behilters
gleitet die Greif- und Tragplatte 12 von ihrer Spitze
13 her in die am Behilter daflir vorgesehene Auf-
nahmetasche, wobei diesem Einflihren der Greif-
und Tragplatte 12 in die Aufnahmetasche des Be-
hélters zustatten kommen kann, wenn man den
oberen Abschluf der Widerlagerfiiche 14a an der
Greif- und Tragplatte 12 zumindest in der Umge-
bung der Spitze 13 in Art einer ggf. abgerundeten
Greifkante 18 ausgebildet, die das Hineinfinden der
Greif- und Tragplatte 12 in die Offnung der Aufnah-
metasche am Behdlter erleichtert. Der Offnungs-
rand der Aufnahmetasche am Behdlter gleitet dann
Uber die konkave Greiffliche 17 der Greif- und
Tragplatte 12, bis die Unterkante von Wandteilen
der Aufnahmetasche am Behdlter auf die konkave
Greiffliche 17 setzen, wobei die eine oder andere
der Auflageflachen 20 and den ohrenfGrmigen Sei-
tentrdgerelementen 19 mit Wandteilen der Aufnah-
metasche am Behilter in Berlihrung kommen kann,
um zu groBe Schiefstellung des aufgenommenen
Behilters zu verhindern. Beim weiteren Anheben
der Aufnahmevorrichtung 10 wird dann der zu ent-
leerende Behilter vom Boden abgehoben und das
Gewicht des” Behdlters als Last auf die Greif- und
Tragplatte 12 evtl. zum Teil auch auf deren ohren-
formige Seitentrigerelemente 19 lbertragen. Unter
der Wirkung dieser Last schwenken die Gelenkhe-
bel 28 entgegen der Kraft der Riickstellfeder 29
nach unten und die Abgreifrollen 27 laufen entlang
der Flhrungskante des FUhrungsnockens 25 bzw.
dessen Fuhrungsfinger 31 bis die Nockenabgreif-
rollen 27 in die Begrenzungsmulde 34 laufen und
die Greif-und Tragplatte 12 in ihre untere, gegen-
Uber dem Quertriger 21 arretierte Stellung gelangt.

Beim Absenken der Aufnahmevorrichtung 10
mit einem aufgenommenen Behdlier wird nach
dem Abstellen des Behdlters auf dem Boden die
Greif- und Tragplatte durch die Kraft der Rickstell-
feder 29 zunichst bezliglich des Quertrdgers 21
angehoben und dabei in ihrer Lage innerhalb der
Aufnahmetasche des Behilters festgehalten. Wenn
die Greif- und Tragplatte 12 ihre oberste Stellung
bezliglich des Quertrdgers 21 erreicht hat, erfoigt
mit dem weiteren Absenken der Aufnahmevorrich-
tung 10 das Herausziehen der Greif-und Tragplatte
12 aus der Aufnahmetasche des Behilters nach
unten. Dabei kann die Greif- und Tragplatte 12 mit
inrer Widerlagerfldche 14a entlang der Wand des
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Behilters gefiihrt und ihre in der obersten Stellung
festgelegte Vertikalstellung oder Neigung beziiglich
des Quertrigers 21 im wesentlichen beibehalten
werden. Wenn die Greif- und Tragplatte nach unten
aus der am Behélter vorgesehenen Aufnahmeta-
sche herausgezogen ist, kann der entleerte Behil-
ter entfernt oder die Aufnahmevorrichtung 10 vom
entleerten Behilter zurlickgezogen werden. In je-
dem Fall wird dann die Widerlagerfliche 14a der
Greif- und Tragplaite 12 von der Behilterwand frei
und die Greif- und Tragplatte 12 schwenkt bzw.
kippt unter der Kraftwirkung der Rlckstellfeder 29
in die dem zu entleerenden Behélter entgegenge-
neigte Ausgangsstellung zurlick.

Figur 3 zeigt eine Ausflihrung der Aufnahme-
vorrichtung 10 mit zwei auf einem Quertrdger 21
angebrachten Greif- und Tragplatten 12. Der Quer-
trager 21 ist in seiner Mitte zwischen den beiden
Greif- und Tragplatten 12 (iber eine begrenzt dreh-
bare Konsole 36 mit einem Greifarm 37 verbunden,
der iiber eine in Ausgangsstellung vertikale Achse
38 ausschwenkbar an einem Schwenkarm 38 ange-
bracht ist. Dem Greifarm 37 bzw. der auf ihm
angebrachten Aufnahmevorrichtung 10 ist eine
zwangsgesteuerte Verriegelungsvorrichtung 40 flr
den bzw. die aufgenommenen zu entleerenden Be-
halter zugeordnet.

Wie aus Figur 3 ersichtlich, bildet der Quertrd-
ger 21 mit der Konsole 36 ein System in Art eines
zweiarmigen Hebels, dessen Hebelarme 21a und
21b um die in Ausgangsstellung vertikale Drehach-
se 41 der Konsole 36 begrenzt vor- und riickwérts
schwenkbar sind. Die mit einem Paar von Greif-
und Tragplatten 12 ausgeristete Aufnahmevorrich-
tung nach Figur 3 ist zur Aufnahme entweder von
mit zwei nebeneinander angeordneten Aufnahmeta-
schen ausgestatteten GroBbehiltern oder zur Auf-
nahme von zwei mit je einer Aufnahmetasche aus-
gestatteten kleineren Behdlter geeignet. Dabei bie-
tet die Schwenkbarkeit des Quertrdgers 21 um die
Drehachse 41 der Konsole 36 die Mdglichkeit,
auch einen begrenzien Winkel zwischen der heran-
geflihrten Aufnahmesinrichiung und einem schrég
aufgestellten GroBbehidlter oder begrenzte Unter-
schiede in der Aufstellungsentfernung von neben-
einander aufgestellten gleichzeitig aufzunehmenden
Behiltern auszugleichen. Im Ubrigen kann die Aui-
nahmevorrichtung 10 gem&B Figur 3 flir jede der
beiden Greif- und Tragplatten 12 mit den oben in
Verbindung mit Figur 1 und Figur 2 erlduterten
Einrichtungen zum Absenken und Verschwenken
gegeniiber dem Quertrdger 21 ausgestattet sein,
und zwar unabh&ngig voneinander.

Bei der in Figur 6 gezeigten Anwandlung sind
die Tragelaschen 53 am Greifarm 37 etwas breiter
ausgebildet als im Beispiel der Figur 3. Die untere
Tragelasche 53 weist zu beiden Seiten der Konsole
36 je eine Bohrung 58 auf, durch die je ein Feder-
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stab 59 gleitend hindurchgesteckt ist. Diese Feder-
stéibe 59 sind an ihrem oberen Ende an den Quer-
tragerteilen 21a und 21b befestigt, beispielsweise
angeschweift. Sobald die Quertrdgerteile 21a und
21b um die Drehachse 41 schwenken, biegen sich
entsprechend die Federstdbe 59. Auf diese Weise
sind die Federstibe 59 stets bestrebt, die Quertra-
gerteile 21a und 21b, d.h. den zweiarmigen Quer-
trdger mit den daran angebrachten Greif- und Trag-
platten 12 in die mittige Stellung zurlickzubewegen,
die der Normal-Ausgangsstellung flir den Entleer-
vorgang entspricht. Die Ruckschwenkbewegung
des Quertrdgers mit den Greif- und Tragplatten 12
erfoigt, sobald des von der einen oder anderen
Tragplatte 12 oder von beiden Tragplatten 12 auf-
genommene Behilter vom Boden abgehoben ist.
Die Federsidbe 59 sind sinngeméB in ihrer Feder-
kraft so ausgewihlt, daB sie zwar die Einstellung
der Greif-und Tragplatten 12 an dem aufzunehmen-
den Behilter zulassen, aber andererseits ausrei-
chend Federkraft entwickeln, um die vom Boden
aufgenommenen Behilter oder einen vom Boden
aufgenommenen Behdlter in der festgelegten
Normal-Ausgangssteliung flir den Entleervorgang
halten. Erginzend kann in der Konsole 36 noch
eine Blockiereinrichtung vorgesehen sein, wie sie
im folgenden anhand der Figuren 4, 5 oder 8, 9
beschrieben wird.

Wie die Figuren 4 und 5 zeigen, weist die
Konsole 36 einen koaxial zur Drehachse 41 ange-
ordneten Lager- und Fihrungszapfen 42 auf, der
am oberen Ende und unteren Ende Uber je eine
Trigerlasche 53 mit dem Greifarm 37 fest verbun-
den ist (vergl. Figur 3). Auf dem oberen Teil dieses
Lager- und Flhrungszapfens 42 ist eine Trdger-
buchse 43 gesetzt, die an dem Quertrdger 21
befestigt ist. Zwischen einem inneren Bund 44 der
Tragerbuchse 43 und einer Schulter 45 des Lager-
und Flihrungszapfens 42 ist eine Trégerfeder 46 in
Form einer Schrauben-Druckfeder eingesetzt, die
die Trigerbuchse 43, den Quertrdger 21 und die
Greif- und Tragplatten 12 in unbelasteten Zustand
der Aufnahmevorrichtung 10 in oberer Stellung
hdlt. An die Unterseite der Triagerbuchse 43 ist
sine Ausrichtplatte 47 mit nach unten vorstehender
Ausrichtleiste 48 angesetzt. Diese Ausrichtleiste 48
hat - wie Figur 5 zeigt - trapezf&rmigen Querschnitt
und kann mit einer Hartmetallauflage 49 versehen
sein. Mit einen Abstand unterhalb der Ausrichtplat-
te 47 ist eine Gegenplatte 51 fest auf dem Lager-
und Flihrungszapfen 42 angebracht. Diese Gegen-
platte 51 weist eine diametfrale Aufnanmenut 50
auf, die - wie Figur 5 zeigt - gleiches Profil wie die
Ausrichtleiste 48 hat. Der Abstand zwischen der
Ausrichtplatte 47 zur Gegenplatte 51 kann etwas
kleiner als die H8he der Ausrichtleiste 48 sein, so
daB die Ausrichtleiste 48 auch in hdchster Lage der
Tragerbuchse 43 noch etwas in die Ausrichtnut 50
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ragt und dadurch den Verdrehungsbereich der Tri-
gerbuchse 43 auf dem Lager- und Flhrungszapfen
begrenzt. Sobald die Aufnahmevorrichtung 10 Last
von einem aufgenommenen Behdlter Uber den
Quertrdger 21, die Konsole 36 und die Trdgerla-
schen 53 auf den Greifarm 37 zu Ubertragen hat,
senkt sich die Trdgerbuchse 43 entgegen der Kraft
der Tragerfeder 46 axial auf dem Lager- und Fiih-
rungszapfen 42 ab. Dadurch tritt die Ausrichtleiste
48 in die Ausrichtnut 50 der Gegenplatte 51 ein,
wobei die Schrigflichen des Trapezprofils von
Ausrichtleiste 48 und Ausrichinut 50 teilweise an-
einander entlanggleiten und - da beide Profile zu-
sammenpassen - dabei die Trdgerbuchse 43 mit
dem Querirdger 21 in eine Normalstellung fiihren,
in der der Quertrdger 41 gegen jegliches Ver-
schwenken bezliglich des Greifarmes 37 festgehal-
ten ist. Zur besseren Fihrung der Ausrichiplatte 47
an der Gegenplatte 51 und zum Schutz gegen
Verschmutzen der Ausrichtleiste 48 und der Aus-
richtnut 50 kann an der Tridgerbuchse 43 und der
Ausrichtplatte 47 eine Abdeck- und Fiihrungsbuch-
se 52 angebracht sein.

Eine weitere Ausflihrungsmdglichkeit flr die
den zweiarmigen Quertrdger 21a, 21b tragende
Konsole 36 ist in den Figuren 7 bis 9 dargestelit.
GemdpB Figur 7 ist der um die vertikale Achse 38
am Schwenkarm 39 an schwenkbar angebrachte
Greifarm 37 an der Unterseite der unteren Traglas-
che 53 schwenkbar mit einem Hydraulikkolben-
Zylinder 60 verbunden, der an seinem anderen
Ende an einer Vertikalachse 61 schwenkbar am
Vorrichtungsrahmen angelenkt ist. Die Vertikalach-
se 61 liegt in Abstand von der vertikalen Achse 38,
so daB beim Schwenken des Greifarmes 37 der
Hydraulikkolben-Zylinder 60 betitigt wird, und da-
bei hydraulischen Druckmittel zur Steuerung der in
der Konsole 36 vorgesehenen Blockierungsvorrich-
tung liefert, wie sie im folgenden anhand der Figu-
ren 8 und 9 erldutert wird. Die gegenseitige Ab-
stimmung des Hydraulikkolben-Zylinders 60 und
der Blockierungsvorrichtung ist so getroffen, daB
bei volisténdig auswirts geschwenkier, abgeklapp-
ter Stellung des Greifarmes 37 die Blockierungs-
vorrichtung vollstindig freigegeben ist. Die Blokkie-
rungsvorrichtung wird zunehmend eingerlickt und
damit der Bewegungsspielraum des Quertrdgers
21a, 21b zunehmend verringert je mehr der Grei-
farm 37 einwdrts geschwenkt, also beigeklappt
wird. In vdllig beigeklapptem Zustand, also in
Normal-Ausgangsstellung des Greifarms 37 fiir den
Entleervorgang ist die Blockiervorrichtung vollstén-
dig eingerlickt, so daB auch der Querirdger 21a,
21b in seiner Normal-Ausgangsstellung fiir den
Entleervorgang blockiert ist. '

im Beispiel der Figuren 8 und 9 unterscheidet
sich die Konsole 36 in ihrem Auibau dahingehend
von derjenigen nach Figur 4 und 5, daB keine
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axiale Verschiebung des Konsolenk8rpers auf dem
zwischen den Tragelaschen 53 angebrachten
Lager- und Fiihrungszapfen 42 mehr vorgesehen
ist. Vielmehr sitzt die Trdgerbuchse 43, an der der
Quertrdger 21 befestigt ist, mit ihrem inneren Bund
44 auf einem Axiallager 62, das auf einer Schulter
45 des Lager- und Flihrungszapfens 42 ruht. In
ihrem unteren Teil nimmt die Trdgerbuchse 43
innerhalb der einer entsprechenden ringférmige
Ausnehmung eine schraubenidrmige Drehfeder 63
auf, die mit ihrem einen Ende 64 in den Lager- und
Fuhrungszapfen 42 und mit ihrem anderen Ende
65 in die Trigerbuchse 43 greift. Anstatt einer
Drehfeder 63 kdnnen auch zwei oder mehrere
Drehfedern solcher Art vorgesehen sein. Durch
eine Verdrehbewegung der Tragerbuchse 43 bzw.
eine Schwenkbewegung des Querirdgers 21 um
die Drehachse 41 wird die Drehfeder 43 gespannt.
Hierdurch ist die Drehfeder 83 stets bestrebt, die
Trégerbuchse 43 und damit den Quertrdger 21 in
die mittlere Position zurlickzuflihren, die der fest-
gelegten Normal-Ausgangsstellung flr den Entleer-
vorgang entspricht. Im unteren Teil der Konsole 36
ist die Blockierungsvorrichtung 66 untergebracht,
die in diesem Beispiel eine am Lager- und Fiih-
rungszapfen axial verschiebbare aber gegen Ver-
drehen gesicherte Blockierplatte 67 aufweist. Hier-
zu ist der Lager- und Fihrungszapfen im unteren
Teil mit einem Fihrungsvierkant 68 ausgebildet.
Die Blockierplatte 67 weist an der Oberseite in
gleicher Weise wie die Gelenkplatte 51 gemis
Figur 4 eine Ausrichtnut 50 auf. Verbunden mit
dem unteren Ende der Trigerbuchse 43 ist - wie
im Beispiel der Figur 4 - eine Ausrichiplatte 47 mit
Ausrichtleiste 48. Die gegenseitige Stellung von
Ausrichtleiste 48 und Ausrichtnut 50 ist die gleiche,
wie sie in Verbindung mit Figur 4 oben erldutert ist.

Wie Figur 9 zeigt, ist die Blockierplatte 67 mit
zwei Zylinderbohrungen 69 ausgestattet, in denen
je ein Steuerkolben 70 geflihrt ist. Diese Steuerkol-
ben sind mit ihren Kolbenstangen in der unteren
Traglasche 53 befestigt. Wird der obere Teil der
oberhalb des jeweiligen Steuerkolbens 70 befindli-
che Teil der Zylinderbohrungen 69 vom
Hydraulikkolben-Zylinder mit hydraulischem Druck-
mittel beschickt, dann wird die Blockierplatte 67 je
nach MaB der Druckmittelzufuhr auf dem Fih-
rungsvierkant 68 des Lager- und Fihrungszapfens
42 nach oben geschoben. Da die Ausrichtleiste 48
und die Ausrichtnut 50 sich entsprechenden ftra-
pezférmigen Querschnitt aufweisen, wird die Bewe-
gungsfreiheit der Ausrichtleiste 48 innerhalb der
Ausrichtnut mit der Aufwirtsbewegung der Blok-
kierplatte 67 kleiner, bis die Blockierplatte 67 an
die Unterseite der Ausrichiplatte 47 gelangt und
damit die Ausrichtleiste 48 vollstindig in der Aus-
richtnut 50 blockiert. Wird beim Auswéirisschwen-
ken des Greifarmes (Fig. 7) der Hydraulikkolben-
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Zylinder 60 in umgekehrten Sinne betatigt, dann
wird Druckmittel von oberhalb der Steuerkolben 70
aus den Zylinderbohrungen 69 abgezogen und in
den Raum unterhalb der Steuerkolben 70 Druckmit-
tel eingeflihrt. Hierdurch wird die Blockierplatte 67
bis auf die Traglasche 53 abgesenkt und dabei die
Ausrichtleiste 48 von der Ausrichtnut 50 freigege-
ben, so daB eine Bewegungsbegrenzung des Quer-
trigers 21 beziiglich der Traglaschen 53 bzw. be-
zuglich des Lager- und Flhrungszapfens im we-
sentlichen nur noch durch die Drehfeder 63 be-
steht. Die Greif-und Tragplatten 12 k&nnen sich
jetzt wieder entgegen der Wirkung der Drehfeder
63 an einen oder zwei aufzunehmende Behilter
angelegt werden, wobei nach Anheben des Behal-
ters bzw. der Behdlter die Drehfeder wieder ein
erstes Aufrichten des Querirdgers 21 und der auf-
genommenen Behilter bezliglich des Greifarmes
31 vornimmt und beim Beiklappen des Greifarmes
37 in die Normal-Ausgangssteliung flr den Entleer-
vorgang der oben beschriebenen Blockiervorgang
mit Festsetzen des Querirdgers 21, der Greif- und
Tragplatten 12 und der aufgenommenen Behélier
bzw. des aufgenommenen Behilters in der Normal-
Ausgangsstellung flir den Entleervorgang eintriit.

Wie in Figur 2 gestrichelt und schematisch
angedeutet, bildet die konvex gewdlbte Greiffliche
17 der Greif- und Tragplatte 12 zusammen mit der
Wandung der Aufnahmetasche 54 am Behdlter 55
sine Filhrungs- und Zentriereinrichtung fiir den Be-
hilter 55 beziiglich der Aufnahmeklaue 11. Beim
Einflihren der Greif- und Tragplatte 12 in die Auf-
nahmetasche 54 gleitet die Unterkante der in Ab-
stand von der Behilterwand liegenden Taschen-
wand 56 {iber die konkav gewdlbte Greiffldche 17
und richtet dabei die Aufnahmetasche 54 gegen-
ber der Greif- und Tragplatte 12 und damit den zu
entleerenden Behilter 55 gegenliber der Aufnah-
meklaue 11 aus. Wie ferner aus Figur 2 erkennbar,
bleibt im dargesteliten Beispiel bei vollstdndig in
die Aufnahmetasche 54 eingefiihrter Aufnahme-
klaue der untere Rand der Taschenwand 56 noch
auf der Greiffliche 17, so daB die Zentrierungswir-
kung auch noch nach Anheben des Behélters 53
fortdauert.

Wie in Figur 3 gestrichelt angedeutet, kann die
in Abstand von der Wandung des Behilters 55
liegende Taschenwand 56 mit einer unteren bogen-
férmigen oder dreieckiGrmigen Ausnehmung 57
versehen sein, so daf die Unterkante der Taschen-
wand 56 sich um ein gewisses MaB um die W&l-
bung der Greiffliche 17 erstreckt und dadurch die
Zentrierungswirkung erhSht.

In jedem Fall wird durch das Zusammenwirken
der gewdloten Greiffliche 17 mit der Taschenwand
56, insbesondere deren Unterkante das satte Anlie-
gen der Behilterwand an die Widerlagerfldche 14a
der Greif- und Tragplatte 12 sichergestellt.
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im Beispiel der Figuren 10 bis 14 ist die Auf-
nahmevorrichtung 10 wiederum mit einem zweiar-
migen Quertrdger 21a, 21b versehen, der auf je-
dem Hebelarm eine Greif- und Tragplatte 12 trégt.
Der Quertriger 21a, 21b ist auf einer um die Achse
41 begrenzt drehbare Konsole 36 fest angebracht.
Wie Figur 11 zeigt, ist diese Konsole 36 wiederum
mittels eines Lager- und Flhrungszapfens 42 an
den beiden Tragiaschen 53 des Greifarmes 37
drehbar gelagert. Die Tridgerbuchse 43 der Konsole
36 ist in diesem Beispiel auf einer Tragerplatte 71
fest angebracht, die um die Achse 41 drehbar am
Lager- und Flhrungszapfen 42 gelagert ist und
einen Schwenkhebel 72 als Ansatz aufweist, an
welchem die Kolbenstange 76 des hydraulischen
Stell- und Blockierungszylinders 75 schwenkbar an-
greift. Das zweite Ende des hydraulischen Stell-
und Blockierzylinders 75 ist um eine Vertikalachse
61 schwenkbar am Vorrichtungsrahmen angelenkt.

Der Steli- und Blockierzylinder 75 enthilt einen
Differenz-Doppelkolben 77, der aus einem fest mit
der Kolbenstange 76 verbundenen plungerartigen
vorderen Kolbenteil 78 und einem ringf&rmigen,
aber abgedichtet hinter dem Kolbenteil 78 auf der
Kolbenstange 76 axial verschiebbaren Ringkolben
79 gebildet ist. Dementsprechend ist der Innen-
raum des Stell- und Blockierzylinders 75 mit zwei
Innenraumteilen ausgebildet, die durch eine Schul-
ter 80 voneinander abgesetzt sind, und zwar einem
engeren Innenraumteil 81, in welchem der plunger-
artige vordere Kolbenteil 78 [duft und einem weite-
ren Innenraumieil 82, in welchem der ringfdrmige
Kolbenteil 79 I4duft. Der vor dem plungerartigen
Kolbenteil 78 liegende Innenraumteil 81 ist mit ei-
nem Druckmittelanschiup 83 versehen wahrend der
Innenraumteil 82 hinter dem ringfdrmigen Koblen-
teil 79 mit einem DruckmittelanschluB8 84 versehen
ist. Im Bereich der Schulter 80 befindet sich ein
weiterer Druckmittelanschluf 85. Die Druckmittelan-
schliisse 83 und 84 sind Uber eine Druckmittellei-
tung 86 miteinander verbunden und in dieser Paral-
lelschaltung an die Druckmittelleitungen des hy-
draulischen Steuerungs- und Betriebssystems der
Vorrichtung angeschlossen, Uber die die fur das
Heben und Kippen vorgesehenen Druckmittelmoto-
re der Vorrichtung mit hydraulischem Druckmitiel
beschickt werden. Der im Bereich der Schulter 80
vorgesehene DruckmitteleinlaB 85 ist an die Nie-
derdruckseite des hydraulischen Steuerungs- und
Betriebssystems, beispielsweise das Druckmitteire-
servoir, angeschlossen, oder Uberhaupt nur nach
der AuBenluft hin gedfinet. Wie die Figuren 13 und
14 zeigen, hat der ringirmige Kolbenteil 79 nach
seiner Druckmittelkammer 82 hin eine mit Druck-
mittel zu beaufschlagende Stirnfliche F1 und der
kolbenartige Kolbenteil 78 nach seiner Druckmittel-
kammer 81 hin eine mit Druckmittel zu beaufschla-
gende Stirnfldche F2. Dabei ist die Stirnfliche F1



17 EP 0 268 883 B1 18

des ringformigen Kolbenteils 79 erheblich gr&Ber
als die Stirnfliche F2 des Kolbenteils 78, beispiels-
weise doppelt so groB.

Die Arbeitsweise der im Beispiel der Figuren
10 bis 14 vorgesehenen Rickstelleinrichtung ist
wie folgt:
Bei abgesenkter Aufnahmevorrichtung 10 sind die
zu den Druckmittelmotoren zum Heben und Kippen
des zu entleerenden Behélters flihrenden Druck-
mittelleitungen  weitgehend druckentlastet. Die
Kolbenteile 78 und 79 lassen sich deshalb durch
Einwirkung auf die Kolbenstange 76 mit relativ ge-
ringer Kraftaufwendung im Inneren des Stell- und
Blockierungszylinders 75 verschieben, wobei das in
den Innenraumteilen 81 und 82 vorhandene hy-
draulische Druckmittel mehr oder weniger nur die-
se Verschiebungsbewegung ddmpft. Beim Heran-
fahren der Aufnahmevorrichtung 10 an einen Grof-
behalter oder einen oder zwei aufgestellie kleinere
Behilter kann sich der Quertrdger 21a, 21b mit
den auf ihm angebrachten Greif- und Tragplatten
12 gegenliber dem jeweils aufzunehmenden Behél-
ter bzw. Behéitern durch Verschwenken an der
Konsole 36 entweder der in Figur 12 gezeigten
Pfeile 73 oder der in Figur 12 gezeigten Pfeile 74
verschwenken, um die Lage der Greif- und Trag-
platten 12 der Wandung des jewsiligen Behilters
bzw. der jeweiligen Behilter anzupassen. Erfolgt
dabei eine Verschwenkung des Quertrdgers 21a,
21b im Sinne der Pfeile 73, so wird die Kolbenstan-
ge 76 nach dem Inneren des Stell- und Blockie-
rungszylinders 75 verschoben, wobei der plunger-
artige vordere Kolbenteil 78 in seinem Innenraum-
teil 81 verschoben wird, wie dies in Figur 13 ge-
zeigt ist. Diese Verschiebungsbewegung wird be-
grenzt durch einen im Innenraumteil 81 angebrach-
ten Begrenzungsanschlag 87, der dadurch auch die
Begrenzung der Verschwenkungsmdglichkeit des
Quertrdgers 21a, 21b im Sinne der Pfeile 73 fesi-
legt. Der ringformige Kolbenteil 79 bleibt bei die-
sem Bewegungsablauf an der Schulter 80 stehen.
Wird ausgehend von einer Kolbenstellung nach Fi-
gur 13 das hydraulische Steuerungs- und Betriebs-
system der Vorrichtung dazu betétigt, die fiir das
Heben und Kippen der zu entlesrenden Behilter
vorgesehenen Druckmittelmotore der Vorrichtung
mit Druckmittel zu beschicken, so wird im Inneren
der Innenraumteile 81 und 82 wieder erh&hter
Druck aufgebaut, und zwar in beiden Innenraumtei-
le 81 und 82 gleicher Druck. Der ringférmige Kolb-
enteil 78 wird dadurch gegen die Schulter 80 ge-
driickt, wihrend der plungerartige Kolbenteil 78
von seiner in Figur 13 gezeigten Stellung bis ge-
gen den ringf6rmigen Kolbenteil 79 geschoben
wird. Dadurch wird der Quertrdger 21a, 21b in die
Normal-Ausgangsstellung flir den Entleervorgang
zuriickgeschwenkt. Da die Stirnfliche F1 des ring-
formigen Kolbenteils 79 wesentlich gréBer als die
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Stirnfliche F2 des plungerartigen Kolbenteils 78
ist, bleibt der piungerartige Kolbenteil 78 an dem
ringfdrmigen Kolbenteil 79 und dieser wiederum an
der Schulter 80 stehen. Die Riickstelleinrichtung ist
somit in dieser Koblenstellung blockiert und halt
die Aufnahmevorrichtung somit blockiert in der
Normal-Ausgangsstellung fiir den Entleervorgang.

Wird beim Heranbringen der Greif- und Rast-
platten 12 an einen zu entleerenden Behélter oder
an zwei zu entleerende Behdlter der Quertrager 21
im Sinne der Pfeile 74 in Figur 12 verschwenkt,
dann wird die Kolbenstange 76 aus dem Stell- und
Blockierzylinder 75 herausgezogen. Der plungerar-
tige Kolbenteil 78 schiebt dabei den ringfGrmigen
Kolbenteil 79 vor sich her, bis sich die Greif-und
Tragplatten 12 an den zu entleerenden Behilter
bzw. die zu entleerenden Behdlter angepaht haben
oder der ringfdrmige Kolbenteil 79 auf einen im
Inneren des Stell- und Blockierzylinders 75 ange-
brachten Endanschlag 88 trifft. Dieser Endanschlag
87 begrenzt die Verschwenkbarkeit des Quertrd-
gers 21a, 21b in Sinne der Pfeile 74. Wird ausge-
hend von einer Kolbenstellung gem&p Figur-14 das
hydraulische Steuerungs- und Betriebssystem der
Vorrichtung zum Heben und Kippen eines zu ent-
leerenden Behidlters in Betrieb gesetzt, um die
entsprechenden Druckmitielmotore mit hydrauli-
schen Druckmittel zu beschicken, so wird gleich-
zeitig in den Innenraumteilen 81 und 82 des Stell-
und Blockierungszylinders 85 erhShter, jedoch glei-
cher Druck aufgebaut. Da die Stirnfliche F1 des
ringf6rmigen Kolbenteiles 79 wesentlich gréBer als
die Stirnfliche F2 des plungerartigen Kolbenteils
des im Innenraumteil 81 vorhandenen Druckmittels
in eine Stellung geschoben, in der der ringfﬁrmigé
Kolbenteil 79 an der Schulter 80 anliegt. Durch den
in dem Innenraumteil 81 herrschenden Druck des
hydraulischen Druckmittels wird der plungerartige
Kolbenteil 78 gegen den ringfdrmigen Kolbenteil 79
gedrlickt, kann aber diesen nicht von der Anlage
an die Schulter 80 wegbewegen. Es erfoigt somit
auch ausgehend von der Kolbenstellung geméiB
Figur 14 eine Riickstellung und ein Zurlickschwen-
ken des Quertrdgers 21a, 21b in die Normal-Aus-
gangsstellung fiir den Entleervorgang und ein Blok-
kieren in der Normal-Ausgangsstellung.

Anspriiche

1. Hubkipp- oder Kippvorrichtung zum Entleeren
von Behiltern (55) in die Offnung eines Sam-
melbehilters, insbesondere zum Entleeren von
Millbehdltern in den Sammelbehilier eines
Millsammelfahrzeugs, die eine mit einer am
Randbereich des Behilters (55) vorgesehenen
Aufnahme zusammenwirkende Aufnahmeklaue
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(11) mit einer im wesentlichen dreieckfGrmigen
Greif- und Tragplatie (12) aufweist, welche mit
ihrer Spitze (13) nach oben weisend am freien
Ende eines ausfahrbaren und/oder aus-
schwenkbaren Greifarmes (37) angeordnet ist
und deren oberen Dreieckseiten nach der dem
aufzunehmenden Behélier (55) abgewandten
Seite hin abfallende abgeschrigte Greiffldchen
(17) bilden,

dadurch gekennzeichnet, das

die Greif- und Tragplatte (12) lber mindestens
gin Gelenk (28, 36) mit dem Greifarm (37)
begrenzt beweglich verbunden ist und fUr je-
des der in der Verbindung zwischen dem Grei-
farm (37) und der Greif- und Tragplatte (12)
enthaltenen Gelenke (28, 36) eine Einstellein-
richtung (27.34:48,50)fUr die Greif- und Trag-
platte (12) in eine fiir den Entlesrvorgang fest-
gelegte Normal-Ausgangsstellung  bez{iglich
des Greifarmes (37) vorgesehen ist.

Hubkipp- oder Kippvorrichtung nach Anspruch
1, dadurch gekennzeichnet, daB der Greifarm
(37) eine um eine in Ausgangsstellung vertikale
Achse (41 ) begrenzt drehbare Konsole (36)
als Gelenkverbindung mit der Greif- und Trag-
platte (12) aufweist.

Hubkipp- oder Kippvorrichtung nach Anspruch
2, dadurch gekennzeichnet, daf an der Konso-
le (36) ein horizontal angeordneter Querirdger
(21) angebracht ist, auf dem mindestens eine
Greif- und Tragplatte (12) in seitlichem Ab-
stand von der Drehachse (41) der Konsole (36)
vorgesehen ist.

Hubkipp- oder Kippvorrichtung nach Anspruch
3, dadurch gekennzeichnet, daB der Quertrd-
ger (21) bezliglich der Drehachse (41) der
Konsole (36) in Art eines zweiarmigen Hebels
ausgebildet ist und auf jedem seiner Hebelar-
me (21a, 21b) eine Greif- und Trégerplatte (12)
trégt.

Hubkipp- oder Kippvorrichtung nach einem der
Anspriiche 2 bis 4, dadurch gekennzeichnet,
daB die begrenzt drehbare Konsole (36) eine
Riickstelleinrichtung (48 bis 51; 71 bis 88) ent-
halt, mit der die Konsole (36) in ihrer mittleren
Drehstellung gegen Drehung blockierbar ist.

Hubkipp- oder Kippvorrichtung nach einem der
Anspriiche 2 bis 5, dadurch gekennzeichnet,
daB zusétzlich zur begrenzt drehbaren Konsole
(36) mindestens eine zwischen der Greif- und
Tragplatte (12) und dem Greifarm (37) wirksa-
me, beispielsweise als Federstab (59) oder als
Zugfeder ausgebildete Riickstellfeder zur
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10.

11.

20

Riickstellung der Greif- und Tragplatte (12) in
ihre die flir den Entleervorgang festgelegte
Normai-Ausgangssteliung bestimmende mittle-
re Position vorgesehen ist.

Hubkipp- oder Kippvorrichtung nach einem der
Anspriiche 2 bis 5, dadurch gekennzeichnet,
daB die begrenzt drehbare Konsole (36) min-
destens eine Drehfeder (63) zur Riickstellung
in ihre die flir den Entleeryorgang festgelegte
Normal-Ausgangsstellung der Greif- und Trag-
platte (12) bestimmende mittlere Drehstellung
enthdlt.

Hubkipp-oder Kippvorrichtung nach Anspruch
5, dadurch gekennzeichnet, daf die Rickstell-
einrichtung (48 bis 51) eine gagen die Krait
einer TrAgerfeder (46) durch die Last eines
aufgenommenen Behilters betétigbare Ein-
drlckvorrichtung aufweist.

Hubkipp- oder Kippvorrichtung nach Anspruch
7. dadurch gekennzeichnet, daB der Greifarm
(37) in eine flir den Entleervorgang festgelegte
Normal-Ausgangssteliung beiklappbar an ei-
nem Schwenkarm (39) angebracht ist, zwi-
schen dem Greifarm (37) und dem Schwen-
karm (39) ein auf die Beiklappstellung des
Greifarmes (37) beziiglich des Schwenkarmes
(39) ansprechendes Steuerungselement
(Hydraulikkolben-Zylinder 60) eingesetzt ist,
und die Riickstelleinrichtung (48 bis 51) der
Konsole (36) eine Einrlickvorrichtung aufweist,
die mittels des Steuerelements in solchem Sin-
ne betitigbar ist, daB bei in Normal-Ausgangs-
stellung beigeklapptem Greifarm (37) die
Riickstelleinrichiung (48 bis 51) die Konsole
(36) in ihrer mittleren Drehstellung blockiert.

Hubkipp- oder Kippvorrichtung nach Anspruch
9, dadurch gekennzeichnet, daB die Ricksteli-
einrichtung (48 bis 51; 71 bis 88) und die
Einrlickvorrichtung derart aufeinander abge-
stimmt sind, daB die Beweglichkeit in der Kon-
sole (36) mit dem Beiklappen des Greifarmes
(37) zwischen grofter Beweglichkeit bei aus-
wirts abgeklapptem Greifarm (37) und vélliger
Festsetzung bsi beigelapptem Greifarm (37)
zunehmand verringert wird.

Hubkipp- oder Kippvorrichtung nach Anspruch
7, dadurch gekennzeichnet, daB die Riickstell-
einrichtung (71 bis 88) einen Uber einen
Schwenkhebel (72) an der Konsole (36) angrei-
fenden und am Vorrichtungsrahmen um eine
Vertikalachse (61) schwenkbar angebrachten
hydraulischen Stell- und Blockierzyl inder (75)
aufweist, der an das hydraulische Steuerungs-
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und Betriebssystem der Druckmittelmotore fiir
Heben und Kippen der Vorrichtung ange-
schlossen ist.

Hubkipp- oder Kippvorrichtung nach Anspruch
11, dadurch gekennzeichnet, daB der hydrauli-
sche Stell- und Blockierzylinder (75) einen
stdndig zweiseitig vom hydraulischen Druck-
mittel des Steuerungs- und Betriebssystems
der Druckmitteimotore beaufschlagten
Differenz-Doppelsteuerkolben (77) enthilt, des-
sen der groBeren Kolbenfliche (F1 ) zugeord-
nete Endstellung die NormalAusgangsstellung
der Greif- und Tragplatte (12) beziiglich des
Greifarmes (37) festlegt.

Hubkipp- oder Kippvorrichtung nach einem der
Anspriiche 1 bis 12, dadurch gekennzeichnet,
daB am Greifarm (37) ein sich im wesentlichen
horizontal erstreckender Quertrdger (21) fiir die
Greif- und Tragplatte (12) vorgesehen ist und
die Greif- und Tragplatte (12) einerseits Uber
mindestens einen Gelenkhebel (28) und Riick-
stellfeder (29) mit dem Quertrdger (21) beweg-
lich verbunden und andererseits mittels minde-
stens einer Nockenanordnung (25, 27) fiir
gleichzeitige vertikale Verschiebebewegung
und Bei- und Abschwenkbewegung bezliglich
des Quertrégers (21) gefiihrt ist.

Hubkipp- oder Kippvorrichtung nach Anspruch
13, gekennzeichnet durch gegenseitige Ab-
stimmung von Gelenkhebel (28), Riickstellfe-
der (29) und Nockenflihrung (25, 27) derart,
daB die RucksteliFeder (29) die Greif- und
Tragplatte (12) in deren unbelasteten Zustand
bezliglich des Querirdgers (21) in angehobe-
ner, dem aufzunehmenden, zu entleerenden
Behidlter (55) entgegengeneigter Stellung hilt
und unter einer auf die Greif- und Tragplatte
(12) ausgelibten, nach unten gerichteten Kraft
ein Absenken und gleichzeitiges Beschwenken

~der Greif- und Tragplatte (12) bezliglich des

Quertrdgers (21) entsprechend der Uberwin-
dung der Federkraft zuldBt.

Hubkipp- oder Kippvorrichtung nach Anspruch
13 oder 14, dadurch gekennzeichnet, daB die
Nockenanordnung (25, 27) einen auf dem
Quertrdger (21) angebrachten, keilférmigen
oder gabelfdrmigen Flhrungsnocken (25) und
gine in oder an der Greif- und Tragplatte (12)
angebrachte Nockenabgreifrolle (27) enthilt.

Hubkipp- oder Kippvorrichtung nach Anspruch
15, dadurch gekennzeichnet, daB der Fih-
rungsnocken (25) bei gabelfdrmiger Ausbil-
dung einen ksilfdrmigen FUhrungsfinger (31)
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17.

18.

18.

20.

21.

22.

23.

22

und einen Begrenzungsfinger (32) aufweist,
wobei sich der Abstand (33) zwischen diesen
beiden Fingern von oben nach unten verklei-
nert und am unteren Ende in eine Begren-
zungsmulde (34) libergeht.

Hubkipp- oder Kippvorrichtung nach Anspruch
15, dadurch gekennzeichnet, daB der Fiih-
rungsnocken (25) bei keilfdrmiger Ausbildung
eine die Abwirisbewegung der Greif- und
Tragplatie begrenzende Auflautkante flir die
Nockenabgreifrolle (27) aufweist.

Hubkipp-oder Kippvorrichiung nach einem der
Anspriiche 15 bis 17, dadurch gekennzeichnet,
da dem Fuhrungsnocken (25) eine Ausricht-
kante (35) als Anlage fiir das Ausrichten der
Greifund Tragplatte (12) in ihrer untersten Lage
in vertikaler Stellung oder mit vorher festgeleg-
tem Neigungswinkel zugeordnet ist.

Hubkipp- oder Kippvorrichtung nach einem der
Ansprliche 15 bis 18, dadurch gekennzeichnet,
daB die Nockenabgreifrolle (27) in zwei in ge-
genseitigem Abstand in oder an der Greif- und
Tragplatte (12) fest angebrachten Leisten oder
Blechen (23a, 23b) gelagert ist, wobei der Ab-
stand zwischen den beiden Leisten oder Ble-
chen (23a, 23b) einen Aufnahme- und Fih-
rungsraum (24) flir den FUhrungsnocken (25)
bildet.

Hubkipp- oder Kippvorrichiung nach einem der
Anspriiche 13 bis 19, dadurch gekennzeichnet,
daB die Greif- und Tragplatte (12) hohl ausge-
bildet ist und die Nockenanordnung (25, 27)
zumindest teilweise im Inneren der hohlen
Greif- und Tragplatte (12) angeordnet ist.

Hubkipp- oder Kippvorrichtung nach Anspruch
19 und 20, dadurch gekennzeichent, daB die
die Lagerung der Nockenabgreifrolle enthalten-
den Leisten oder Bleche als Versteifungen zu-
mindest der dem zu entleerenden Behilter zu-
gewandten Widerlagerwand (14) der Greif- und
Tragplatte (12) ausgebildet sind.

Hubkipp- oder Kippvorrichfung nach einem der
Anspriiche 13 bis 21, dadurch gekennzeichnet,
daB die Rickstellfeder (29) eine Zugfeder ist,
deren Wirkungslinie in jeder Stellung der Grei-
fund Tragplatte (12) versetzt und in Abstand
von den Drehpunkten (30a, 30b) des Gelenk-
hebels (28) verlduft.

Hubkipp- oder Kippvorrichtung nach einem der
Anspriiche 1 bis 22, dadurch gekennzeichnet,
daB die Greiffldchen (17) der Greifund Trag-
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platte (12) mit konvexer W&lbung ausgebiidet
sind.

Hubkipp- oder Kippvorrichtung nach Anspruch
23, gekennzeichnet durch Krlimmung sowohl
der horizontulen wie vertkalen Mantellinien der
Greifflichen (17).

Hubkipp- oder Kippvorrichtung nach Anspruch
23 oder 24, dadurch gekennzeichnet, daf die
Greif- und Tragplatte (12) in beidseitiger Fort-
setzung ihrer Greifflichen (17) Seitentrigfort-
sitze (19) mit oberer Auflagefldche (20) flr die
Unterkante der wand einer am Behélter (55) flr
die Greif- und Tragplatte (12) vorgesehenen
Aufnahmetasche (54) aufweist.

Claims

Lift-tipping or tipping device for emptying con-
tainers (55) into the opening of a collecting
container, in particular for emptying refuse
containers into the collecting container of a
refuse coilection vehicle, comprising a pickup
claw (11) cooperating with a pickup device
provided in the vicinity of the edge of the
container (55), with an essentially triangular
gripping and lifting plate (12) which is dis-
posed, with its point (13) uppermost, on the
free end of a gripping arm (37) which can be
extended or swung out and of which the upper
triangle sides form chamfered gripping sur-
faces (17) which taper away towards the side
that is turned away from the container (55)
which is to be picked up,

characterised in that

the gripping and lifting plate (12) is connected
to the gripping arm (37) via at least one joint
(28, 36) in such a way as to allow it limited
movement and each of the joints (28, 36) con-
tained in the connection between the gripping
arm (37) and the gripping and lifting plate (12)
is equipped with a device (27,34:48,50) for
adjusting the gripping and lifting plate (12} in
an initial position which is determined for the
emptying procedure and is perpendicular with
respect to the gripping arm (37).

Lift-tipping or tipping device according to claim
1, characterised in that the gripping arm (37)
comprises a console (36) as a joint connection
with the gripping and lifting plate (12), it being
possible to rotate the console (36) in a limited
manner about an axis (41) which is vertical in
the initial position.

Lift-tipping or tipping device according to claim
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2, characterised in that on the console (36)
horizontally disposed transverse beam (21) is
mounted and is equipped with at least one
gripping and lifting plate (12) at a lateral dis-
tance from the rotational axis (41) of the con-
sole (36).

Lift-tipping or tipping device according to claim
3, characterised in that the transverse beam
(21) is, in relation to the rotational axis (41) of
the console (36), formed in the shape of a two-
armed lever and has a gripping and lifting
plate (12) on each of its lever arms (21a, 21b).

Lift-tipping or tipping device according to one
of the claims 2 to 4, characterised in that the
console (36), which can be rotated to a limited
extent contains a resetting device (48 to 51; 71
to 88) by means of which the console (36) can
be blocked against rotation in the central rota-
tional position thereof.

Lift-tipping or tipping device according {0 one
of the claims 2 to 5, characterised in that, in
addition to the console (36), which can be
rotated to a limited extent, there is provided at
least one resetting spring for resetting the grip-
ping and lifting plate (12) in its central position
determining the perpendicular initial position
set for the emptying procedure, the resetting
spring being effective between the gripping
and lifting plate (12) and the gripping arm (37)
and being in the form of a spring bar (59) or
tension spring for example.

Lift-tipping or tipping device according to one
of the claims 2 to 5, characterised in that the
console (36), which can be rotated fo a limited
extent, contains at least one rotary spring (63)
for restting in its central position determining
the perpendicular initial position of the gripping
and lifting plate (12) that has been selected for
the emptying procedure.

Lift-tipping or tipping device according to claim
5, characterised in that the reseiting device (48
to 51) has a pressing device which can be
activated against the force of a carrier spring
(46) by the load of a container which has been
picked up.

Lift-tipping or tipping device according to claim
7. characterised in that the gripping arm (37)
on a swinging arm mounted in a manner such
that it can be folded into a perpendicular posi-
tion determined for the emptying procedure; a
control element {hydraulic piston cylinder (60),
which reacts to the folded position of the grip-
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ping arm (37) with respect to the swinging arm
(39), is situated between the gripping arm (37)
and the swinging arm (39); and the resetting
device (48 to 51) of the console (36) has a
coupling device which, by means of the control
element, can be activated in such a way that
when the gripping arm (37) is folded in the
perpendicular initial position the resetting de-
vice (48 to 51) blocks the coonsole in the
central rotational position thereof.

Lift-tipping or tipping device according to claim
9, characterised in that the reseting device (48
to 51; 71 to 88) and the coupling device are
matched to each other in such a way that the
mobility in the console (36) is increasingly
reduced as the gripping arm is folded, from
the greater degree of mobility when the clamp-
ing arm (37) is folded outwards to complete
immobility when the clamping arm (37) is fol-
ded inwards.

Lift-tipping or tipping device according to claim
7, characterised that the resetting device (71 to
88) comprises an hydraulic adjusting and bloc-
king cylinder (75) which engages with the con-
sole (36) by means of a swing lever (72), is
mounted on the device frame in such a way
that it can be pivoted about a vertical axis, and
which is connected to the hydraulic control and
operating system of the pressure-medium mo-
tors for lifting and tipping the device.

Lift-tipping or tipping device according to claim
11, characterised in that the hydraulic adjusting
and blocking cylinder (75) contains a differen-
tial dual-control piston (77) which is constantly
acted upon from both sides by the pressure
medium of the control and operating system of
the pressure medium motors, and the end
position of which assosciated with the larger
piston area (F1) determines the perpendicular
initial position of the gripping and lifting plate
(12) with regard to the gripping arm (37).

Lift-tipping or tipping device according fo one
of the claims 1 to 12, characterised in that on
the gripping arm (37) an essentially horizon-
fally extending transverse beam (21) is pro-
vided for the gripping and lifting plate (12), and
the gripping and lifting plate (12) is, on the one
hand, moveably connected fo the transverse
beam by means of at least one jointed lever
(28) and resetting spring (29), and on the other
hand, is guided by at least one cam arrange-
ment (25, 27) which ensures simultaneous ver-
tical displacemnt movement reciprocating
swinging and movements in relation to the
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14.

15.

16.

17.

18.

19.

transverse beam.

Lift-tipping or tipping device according to claim
13: characterised in that the jointed lever (28),
resetting spring (29) and cam guide (25,27) are
adapted with respect to each other in such a
way that the resetting spring (29) holds the
gripping and lifting plate (12), in its unloaded
condition relative to the transverse beam (21)
in a raised position inclined towards the con-
tainer (55) which is to be raised and emptied,
and, with a downward force exerted on the
gripping and lifting plate (12) which allows the
gripping and lifting plate (12) to be simulta-
neously lowered and rotated in relation to the
fransverse beam (21) by an amount relative to
the force exerted by the spring.

Lifi-tipping or tipping device according to claim
13 or 14, characterised in that the cam ar-
rangement (25,27) contains a wedge-shaped or
forked guide cam (25) mounted on the trans-
verse beam (21) as well as a cam pickup roller
(27) which is mounted in or on the gripping
and lifting plate (12).

Lifi-tipping or tipping device according to claim
15, charactersed in that, when the control cam
(25) is formed as a fork, it comprises a wedge-
shaped guide finger (31) and a contact finger
(32), wherein the distance from top to bottom
between these two fingers becomes narrower
and merges at the lower end into a delimiting
hollow (34).

Lift-tipping or tipping device according to claim
15, characterised in that when the conirol cam
(25) is formed as a wedge, it comprises a run-
up edge for the cam pickup roller (27) which
fimits the downwards movement of the grip-
ping and lifting plate.

Lift-tipping or tipping device according to one
of the claims 15 o 17, characterised in that an
alignment edge (35) is assiciated with the con-
trol cam (25) as a device for aligning the
gripping and lifting plate (12) in the lowermost
position thereof, in a vertical position or at a
preset angle of inclination.

Lift-tipping or tipping device according to one
of the claims 15 to 18, characterised in that the
cam pickup roller (27) is mounted in two bars
or plates (23a, 23b) which are rigidly mounted
at a mutual distance in or on the gripping and
lifting plate (12), wherein the distance between
the two bars or plates (23a, 23b) forms a
pickup and guide area (24) for the control cam
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24,
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(25).

Lift-tipping or tipping device according to one
of the claims 13 to 19, characterised in that the
gripping and lifting plate (12) is hollow and the
cam arrangement (25,27) is situated, at least
partially, inside the hollow gripping and lifting
plate (12).

Lift-tipping or tipping device according to
claims 19 and 20, characterised in that the
bars or plates containing the cam pickup roller
mounting are formed as reinforcements for at
least the abutment wall (14), of the gripping
and lifting plate (12), facing the container which
is to be emptied.

Lift-tipping or tipping device according to one
of the claims 13 to 21, characterised in that the
resetting spring (29) is a tension spring of
which the line of application can be displaced
in any position of the gripping and lifting plate
(12) and extends at a distance from the rota-
tional points (30a, 30b) of the jointed lever
(28).

Lifi-tipping or tipping device according to one
of the claims 1 to 22, characterised in that the
gripping surfaces (17) of the gripping and lift-
ing plate (12) are formed with a convex cur-
vature.

Lift-tipping or tipping device according to claim
23, characterised in that both the horizontal
and vertical generatrices of the gripping sur-
face (17) are curved.

Lift-tipping or tipping device according to claim
23 or 24 characterised in that the gripping and
liting plate (12) comprises, as an extension, on
both sides, of its gripping surfaces (17), lateral
carrier extensions (19) with an upper carrying
surface (20) for the lower wall edge of a pickup
bin (54) which is provided on the container (55)
for the gripping and lifting plate (12).

Revendications

Dispositif élévateur-culbuteur ou simplement
culbuteur servant a vider des conteneurs (55)
dans ['ouverture d'un conteneur collecteur, en
particulier pour vider des conteneurs d'ordures
dans la benne collectrice d'un camion & ordu-
res, qui comprend une griffe d'enlévement (11)
coopérant avec une niche prévue dans la ré-
gion du bord du conteneur (55) et comportant
elle-méme une plaque preneuse et porteuse
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(12) sensiblement friangulaire et qui est agen-
cée, avec sa pointe (13) dirigée vers le haut,
sur I'exirémité libre d'un bras preneur (37)
qu'on peut mettre en extension et/ou faire pi-
voter vers I'extérieur, et dont les cdtds supé-
rieurs du triangle forment des surfaces preneu-
ses (17) chanfreindes qui s'inclinent vers le
coté le plus éloigné du conteneur (55) & enle-
ver, caractérisé en ce que la Plague preneuse
et porteuse (12) est reliée au bras preneur
(37), avec possibilité de mouvement limité, par
au moins une articulation (28,36) et en ce que,
pour chacune des articulations comprises dans
la liaison entre le bras preneur (37) et la pla-
que preneuse et porteuse (12), il est prévu un
dispositif de réglage (27,34;48.50) servant 2
placer la plaque preneuse et porteuse (12)
dans une position de départ normale, prévue
pour I'opération de vidage, par rapport au bras
preneur (37).

Dispositif élévateur-culbuteur ou simplement
culbuteur selon la revendication 1, caractérisé
en ce que le bras preneur (37) présente une
console (36) qui peut tourner d'un angle limité
autour d'un axe (41) vertical dans la position
de départ, cette console servant de liaison
articulée avec la plaque preneuse et porteuse
(12).

Dispositif élévateur-culbuteur ou simptement
culbuteur selon la revendication 2, caractérisé
en ce que, sur la consocle (36), est montée une
poutre transversale (21) disposée horizontale-
ment, sur laquelle une plaque preneuse et
porteuse (12) est prévue a un certain écarte-
ment latéral de l'axe de rotation (41) de la
console (36).

Dispositif élévateur-culbuteur ou simplement
culbuteur selon la revendication 3, caractérisé
en ce que, considérée par rapport & l'axe de
rotation (41) de la console (36), la poutre trans-
versale (21) est réalisée sous la forme d'un
levier & deux bras et porte une plaque preneu-
se et porteuse (12) sur chacun de ses bras
(21a, 21b).

Dispositif élévateur-culbuteur ou simplement
culbuteur selon une des revendications 2 & 4,
caractérisé en ce que la console (36) capabie
de tourner d'un angle limité comprend un dis-
positif de rappel (48 & 51 ; 71 & 88) & l'aide
duquel la console (36) peut &tre bloquée &
l'encontre de la rotation dans sa position de
rotation centrale.

Dispositif élévateur-culbuteur ou simplement



10.

29 EP 0 268 883 B1

culbuteur selon une des revendications 2 & 5,
caractérisé en ce que, en supplément de la
console (36) capable de tourner d'un angle
limité, il est prévu au moins un ressort de
rappel, agissant entre la plaque preneuse et
porteuse (12) et le bras prensur (37), et consti-
tué, par exemple, par une barre de torsion (59)
ou par un ressort de traction, et qui sert 2
rappeler la plague preneuse et porteuse (12) 4
sa position centrale qui détermine la position
normale ou de départ prévue pour I'opération
de vidage.

Dispositif élévateur-culbuteur ou simplement
culbuteur selon une des revendications 2 & 5,
caractérisé en ce que la console (36) pouvant
tourner d'un angle limité, renferme au moins
un ressort de torsion (63) destiné a rappeler
cette console & la position de rotation moyen-
ne, qui détermine la position normale ou de
départ de la plaque preneuse et porteuse (12)
prévue pour I'opération de vidage.

Dispositif élévateur-culbuteur ou simplement
culbuteur selon la revendication 5, caractérisé
en ce que le dispositif de rappel (48 & 51)
présente un dispositif de refoulement pouvant
8tre actionné par la charge d'un conteneur
enlevé, a l'enconire de la force d'un ressort de
poutre (46).

Dispositif élévateur-culbuteur ou simplement
culbuteur selon la revendication 7, caractérisé
en ce que le bras preneur (37) est monté sur
un bras oscillant (39) de fagon & pouvoir &ire
rapproché par pivotement dans une position de
départ normale prévue pour ['opération de vi-
dage, un élément de commande du dispositif
hgdraulique & piston et cylindre (60) qui ré-
pond a la position de rapprochement du bras
preneur (37) par pivotement par rapport au
bras oscillant (39) étant interposé entre le bras
preneur (37) et le bras oscillant (39), et le
dispositif de rappel (48 & 51) de la console
(36) comprend un dispositif d'ericlenchement
qui peut &tre actionné a I'aide de I'élément de
commande dans un sens tel que, lorsque le
bras preneur (37) est rapproché dans sa posi-
tion de départ normale, le dispositif de rappel
(48 & 51) bloque la console (36) dans sa
position de rotation cenirale.

Dispositif élévateur-culbuteur ou simplement
culbuteur selon la revendication 9, caractérisé
en ce que le dispositif de rappel (48 & 51 ; 71
4 88) et le dispositif d'enclenchemsent sont

adaptés 'un & l'autre de telle maniére que la
mobilité¢ dans la console (36) décroisse pro-
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1.

12.

13.

14.

30

gressivement avec le rapprochement du bras
preneur (37), entre la grande mobilité qui exis-
te lorsque le bras preneur (37) est repoussé
vers l'extérieur et l'immobilisation totale lors-
que le bras preneur (37) est rapproché.

Dispositif élévateur-culbuteur ou simplement
culbuteur selon la revendication 7, caractérisé
en ce que le dispositif de rappel (71 & 88)
comprend un cylindre de positionnement et de
blocage hydraulique (75) qui attaque la conso-
le (36) par lintermédiaire d'un levier oscillant
(72) et qui est monté sur le chissis du disposi-
{if, pour pouvoir pivoter autour d'un axe vertical
(61), cylindre qui est raccordé au systéme
hydrauliqgue de commande et de fonctionne-
ment des moteurs & fluide de pression utilisés
pour élever et culbuter le dispositif.

Dispositif éiévateur-culbuteur ou simplement
culbuteur selon la revendication 11, caractérisé
en ce que le cylindre de positionnement et de
blocage hydraulique (75) renferme un piston
de commande différentiel double (77) qui est
sollicité en permanence sur les deux forces
par le fluide de pression hydraulique du syste-
me de commande et de fonctionnement des
moteurs & fluide de pression, piston dont la
position extréme associée & la grande face de
piston (F1) fixe la position normale ou de dé-
part de la plague preneuse et porteuse (12)
par rapport au bras preneur (37).

Dispositif élévateur-culbuteur ou simplement
culbuteur selon une des revendications 1 & 12,
caractérisé en ce que sur le bras preneur (37)
est prévue une pouire transversale (21) s'éten-
dant sensiblement horizontalement, pour sup-
porter la plaque preneuse et porteuse (12) et la
plaque preneuse et porteuse (12) est, d'une
part, relide a la poutre transversale (21) avec
possibilitt de mouvement relatif 2 I'aide d'au
moins un levier articulé (28) et d'un ressort de
rappel (29) et, d'aufre part, guidée par rapport

.

.24 la poutre transversale (21) & l'aide d'au

moins un dispositif & came (25,27) pour le
déplacement en translation veriicale simultané
avec le mouvement de rapprochement et
d'éloignement par pivotement.

Dispositif &lévateur-culbuteur ou simplement
culbuteur selon la revendication 13, caractérisé
par une adaptation mutuelle du levier articulé
(28) du ressort de rappel (29) et du guidage a
came (25,27) qui est telle que le ressort de
rappel (29) maintienne la plaque preneuse et
porteuse (12), dans son état déchargé par rap-
port & la poutre transversale dans une position
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relevée inclinée vers le conteneur 2 enlever et
3 vider, et que, sous I'effet d'une force dirigée
vers le bas exercée sur la plaque preneuse et
porteuse (12), ce ressort permette une descen-
te et un rapprochement par pivotement simul-
tanés de la plague preneuse ou porteuse (12)
par rapport 2 la poutre fransversale (21), lors-
que sa force élastique est surmontée.

Dispositif élévateur-culbuteur ou simplement
culbuteur selon la revendication 13 ou 14, ca-
ractérisé en ce que le dispositif & came (25,27)
comprend une came de guidage (25) solidaire
de la pouire transversale (21), en forme de
coin ou de fourchette, et un galet de contre-
came (27) qui est solidaire de la plaque pre-
neuse et porteuse (12).

Dispositif élévateur-culbuteur ou simplement
culbuteur selon la revendication 15, caractérisé
en ce que lorsqu’ elle posséde la configuration
d'une fourche la came de guidage (25) présen-
te un doigt de guidage (31) en forme de coin
et un doigt de limitation (32), la distance (33)
entre ces deux doigts se rétrécissant du haut
vers le bas tandis qu'a l'extrémité inférieure,
elle se termine par une cuvette de limitation
(34).

Dispositif élévateur-culbuteur ou simplement
culbuteur selon la revendication 15, caractérisé
en ce que lorsqu'elle présente une configura-
tion en forme de coin, la came de guidage (25)
présente un bord d'entrée pour le galet de
contre-came (27) qui limite le mouvement des-
cendant de la plaque preneuse ou porteuse.

Dispositif élévateur-culbuteur ou simplement
culbuteur selon une des revendications 15 a
17, caractérisé en ce qu'a la came de guidage
(25) est associé un bord d'alignement (35) qui
se comporte comme une butée pour ['aligne-
ment de la plague preneuse et porteuse (12)
dans sa position extréme inférieure, dans la
position verticale ou la position inclinée fixée &
{'avance.

Dispositif éiévateur-culbuteur ou simplement
culbuteur selon une des revendications 15 &
18, caractérisé en ce que le galet de contre-
came (27) est tourillonné dans deux nervures
ou plaques (23a,23b) montées solidairement, &
un certain écartement latéral, dans ou sur la
plague preneuse et porteuse (12), la distance
entre les deux nervures ou plagues (23a,23b)
formant un espace de logement et de guidage
(24) pour la came de guidage (25).
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Dispositif élévateur-culbuteur ou simplement
culbuteur selon une des revendications 13 &
19, caractérisé en ce que la plaque preneuse
et porteuse (12) est de forme creuse et le
dispositif & came (25,27) est disposé au moins
partisllement dans la cavité intérieure de la
plaque preneuse et porteuse creuse (12).

Dispositif élévateur-culbuteur ou simplement
culbuteur selon les revendications 19 a 20,
caractérisé en ce que les nervures ou plaques
qui renferment les éléments de montage du
galet de contre-came constituent des raidis-
seurs au moins pour la paroi de contre-butée
(14) de la plaque preneuse et porteuse (12) qui
est dirigée vers le conteneur & vider.

Dispositif élévateur-culouteur ou simplement
culbuteur selon une des revendications 13 &
21, caractérisé en ce que le ressort de rappel
(29) est un ressort de traction dont la ligne
d'action est décalée par rapport aux points de
rotation (30a,30b) du levier oscillant (28) et a
distance de ces points de rotation dans toutes
les positions de la plague preneuse et porteu-
se (12).

Dispositif élévateur-culbuteur ou simplement
culbuteur selon une des revendications 1 a 22,
caractérisé en ce que les surfaces preneuses
(17) de la plague preneuse et porteuse (12)
présentent un bombé convexe.

Dispositif élévateur-culbuteur ou simplement
culbuteur selon la revendication 23, caractérisé
par une courbure des génératrices horizontales
et verticales de la surface preneuse (17).

Dispositif élévateur-culbuteur ou simplement
culbuteur selon la revendication 23 ou 24, ca-
ractérisé en ce que la plaque preneuse et
porteuse (12) présente, dans le prolongement
bilatéral de ses surfaces prensuses (17), des
prolongements porteurs latéraux (19) qui com-
portent eux-mémes une surface de portée su-
périeure (20) pour le bord inférieur de la paroi
d'une niche réceptrice (54) prévue sur le
conteneur (55) pour recevoir la plague preneu-
se (12).
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