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@ Sas automatique de controle d'acces avec detection d'arme.
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"Sas automatique de contrle d'accés avec détection d'arme”

La présente invention concerne le domaine du
contrdle d'accés, en particulier aux bureaux de
banque et a pour objet un sas de contrble permet-
tant de laisser passer automatiquement les per-
sonnes non munies d'une arme et de contrbler les
autres, notamment dans le but de limiter les at-
taques & main armée pendant les heures d'ouver-
ture des bureaux 2 la clientéle. Le systéme peut
s'appliquer également au conirSle d'accés & tous
types de batiments tels qu'Ambassades, usines,
bureaux, salles d'ordinateurs.

Les dispositifs de conirble de passage munis
de détecteurs d'arme utilisés actuellement 2
'entrée de certains bétiments, par exemple
aéroports et ambassades, nécessitent la présence
permanente d'un surveillant. Celui-ci vérifie le pas-
sage des visiteurs & travers le portique du
détecteur d'arme, et fouille dans un isoloir chacune
des personnes ayant déclenché le détecteur. Ces
dispositifs nécessitent en outre au moins un garde
armé pour prévenir un éventuel passage en force
d'un intrus.

La presente invention a pour but d'effecteur un
contrdle automatique limitant l'intervention de per-
sonnel coliteux et limitant I'espace occupé au sol.

Le sas conforme 2 la présente invention com-
prend une premiére zone de passage située der-
ritre une premiére porte qui s'ouvre 2 l'intérieur de
cette premiére zone et une deuxigme zone de
passage située derriere une seconde porte, ainsi
qu'un détecteur d'objets métalliques tels qu'une
arme, en particulier un détecteur de déplacement
par courants de Foucault. Selon la présente inven-
tion, ladite premiére zone est délimitée par un sol,
un plafond et deux parois de telle sorte que ladite
premigre porte s'ouvre sans espace entre cetite
dernidre et d'une part le sol et d'autre part le

plafond, le détecteur d'objets métalliques dont e

volume utile de détection s'étend dans la premiere
zone étant disposé de telle sorte que la premiére
porte balaye ce volume utile de détection et balaye
tout le volume mort, adjacent 2 ce volume utiie et
délimité par le sol, le plafond, les deux parois et la
premiére porte en position fermée, afin qu'aucun
objet & détecter ne puisse demeurer dans ce vo-
lume mort lors de la manoeuvre de ladite premiére
porte.

Conformément & la présente invention, ce sas
comprend de préférence des détecteurs de
présence respectivement associés auxdites pre-
miére et deuxitme zones, ces détecteurs de
présence pouvant étre des tapis contacts.

Conformément & la présente invention, les
opérations successives de verrouillage et de
déverrouillage de ladite premiére porte et de ladite
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seconde porte et inversement de ladite seconde
porte et de ladite premiére porte sont, de
préférence, commandées automatiquement par le
détecteur de présence associé 2 ladite seconde
zone et inversement par le détecteur de présence
associé & ladite premiére zone.

Conformément a la présente invention, ladite
premiére porte ne comporte de préférence pas de
partie métallique.

Selon la présente invention, les fermes-portes
de ladite premiére porte et éventuellement de la-
dite seconde porte sont de préférence 2 I'extérieur
de ladite premiére zone et sont de préférence
encastrés et les serrures de verrouillage de ladite
premiére porte et éventueliement de ladite seconde
porte sont de préférence encastrées dans leur cad-
re dormant.

Selon la présente invention, une barrette verti-
cale est de préférence fixée sur la paroi et obstrue
le passage entre les .gonds de ladite premiére
porte lorsque cette derniére est ouverte.

Conformément 2 la présente invention, en cas
de détection de masse métallique ou de fausse
maneouvre, les instructions pour le visiteur peuvent
8tre émises automatiguement par un circuit
électronique de gestion au moyen d'un
synthétiseur de parole ou d'un haut parleur situé
dans le sas.

Dans une variante préférée, ladite premiére
porte est constituée d'un cadre ouvrant en résine
synthétique renforcé de fibres de verre et de vitres
en verre feuilleté ou en polycarbonate.

Conformément 2 la présente invention, ladite
premiére porte peut étre en résine synthétique
renforcée de fibres avec une traverse horizontale a
mi-hauteur, I'ensemble étant moulé sous pression
4 chaud, d'une seule piéce.

La présente invention sera mieux comprise 2
I'étude d'un sas automatique de contrble d'accés
muni d'un détecteur de masse métallique telle
qu'une arme, décrit a titre d'exemple non limitatif
et illustré schématiquement, en coupe horizontale,
sur la figure unique annexée.

Le sas représenté sur ia figure 1 est de forme
parallélépipédique et comprend des parois 19
résistantes aux balles, dans I'une desquelles est
prévue une porte extérieure 1 ouvrant & i‘intérieur
d'un détecteur d'arme 3 qui présente dans Texem-
ple deux surfaces opposées 3a et 3b qui sont
placées derriére des parois verticales 21 et 23 non
métalliques qui s'étendent perpendiculairement 2 la
paroi extérieure du sas dans laquelie se trouve la
porte 1. Ces parois 21 et 23 sont paralleles aux
deux parois du sas qui sont perpendiculaires 2 la
porte 1.
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Le détecteur d'arme 3 est un détecteur de
déplacement de masse métallique par courant de
Foucault. I détermine un volume utile de détection
délimité par le sol et le plafond du sas ainsi que
les parois 21 et 23. En avant de ce volume utile de
détection, il subsiste un volume mort qui est limité
par ailleurs par le sol, ie plafond, les parois 21 et
23 et la porte 1 en position fermée. Le volume utile
et le volume mort définis ci-dessus délimitent une
premiére zone 5a de passage dans le sas et sont
balayés par la porte 1 lors de son ouverture ou de
sa fermeture.

Tout visiteur avec ses bagages doit passer
dans le volume utile du détecteur d'arme 1 pour
permetire 2 la porte 1 de se refermer derriére iui.

Lors des mouvements d'ouverture et de fer-
meture de la porte 1, il n'y a pas d'espace entre la
porte 1 et le sol, ni entre la porte 1 et le plafond, et
ni entre la porte 1 et la paroi 2, qui permetirait & un
visiteur de rentrer un objet dans le sas et de
refermer la porte 1 derriére lui sans que l'objet et
le visiteur traversent le volume utile du détecteur
d'arme 1. En effet, soit I'objet serait entrainé vers
le volume utile de détection, soit il serait évacué
vers l'extérieur.

Une barette verticale 25 fixée sur la paroi 23
obstrue le passage entre les gonds de la porte 1
afin d'éviter I'introduction d'un objet dans ie volume
mort entre la paroi 23 et la porte 1 en position
ouverte.

Un premier détecteur de présence 5 est placé
derrigre la porte 1 dans ladite premiére zone 52.
Un deuxiéme détecteur de présence 6 est placé
derriére une second porte 2 prévue a l'opposé de
la porte 1 et qui s'ouvre 2 l'extérieur du sas pour
donner accés & la piéce ou au batiment protéger
par ce dernier. Derriére cette seconde porte 2 est
donc prévue, dans le sas, une seconde zone 6a de
passage adjacente & la premiére zone 5a. Les
deux détecteurs de présence 5 et 6 sont, dans
I'exemple, des tapis de contact.

L'utilisation d'au moins deux détecteurs de
présence 5 et 6 permet de savoir automatiquement
si la personne qui est dans le sas désire entrer ou
sortir, uniquement par sa position par rapport aux
portes 1 et 2. Ceci évite l'usage de boutons-pous-
soirs, simplifie I'accés et accélére la cadence de
passge des visiteurs.

Dans le sas, sont prévus un voyant 30
"ouvrez", un voyant 32 "attendez", un voyant 16
"ouvrez” et un voyant 19 "attendez" et & l'extérieur
du sas sont en outre prévus une électronique de
gestion 24 et un pupitre de commande 26.

Les pories 1 et 2 ne comprennent aucune
partie métallique et leurs cadres sont en résine
synthétique renforcée de fibres de verre avec une
fraverse de renfort horizontale & mi-hauteur, ces
cadres portant vitrage. Pour garantir une bonne

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

rigidité malgré le poids du vitrage, I'ensemble du
cadre est moulé sous pression & chaud d'une
seule piéce.

L'épaisseur de la résine et des nappes de
fibres de verre est supérieure a trois centimétres
pour arréter les balies. Chaque porte est équipée
de vitres en verre feuilleté pare-balles ou de vitres
en polycarbonate.

Pour éviter toute piéce métallique sur les por-
tes 1 et 2, leurs deux fermes-portes 13 et 14 sont
encastrés dans le so! et les serrures & commande
électriques 7 et 8 équipant les portes 1 et 2 sont
encastrées dans leur cadre dormant.

On va maintenant compléter la description du
sas & l'aide de ses modes de fonctionnement.

En position de repos, le sas est vide, les deux
portes 1 et 2 sont fermées, la porte 2 est ver-
rouiliée par la serrure & commande électrique 8.

Dans un premier cas, un visiteur non muni
d'arme ni d'objet métallique important, venant de
I'extérieur, pousse librement la porte 1, pénétre
dans le sas et avance dans la zone 5a du
détecteur de présence 5.

La porte 1 se referme derriere lui par [Iin-
termédiaire du ferme-porte 13 encastré dans le sol.

Le serrure 7 verrouille la porte 1.

L'électronique du gestion 24 vérifie que le vi-
siteur est dans la zone 6a du détectsur de
présence 6, qu'il n'y a personne dans la zone 52
du détecteur de présence 5, que la porte 1 est
refermée par la fermeture d'un contact 11, que la
serrure 7 est verrouillée par un contact 9 de posi-
tion de péne, et que le détecteur d'arme 3 n'a rien
détecté.

Aprés ces vérifications, I'électronique de ges-
tion 24 commande l'ouverture de la serrure
électrique 8 qui libére la porte 2. Un voyant lumi-
neux 30 "ouvrez" indique au visiteur d'entrer.

Le systéme revient 2 I'état de repos initial.

Le visiteur a effectué une manoeuvre simple et
naturelle en poussant successivement la porte 1 et
la porte 2, sans manipuler de bouton-poussoir et
sans nécessiter I'intervention du personnel de sur-
veillance.

Dans un second cas, un visiteur muni d'un
objet métallique tel qu'une arme pousse librement
la porte 1 et pénétre dans le sas.

Quand il arrive dans la zone utile du détecteur
d'arme 3, celui-ci maintient le verrouillage de la
porte 2 et déclenche un ronfleur dans le pupitre de
commande 26 pour alerter le personnel surveillant.

Le surveillant -peut dialoguer avec le visiteur
par l'intermédiaire d'un interphone avec un haut-
parleur 20 et un microphone 22 placés dans le
sens.

Si le visiteur est parfaitement connu, le sur-
veillant peut libérer la porte 2 par action sur un
bouton d'ouverture 28 situé sur le pupitre de com-
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mande 26. Sinon le surveillant refuse l'acces et
demande au visiteur inconnu de ressortir du sas et
de placer son objet dans un casier de consigne 27
situé a I'extérieur. )

Dans une variante entiérement autornatique, en
cas de détection d'un objet métallique ou de faus-
se manoeuvre du visiteur, I'électronique de com-
mande émet automatiquement des instructions par
un générateur a synthése de paroie et par le haut-
parleur 20. Ceci évite toute intervention du per-
sonnel de surveillance.

Dans un troisitme cas, un visiteur situé 2
Vintérieur veut sortir. Pour ceid, il appuie sur le
bouton poussoir 4.

L'électronique de gestion 24, gréce aux

détecteurs de présence, vérifie qu'il n'y a personne
dans le sas et que la porte 1 est fermée. Elle
verrouille alors la porte 1 2 l'aide de la serrure
électrique 7, déverrouille la porte 2 et commande
I'allumage d'un voyant "ouvrez" 18.

Le visiteur ouvre la porte 2, avance dans la
zone 52 du détecteur de présence 5, ce qui com-
mande automatiquement le verrouillage de la porte
2 et ensuite le déverrouillage de la porte 1 et
I'aliumage d'un voyant 15 "ouvrez".

Le visiteur ouvre ia porte 1 et sort.

La porte 1 se referme par le ferme-porte 13 et
le systéme revient & I'état de repos initial.

La présente invention ne se limite pas a
l'exemple ci-dessus décrit. Le détecteur d'arme 3
pourrait notamment &tre congu et agencé
différemment, en particulier directement dans les
parois 19 du sas et la porte 2 pourrait étre prévue
perpendiculairement 2 la porte 1.

Revendications

1. Sas comprenant une premiére zone (5a) de
passage située derriére une premiére porte (1) qui
s'ouvre 3 l'intérieur de cette premiére zone et une
deuxiéme zone (6a) de passage située derriere une
second porte (2), ainsi qu'un détecteur (3) d'objets
métalliques tels qu'une arme, caractérisé par le fait
que ladite premiére zone est délimitée par un sol,
un plafond et deux parois de telle sorte que ladite
premiére porte (1) s'ouvre sans espace entre cette
derniere et d'une part le sol et d'autre part le
plafond, le détecteur (3) d'objets métalliques dont
ie volume utile de détection s'étend dans la pre-
miére zone (5a) étant disposé de telle sorte que ia
premiére porte (1) balaye ce volume' utile de
détection et balaye tout le volume mort, adjacent &
ce volume utile et délimité par le sol, le plafond,
les deux parois (21, 23) et la premiére porte (1) en
position fermée, afin qu'aucun objet a détecter ne
puisse demeurer dans ce volume mort lors de la
manoeuvre de la premiére porte (1).
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2. Sas selon la revendication 1, caractérisé par
le fait qu'il comprend des détecteurs de présence
(5, 6) respectivement associés auxdites premiére
(5a) et deuxieme zone (6a).

3. Sas selon la revendication 2, caractérisé par
le fait que les détecteurs de présence (5, 6) sont
des tapis contacts.

4. Sas seion l'une quelcongue des revendica-
tions précédentes, caractérisé par le fait que les
opérations successives de verrouiliage et de
déverrouillage de ladite premiére porte (1) et de
ladite second porie et inversement de ladite se-
cond porte (2) et de ladite premiére porte (1) sont
commandées automatiquement par le détecteur de
présence (6) associé a ladite seconde zone et
inversement par le détecteur de présence (5) asso-
cié & ladite premiére zone.

5. Sas selon I'une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé par le fait que ladite
premiére porte (1) ne comporte pas de partie
métallique.

6. Sas selon l'une quelcongue des revendica-
tions précédentes, caraciérisé par le fait que les
fermes portes (13, 14) de ladite premiére porte (1)
et éventuellement de ladite seconde porte (2) sont
4 l'extérieure de ladite premiére zone et sont en-

castrés et que les serrures de verrouillage (7, 8) de .

ladite premiére porte (1) et éventueliement de la-
dite seconde porte (2) sont encastrés dans leur
cadre dormant.

7. Sas selon I'une queiconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé par le fait qu'une
barrette verticale (25) est fixée sur la paroi (23) et
obstrue le passage entre les gonds de ladite pre-
miére porte (1) lorsque cette derniére est ouverte.

8. Sas selon l'une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé par le fait que le
détecteur d'objets métalliques est un détecteur de
déplacement d'objets métalliques par courants de
Foucault.

9. Sas selon l'une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé par le fait que, en
cas de détection de masse métallique ou de fausse
maneouvre, les instructions pour le visiteur sont
émises automatiquement par un  circuit
électronique de gestion (24) au moyen d'un
synthétiseur de parole ou d'un haut parleur (20)
situé dans le sas.

10. Sas selon I'une quelcongue des revendica-
tions précédentes, caractérisé par le fait qu'il com-
porte des casiers de consigne (27) accessibies de
I'extérieur.

11. Sas selon I'une quelconque des revendica-

tions précédentes, caractérisé par le fait que ladite

premigre porte (1) est constituée d'un cadre ou-
vrant en résine synthétique renforcé de fibres de
verre et de vitres en verre feuilleté ou en polycar-
bonate.
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12. Sas selon I'une quelconque des revendica-

tions précédentes, caractérisé par le fait que ladite

premiére porte (1) est en résine synthétique ren-

forcée de fibres avec une traverse horizontale &

mi-hauteur, I'ensemble étant moulé sous pression 5

& chaud, d'une seule piéce.
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