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@) Mischvorrichtung.

@ Die Erfindung betrifft eine Mischvorrichtung mit
einem Mischbehdlter, der um seine horizontaie Tra-
gachse aus einer vertikalen Ausgangsstellung um
180° in eine vertikale Mischstellung schwenkbar ist.
Hierflir besitzt die Mischvorrichtung eine derart aus-
gebildete Schwenkantriebseinrichtung, daB der Mi-
schbehdlter bei der Riickschwenkung zun#chst in
eine Uber diese Ausgangssteliung hinausgehende
Niveau-Ausgleichsstellung und erst von dort in die
stabile Ausgangsstellung zurlickschwenkbar ist, so
daB dann im Mischbehidlter ein oberes Gutniveau
eingestellt ist, das zumindest ann&hernd parallel zur
Oberkante des ersten Behilterteiles verlduft.

Xerox Copy Centre
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Mischvorrichtung

Die Erfindung betrifft eine Mischvorrichiung
nach dem Oberbegriff des Patentanspruches 1.

Eine Mischvorrichtung der vorausgesetzien Art
ist beispielsweise aus der DE-PS 21 10 047 be-
kannt. Bei dieser Mischvorrichtung befindet sich
das Riihrwerk in dem zweiten Behilterteil der an
der ortsfesten Halterung schwenkbar gelagert ist,
wodurch der transportabel ausgebildete erste
Behilterteil, nachdem er unter den 2zweiten
Behilterteil gebracht worden ist, durch eine
verhilinism#Big kleine vertikale Relativbewegung
zwischen beiden Behilterieilen mit dem 2zweiten
Behilterteil verbunden werden kann. Durch Wegfall
einer groBeren vertikalen Relativbewegung zwi-
schen dem transportabel ausgebildeten ersten
Behsiterteil und dem das Rihrwerk enthaltenden
zweiten Behilterteil verringert sich nicht nur der
anlagentechnische Aufwand, sondern es verein-
facht sich auch die Handhabung der Mi-
schvorrichtung.

Da der Mischbehiiter und das Rihrwerk dann
aus der etwa vertikaien Ausgangssteliung um 180°
in eine vertikale Mischstellung geschwenkt werden,
in der der zweite Behilterteil den Boden des Mi-
schbehilters bildet, wird erreicht, daB das Mi-
schwerk sich dicht am Boden des Mischbehilters
befindet, wodurch auch bei schwierig zu mi-
schenden Gltern eine vollsténdige Durchmischung
gewzhrleistet wird.

Bei dieser bekannten Mischvorrichtung ist der
An triebsmotor flir das RUhrwerk in axialer
Verldngerung des Rihrwerks auf der AuBenseite
des zweiten Behilterteiles angeordnet, so daB der
Antrisbsmotor zusammen mit dem zweiten
Behilterteil beim Ubergang von der Ausgangsstel-
lung in die Mischstellung (und umgekehrt) ge-
schwenkt wird.

Bei diesen und Zhnlichen Mischvorrichiungen
ist es in der Praxis wlinschenswert, da8 das im Mi-
schbehilter enthaltene Gut nach dem Mi-
schvorgang und Zurlickschwenken des Mi-
schbehilters in die vertikale Ausgangsstellung ein
zumindest anndhernd parallel zur Oberkante des
ersten Behilterteiles verlaufendes oberes Gutni-
veau einnimmt.

Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zu-
grunde, eine Mischvorrichtung der im Oberbegriff
des Anspruches 1 vorausgeseizien Art in der Wei-
se weiterzubilden, daB bei verhdlinismiBig einfa-
cher konstruktiver Ausfihrung der Mischvorrichtung
selbst das fertige Mischgut nach Riickkehr des Mi-
schbehilters in seine stabile Ausgangssteliung (in
der der erste Behiliterteil vom zweiten Behilterteil
wieder abgekuppelt wird) im ersten Behlterteil ein
oberes Gutniveau einnimmt, das ann#hernd paralle
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zur Oberkante dieses ersten Behilterteiles liegt.

Erfindungsgem3B wird dies durch das im
Kennzeichen des Anspruches 1 angegebene Merk-
mal erreicht.

Wihrend bei der oben beschriebenen bekan-
nten AusfUhrung (DE-PS 21 10 047) der Mi-
schbehilter um 180° um die horizontale Tragachse
aus der vertikalen Ausgangsstellung in die vertikale
Mischstellung und nach Beendigung des Mi-
schvorganges wieder um 180° in die vertikale, sta-
bile Ausgangsstellung zurlickgeschwenkt wird, ist
bei der vorliegenden Erfindung fUr den Mi-
schbehilter eine derart ausgebildete Schwenkan-
triebsvorrichtung  vorgesehen, daB der Mi-
schbehilter bei der Rickschwenk-Bewegung aus
der Mischstellung in die stabile Ausgangsstellung
zundchst um ein einstellbares WinkeimaB Uber
diese Ausgangsstellung hinausgeschwenkt wird,
und zwar in eine Niveau-Ausgleichsstellung, und
erst dann wird der Mischbehélter auf dieser
Niveau-Ausgleichsstellung in die stabile Ausgangs-
stellung  zurlickgeschwenkt. Wenn der Mi-
schbehilter nach Beendigung des Mischvorganges
aus der vertikalen Mischstellung um nur 180° in
die Ausgangssteliung zurlickgeschwenkt worden
ist, dann bd&scht sich das Mischgut innerhalb des
Mischbehilters noch unter einem auf die Guteigen-
schaften zurlickzuflihrenden Schiitiwinkel ab, d. h.
das obere Gutniveau bildet einen Winkel zur Ober-
kante des Mischbehdlters. Indem man nun erfin-
dungsgemiB den Mischbehdlter bei seinem
Zuriickschwenken aus der Mischstellung zunéchst
{iber die veriikale Ausgangsstellung, d. h. Uber
180° hinaus in die Niveau-Ausgleichsstellung -
schwenkt, vollzieht sich eine entgegengesetizte
Schiittbewegung des Schiitigutes innerhalb des
Mischbehdlters, .so da8 nach dem Zurlick-
schwenken aus der Niveau-Ausgleichssteliung in
die vertikale, stabile Ausgleichsstellung das Mi-
schgut ein anndhernd parallel zur Oberkante des
ersten Behilierteiles aufweisendes oberes Gutni-
veau einnimmt. Es versteht sich von selbst, daB die
GréBe des WinkelmaBes, um das die Ruck-
schwenkbewegung Uber 180° hinausgeht, sich
nach den FlieBeigenschaften (B&schungswinkel)
des Schiitigutes richtet, d. h. bei leicht flieBendem
Gut kommt man mit einem relativ kleinen Win-
kelmaB aus, wihrend bei schwerflieBendem Mi-
schgut das WinkeimaB enisprechend grdBer sein
muB, um den gewilinschien Niveauausgleich her-
beizuftihren.

Vorteilhafte Weiterbildungen sowie konstruktive
Ausgestaltungen der Erfindung sind Gegenstand
der Unteranspriiche.

Die Erfindung sei im folgenden Anhand eines
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bevorzugten Ausflihrungsbeispieles nZher erldutert.
in der weitgehend schematisch gehaltenen Zeich-
nung zeigen

Fig. 1 bis 5 gleichartige Seitenansichten bei
jeweils verschiedenen Stellungen und Betriebs-
zustdnden der Mischvorrichtung, insbesondere des
Mischbehéliters;

Fig. 6 weine Teilaufsicht auf die Mi-
schvorrichtung.

Der aligemeine Aufbau dieser erfindungs-
gem&fen Mischvorrichtung sei zunfchst anhand
der Fig. 1 beschrieben, wobei jedoch betont wird,
daB in allen anderen Fig. dieselben Vorrichtung-
steile mit denselben Be zugszeichen versehen
sind, so daB sich die anhand der Fig. 1 vorgenom-
mene Beschreibung auch auf die Ubrigen Fig., ins-
besondere die Fig. 2 bis 5 bezieht.

Die in Fig. 1 veranschaulichte Mischvorrichtung
enthdlt einen Mischbehdlier 1, der aus zwei -
schalenférmigen Behilterteilen, nimiich dem er-
sten Behdlterteil 2 und dem zweiten Behdlterteil 3
besteht. Die beiden Behéliterteile 2 und 3 sind in an
sich bekannter und daher im einzelnen nicht ndher
veranschaulichter Weise miteinander verbindbar.
Der erste Behalterteil 2 ist mit Hilfe eines Fahrge-
stells 4 oder dergleichen transportabel ausgebiidet
und besitzt im dargesteliten Ausflihrungsbsispiel
einen Bodenausiauf 2a.

Der zweite Behilterteil 3 ist an einer gestellarti-
gen, orisfesten Halterung 5 mittels einer -horizonta-
len Tragachse 6 in einer Weise drehbar gelagert,
wie es weiter unten noch im einzelnen erléutert
wird. Im zweiten Beh&lterteil 3 ist ein Rihrwerk 7
angeordnet, das ebenfalls in an sich bekannter
Weise ausgeflhrt sein kann und Uber eine
Rihrwerkswelle 8 von einem Antriebsmotor 8 an-
getrieben wird, der an die Bodenwand 3a dieses
zweiten Behélierteiles 3 angeflanscht ist. Die
RUhrwerkswelle 8 steht in der Ausgangsstellung
und Mischstellung des Mischbehélters 1 vertikal,
entsprechend der vertikalen Achse 1a des Mi-
schbehilters 1.

Es sei an dieser Stelle bemerkt, daB das
Rihrwerk 7 selbstverstidndlich auch in der Mi-
schvorrichtung gemaB den Fig. 2 bis 5 im zweiten
Behdlterteil 3 vorhanden ist, daB dieses RUhrwerk 7
jedoch in diesen Fig. 2 bis 5 der Ubersichtlichkeit
halber nicht besonders veranschaulicht ist.

Die Mischvorrichtung enthilt eine Schwenkan-
triebseinrichtung 10 flir den Mischbehilter 1. Mit
Hilfe dieser Schwenkantrisbseinrichtung 10 kann
der Mischbehilter 1 aus seiner insbesondere in
Fig. 3 gezeigten vertikalen, stabilen Ausgangsstel-
lung, in der der zweite Behilierteil 3 den Deckel
des Mischbehdliers 1 bildet und mit dem ersten
Behilierteil 2 verbunden (zusammengekuppelt) ist,
um 180° um seine horizontale Tragachse 6 in
seine vertikale, stabile Mischsteliung geschwenkt
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werden, die in Fig. 4 veranschaulicht ist und in der
der zweite Behdlterteil 3 den Boden des Mi-
schbehdlters 1 bildet.

Nach Beendigung des Mischvorganges (in der
Mischstellung gem&B Fig. 4) wird der Mi-
schbehiiter 1 dann wieder in seine vertikale, sta-
bile Ausgangsstellung gem&B Fig. 3 zurlickge-
schwenkt, damit der erste Behélterteil 2 vom zwei-
ten Behilterteil 3 wieder abgekuppelt werden kann,
um diesen ersten Behilterteil 2 mit dem
fertiggemischien Gut auf dem Fahrgestell 4 abzu-
transportieren.

Um nun den Mischbehditer 1 nach Beendigung
des Mischvorganges in seine stabile Ausgangsstel-
lung {(gem#B Fig. 3) zu bewegen, wird der Mi-
schbehélter 1 aus der vertikalen Mischsteliung (Fig.
4) nicht einfach um 180° wieder zurlickge-
schwenkt, sondern die Schwenkantriebssinrichtung
10 ist derart ausgebildet, daB der Mischbehélter 1
bei der RUckschwenkung in seine stabile Aus-
gangsstellung (Fig. 3) zunZchst in eine um ein
einstelibares WinkelmaB (vgl. Winkel ¢ in Fig. 5)
Uber diese Ausgangsstellung hinausgehende
Niveau-Ausgleichsstellung geschwenkt wird, wie sie
in Fig. 5 veranschaulicht ist. Dies bedeutet also,
daB der Mischbehdlier 1 aus der vertikalen Mi-
schsteliung (Fig. 4) um 180° pius das Winkelma8

o¥ in die Niveau-Ausgleichsstellung geméB Fig. 5
geschwenkt wird. Erst dann wird der Mischbehélter
1 wieder um das WinkeimaB o& in die stabile
Ausgangsstellung gem38 Fig. 3 zurlickgeschwenkt,
in der also der Mischbehédlier 1 vertikal ausgerich-
tet ist.

Der groBe Vorteil der aufeinanderfoigenden
Schwenkabschnitte beim Zurlickschwenken des
Mischbehélters 1 aus der Mischstellung in seine
vertikale, stabile Ausgangsstellung ist folgender:
Wenn der Mischbehélier 1 nach Beendigung des
Mischvorganges aus seiner veriikalen Mi-
schstellung (Fig. 4) nur um 180° in seine vertikale
Ausgangsstellung (Fig. 3) zurlickgeschwenkt wird,
dann bdscht sich das im dann unten befindlichen
ersten Behilterteil 2 aufgenommene Mischgut -
entsprechend seinem natlrlichen Schliittwinkel - im
ersten Behiltertsil 2 derart ab, daB sich ein oberes
Schuttgutniveau einstellt, das mit der Oberkante 2b
dieses ersten Behélterteiles 2 einen Winkel bildet,
wobei - enisprechend dem Flllungsgrad des
Behditerteiles - das Schuttgut Uber die Behilterteil-
Oberkante 2b hinausgehen kann. Indem nun der
ganze Mischbehélter 1 beim Zurlickschwenken in
seine Ausgangsstellung zunichst Uber diese Aus-
gangsstellung hinaus in die Niveau-Ausgleichsstel-
lung (Fig. 5) geschwenkt wird, volizieht sich eine
enigegengesetzte Mischgutbewegung (durch die
erneute Schrégstellung des Mischbehilters 1 in
entgegengesetzter Richtung) wodurch das Mi-
schgut gewissermafBen zurlickféllt (entsprechend



5 0 269 799 6

seinem natlirlichen Schittwinkel), so daB das obere
Gutniveau im ersten Behélterteil 2 anndhernd par-
allel zur Oberkante 2b dieses ersten Behilterieiles
2 ausgerichiet wird. Wenn der Mischbehélter 1
dann aus dieser Niveau-Ausgleichsstellung gemas
Fig. 5 in seine vertikale-stabile Ausgangsstellung
(gem3B Fig. 3) zurlickgeschwenkt ist, dann nimmt
das im ersten Behélterteil 2 enthaltene Mischgut
ein ausgeglichenes Niveau ein, wie es in den Fig. 3
und 5 bei 11 gestrichelt angedeutet ist.

Die Grofie des Winkelmafies ot (Fig. 5), um
das der Mischbehilter 1 bei der Rickschwenkung
zunichst {ber die Ausgangsstellung des Mi-
schbehilters 1 hinausschwenkt, ist abhZngig von
der FlieBeigenschaft des jeweiligen Mischgutes, d.
h. bei leichtflieBendem Mischgut ist das WinkeimaB

o2 relativ kiein und bei schwerflieBendem Mi-
schgut ralativ groB. Um den gewiinschten Niveau-
Ausgleich des Mischgutes im ersten Behilterteil 2
zu erreichen, ist es zweckm@Big, wenn das Win-
kelmaB wenigstens 15° betrégt.

Als Schwenkantriebseinrichtung fiir die oben
erlduterten Schwenkbewegungen des  Mi-
schbehilters 1 kann generell jede geeignete
Ausfilhrung verwendet werden, und zwar selbst
eine solche, die manuell betdtigbar ist.

Eine besonders bevorzugte Ausflhrungsform
der Schwenkantriebseinrichtung 10 ist ebenialls in
der Zeichnung veranschaulicht. Zur Erlduterung
dieser Schwenkantriebseinrichtung 10 sei zundchst
wiederum auf Fig. 1 Bezug genommen.

Diese Schwenkantriebseinrichtung 10 enthdlt
ein Zahnrad-Ubersetzungsgetriebe, das als Antrieb-
selement ein Antriebszahnsegment 12 besitzt, das
um eine parallel zur horizontalen Mischbehditer-
Tragachse 6 verlaufende, orisfest in der Halterung
5 gelagerte erste Drehachse 13 drehbar ist. Dieses
Antriebszahnsegment 12 steht in Verzahnungsein-
griff mit einem Antriebszahnrad 14, das um eine
ebenfalls ortsfest in der Halterung 5 gelagerte und
horizontal zur Tragachse 6 verlaufende zweite Dre-
hachse 15 drehbar ist. Drehfest auf der Tragachse
6 ist ein Abtriebszahnrad 16 angeordnet, das mit
dem Antriebszahnrad 14 in Antriebsverbindung
steht, und zwar unter Zwischenanordnung wenig-
stens eines weiteren Zwischenzahnrades 17, das
fur eine entsprechende Zahnradiibersetzung sorgt
und frei drehbar gelagert ist. Das Antriebszahnseg-
ment 12 ist im Bereich seines einen Umfangsab-
schnittes mit einer Art Verbindungsklaue 18 ausge-
bildet, so daB es hierdurch hebelarmartig mit dem
einen Ende 19a einer Kolbenstange 19 gelenkig
verbunden ist, wobei diese Kolbenstange 19 Teil
eines druckmittelbetriebenen Schwenkantriebszylin-
ders 20 ist, dessen eines, unteres Zylinderende
20a an der orisfesten- Halterung 5 gelenkig gehai-
tert ist. Der Schwenkantriebszylinder 20 bildet
somit das eigentliche Antriebsorgan der Schwen-
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kantriebseinrichiung und kann in Form eines
Pneumnatik-oder Hydraulikzylinders ausgefiihrt sein.

Wihrend die Schwenkantriebseinrichtung 10
dafir sorgt, daB der Mischbehiter 1 in der oben
beschriebenen Weise aus seiner Ausgangsstellung
in seine Mischstellung und zurlick geschwenkt wer-
den kann, ist es ferner sinnvoll, den zweiten
Behilterteil 3 Uber die Mischbehilier-Tragachse 6
h&henverstelibar in der ortsfesten Halterung 5 an-
zuordnen, um - wie anhand der Fig. 1 bis 5 noch
ndher erlutert wird - mit Hilfe einer nur geringen
Héhenverstellbarkeit das Zusammenkuppeln und
Auseinanderkuppeln der beiden Behilterteile 2 und
3 zu erleichtern. Flr diese Hhenverstellbarkeit
des zweiten Behilterteiles 3 ist die Mischbehditer-
Tragachse 6 mitsamt ihrem Abtriebszahnrad 16 am
freien Ende 21a einer nach Art eines einarmigen
Hebelarmes ausgebildeten und angeordneten
Schwinge 21 gelagert. Das andere Ende 21b dieser
Schwinge 21 wird von der orisfesten zweiten®Dre-
hachse 15 derart gehaltert, daB die ganze
Schwinge 21 um diese zweite Drehachse 15 ge-
schwenkt werden kann. Fir die Herbeiflhrung die-
ser Schwenkbewegung greift am freien Ende 21a
der Schwinge 21 ferner ein H&henversteliungs-
Schwenkantrieb 22 - ent sprechend gelenkig - an.
Bei diesem Schwenkantrieb 22 kann es sich eben-

_falls um einen Pneumatik-oder Hydraulikzyiinder

handeln, dessen unteres Ende 22a von der ortsfe-
sten Halterung 5 gelenkig gehaltert ist, wahrend
das obere Ende 23z seiner Kolbenstange 23 am
freien Schwingenende 21a angreiit.

in vorteilhafter Weise wird es vorgezogen, die
Schwinge 21 gehduseartig derart auszufiihren, daB
sie gleichzeitig eine Art Getriebekasten flir den
Getriebezug vom Antriebszahnrad 14 bis zum Ab-
triebszahnrad 16 bildet.

in der Teil-Aufsicht gem&B Fig. 6 ist zu erken-
nen, wie eine Seite des Mischbehditers 1 und
insbesondere des zweiten Behélterteiles 3 fest mit
der Tragachse 6 verbunden ist. Danach kann die
horizontale Tragachse 6 durch zwei Tragzapfen
gebildet sein, die sich diametral und genau fluch-
tend an den AuBenwdnden des zweiten
Behilierieiles 3 gegenlberiiegen. In dieser Fig. 6
ist auBerdem angedeutet, wie die Schwinge 21 an
ihrem freien Ende 21a die Tragachse 6 lagert, an
diesem freien Ende 21a mit dem oberen Ende 23a
der Kolbenstange 23 verbunden ist und wie das
andere Schwingenende 21b von der orisfesten
zweiten Drehachse 15 schwenkbar gehaltert ist.
Auch die Zusammenordnung des Zahnrad-
Ubersetzungsgetriebes mit dem Antriebszahnseg-
ment 12, dem Aniriebszahnrad 14, dem Zwi-
schenzahnrad 17 und dem Abtriebszahnrad 16 ist
zu erkennen. Vorzugsweise handelt es sich beim
Zahnsegment 12 und den Zahnrddern 14, 16, 17
um einfache Stirnrdder mit entsprechender

&
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Zéhnezahlum die am besten geeignete Zahn-
radlbersetzung fir die Schwenkbewegung her-
beiftihren zu kénnen.

Anhand der Fig. 1 bis 5 sei nachfolgend noch-
mals auf die verschiedenen Beiriebszusténde der
Mischvorrichtung eingegangen:

in der Darstellung gem&B Fig. 1 ist der tran-
sportable erste Behilierteil 2 etwa fluchtend unter
den zweiten Behilterteil 3 gefahren, wobei sich der
erste Behdlterteil 2 noch auf seinem Fahrgestell 4
abstiitzt, wahrend der zweite Behilterteil 3 durch
die Schwinge 21 und mit Hife des
H&henversteliungsSchwenkantriebes 22 in seine
obere HBhenlage bewegt ist. Das offene Ende 3b
des zweiten Behdlterteiles 3 weist dabei gegen die
Oberkante 2b am oberen offenen Ende des ersten
Behdlterteiles 2.

GemdB Fig. 2 ist der Hohenversteliungs-
Schwenkantrieb 2‘2 derart betdtigt worden, daf
seine Kolbenstange 23 die Schwinge 21 um die
ortsfeste zweite Drehachse 15 gem&s Pfeil 24 nach
unten geschwenkt hat, und zwar so weit nach un-
fen, daB der z. Z. oben befindliche zweite
Behélterteil 3 bis gegen den ersten Behlterteil 2
geflihrt ist, so daB diese beiden Behilterteile 2 und
3 in an sich bekannter Weise (daher nicht im
einzelnen dargestellt) zu einem einzigen Mi-
schbehditer 1 fest miteinander verbunden werden
kdnnen.

Nachdem die beiden Behélterteile 2 und 3
zusammen gekuppelt sind, wird die Schwinge 21
durch den Hb&henversteliungs-Schwenkantrieb 22
und dessen Kolbenstange 23 enisprechend Pfeil 25
um die oristfeste zweite Drehachse 15 wieder so
weit nach oben geschwenkt, daB der gesamte Mi-
schbehdlter 1 Uber die Tragachse 6 angehoben
wird und der Bodenauslauf 2a des ersten
Behélterieiles 2 ausreichend weit vom Fahrgestell
4 abgehoben ist. Diese Stellung gemiB Fig. 3 ist
im wesentlichen die vertikale, stabile Ausgangsstel-
lung des Mischbehilters, in der also der zweite
Behélterteil 3 den Deckel des Mischbehélters 1
bildet.

~ Um nun den angehobenen Mischbehélter 1 aus
seiner vertikalen Ausgangsstellung (Fig. 3) in seine
vertikale, stabile Mischstellung zu schwenken, wird
gem&B Fig. 4 die Schwenkantriebseinrichtung 10
derart in Betrieb gesetzt, daB der Mischbehilter 1
gem3B Pfeil 26 aus seiner in Fig. 3 gezeigten
Ausgangsstellung in die in Fig. 4 dargestelite verti-
kale Mischstellung geschwenkt wird, wobei er eine
Schwenkbewegung von 180° um seine horizontale
Tragachse 6 ausflhrt. Zu diesem Zweck wird der
Schwenkantriebszylinder 20 aktiviert, dessen Kol-
benstange 19 in Richtung des Pfeiles 27 nach
oben ausfdhrt und dadurch das Aniriebszahnseg-
ment 12 um die ortsfeste erste Drehachse 13

‘dreht. Durch den erliuterten Verzahnungseingriff
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bzw. das gebildete Zahnrad-Ubersetzungsgetriebe
mit den Zahnrédern 14, 17 und 18 wird die gewln-
schte Schwenkbewegung des Mischbehélters 1
ausgefihrt. in der vertikalen, stabilen Mischstellung
gem3B Fig. 4 wird dann das im Mischbehslter 1
enthaltene Mischgut mit Hilfe des Rihrwerks 7
(Fig. 1) gemischt.

Nach Beedigung des Mischvorganges wird die
Schwenkantrisbseinrichtung 10 dann in umgekehr-
ter Richtung betrisben, indem der Schwenkan-
triebszylinder 20 die Kolbenstange 19 in umgekehr-
ter Richtung (Pfeil 28) bewegt. Die Schwenkantrieb-
seinrichtung 10 sorgt dann daflir, daB der Mi-
schbehditer 1 gem&B Pfeil 29 nicht nur um 180°,
sondern um 180° plus des WinkelmaB zun#chst
Uber die vertikale Ausgangsstellung (Fig. 3) hinaus
in die Niveau-Ausgleichsstellung gem#B Fig. 5 ge-
schwenkt wird; erst von dort wird dann - durch eine
entsprechende Umsteuerung des Schwenkantriebs-
zylinders 20 - der Mischbehilter 1 in die vertikale,
stabile Ausgangslage gem#B Fig. 3 =zurlickge-
schwenkt, so daB dann das obere Gutniveau 11 im
ersten Behilterieil 2 etwa parallel zur Oberkante 2b
des ersten Behilterteiles 2 verlduft.

Nach Erreichen der vertikaien, stabilen Aus-
gangslage gem&B Fig. 3 wird der Mischbehiiter 1
Uber die Schwinge 21 und den Tragzapfen 6 wie-
der in die Stellung gemaB Fig. 2 abgesenkt, so daf
der jetzt wieder unten befindliche erste Behélferteil
2 mit seinem Bodenauslauf 2a auf dem Fahrgestel!
4 abgestellt werden kann. Nachdem die beiden
Behélterteile 2 und 3 aussinandergekuppelt sind,
wird der oben befindliche zweite Behilierteil 3 Uber
die Schwinge 21 wieder angehoben, so daB der
erste Behalterteil 2 unge hindert unter dem zweiten
Behilterteil 3 herausgefahren und abtransportiert
werden kann.

Es versteht sich von selbst, daB -wie zum Teil
bereits angedeutet - jede geeignete
Ausflihrungsform als Schwenkantriebseinrichtung
verwendet werden kann. So kann das Antriebs-
zahnsegment auch durch ein anderes geeignetes
Zahnrad gebildet sein und flir den Drehantrieb die-
ses Antriebszahnsegmentss 12 (oder ein geeigne-
tes anderes Zahnrad) k&nnen auch andere geei-
gnete Schwenkantriebsorgane als ein Antriebszylin-
der verwendet werden, beispieisweise ein motori-
scher, mechanischer Antrieb.

Ferner sei noch darauf hingewiesen, daB in Fig.
6 zwar nur die eine Seite des Mischbehilters bzw.
der Mischvorrichtung veranschaulicht ist, an der die
Schwenkantriebseinrichtung 10 und die
h&henverstellbare Schwinge 21 angeordnet sind,
daB die diametral gegenliberliegende Seite des Mi-
schbehélters 1 jedoch zumindest gleichartig
h8henverstellbar gehaltert und gelagert ist, d. h. es
kann auf der der Schwenkantriebssinrichtung 10
gegeniiberliegenden Seite des Mischbehilters 1
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nur eine einfache Schwinge vorgesehen sein, die
synchron mit der Schwinge 21 h&henverstellbar ist.
Da beim Anheben des zweiten Behilterteiles 3 das
auf der ortsfesten zweiten Drehachse angeordnete
Antriebszahnrad 14 festgesetzt ist, wird der horizo-
ntale Tragzapfen 6 des Mischbehilters 1 angeho-
ben, und gleichzeitig wird dieser Tragzapfen 6 rela-
tiv zur Schwinge 21 gedreht, so daB sich eine
Parallelverschiebung (nach oben oder unten) des
zweiten Behilterteiles 3 ergibt, ohne daB dieser -
schwenkt. Hierdurch wird ein genaues Zusam-
menfihren der beiden Behdlterteile 2 und 3
begunstigt.

Anspriiche

1. Mischvorrichtung, enthaltend

a) einen Mischbehélter (1), der aus zwei
miteinander verbindbaren schalenfdrmigen
Behilterteilen (2, 3) besteht, von denen der erste
Behilterteil (2) transportabel ausgebildet ist, .

b) eine ortsfeste Halterung (5),-an der der
Mischbehilter iber den zweiten Behélterteil (3) um
eine horizontale Tragachse (6) drehbar derart gela-
gert ist, daB er aus einer etwa vertikalen, stabilen
Ausgangsstellung, in der der zweite Behilterteil
(3) den Deckel des Mischbehiiters (1) bildet und
mit dem ersten Behdlterteil (2) verbindbar ist, in
eine etwa vertikale, stabile Mischstellung, in der
der zweite Behilterteil (3) den Boden des Mi-
schbehilters (1) bildet, schwenkbar ist,

¢) ein im zweiten Behilterteil (3) angeordne-
tes, mit einem Aniriebsmotor (9) verbundenes
Ruhrwerk (7), dessen Welle (8) in der Mi-
schstellung vertikal steht,

gekennzeichnet durch

d) eine derart ausgebiidete Schwenkantrieb-
seinrichtung (10) fur den Mischbehéiter (1), da8 der
Mischbehiliter bei der Riickschwenkung in seine
vertikale Ausgangsstellung zunéchst in eine um ein
einstellbares WinkeimaB (of) Uber diese Aus-
gangsstellung hinausgehende Niveau-Ausgleichs-
stellung und von dort in die stabile Ausgangsstel-
lung zurilickschwenkbar ist.

2. Mischvorrichiung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daB das Uber die Rick-
schwenkbewegung aus der vertikalen Mischstellung
in die vertikale Ausgangssteliung hinausgehende
WinkelmaB (¢ ) wenigstens 10° befrégt.

3. Mischvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daB die Schwenkantriebseinrich-
tung (10) e&in Zahnrad-Ubersetzungsgetriebe

enthélt.
4. Mischvorrichtung nach Anspruch 3, dadurch
gekennzeichnet, daB das Zahnrad-

Ubersetzungsgetriebe wenigstens ein Antriebszahn-

segment (12) besitzt, das um eine paraliel zur
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horizontalen Mischbehilter-Tragachse (6) verlau-
fende, ortsfest an der Halterung (5) gelagerte erste
Drehachse (13) drehbar ist und mit einem Antriebs-
zahnrad (14) in Verzahnungseingriff steht, das um
eine ebenfalls ortsfest an der Halterung (5) gela-
gerte, horizontal zur Tragachse (6) verlaufende
zweite Drehachse (15) drehbar ist und mit einem
auf der Tragachse (B) drehfest angeordneten Ab-
triebszahnrad (16) in Antriebsverbindung steht.

5. Mischvorrichtung nach Anspruch 4, dadurch
gekenn zeichnet, daB das Antriebszahnsegment
(12) im Bereich eines Umfangsabschnittes hebe-
jarmartig mit dem einen Ende (19a) einer Kolben-
stange (19) eines druckmitielbetriebenen Schwen-
kantriebszylinders (20) verbunden ist, dessen eines
Zylinderende (20a) an der ortsfesten Halterung (5)
gehaltert ist. ’

6. Mischvorrichtung nach Anspruch 4, dadurch
gekennzeichnet, daB zwischen dem Antriebszahn-
rad (14) und dem Abtriebszahnrad (16) wenigstens
ein weiteres Zwischenzahnrad (17) angeordnet ist.

7. Mischvorrichtung nach Anspruch 4, dadurch
gekennzeichnet, daB der zweite Behilierteil (3)
Gber die ‘Mischbehilter-Tragachse 6)
hdhenverstelibar in der orisfesten Halterung (5) an-
geordnet ist.

8. Mischvorrichtung nach Anspruch 7, dadurch
gekennzeichnet, daB die Mischbehélter-Tragachse
(6) mit ihrem Abtriebszahnrad (16) am freien Ende
(21a) einer Schwinge (21) gelagert ist, deren ande-
res Ende (21b)} um die das Aniriebszahnrad (14)
fragende, oitrsfeste. zweite Drehachse (15) -
schwenkbar gehaltert ist, wobei am freien Ende
(21a) der Schwinge (21) ferner ein
Héhenverstellungs-Schwenkantrieb (22) angreift.

9. Mischvorrichtung nach Anspruch 8, dadurch
gekennzeichnet, daB die Schwinge (21)
gehduseartig ausgefiihrt ist und gleichzeitig eine
Art Getriebekasten flir den Getriebezug vom An-
triebszahnrad (14) zum Anbtriebszahnrad (16) bil-
det.

Iop)
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