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@  Dispositif  de  signalisation  active  et  d'interdiction  d'accès. 

(g)  Le  dispositif  comporte  un  socle  (1  )  sur  lequel  est  monté  un 
panneau  mobile  (5)  qui,  commandé  par  un  moteur  logé  dans  le 
socle  (1),  pivote  sur  un  axe  (4)  et  dont  les  montants  (8) 
comportent  une  partie  flexible  (9). 
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Dispositif  de  signalisation  active  et  d'interdiction  d  accès 

La  présente  invention  concerne  un  dispositif  de 
signalisation  active  et  d'interdiction  d'accès,  des- 
tiné  en  particulier  à  interdire  l'accès  des  places  de  5 
parc  réservées  pour  véhicules  automobiles. 

La  seule  signalisation  d'une  interdiction  de  par- 
cage,  peinture  au  soi  ou  signal  vertical,  dissuade  un 
certain  nombre  de  conducteurs  mais  pas  tous.  C'est 
pourquoi  divers  dispositifs  d'interdiction  de  l'accès  10 
par  des  moyens  physiques  ont  été  conçus. 

Des  plus  élémentaires,  barrières  ou  chaînes,  aux 
plus  sophistiqués,  portillons  articulés,  les  dispositifs 
existants  présentent  des  inconvénients  gênants 
pour  les  utilisateurs  autorisés.  15 

Les  dispositifs  actuellement  les  plus  utilisés  sont 
les  portillons  et  les  colonnes.  En  gros,  ces  disposi- 
tifs  sont  conçus  pour  pourvoir  occuper  une  position 
de  repos,  ils  sont  alors  couchés  sur  le  sol,  et  une 
position  active  dans  laquelle  ils  constituent  un  20 
obstacle  solide. 

Outre  les  problèmes  de  manipulation  et  de 
verrouillage  pour  les  faire  passer  d'une  position  à 
l'autre,  ces  dispositifs  comportent  un  inconvénient 
fort  gênant.  En  effet,  lorsqu'un  véhicule  percute  de  25 
tels  dispositifs,  que  ce  soit  volontairement  ou  par 
inadvertance,  il  est  très  fréquent  que  le  dispositif  soit 
endommagé  et  faussé,  et  que  son  retour  à  une 
position  de  repos  ne  soit  plus  possible. 

L'interdiction  d'accès  est  alors  permanente  et  30 
frappe  aussi  l'utilisateur  autorisé  jusqu'à  ce  que  le 
dispositif  soit  réparé  ou  remplacé.  Ainsi,  outre  le 
désagrément  de  ne  plus  pouvoir  se  parquer  sur  sa 
propre  place,  l'utilisateur  supporte  aussi  les  frais  de 
réparation  qui  ne  sont  pas  négligeables  dans  la  35 
plupart  des  cas. 

Le  but  de  la  présente  invention  est  de  fournir  un 
dispositif  d'interdiction  d'accès  ayant  l'effet  dissua- 
sif  d'un  dispositif  d'interdiction  physique  mais  ne 
présentant  pas  les  inconvénients  que  connaissent  40 
ces  dispositifs  en  cas  de  violation  accidentelle  ou 
volontaire. 

La  solution  selon  l'invention  est  exposée  à  la 
revendication  1. 

Deux  variantes  d'exécution  de  l'invention  sont  45 
décrites  ci-après  en  se  référant  au  dessin  où  : 

la  fig.  1  est  une  vue  en  perspective  du 
dispositif  de  signalisation  et  d'interdiction  en 
position  active, 

la  fig.  2  est  une  vue  en  coupe  du  dispositif,  50 
la  fig.  3  montre  une  vue  du  dispositif  selon  la 

deuxième  variante. 
Sur  la  figure  1,  on  peut  voir  le  socle  1  qui  est 

réalisé  en  métal  ou  en  matière  synthétique  injectée 
à  haute  densité  de  manière  à  résister  à  la  fois  aux  55 
chocs,  aux  intempéries  et  au  poids  (force)  occa- 
sionné  par  le  passage  d'une  roue  de  véhicule. 

Le  socle  comporte  des  moyens  pour  sa  fixation  à 
demeure  au  sol,  ici  des  logements  2  pour  le  passage 
de  vis.  Il  est  prévu  de  conformer  la  tête  des  vis  de  60 
manière  qu'elles  ne  puissent  être  actionnées  qu'au 
moyen  d'une  clef  particulière,  et  non  au  moyen 
d'outils  courants.  La  surface  supérieure  3  est  prévue 

pour  accueillir  un  panneau  de  cellules  solaires 
destiné  à  l'alimentation  d'un  moteur  électrique.  Il  est 
prévu  de  loger  le  panneau  sous  une  plaque  de 
protection  en  matière  synthétique  armée.  Monté  sur 
un  axe  4  le  panneau  mobile  d'interdiction  et  de 
signalisation  5  est  conformé  de  manière  à  pouvoir  se 
rabattre  sur  le  socle  1  ,  le  contour  de  la  découpure  6 
étant  déterminé  en  fonction  de  la  forme  du  socle  de 
manière  à  autoriser  un  rabattement  complet  et  sans 
appui  direct  sur  le  socle.  La  forme  de  la  partie 
supérieure  7  du  panneau  mobile  5  a  peu  d'impor- 
tance,  elle  est  ici  illustrée  en  forme  rectangulaire 
mais  d'autres  formes  conviennent  aussi  bien.  Les 
montants  8  du  panneau  mobile  comportent  une 
zone  de  flexibilité  (9)  constituée  soit  d'un  ressort 
boudin  soit  d'un  manchon  en  caoutchouc  armé. 
Cette  zone  permet  d'absorber  les  chocs  et  les 
torsions  sans  les  répercuter  de  façon  dommageable 
au  socle  ou  aux  mécanismes  qu'il  contient.  Afin  de 
pouvoir  enlever,  si  besoin  est,  le  panneau  mobile,  les 
ressorts  9  sont  pourvus,  à  leur  extrémité  inférieure, 
d'un  organe  de  fixation  qui  coopère  avec  les 
manchons  13.  Il  est  prévu  d'utiliser  des  vis  pouvant 
être  actionnées  au  moyen  de  la  même  clef  que  les 
vis  servant  à  la  fixation  du  socle. 

En  observant  la  figure  2,  on  comprend  mieux  le 
fonctionnement  du  dispositif  selon  la  première 
variante  pour  ce  qui  concerne  le  passage  d'une 
position  de  repos  à  une  position  active  et  inversé- 
ment. 

A  l'intérieur  du  socle  1  ,  un  moteur  électrique  est 
monté  sur  un  support  flexible  11,  qui  peut  être 
constitué  d'une  lame  ressort.  Le  moteur  coopère 
avec  le  panneau  mobile  5  par  l'intermédiaire  d'une 
vis  sans  fin  12.  Le  pas  de  la  vis  sans  fin  est  choisi  de 
manière  à  offrir  une  démultiplication  importante,  ce 
qui  permet  aussi  un  effet  d'auto-blocage  tant  en 
position  de  repos  qu'en  position  active. 

Il  est  également  possible  de  faire  fonctionner  le 
dispositif  et  sa  télécommande  uniquement  sur 
batterie.  L'action  de  la  télécommande  peut  se  faire 
de  deux  manières.  Dans  le  premier  cas  la  télécom- 
mande  n'émet  un  signal  (levage  ou  abaissage)  que 
lors  de  la  manipulation  par  l'utilisateur.  Dans  le 
second  la  télécommande  émet  un  signal  en  continu. 
Le  récepteur  commande  l'abaissement  et  le  main- 
tien  en  position  de  repos  tant  que  le  signal  est 
perçu;  à  l'inverse,  lorsque  le  signal  n'est  plus  perçu 
le  récepteur  commande  le  levage  du  panneau  et  son 
maintien  en  position  active. 

On  peut  ainsi  laisser  la  télécommande  dans  le 
véhicule;  le  levage  et  l'abaissage  du  panneau  se 
faisant  tous  seuls  en  fonction  de  l'éloignement  ou  de 
l'approche  du  véhicule. 

On  n'a  pas  représenté  spécialement  sur  le  dessin 
les  divers  éléments  qui  participent  à  l'alimentation  et 
à  la  commande  du  moteur,  à  savoir  une  batterie  et  un 
dispositif  récepteur  de  commande  à  distance  et  le 
cas  échéant  un  panneau  de  cellules  solaires.  En 
effet,  il  convient  de  sélectionner  sur  le  marché  les 
appareils  existants  en  fonction  de  leurs  caractéristi- 
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ques  d'encombrement  et  de  puissance  de  manière 
qu'ils  puissent  être  adaptés  à  l'intérieur  du  socle. 
Afin  de  prolonger  l'autonomie  en  énergie  du  disposi- 
tif,  il  est  prévu  d'insérer  un  dispositif  de  contrôle  de 
charge  du  panneau  solaire.  Ce  dispositif  commande  5 
le  déclenchement  des  éléments  consommateurs 
d'énergie  et  en  particulier  le  circuit  récepteur  de  la 
télécommande.  Le  circuit  récepteur  est  réactivé  soit 
naturellement  par  la  lumière  du  jour,  soit  lorsque  les 
phares  d'un  véhicule  éclairent  le  panneau  solaire.  10 

Sur  la  figure  3,  qui  illustre  la  deuxième  variante,  on 
peut  voir  le  panneau  mobile  5.  Un  bras  coudé  16 
s'étend  au-delà  de  l'axe  4. 

Lorsque  le  panneau  5  est  en  position  de  repos, 
soit  à  l'horizontale,  le  bras  coudé  16  forme  un  angle  15 
de  45  degrés  avec  la  verticale.  Le  moteur  10 
comporte  un  palier  14  relié  par  une  bielle  15  au  bras 
coudé  16  du  panneau.  Une  rotation  de  l'axe  moteur 
de  180  degrés  conduit  à  la  rotation  souhaitée  de  90 
degrés  du  panneau  sur  son  axe  4.  20 

Cependant  afin  de  réaliser  un  effet  de  blocage,  il 
est  prévu  de  recourir  à  une  rotation  de  200  degrés 
environ,  limitée  par  des  butées  17. 

Finalement  un  ressort  de  rappel  18  est  choisi  et 
disposé  de  manière  qu'il  compense  le  poids  du  25 
panneau,  ne  laissant  ainsi  au  moteur  que  l'effort  du 
déplacement,  du  mouvement  du  panneau. 

Les  avantages  du  dispositif  selon  l'invention  sont 
avant  tout  la  création  d'un  effet  dissuasif  associé  à  la 
réduction  sensible  des  risques  de  dégâts  causés  30 
tant  au  dispositif  lui-même  qu'au  véhicule  qui  entre 
en  contact  avec  lui. 

A  ces  avantages  s'ajoute  celui  de  la  possibilité 
d'intégrer  une  commande  à  distance  du  mécanisme 
de  levage/abaissage  qui  est  autorisée  par  l'absence  35 
d'un  verrouillage  mécanique,  qu'il  soit  manuel 
(cadenas)  ou  automatique. 

Il  convient  encore  d'ajouter  que  si  le  dispositif  est 
malgré  tout  endommagé,  soit  par  un  véhicule,  soit 
que  cela  résulte  d'un  acte  de  vandalisme,  les  parties  40 
qui  peuvent  être  endommagées  peuvent  aussi  être 
remplacées  aisément  et  à  peu  de  frais. 

avec  le  panneau  mobile  (5)  par  un  système  de 
vilebrequin  constitué  d'un  bras  d'entraînement 
(14)  d'une  bielle  (15)  et  d'un  bras  (16)  solidaire 
du  panneau  mobile  (5)  et  formant  avec  lui  un 
angle  de  45  degrés. 

5.  Dispositif  selon  la  revendication  4,  caracté- 
risé  en  ce  que  la  course  totale  du  bras 
d'entraînement  (14)  est  supérieure  à  180  de- 
grés  mais  est  limitée  par  des  butées  (17)  à 
environ  200  degrés  et  en  ce  que  le  mouvement 
du  bras  d'entraînement  de  butée  à  butée 
correspond  à  une  rotation  sensiblement  voisine 
de  90  degrés  du  panneau  (5)  autour  de  son  axe 
(4). 

6.  Dispositif  selon  l'une  des  revendications  1 
à  5,  caractérisé  en  ce  que  l'alimentation  du 
moteur  est  assurée  par  le  Gourant  produit  par 
un  panneau  solaire  intégré  dans  la  face  supér- 
ieure  (3)  du  socle  (1)  ou  à  défaut  par  une 
batterie  logée  dans  le  socle. 

7.  Dispositif  selon  l'une  des  revendications  1 
à  6,  caractérisé  en  ce  que  l'émetteur  de  la 
télécommande  émet  en  continu  un  signal  et  en 
ce  que  le  récepteur  commande  l'abaissement 
du  panneau  et  son  maintien  en  position  de 
repos  lorsqu'il  reçoit  le  signal  et  commande  les 
opérations  Inverses  lorsqu'il  ne  reçoit  plus  le 
signal;  cela  de  manière  que  lorsque  l'émetteur 
est  placé  dans  le  véhicule,  l'approche  et 
l'élolgnement  du  véhicule  suffisent  à  comman- 
der  respectivement  l'abaissement  et  le  levage 
du  panneau. 

8.  Dispositif  selon  la  revendication  6,  caracté- 
risé  en  ce  qu'il  comporte  un  dispositif  de 
contrôle  de  charge  du  panneau  solaire  qui 
commande  le  déclenchement  et  le  réenclen- 
chement  du  circuit  récepteur  de  la  télécom- 
mande. 

45 
Revendications 

1.  Dispositif  de  signalisation  active  et  d'inter- 
diction  d'accès,  caractérisé  en  ce  qu'il  com- 
porte  un  socle  (1)  fixé  à  demeure  au  sol,  sur  50 
lequel  est  monté  un  panneau  mobile  (5)  qui 
pivote  sur  un  axe  (4)  et  dont  les  montants  (8) 
comportent  une  partie  flexible  (9). 

2.  Dispositif  selon  la  revendication  1  ,  caracté- 
risé  en  ce  que  le  levage  et  l'abaissement  du  55 
panneau  mobile  (5)  sont  engendrés  par  un 
moteur  (10)  logé  dans  le  socle  (1)  et  qui  est 
activé  par  télécommande. 

3.  Dispositif  selon  l'une  des  revendications  1 
et  2,  caractérisé  en  ce  que  le  moteur  (10)  est  60 
fixé  sur  un  support  non  rigide  (11)  et  coopère 
avec  le  panneau  mobile  (5)  par  l'intermédiaire 
d'une  vis  sans  fin  (12). 

4.  Dispositif  selon  l'une  des  revendications  1 
et  2,  caractérisé  en  que  le  moteur  (10)  coopère  65 
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