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Beschreibung

Die Erfindung betrifft ein Schlof mit einem
federbelasteten Riegel, der liber einen Motor in die
Offnungsstellung bewegbar ist, mit einer Zuhaltung
zur Sperrung des Riegels in den Endlagen, mit
einer Hilfsfalle zur Vorsteuerung des Schlosses und
mit einer Endlagenkontrolle des Riegels.

Ein derartiges SchloB ist aus der DE-OS 35 07
349 bekannt. Bei diesem bekannten SchloB erfolgt
das Zurlickziehen des Riegels iiber ein vom Motor
angetriebenes Nockenrad mit einem Drehnocken,
der auf einen mit dem Riege! in Eingriff stehenden
Hebel wirkt. Uber eine von der Hilfsfalle gesteuerte
Raste wird der Riegel in der zurlickgezogenen
Stellung arretiert solange die Hilfsfalle aus dem
SchloB herausragt, d. h. solange die betreffende
Tir gedfinet ist. Durch Zurlickdriicken der Hilfsfalle
in das Schlo wird die Raste vom Riegel geldst,
der bei dieser Position unter Federbelastung in die
SchiieBstellung gebracht wird.

Nachteilig dabei ist, daB das SchioB in einen
Zustand gelangen kann, in weichem eine selbsttati-
ge Arretierung des Riegels nicht mehr erfoigen
kann. Dieser Zustand tritt dann ein, wenn bei gedff-
neter Tir die Hilfsfalle kurzzeitig, beispielsweise
unbeabsichtigt, zurlickgedrlickt wird, so daB die
Raste gel6st und der Riegel aus dem SchloB her-
ausgedriickt wird. In dieser Riegelposition ist es
unmdglich, den Vorgang des TirschlieBens durch-
zufiihren, der an sich zur Bet8tigung zum Zurlick-
schieben der Hilfsfalle und zum Bereitmachen der
Raste vorausgesetzt werden muB. Solange ande-
rerseits jedoch die Hilfsfalle bei gedffneter Tlr aus
dem SchloB heraussteht, wird die Raste wirkungs-
los arretiert.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein
SchloB der eingangs genannten Art anzugeben,
dessen Funktionssicherheit verbessert ist.

Diese Aufgabe wird gemaB dem kennzeichnen-
den Teil des Hauptanspruchs geldst. Weiterbildun-
gen der Erfindung ergeben sich aus den Unteran-
sprichen.

Ein Grundgedanke der Erfindung besteht darin,
die Funktion der Hilfsfalle und der Riegelzuhaltung
in der Weise miteinander zu koppeln, da eine
einwandfreie Betdtigung des Riegels in jeder
Riegel- und Hilfsfallenstellung gewahrieistet ist. Ein
besonderer Vorteil der Erfindung ist darin zu se-
hen, daB sowohl das Offnen als auch das SchiieBen
des Riegels kurzzeitig durch Federunterstiitzung
erfolgen kann. Dabei geht die Erfindung davon aus,
daB die Betdtigung des Riegels unmittelbar Uber
die Federn erfoigt, die Uber den Motor in der
jeweils erforderlichen Weise vorgespannt werden.

Die Riegelbewegung ist also unabhingig von
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der Stellgeschwindigkeit des Motors und hidngt
ausschlieBlich von der Federkraft ab. Dariiber hin-
aus ist sichergestelit, daB bei Ausfall oder Defekt
des Motors eine manuelle Offnung des Riegels
erfolgen kann, so daB die Tir im Gefahrenfalle
ohne weiteres gedfinet werden kann.

Das Sperren des Riegels in beiden Endlagen
erfolgt sicher und ausschlieBlich durch eine Zuhal-
tung, die gleichermafen bei einer Offnung des Rie-
gels wahlweise durch einen schilisselbetitigten
Schliefzylinder, einen Tlrdrlicker oder den Motor
freigegeben wird. Ferner wird diese Zuhaltung von
der Hilfsfalle in der Weise gesteuert, daB sie beim
SchlieBen der Tir die Arretierung des Riegels auf-
hebt, so daB er unter Federkraft aus dem SchloB
herausgedriickt wird.

Im folgenden wird die Erfindung anhand eines
Ausflihrungsbeispiels weiter beschrieben.

Die Figur zeigt schematisch die Seitenansicht
eines Schlosses, bei welchem der Geh3usedeckel
entfernt ist. :

In der Figur ist mit 2 ein Geh&use und mit 3
ein SchlieBblech eines Schiosses bezeichnet, das
insgesamt mit dem Bezugszeichen 1 versehen ist.
In der gewidhlten Darstellungsform ist der Deckel
des Geh3uses 2 entfernt, so daB die im Innern des
Geh#uses 2 angeordneten Bauteile in Seitenansicht
dargestellt sind. Die Figur zeigt den Zustand des
Schlosses 1, in welchem ein Schliefiriege! 4 aus
dem SchlieBblech herausragt, d.h. der Schliefriegel
4 befindet sich in seiner Schliestellung. In einer
nicht dargestellien Offenstellung ist der Schliefrie-
gel 4 in das Geh83use 2 =zurlickgezogen und
schlieBt blindig mit dem Schlieblech 3 ab. Ferner
ist in der Figur eine Hilfsfalle 5 gezeigt, die eben-
falls aus dem Schliefiblech 3 herausragt, wie es der
Fall sein wiirde, wenn eine zum Schlo 1 gehdren-
de Tir (nicht dargestellt) gedffnet ist. Bei geschlos-
sener Tir ist die Hilfsfalle 5 vom TUlrrahmen in das
Geh3use 2 zurlickgeschoben.

Das SchloB 1 kann auf drei verschiedene Arten

betétigt werden:
Uber eine mit einem TUrgriff (nicht dargestellt) ver-
bundene NuB 8 , Uber einen mit einem Schllissel
(nicht dargestellt) betétigbaren SchlieBfzylinder 7
oder Uber einen Elektromotor 8, der lber Zuleitun-
gen 9 von auflen angesteuert und versorgt wird.

Der Schliefiriegel 4 wird in seinen beiden End-
stellungen von einer Zuhaltung 10 gesperrt, die
quer zur Bewegungsrichtung des Schliefiriegels 4
vertikal verschiebbar gelagert ist. Durch Anheben
der Zuhaltung 10 wird der Riegelweg freigegeben.
Dieser Zustand, in welchem die Zuhaltung 10 die
grdBte Auslenkung nach oben aufweist, ist in der
Figur veranschaulicht.

Der SchlieBriegel 4 ist in Bewegungsrichtung
durch eine Riegelieder 11 belastet, die in dem
dargestellten Beispiel als Schenkelfeder mit einem
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gehdusefesten Schenkel und einem mit dem
SchlieBriegel 4 Uber zwei Stifte 13,14 in Verbin-
dung stehenden freien Schenkel 15 versehen ist.
Sie ist an einem gehdusefesten Bolzen 16 gelagert.
In der vorliegenden Stellung spannt die Riegelfeder
11 den SchlieBriegel 4 Gber den Stift 13 in der
Weise vor, daB der Schiieiriegel 4 bei einer Entar-
retierung durch die Zuhaltung 10 durch Federkraft
blitzartig ins Gehduse 2 eingefahren wird. Befindet
sich der SchlieBriegel 4 in Offenstellung, d.h. ist er
in das Gehduse 2 zurlickgeschoben, so wird die
Riegelfeder 11 mit Hilfe des Elekiromotors 8 in
Eingriff mit dem Stift 14 gebracht und in der Weise
vorgespannt, daB der Schliefriegel 4 bei einer En-
tarretierung durch die Zuhaltung 10 blitzartig in die
dargestellte SchiieBstellung geschoben wird.

Das Spannen der Schlieffeder 11 erfolgt liber
eine Spannschieberplatte 17, die Uber Langldcher
18 parallel zum SchlieBriegel 4 verschiebbar gela-
gert ist. Sie beaufschlagt den freien Schenkel der
Riegelfeder 11 Uber einen senkrecht zur Zeichen-
ebene verlaufenden Mitnehmer, der in der Figur
nicht wiedergegeben ist, um die Darstellung Uber-
sichtlich zu halten. Die Spannschieberplatie 17 ist
{iber einen in einem Bolzen 20 gelagerten zweiar-
migen Spannhebel 19 mit einem Mitnehmerbock
21 verbunden, der liber eine Gewindespindel 22
bewegt wird. Die Gewindespindel 22 ist liber ein
Zahnradgetriebe 23 mit der Aniriebswelle des Elek-
fromotors 8 verbunden.

Die beiden Endlagen des Mitnehmerbocks 21
werden Uber eine Endlagenkontrolle 24 tiberwacht.
In dem dargestellten Beispiel besteht diese aus
giner linksseitigen und einer rechisseitigen Licht-
schranke 25 bzw. 26, die von einer mit dem Mit-
nehmerbock 21 verbundenen Schalifahne 27 aus-
geldst werden. Uber die Endlagenkontrolle 24 wird
die Stellung der Spannschieberplatte 17 bzw. die
Vorspannungsrichtung der Riegelfeder 11 festge-
stellt, um den Elektromotor 8 in der erforderlichen
Weise anzusteuern, wie im folgenden noch be-
schrieben wird.

Die logische Auswertung der Ausgangssignale
der Lichtschranken 25,26 erfolgt in einer elekironi-
schen Auswerteeinheit 43. Dieser werden ferner die
Ausgangssignale vom Endlagensensor 28, beste-
hend aus zwei Mikroschaltern 44,45 fiir den
Schliefriegel 4 sowie eines mit der Hilfsfalle 5 in
Verbindung stehenden Turkontaktes (nicht darge-
stellt) zugefiihrt. Uber den Tlrkontakt wird aufgrund
der Stellung der Hilisfalle 5 festgestellt, ob die
betreffende Tur geschlossen oder gedfinet ist. Der
Tilirkontakt ist ge&ffnet, wenn die Hilfsfalle 5 Uber
das Schliefblech 3 herausgeschoben ist. Er ist
betétigt, wenn die Hilfsfalle 5 in das Gehduse 2
geschoben ist. im folgenden wird die Funktion des
Schlosses 1 anhand typischer Beispiele beschrie-
ben. Als Ausgangsstellung wird angenommen, daB
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die Tur geschlossen sei, d.h. der Tlrkontakt ist
betdtigt. Der Schliefriegel 4 befindet sich in der
dargestellten Schiiefstellung und ist durch die Zu-
haltung 10 arretiert. Die Riegelfeder 11 ist durch
die Spannschieberplatte 17 vom Elekiromotor 8 in
der dargestellien Weise gespannt. Die Hilfsfalle 5
ist in das Schlof gedrlckt. In dieser Stellung sind
die linke Lichtschranke 25 und der Mikroschalter 29
betatigt.

Bei einer motorischen Offnung des Schlosses
1, die beispielsweise nach einer Ansteuerung iber
die Zuleitung 9 aufgrund eines Signals von einem
Ausweisleser oder einer anderen elekironischen
Uberwachungseinheit abgeleitet werden kann, 18st
der Elektromotor 8 beim Anfahren Uber die Spann-

~ schieberplatte 17 die Zuhaltung 10 aus, so daB der

SchlieBriegel 4 freigegeben wird. Wie oben bereits
beschrieben, schieft somit der Schliefriegel 4
durch Federkraft ins SchloB und wird dort wieder
von der Zuhaltung 10 arretiert. In dieser Stellung, in
welcher die Tur gedffnet werden kann, ist der
Mikroschalter 45 aktiviert. Der Elektromotor 8 lduft
konstant weiter und spannt Uber die Spannschie-
berplatte 17 die Riegelfeder 11, die dabei den Stift
14 beaufschlagt. Diese Situation wird durch Aktivie-
rung der rechten Lichtschranke 26 gekennzeichnet.
Das SchloB 1 ist wieder schlieBbereit.

Das Ausldsen der Zuhaltung 10 erfolgt liber
einen AuslBsehebel 29, der parallel zur Spann-
schieberplatte 17 verschiebbar ist und Uber Steuer-
schrigen 30 auf einen senkrecht zur Zeichenebene
angeordneten Stift 31 an der Zuhaltung 10 angreift.
Uber die Steuerschrigen 30 wird die Zuhaltung 10
bei einer Verschiebung des Ausl&sehebels 29 aus-
gelenkt. Sie verlaufen V-fdrmig, so daB sie bei
einer Vor- und Riickwirtsbewegung wirken.

Der Ausifsehebel 29 steht Uber ginen Auslse-
schieber 32 mit der Spannschieberplatte 17 in Ver-
bindung. Der Ausl&seschieber 32 wird bei einer
Bewegung der Spannschieberplatte 17 von dieser
mitgenommen und flihrt gleichzeitig einen Hub
quer zur Bewegungsrichtung der Spannschieber-
platte 17 und des AusiGsehebels 29 aus, so daB
nach einem vorgegebenen Verschiebeweg eine
Nase 33 aufler Eingriff mit einer entsprechenden
Rastausnehmung 34 oder 35 im Ausl8sehebel 29
gelangt. Auf diese Weise wird der Ausldsehebel
lediglich zu Beginn der Spannschieberplatte 17 be-
wegt, so daB beim Spannen der Riegelfeder 11 der
Ausl&sehebel 29 vom Ausl&seschieber 32 entkop-
pelt ist. In Abh&ngigkeit von der Stellung des
Schliefriegels 4 beaufschlagt der Ausl@seschieber
32 entweder die linke Rastausnehmung 34 oder die
rechte Rastausnehmung 35.

Bei einer mechanischen Offnung des Schlos-
ses 1 Uber den Profilzylinder 7 hebt der Zylinder-
bart (nicht dargestellt) die Zuhaltung 10 Uber die
Verlangerung 36 an und nimmt den Schliefiriegel
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Uiber einen Transporthebel 37 ins Schlof zuriick,
wobei diese Bewegung von der Schlieffeder 11
unterstlitzt wird. Nach dem vollstdndigen Zurlick-
schieben des SchlieBriegels 4 kann die Tir gedif-
net werden.

Da hierbei der Mikroschalter 45 und die linke
Lichtschranke 25 betétigt sind, wird der Elektromo-
tor 8 in der Weise angesteuert, daB die SchiieBie-
der 11 in der oben beschriebenen Weise gespannt
wird, um das SchioB wieder schlieBbereit zu ma-
chen. Die Ausldsung der Mikroschalter 44, 45 er-
folgt liber einen Schalthebel 46.

Wird statt des Profilzylinders 7 die NuB 6 bet3-
tigt, so 10st diese Uber einen Nocken 38 und einen
Offnerhebel 39 die Arretierung der Zuhaltung 10,
so daB der Schliefiriegel 4 durch Federkraft in der
bereits beschricbenen Weise =zurlickgeschoben
wird. Das Spannen der Schlieffeder 11 in die ent-
gegengesetzie Richtung erfolgt in der gleichen Art
und Weise, wie sie im Zusammenhang mit der
Betitigung durch den Profilzylinder vorab erldutert
wurde.

Der Offnerhebel 39 ist ferner mit dem Schlies-
riegel 4 gelenkig verbunden, so daB der SchliefBrie-
gel 4 beispielsweise beim Ausfall der SchlieBfeder
11 Uber den Offerhebel 39 zurlickgeschoben wer-
den kann. In dem wiedergegebenen Beispiel erfolgt
dies durch eine Drehung des zweiarmigen Offner-
hebels 38 um einen Bolzen 40 enigegen dem
Uhrzeigersinn. Zum Ausidsen der Zuhaltung 10
driickt der Offnerhebel 39 auf eine zweiarmige Ra-
ste 42, deren Rastnase einen mit der Zuhaltung 10
verbundenen Mitnehmer 47 beaufschlagt.

Sobald die Tlr gedffnet wird, wird die Hilfsfalle
5 frei und der Tlrkontakt wird unterbrochen. Die
Hilfstalle 5 ist zu diesem Zweck vorgespannt, was
aus Grlinden einer Ubersichilichen Darstellung
nicht im einzelnen wiedergegeben ist. Der Schiies-
riegel 4 bleibt durch die Zuhaltung 10 im Geh&use
2 arretiert.

Nach dem SchlieBen der TUr wird die Hilfsfalle
5 zurlickgeschoben und der Tlrkontakt betitigt.
Ferner wird Uber einen mit der Hilfsfalle 5 verbun-
denen Hilfsfallenschieber 41 die Raste 42 ausge-
I&st, weiche die Zuhaltung 10 in der Weise beauf-
schlagt, daB die Arretierung des Schliefriegels 4
aufgehoben wird. Daher schieBt der SchiieBriegel 4
aufgrund der Vorspannung durch die Riegelfeder
11 aus dem SchlieBblech 3 heraus in die SchlieB-
stellung, die durch den Mikroschalter 44 angezeigt
wird. Da in dieser Stellung des SchlieBriegels 4
(iber die Endlagenkontrolie 24 angezeigt wird, daB
sich die Riegelfeder 11 in entspanntem Zustand
befindet, wird der Elekitromotor 8 {iber die Aus-
werteeinheit 43 in der Weise angesteuert, da8 der
Mitnehmerbock 21 in seine andere Endlage bewegt
und die Schlieffeder 11 gespannt wird. Das SchioB
ist auf diese Weise wieder in die Ausgangsstellung
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gebracht und zum Offnen bereit.

Fir den Fall, da8 der Schliefriegel motorisch
oder manuell, wie im vorhergehenden beschrieben,
zurlickgeschoben wird, ist aus Sicherheitsgriinden
in der Auswerteeinheit 43 eine Zeitliberwachung
vorhanden. Sie tritt in Funktion, wenn {iber den
Mikroschalter angezeigt ist, daB sich der Schliefrie-
gel 4 in zurlickgefahrener Stellung befindet, daB
die SchilieBfeder 11 gespannt ist und der Tirkon-
takt betdtigt ist. Nach einer voreinstellbaren Zeit,
die beispielsweise zwischen zwei bis dreiBig Se-
kunden liegen kann, wird der Elekiromotor 8 ange-
steuert und Uber den Spannhebel 20, den Spann-
schieber 17, den Ausldseschieber 32 und den Aus-
I6sehebel 39 in der bereits beschriebenen Weise
die Zuhaltung 10 auBer Eingriff mit dem Schiiefrie-
gel 4 gebracht, der daraufhin unter Federkraft in
seine SchlieBstellung zurlickgefiihrt wird. Die Tar
ist somit wieder verschlossen. AnschlieBend spannt
der Elekiromotor 8 die Riegelfeder 11, um den
Schliefriegel 4 fur den Offnungsvorgang vorzube-
reiten. Um selbst bei Stromausfall, Motordefekt,
Federbruch oder Zhnlichem ein schnelles und si-
cheres Offnen zu gewihrleisten, ist tiber die NuB 6,
den Offnerhebel 39 und die Raste 42 ein Auslésen
der Zuhaltung 10 und Zuriickschieben des SchlieB-
riegels 4 unabh3ngig von allen anderen Bauteilen
mdglich. Nach dem Zuriickschieben des SchlieB-
riegels in seine Offenstellung rastet die Zuhaltung
10 wieder ein und arretiert den Schliefiriegel 4.

Ist der SchlieBriegel 4 bereits in der Offen-
Stellung und die Tir ist noch geschlossen, so
kdnnte unter Umstdnden der Fall eintreten, daB
aufgrund eines Stromausfalls oder eines Defekis
die Riegelfeder 11 nicht mehr gespannt wird. In
diesem Zustand kann der Schliefriegel 4 mit Hilfe
des Schliefzylinders 7 in die Schliefstellung ge-
bracht werden, wobei gleichzeitig die Riegelfeder
11 gespannt wird. Das SchioB befindet sich somit
wieder in der Ausgangsstellung. Es kann daher
Uber die NuB 6 oder den Schliefzylinder 7 - und
sobald die Stdrung der elektromechanischen Bau-
teile behoben ist, auch durch Motorbetitigung -
wieder gedffnet werden.

Nach einem Stromausfall wird anhand des Zu-
standes der Endlagenkontrolle 24, der Endlagen-
sensoren 28 und des Turkontaktes der Elekiromo-
tor 8 in der Weise angesteuert, daB er die fir die
Betriebsbereiischaft des Schlosses erforderliche
Endstellung einnimmt.

Wird bei gedffneter Tir die Hilfsfalle 5 betitigt,
so wird damit ein Schliefen der Tlr vorgetiuscht
und entsprechend Uber die Raste 42 die Zuhaltung
10 ausgeldst, was zum Ausfahren des Schliefrie-
gels 4 und zur Arretierung in dieser Stellung fUhrt.
AnschlieBend erfolgt wie liblich das Nachspannen
der Riegelieder 11. Dieser Zustand, in weichem bei
gedffneter TUr der SchlieBriegel 4 in SchlieBstel-
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lung steht, wird unter Steuerung der Auswerteein-
heit 43 nach einer vorgegebenen Zeit korrigiert,
sobald die Hilfsfalle 5 wieder geldst ist und aus
dem Schliefblech 3 vorsteht, was durch den Tir-
kontakt signalisiert wird.

Nach Ablauf der vorgegebenen Zeit wird der

Elektromotor 8 betétigt und durch diese Bewegung
die Zuhaltung 10 ausgel8st. Durch Einwirkung der
Riegelfeder 11 wird daraufhin der Schiiefriegel 4 in
das Geh3use 2 zurlickgeschoben. Dieser Vorgang
wird nach jeder Betdtigung der Hilisfalle 5 bei
gebifneter Tlr ausgefihrt.

Patentanspriiche

1.

SchloB mit einem federbelastetem SchliefBrie-
gel, der Uber einen Motor in die Offnungsstel-
lung bewegbar ist, mit einer Zuhaltung zur
Sperrung des SchlieBriegels in den Endlagen,
mit einer Hilfsfalle zur Vorsteusrung des Schlo-
Bes und mit einer Endlagenkontrolle des
Schliefriegels,

dadurch gekennzeichnet,

daf die den Schliefriegel (4) beaufschlagende
Riegelfeder (11) durch den Motor (8) in Abhin-
gigkeit von der jeweiligen Endlage des
Schliefiriegels (4 ) in der Weise mit einer Vor-

spannungsvorrichtung beaufschlagbar ist, da8 -

der SchlieBriegel nach dem L&sen der Zuhal-
tung (10) durch Federkraft in die jewsils ande-
re Endlage bewegt und dort arretiert wird.

SchloB nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet,

daB der gespannte bzw. entspannte Zustand
der Riegelfeder (11) durch eine Endlagenkon-

trolle der Spannvorrichtung (Spannhebel 19,

Spannschieberplatie 17) liberwacht wird.

SchioB nach Anspruch 1 oder 2,

dadurch gekennzeichnet,

daB die Spannvorrichtung (Spannhebel 19)
Spannschieberplatte 17) Uber eine Auslésevor-
richtung (Ausl8sehebel 29, Ausldseschieber
32) mit der Zuhaltung (10) verbunden ist.

SchloB nach Anspruch 3,

dadurch gekennzeichnet,

daB die Spannvorrichtung (Spannschieberplatte
17, Spannhebel 19) und die Ausldsevorrich-
tung (Ausldsehebel 29, Ausl&seschieber 32)
mit einem Freigang zum kurzzeitigen Ausldsen
der Zuhaltung (10) und nachfolgendem Span-
nen der Riegelfeder (11) versehen ist.

Schlof nach einem der vorhergehenden An-
spriiche,
dadurch gekennzeichnet,
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10.

daB die Hilisfalle (5) Uber eine Raste (42) mit
der Zuhaltung (10) zur kurzzeitigen Ausl&sung
der Zuhaltung (10) verbunden ist.

Schiof nach einem der vorhergehenden An-
spriiche,

dadurch gekennzeichnet,

daB eine Zeitsteuerung zur motorischen Ausi6-
sung der Zuhaltung (10) und damit zur Freiga-
be des federbelasteten SchlieBriegels (4) vor-
handen ist, die nach einer vorgegebenen Zeit
aktiviert wird, wenn der SchlieBriegel (4) sich in
einer seiner beiden Endlagen befindet und
wenn ein mit der Hilfsfalle (5) in Verbindung
stehender Stellungssensor anzeigi, daB eine
zum SchloB (1) gehdrende Tir bei vorgescho-
benen SchiieBriegel (4) gedffnet und bei zu-
rlickgeschobenen SchlieBriegel (4) geschlos-
sen ist.

Schlo nach einem der vorhergehenden An-
spriiche,

dadurch gekennzeichnet,

daB die Endlage des SchlieBriegels (4), sowie
die Endlagen der Spannvorrichtung
(Spannschieberplatte 17, Spannhebel 19) und
der Hilfsfalle (5) nach einer Verschiebung des
Schliefriegels mittels einer Nuf (6) oder mit-
tels eines Schliefzylinders (7) von der Aus-
werteeinheit (43) liberwacht werden, und daB
in Abhéngigkeit von diesen Endlagen die Rie-
gelfeder (11) gegenliber dem Schliefiriegel (4)
vorgespannt wird, um diesen in eine Bereit-
schafisstellung zu bringen.

SchioB nach einem der vorhergehenden An-
spriiche,

dadurch gekennzeichnet,

daB das Ausldsen der Zuhaltung (10) durch die
NuB (6) oder den Schliefzylinder (7) unabhin-
gig von der mit dem Motor (8) in Verbindung
stehenden Ausl8sevorrichtung (Ausl&sehebel
29, Ausléseschieber 32) erfolgt.

Schiof nach Anspruch 8,

dadurch gekennzeichnet,

daB zumindest das Zurlickschieben des
Schiiefriegels (4) in seine Offen-Stellung mit-
tels der NuB (6) oder des SchlieBzylinders (7)
unabhingig von der Riegelfeder (11) erfolgt.

SchloB nach einem der vorhergehenden An-
spriche,

dadurch gekennzeichnet,

daB die Riegelfeder (11) als Schenkelfeder mit
einem gehdusefesten Schenkel und einem von
der Spannvorrichtung (Spannschieberplatte 17,
Spannhebel 19) beaufschlagten freien Schen-
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kel (15) besteht.

Claims

Lock with a spring-loaded locking bolt, which
can be moved into the open position by means
of a motor, with a tumbler for retaining the
locking bolt in the end positions, with an auxil-
iary spring catch for the servo-conirol of the
lock and with a final position check of the
locking bolt, characterized in that the bolt
spring (11) acting on the locking bolt {4) can
be subject to the action of a pretensioning
device by a motor (8) as a function of the end
position of the locking bolt (4), so that after
releasing the tumbler (10) by spring tension
the locking bolt moves into the other end posi-
tion and is stopped there.

Lock according to claim 1, characterized in
that the tensioned or relaxed state of the boli
spring (11) is monitored by an end position
check of the tensioning mechanism (tension
lever 19, tension slide plate 17).

Lock according to claims 1 or 2, characterized
in that the tensioning mechanism (tension lever
19, tension slide plate 17) is connected by
means of a release mechanism (release lever
29, release slide 32) to the tumbler (10).

Lock according to claim 3, characterized in
that the tensioning mechanism (tension slide
plate 17, tension lever 19) and the release
mechanism (release lever 29, release slide 32)
is provided with a floating position for the brief
release of the tumbler (10} and subsequent
tensioning of the bolt spring (11).

Lock according to one of the preceding claims,
characterized in that the auxiliary spring catch
(5) is connected via a detent (42) to the tum-
bler (10} for the brief release of the latter.

Lock according to one of the preceding claims,
characterized in that there is a time control for
the motor release of the tumbler (10) and
therefore for freeing the spring-loaded locking
bolt (4), which is activated after a predeter-
mined time, if the bolt (4) is in one of its two
end positions and if a position sensor con-
nected to the auxiliary spring catch (5) in-
dicates that a door belonging to the lock (1) is
open with the locking bolt (4) slid forwards and
closed with said bolt slid backwards.

Lock according 1o one of the preceding claims,
characterized in that the end position of the
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locking bolt (4), as well as the end positions of
the tensioning mechanism (tension slide plate
17, tension lever 19) and the auxiliary spring
catch (5) are monitored by the evaluating unit
(43) following a displacement of the locking
bolt by means of a nut (8) or by means of a
lock cylinder (7) and that as a function of said
end positions the locking spring (11) is preten-
sioned with respect to the locking bolt (4) in
order to bring the latter into a readiness posi-
tion.

Lock according to one of the preceding claims,
characterized in that the release of the tumbler
(10} by the nut (6) or the lock cylinder (7)
takes place independently of the release
mechanism (release lever 29, release slide 32)
connected to the motor (8).

Lock according to claim 8, characterized in
that at least the sliding back of the locking bolt
(4) into its open position takes place by means
of the nut (6) or the lock cylinder (7) indepen-
dently of the bolt spring (11).

Lock according to one of the preceding claims,
characterized in that the bolt spring (11) is
constructed as a leg spring with a casing-fixed
leg and a free leg (15) subject to the action of
the tensioning mechanism (tension slide plate
17, tension lever 19).

Revendications

Serrure comprenant un péne chargé par un
ressort entrainé par un moteur en position
d'ouverture, avec une gachette pour bloquer le
péne dans les positions terminales avec un
loquet de secours pour précommander la ser-
rure et avec un conirdle final du péne, caracté-
risée en ce que le ressort de péne (11) chargé
par le péne (4) est susceptible d'gtre utilisé par
le moteur (8) en fonction de chaque position
terminale du péne (4) avec un dispositif de
précontrainte, de sorte que le péne aprés dé-
verrouillage de la gachette (10) se déplace
sous l'action du ressort dans la position termi-
nale suivante et s'y trouve bloqué.

Serrure selon la revendication 1, caraciérisée
en ce qu'on surveille I'état tendu ou détendu
du ressort de péne (11) par un conirble de
position finale du dispositif de contrainte (levier
de contrainte 19, plague coulissante de
contrainte 17).

Serture selon la revendication 1 ou 2, caracté-
risée en ce que le dispositif de contrainte
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{levier de contrainie (19)), la plaque coulissante
de contrainte (17)) est relié a la gachette (10)
par un dispositif de déclenchement (levier de
déclenchement (29), coulisseau de déclenche-
ment (32)).

Serrure selon la revendication 3, caractérisée
en ce que le dispositif de contrainte (plaque
coulissante de contrainte (17), levier de
contrainte (19)) et le dispositif de déclenche-
ment (levier de déclenchement (29), coulisseau
de déclenchement (32)) comprennent un
échappement pour déclencher brévement la
gachette (10) et ensuite tendre le ressort de
péne (11).

Serrure selon I'une des revendications précé-
dentes, caractérisée en ce que le loquet de
secours (5) est relié par un cliquet (42) 2 la
gachette (10) pour déclencher brévement la
gichetie (10).

Serrure selon I'une des revendications précé-
dentes, caractérisée en ce qu'il y a une tempo-
risation pour le déclenchement motorisé de la
gachette et pour libération du péne (4) chargé
par le ressort, qu'on active aprés une période
prescrite, quand le péne (4) se trouve dans
une de ses deux positions terminales et quand
un capteur de position en liaison avec le loquet
de secours (5) affiche qu'une porte solidaire de
la serrure (1), ouvre le péne (4) préalablement
déplacé et la ferme quand le péne est reculé.

Serrure selon I'une des revendications précé-
dentes, caractérisée en ce qu on surveille la
position terminale du péne (4), ainsi que les
positions terminales du dispositif de contrainte
(plague coulissante de contrainte (17), levier
de conirainte (19)) et le loquet de secours (5),
aprés un déplacement du péne, au moyen
d'une noix (6) ou au moyen d'un cylindre de
fermsture (7), grdce a l'uniié de commande
(43) et qu'en fonction de ces positions finales,
on précontraint le ressort de péne (11) contre
le verrou (4), pour mettre celui-ci en position
de service.

Serrure selon I'une des revendications précé-
dentes, caractérisée en ce que le déclenche-
ment de la gachette (10) se fait par la noix (6)
ou le cylindre de fermeture (7) indépendam-
ment du dispositif de déclenchement relié au
moteur (8) (levier de déclenchement (29), cou-
lisseau de déclenchement (32)).

Serrure selon la revendication 8, caractérisée
en ce qu'au moins le recul du péne (4) en
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position ouverte se fait par la noix (6) ou le
cylindre de fermeture (7) indépendamment du
péne (11).

Serrure selon l'une des revendications précé-
dentes, caractérisée en ce que le ressort de
péne (11) se compose en tant que ressort 2
pattes d'une patte solidaire du boftier et d'une
patte libre (15) mise sous conirainte par le
dispositif de contrainte (plaque coulissante de
contrainte (17), levier de contrainte (19)).
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