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@ Dispositif de support de deux éléments de connecteur associés respectivement & deux embases assemblables de fagon
amovible et susceptibles de présenter des écarts de positionnement mutuel et dispositit de connection utllisant un tel

dispositif de support.

@ Dispositif de support de 2 éléments (3, 11) de connecteur
électrique associés respectivement & 2 embases (1, 9)
assemblables mécaniquement 'une & I'autre de fagon amovible,
ces embases pouvant avoir des écarts (décalage et/ou
inclinaison) de positionnement mutuel au moment de leur
assemblage ou séparation et des écarts variables (écartement
et/ou inclinaison) de positionnement mutuel dans leur position
assemblée au moins dans leurs zones supportant les 2
éléments de connecteur, comprenant : un premier support (2)
supportant un élément de connecteur (3) et fixé sans jeu sur
une embase (1) ; un second support (10) supportant I'autre
élément de connecteur (11) et fixé sur l'autre embase (9)
amovible par a rapport 'embase (1) ; et des moyens de
commande mécanique (4-8, 12-15) prévus sur les 2 supports et
agencés pour assurer automatiquement d’une part, I'accouple-
ment correct des 2 éléments de connecteur et le verrouillage de
cet accouplement lorsque les 2 embases sont assemblées
I'une & l'autre, puis la désolidarisation mécanique du second
élément de connecteur et de la seconde embase pour autoriser
les mouvements de respiration des embases et, d'autre part, le
désaccouplement des 2 éléments de connecteur lors de la
séparation mécanique des 2 embases.
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Description

Dispositif de support de deux éléments de connecteur associés respectivement & deux embases assemblables de

fagon amovible et susceptibles de présenter des écarts de positionnement mutuel et dispositf de connexion utifisant

un tel dispositif de support.

La présente invention concerne un dispositif de
support de deux éléments de connecteur, par
exemple électrique, assocés respectivement a deux
embases assemblables mécaniquement l'une a
Pautre de fagon amovible, ces deux embases étant
susceptibles de présenter des écarts (décalage
et/ou inclinaison) de positionnement mutuel au
moment de leur assemblage ou de leur séparation
ainsi que des écarts variables (écartement et/ou
inclinaison) de positionnement mutuel dans leur
position assemblée au moins dans leurs zones
supportant les deux éléments de connecteur (mou-
vements de respiraton des embases). L’invention
concerne également un dispositif de connexon, par
exemple de connexion électrique, pour établir des
liaisons entre deux embases assemblables mécan-
guement I'une a I'autre de fagon amovible, ces deux
embases étant susceptibles de présenter des écarts
(décalage et/ou inclinaison) de positionnement
mutuel au moment de leur assemblage ou de leur
séparation ainsi que des écarts variables (écarte-
ment et/ou inclinaison) de positionnement mutuel
dans leur position assemblée.

Bien que dans la suite de la description, il soit en
général fait mention de connexion élecirique, il doit
cependant étre compris que l'invention n'est pas
spécifiquement limitée & ce type de liaison et qu’elle
vise toutes les autres liaisons du méme genre
(notamment par exemple des liaisons optiques).

En outre, la description mentionne 'accouple-
ment de deux éléments de connecteur : il doit &tre
compris que ce nombre de deux ne préjuge en rien
du nombre des composants constitutifs de chaque
élément de connecteur, et signifie uniquement que
deux organes et/ou groupes d'organes de liaison
doivent étre accouplables.

L'invention a essentiellement pour but de procu-
rer des moyens autorisant des connexions automati-
ques dans des circonstances et/ou environnements
difficiles : manque de place, manque d’accessibilité,
défaut de postionnement des parties a assembler
(mangue de référence de positionnement, tolérance
de positionnement plus importantes que celles
prévues pour I'accouplement normal des éléments
de connecteur), déformation des parties assem-
blées, etc. -

Ces circonstances sont rencontrées en particulier
en aviation, par exemple pour assurer des liaisons
électriques entre une aile d’avion et un pylone de
support de charge fixé de fagon amovible a celle-ci,
en fenant compte du fait que : les liaisons
électriques doivent éire établies automatiquement
lors de la mise en place et de la fixation du pylone
sous l'aile : les organes de liason électrique doivent
étre situés en dehors des organes de fixation
mécaniques ; enfin 'aile subit des déformations trés
sensibles de son profil transversal en cours de vol
(respiration de ['aile).

A cette fin, un premier aspect de I'invention porte
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sur un dispositif de support du genre précité qui se
caractérise en ce qu'il comprend :
- un premier support supportant un premier desdits
éléments de connecteur et fixé sans jeu sur une
premiére desdites embases ;
- un second support supportant le second élément
de connecteur et fixé sur la seconde embase qui est
amovible par rapport a la premiére embase ;
- et des moyens de commande mécanique prévus
sur les premier et second supports et agencés pour
assurer, de fagon automatique, d’une part, l'accou-
plement correct des deux éléments de connecteur
et le verrouillage de cet accouplement lorsque les
deux embases sont assemblées 'une a 'autre, puis
la désolidarisation mécanique du second élément de
connecteur et de la seconde embase pour autoriser
les mouvements de respiration des embases et,
d’autre part, le désaccouplement des deux éléments
de connecteur lors de la séparation mécanique des
deux embases.

Dans un mode de réalisation préféré, les moyens
de commande mécanique comprennent :
- des moyens de positionnement mutuel des deux
éléments de connecteur transversalement a leur
axe, prévus sur les premer et second supports et
agencés de maniére que, lors de I'assemblage des
deux embases, lesdits moyens de positionnement
transversal coopérent mutuellement pour que le
second élément de connecteur soit présenté en
regard du premier élément de connecteur et
coaxalement a celui-ci ;
- des moyens de solidarisation mécanique libérable
prévus sur le second élément de connecteur et
interposés entre le second élément de connecteur
et les moyens de positionnement transversal, et
placés sous la dépendance desdits moyens de
positionnement fransversal de maniére a pouvoir
occuper deux positions fonctionnelles, savoir une
premiére position fonctionnelle pour laquelle les
moyens de positionnement transversal des premier
et second supports ne coopérent pas l'un avec
l'autre et fes moyens de solidarisation assurent la
solidarisation mécanique rigide du second élément
de connecteur et du second support et une seconde
position fonctionnelle pour laquelie les moyens de
positionnement transversal coopérent mutuellement
et les moyens de solidarisation n’assurent plus une
solidarisation mécanique du second élément de
connecteur et du second support ;
- des moyens de montage du second élément de
connecteur sur le second support, ces moyens de
montage étant agencés pour autoriser un déplace-
ment, notamment un coulissement axial, du second
&lément de connecteur par rapport au second
support lorsque les susdits moyens de solidarisation
mécanique sont dans leur seconde position fonc-
tionnelle ;
- des moyens de verrouillage des deux éléments de
connecteur en position accouplée, lesdits moyens
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de verrouillage étant agencés pour occuper une
premiére position fonctionnelle dans laquelle le
second élément de connecteur n'est pas solidarisé
mécaniquement avec le premier élément de connec-
teur et peut étre déplacé axialement par rapport &
celui-ci (accouplement ou désaccouplement) et une
seconde position fonctionnelle dans laquelle les
deux éléments de connecteurs sont mécanique-
ment solidarisés 'un & l'autre ;

-et des moyens de liaison mécanique libérable
interposés entre le second support et la seconde
embase, ces mayens de liaison mécanique libéra-
bles étant placés sous la dépendance des moyens
de verrouillage des deux éiéments de connecteur et
étant agencés de maniére a pouvoir occuper deux
positions fonctionnelles, savoir une premiére posi-
tion fonctionnelle pour laquelle lesdits moyens de
liaison assurent une liaison mécanique indéformable
entre le second support et la seconde embase alors
que les moyens de verrouillage des deux éléments
de cannecteur sont eux-mémes dans leur premiére
position fonctionnelle et que les deux éléments de
connecteur ne sont pas verrouillés 'un a 'autre, et
une seconde position fonctionnelle pour laquelle
lesdits moyens de liaison libérent la seconde
embase vis-a-vis du second organe alars que les
moyens de verrouillage des deux éléments de
connecteur sont eux-mémes dans leur seconde
pasition fonctionnelie et que les deux éléments de
connecteur sont verrouillés 'un & l'autre.

Grace a cet agencement, I'accouplement et le
verrouillage des deux éléments de connecteur
s'effectue de fagon entiérement automatique lors-
que les premiére et seconde embases sont présen-
tées l'une devant l'autre et assemblées I'une a
lautre, tandis que, lorsque les deux éléments de
connecteur sont verrouillés I'un & autre, la liaison
mécanique entre le second support et la seconde
embase est supprimée et il est possible aux deux
embases d'avoir des mouvements relatifs d’écarte-
ment et/ou d'inclinaison sans que I'accouplement
des deux éléments de connecteur s'en frouve
affecté.

Avantageusement, les moyens de positionnement
mutuel, transversalement a leur axe, des deux
éléments de connecteur comprennent, d’une part,
au moins deux ensembles d’organes de positionne-
ment & saillie conique et évidemmeni conique
complémentaires portés respectivement par les
premier et second supports et, d'autre part, des
moyens élastiqguement déformables dans le sens
transversal interposés entre le second support et la
seconde embase.

De préférence, les moyens de solidarisation
mécanique libérable interposés entre le second
élement de connecteur et les moyens de positionne-
ment transversal comprennent :

- au moins une tige faisant saillie par rappart & la
zone frontale du second support (10} et sensible-
ment paralléle & I'axe du second élément de
connecteur, cette tige étant agencée pour coopérer
avec une zone d’appui du premier suppart et étant
mobile longitudinalement par rapport au second
élément de connecteur pour étre repoussée par
ladite zone d’appui lorsque les moyens de position-
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nement transversal des premier et second supports,

coapérent ;

- au moins une bille de blocage abritée partiellement
dans un manchon de retenue qui entoure la tige et
qui posséde une épaisseur de paroi lnférleure au
diamétre de la bille ; -

- et deux gorges annula:res creusées respective-
ment dans la tige et dans la surface d’un logement
du second élément de connecteur abritant . le
manchon de retenus,

Ainsi lorsque les moyens de solidarisation méea-
nique sont dans leur premiére position fonctionnelle,
la tige est salllante et maintient la bille engagée dans
la gorge du second élément de connecteur; assu-
rant la solidarisation mécanique du second élément
de connéecteur et du second support et, lorsque les
moyens de solidarisation mécanique sont dans leur
seconde position fonctionnelle, la tige est effacée
sous la poussée exercée par le premier support et
sa gorge regoit la bille, ce: qui libére le second

élément de connecteur vis-a-vis du second suppart.

Lorsqu’on a recours conjointement aux disposi-
tions qui précédent, il est intéressant que la tige soit
coaxiale & un susdit évidement conique ou saillie
conique prévu sur le second support et soit abritée
dans celui-ci et que la zone d'appui du premier
support soft constituée par un doigt qui soit coaxial

&, respectivement, une saillie conique ou évidement-

conique prévu en regard sur le premier support et
qui fasse saillie hors de Cetie saillie ou de cet
évidement.

Il est également possible de prevoir que les
moyens de verrouillage des deux éléments de
connecteur comprennent ;

- dans le second &lément de connecteur, au moins
une tige paralléle & 'axe du second élément de
connecteur et moblle longitudinalement par rapport
au second élément de connecteur ;

- au moins une bille de blagage abritée partiellement
dans un manchon de retenue entourant la tige et
ayant une épaisseur de peroi inférieure au diamétre
de la bille, le manchon de retenue étant par allleurs
solidaire du second élément de connecteur : ]
- et deux gorges annulaires dont I'une est creusée
dans la tige et dont l'autre est creusée dans la
surface en regard d'un évidement prévu dans une
piéce de butée du premier élément de connecteur et
coaxial & la tige.

Dans ces conditions, lorsque les moyens de
verroulllage sont dans leur premiére position fonc-
tionnelle, la tige est-effacée et la bille est repoussée
dans la gorge de la tige, ce qui autorise I'accouple-
ment des deux éléments de connecteur et I'engage-
ment de la piéce de butée du premier élément de
connecteur autour du manchon du second élément
de connecteur, et, lorsque les moyens de verrouil-
lage sont dans leur seconde position fonctionnelle,
la tige est déplacée axialement ef la bille est
repoussée dans la gorge de la piéce de butée du
premier élément de connecteur en empéchant ainsi
la séparation mécanique des deux éléments de
connecteur. v

Il est possible de combiner, avec les moyens de
verrauillage précités, des moyens de liaison mécani-
que liberable interposés entre le second support et
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la seconde embase qui comprennent :

- au moins un corps de liaison entourant & coulisse-
ment le manchon de retenue et la tige des moyens
de verrouillage des deux éléments de connecteur,
ce corps de liaison étant solidaire de la seconde
embase,

- au moins une bille de blocage abritée partiellement
dans ledit manchon de retenue qui a une épaisseur
de paroi inférieure au diamétre de la bille,

-et au moins deux gorges annulaires creusées
respectivement dans les surfaces en regard de la
tige et du corps de liaison.

Ainsi, lorsque les moyens de liaison mécanique
occupent leur premiére position fonctionnelle, la tige
est effacée et la bille est engagée dans la gorge du
corps de liaison solidarisant ainsi mécaniquement
'embase et le second élément de collecteur, et,
lorsque les moyens de liaison occupent leur se-
conde position fonctionnelle, la tige est déplacée
axialement et la bille est repoussée dans la gorge de
celle-ci, en désolidarisant mécaniquement le corps
de liaison et la seconde embase et en autorisant des
écartements mutuels des premiére et seconde
embases sans affectation de l'accouplement des
deux éléments de connecteur.

Dans un mode de réalisation préféré pour sa
simplicité structurelle, lorsqu’on a recours aux deux
dispositions qui précédent, la tige est unique et
commune aux moyens de verrouillage et aux
moyens de liaison mécanique libérable et cette tige
est coaxiale au second élément de connecteur.

Dans ce cas il est avantageux que le corps de
liaison soit extérieurement conformé en portion de
sphére formant rotule et enserrée dans une traverse
de retenue fixée a la seconde embase, ce grice &
quoi, lorsque les moyens de liaison mécanique
libérable sont dans leur seconde position fonction-
nelle, les premiére et seconde embases sont en
outre autorisées & subir des mouvements d’inclinai-
son I'une par rapport a l'autre.

Un second aspect de l'invention porte sur un
dispositif de connexion du genre cité au préambule
qui se caractérise en ce qu’il comporte au moins un
connecteur constitué de deux éléments accoupla-
bles I'un a I'autre et un dispositif de support desdits
éléments de connecteur agencé conformément aux
dispositions précitées.

L’invention sera mieux comprise a la lecture de fa
description détaillée qui suit d’'un mode de réalisa-
tion préféré donné uniquement a titre d’exemple
illustratif ; dans cette description, on se référe aux
dessins annexés surlesquels : -

- la fig. 1 est une vue en coupe partielle d’un
dispositif de connexion agencé conformément
a l'invention, montré dans une premiére posi-
tion fonctionnelle (position non connectée) ;

- les fig. 2 & 4 sont des vues partielles a plus
grande échelle respectivement de trois parties
du dispositif de lafig. 1 ;

- la fig. 5 est une vue en coupe partielle
montrant le dispositif de la fig. 1 dans une
seconde position fonctionnelle (position
connectée) ; et

- les fig. 6 & 8 sont des vues partielles a plus
grande échelle respectivement de trois parties
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du dispositif de la fig. 5, en correspondance
avec les fig. 2 4 4 respectivement.

En se référant tout d’abord aux figures 14 4, aune
premiére embase 1 est fixée un premier support 2
supportant un ou plusieurs organes de connexion 3.
Le premier support 2 est muni de plusieurs (deux ou
trois notamment) évidements coniques 4 creusés
dans sa face avant et au fond de chacun desquels
fait faillie un doigt axial 5.

Dans la région cenirale du support 2, et de
préférece coaxialement a I'axe X de celui-ci, est
disposée une pigce de retenue 6 comportant un
évidement axial 7 ouvert vers lavant par un
rétrécissement ou col 8.

Par ailleurs, & une seconde embase 9 est fixé un
second support 10 supportant, par des moyens qui
vont étre décrits ci-aprés, un ou plusieurs organes
de connexion 11 aptes a coopérer avec les organes
de connexion 3.

Le second support 10 comporte une base rigide
12 fixée (par exemple par vissage) & la seconde
embase 9. A la base 12, une traverse 13 est
solidarisée par l'intermédiaire de moyens élastique-
ment déformables, tels que des ressorts en spirale
14. Ces ressorts sont logés dans des évidements 15
de la traverse 13 et entourent des boulons de
fixation 16 de la base 12 et assurent le rappel par
déplacement plan sur plan de la traverse 13 et la
base 12.

Par ailleurs, la base 12 est largement évidée dans
sa région centrale.

La traverse 13 enserre a libre pivotement une
surface sphérique 17 formant rotule constituée par
la surface extérieure d’un corps de liaison 18 monté
a coulissement la partie inférieure d’un manchon 19
entourant, lui aussi & coulissement, une tige 20
coaxiale & I'axe Y du second support 10.

Vers sa partie supérieure, le manchon 19 est
solidarisé (par exemple par vissage} avec un carter
21 qui entoure et supporte les organes de connexion
11. Une partie du carter 21, par exemple son fond 22,
est agencé sous forme d’un disque saillant radiale-
ment sur la périphérie du carter. Ce disque sup-
porte, en regard de chacun des évidements
coniques 4 du premier support 2, un guide tubulaire
23, paralléle & I'axe Y, dans lequel est engagé a
coulissement un manchon 24 renfermant une tige
coulissante 25 repoussée vers I"avant {vers le haut
sur la figure 1) par un ressort de compression 26. Le
manchon 24 est percé radialement d’un ou plusieurs
trous renfermant chacun une bille 27 dont le
diamétre est supérieur & I'épaisseur de paroi du
manchon 24. Approximativement en regard de la ou
des billes 27, le guide tubulaire 23 et la tige 25 sont
munies de gorges, respectivement 28 et 29, creu-
sées dans leurs faces respectivement en contact
avec le manchon 24, et aptes a recevoir sélective-
ment cette ou ces billes 27 (sur lafig. 1, la bille 27 est
engagée dans la gorge 28).

Le manchon 23 se prolonge au-deld du bord
antérieur du carter 21 et son extrémité est extérieu-
rement conformée en pointe conique 30 de forme
complémentaire & celle de I'évidement conique 4 du
premier support 2. Un pergage axial 31 traverse la
pointe conique 30 et permet au doigt 5 de
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’évidement conique 4 de coagir avec P'extrémité
libre de la tige 25.

Autour du carter 21 et & distance radiale de
celui-ci se trouve une butée annulaire 32 supportée
par les manchons 24 de maniére telle que, d'une
part, la face annulaire antérieure de la butée 32
coincide sensiblement avec le bord antérieur du
carter 21 et, d’autre part, que les pointes conigues
30 fassent saillie sur la butée annulaire 32. On notera
gue des ressorts de compression 33, extérieurs aux
manchons 24 et aux guides tubulaires 23, sont
interposés entre le disque 22 et la butée annulaire
32.

Par ailleurs, pour assurer le guidage du carter 21
lors de son coulissement sur la tige 20, la butée
annulaire 32 supporte des tiges de guidage 34
réparties sur la périphérie de la butée 32 et
traversant a coulissement libre le disque 22 solidaire
du carter 21. Afin de ne pas entraver le fonctionne-
ment du dispositif, les extrémités libres des tiges de
guidage 34 s’étendent approximativement jusqu'au
niveau de la base 12 et sont maintenues écartées les
unes des auires par des entretoises 35.

Dans sa région entourée par le corps de liaison 18,
le manchon 19 est percé d'un ou plusieurs trous
abritant chacun une bille 36 ayant un diamétre
supérieur a I'épaisseur de paroi du manchon 19.
Dans ceite zone, la surface intérieure du corps de
lisison 18 et la surface extérieure de la tige 20 sont
creusées d'une gorge annulaire, respectivement 37
et 38, dimensionnées pour recevoir cette ou ces
billes 36 (sur la fig. 1, la bille 36 est engagée dans la
gorge 37).

Enfin, dans sa partie intérieure au carter 21, le
manchon 19 est muni d’'un ou plusieurs trous
abritant chacun une bille 39 ayant un diamétre
supérieur a [I'épaisseur de paroi du manchon.
L’extrémité de la tige 20, située sensiblement en
regard de la bille 39, présente un diametre réduit
formant un dégagement 40 dimensionné pour
recevoir la ou les billes 38 (comme représenté a la
fig. 1). Autour du manchon 18, est prévue une bague
41 qui présente une surface d’appui sur le manchon
apte a obturer ie frou abritant la ou les billes 38 dans
sa position représentée 4 la fig. 1. Cette bague est
également creusée d’'une gorge intérieure 42 annu-
laire coagissant a'vec une ou plusieurs autres billes
43 retenues par le manchon 19 et servant de butée
aux déplacements axiaux de la bague 41. Un ressort
de compression 44, entourant le manchon 19 et
prenant appui sur un épaulement de celui-ci,
repousse la bague 41 en butée contre la ou les billes
43, en position de retenue de la ou des billes 39.
Enfin, un ressort de compression 45, entourant la
tige 20, prend appui sur des épaulements respectifs
de la tige 20 et du manchon 19 pour tendre a
repousser la tige 20 vers 'avant comme représenté
ala fig. 1.

Le fonctionnement du dispositif est le suivant.

En position déconnectée (fig. 1 & 4), les billes 27
sont engagées dans la gorge 28 du guide tubulaire
23 et solidarisent le manchon 24 avec le guide 23, et
donc avec le carter 21. Les billes 39 sont engagées
dans le rétrécissement 40 de la tige 20 ; elles
empéchent ceite tige d'éire déplacée axialement
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vers 'avant et solidarisent la tige 18 avec le manchon
19 dans ce sens. Les billes 36 sont engagées dans la
gorge 37 du corps de liaison 18 et solidarisent le
manchon 19 avec ce corps, donc avec la seconde
embase 9. ‘

Lors de I'assemblage des deux embases par leurs
moyens d’assemblage propres (non représentés),
les deux organes ou ensembles d'organes de
connexion 3 et 11 sont présentés en regard I'un de
l'autre, mais leurs axes respectifs X et Y peuvent
étre légérement décalés {'un par rapport & l'aytre
voire méme légérement inclinés I'un par rapport a
I'autre. Au cours de ce processus d'assemblage, la

- coopération des saillies coniques 30 et des évide-
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ments coniques 4 guident les deux ensembles pour
les positionner avec exactitude I'un en regard de
l'autre de maniére gue leurs axes respectifs X st Y
coincident, ce positionnement étant facilité par la
possibilité de déplacement de la traverse 13 par
rapport & la base 12 avec déformation des ressorts
14.

Lorsque les saillies coniques 30 ont pénétré &
fond des évidements coniques 4, les doigts 5
repoussent les tiges coulissantes 25 dans les
manchons 24 jusqu’a ce que les gorges 29 viennent
en regard des billes 27 qu’elles regoivent. Le carter
21 est alors libéré des manchons 24 et est libre de
coulisser par rapport au support 10 sous I'action de
poussée provenant de l'effort d’assemblage des
embases 1 et 9 et transmise par la rotule 18.

Lors du déplacement du carter 21 pour assurer
I'accouplement des organes de connexion 3 et 11, la
pidce de butée 6 repousse la bague 41 a I'encontre
de 'effort du ressort 44 jusqu’a ce que les billes 39
parviennent en regard de I'évidement 7 dans lequel,
repoussée par la tige 20, elles s'engagent. La tige 20,
&tant ainsi libérée, coulisse dans le manchon 19 en
bloquant les billes 39 dans lévidement 7, en
assurant ainsi le verrouillage mécanique de I'accou-
plement des deux organes de connexion 3 et 11,

Au cours du coulissement de la tige 20, la gorge
38 de celle-ci est parvenu en regard des hilles 36
qu'elle regoit, et le corps de liaison 18 se trouve
libéré vis-a-vis du manchon. La traverse 13, et donc
'embase 9 sont libres d'avoir des déplacements
d'écartement et/ou de pivotement par rapport a
I'embase 1.

La déconnexion est provoquée par un effort de
traction exercé sur I'embase 9 pour ['écarter de
'embase 2, effort qui est transmis par larotule 17 au
corps de liaison 18 ; celul-ci coulisse sur le manchon
19 jusqu’a venir en butée contre la téte 20a de la tige
20, position pour laquelle la gorge 37 se trouve en
regard des billes 36 ; en poursuivant son mouve-
ment de coulissement, le corps de liaison 18
entraine la tige 20, ce qui a pour effet de repousser
les billes 36 dans la gorge 37 (du fait de la forme
allongée de celle-ci) et améne le dégagement
extréme 40 de la tige 20 en regard des billes 39 quiy
sont repoussées sous laction de la bague 41
soumise a I'effort du ressort 44 ; la tige 20 est ainsi
désolidarisée mécaniquement. du manchon 19. I
s'ensuit le déverrouillage de la connexion, I'écarte-
ment mutuel des organes de connexion 3 et 11, le
blocage de la tige 20 en posiiion effacée dans le
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manchon, et Ie rappel en position initiale des tiges
25.

Comme il va de soi et comme il résulte d’ailleurs

déja de ce qui précéde, linvention ne se limite
nullement a ceux de ses modes d’application et de
réalisation qui ont été plus spécialement envisagés ;
elle en embrasse, au contraire, toutes les variantes.

Revendications

1. Dispositif de support de deux éléments (3,
11) de connecteur, par exemple électirique,
associés respectivement 4 deux embases (1, 9)
assemblables mécaniquement 'une a 'autre de
fagon amovible, ces deux embases étant sus-
ceptibles de présenter des écarts (décalage
et/ou inclinaison) de positionnement mutuel au
moment de leur assemblage ou de leur sépara-
tion ainsi que des écarts variables (écartement
et/ou inclinaison) de positionnement mutuel
dans leur position assemblée au moins dans
leurs zones supportant les deux éléments de
connecteur (mouvemenis de respiration des
embases), caractérisé en ce qu’il comprend :

- un premier support (2) supportant un premier
desdits éléments de connecteur (3) et fixé sans
jeu sur une premiére desdites embases (1) ;

- un second support (10) supportant le second
élément de connecteur (11) et fixé sur la
seconde embase (9) qui est amovible par
rapport a la premiere embase ;

-et des moyens de commande mécanique
(4-8, 12-15) prévus sur les premier et second
supports et agencés pour assurer, de fagon
automatique, d’une part, 'accouplement cor-
rect des deux éléments de connecteur et le
verrouillage de cet accouplement lorsque les
deux embases sont assembiées I'une a l'autre,
puis la désolidarisation mécanique du second
élément de connecteur et de la seconde
embase pour autoriser les mouvements de
respiration des embases et, d’autre part, Ie
désaccouplement des deux é&léments de
connecteur lors de la séparation mécanique
des deux embases.

2. Dispositif selon la revendication 1, caracté-
risé en ce que les moyens de commande
mécanique (4-8, 12-45) comprennent :

- des moyens (4, 30, 12-16) de positionnement
mutuel des deux éléments de connecteur
transversalement & leur axe, prévus sur le
premier et second supports et agencés de
maniére que, lors de 'assemblage des deux
embases, lesdits moyens de positionnement
transversal coopérent mutuellement pour que
le second élément de connecteur soit pré-
senté en regard du premier élément de connec-
teur et coaxialement a celui-ci ;

-des moyens de solidarisation mécanique
libérable (5, 23-29, 31} prévus sur le second
élément de connecteur et interposés entre le
second élément de connecteur et les moyens
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de positionnement transversal, et placés sous
la dépendance desdits moyens de positionne-
ment transversal (4, 30, 12-16) de maniére a
pouvoir occuper deux positions fonctionnelles,
savoir une premiére position fonctionnelle pour
laquelle les moyens de positionnement frans-
versal des premier et second supporis ne
coopérent pas I'un avec 'autfre et les moyens
de solidarisation assurent la solidarisation mé-
canique rigide du second élément de connec-
teur et du second support et une seconde
position fonctionnelle pour laquelle les moyens
de positionnement transversal coopérent mu-
tuellement et les moyens de solidarisation
n‘assurent plus une solidarisation du second
élément de connecteur et du second support ;

- des moyens de montage du second élément
de connecteur sur le second support, ces
moyens de montage étant agencés pour autori-
ser un déplacement, notamment un coulisse-
ment axial, du second élément de connecteur
par rapport au second support lorsque les
susdits moyens de solidarisation mécanique
sont dans leur seconde position fonctionnelle ;

- des moyens (6-8, 19-20, 39-45) de verrouil-
lage des deux éléments de connecteur en
position accouplée, lesdits moyens de verrouil-
lage étant agencés pour occuper une premeére
position fonctionnelle dans laquelle le second
élément de connecteur n'est pas solidarisé
mécaniquement avec le premier élément de
connecteur et peut étre déplacé axialement par
rapport a celui-ci (accouplement ou désaccou-
plement) et une seconde position fonctionnelie
dans laquelle les deux éléments de connec-
teurs sont mécaniquement solidarisés I'un a
Pautre ;

- et des moyens de liaison mécanique fibérable
(17-20, 36-38) interposés entre le second
support et la seconde embase, ces moyens de
liaison mécanique libérables étant placés sous
la dépendance des moyens de verrouillage des
deux éléments de connecteur et étant agencés
de maniére & pouvoir occuper deux positions
fonctionnelles, savoir une premiére position
fonctionnelle pour laguelle lesdits moyens de
liaison assurent une liaison mécanique indéfor-
mable entre le second support et la seconde
embase alors que les moyens de verrouillage
des deux éléments de connecteur sont eux-
mémes dans leur premiére position fonction-
nelle et que les deux éléments de connecteur
ne sont pas verrouillés 'un a l'autre, et une
seconde position fonctionnelle pour laquelle
lesdits moyens de liaison libérent la seconde
embase vis-a-vis du second organe alors que
les moyens de verrouillage des deux éléments
de connecteur sont eux-mémes dans leur
seconde position fonctionnelle et que les deux
éléments de connecteur sont verrouillés 'un a
l'autre ; ce grace a quoi accouplement et le
verrouillage des deux éléments de connecteur
s'effectuent de facon entiérement automatique
lorsque les premiére et seconde embases sont
présentées 'une devant I'autre et assemblées
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I'une & l'autre, tandis que, lorsque les deux
éléments de connecteur sont verrouillés 'un a
Pautre, la liaison mécanique entre le second
support et la seconde embase est supprimée et
il est possible aux deux embases d’avoir des
mouvements relatifs d’écartement et/ou d'incli-
naison sans que l'accouplement des deux
éléments de connecteur s’en trouve affecté.

3. Dispositif selon la revendication 2, caracté-
risé en ce que les moyens (4, 30, 12-16) de
positionnement mutuel, transversalement & leur
axe, des deux éléments de connecteur com-
prennent, d’une part, au moins deux ensembles
d’'organes de positionnement & saillie conique
(30) et évidemment conique (4) complémen-
taires portés respectivement par les premier (2)
et second (10) supports et, d’autre part, des
moyens (14) élastiquement déformables dans
le sens transversal interposés entre le second
support et la seconde embase (9).

4. Dispositif selon la revendication 2, caracté-
risé en ce que les moyens de solidarisation
mécanique libérable (5, 23-29, 31) interposés
entre le second élément de connecteur et les
moyens de positionnement transversal com-
prennent :

-au moins une tige (25) faisant saillie par
rapport a la partie frontale du second support
(10) et sensiblement paralléle & I'axe du second
élément de connecteur, cette tige étant agen-
cée pour coopérer avec une zone d'appui du
premier support (2) et étant mobile longitudina-
lement par rapport au second élément de
connecteur pour étre déplacée repoussée par
ladite zone d’appui les moyens de positionne-
ment transversal des premier et second sup-
ports coopérent ;

-au moins une bille de blocage (27) abritée
partiellement dans un manchon de retenue {24)
entourant la tige (25) ayant une épaisseur de
paroi inférieure au diamétre de la bille ;

- et deux gorges annulaires (29, 28) creusées
respectivement dans la tige (25) et dans la
surface en regard d'un logement du second
élément de connecteur abritant le manchon de
retenue (24}, ce grace quoi, lorsque les moyens
de solidarisation mécanique sont dans leur
premiére position fonctionnelle, la tige est
saillante et maintient la bille engagée dans la
gorge du second élément de connecteur,
assurant la solidarisation mécanique du second
élément de connecteur et du second support
et, lorsque les moyens de solidarisation méca-
nigue sont dans leur seconde position fonction-
nelle, la tige est effacée sous la poussée
exercée par le premier support et sa gorge
regoit [a bille, ce qui libére le second élément de
connecteur vis-a-vis du second support.

5. Dispositif selon les revendications 3 et 4,
caractérisé en ce que la tige (25) est coaxiale a
un évidement conique ou saillie conique (30)
prevu sur le second support et est abritée dans
celui-ci et en ce que la zone d’appui du premier
support est constituée par un doigt (5) qui est
coaxial &, respectivement, une saillie conique
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ou un évidement conique (4) prévu en regard
sur le premier support etqui fait saillie hors de
cette saillie ou de cet évidement. ‘

6. Dispositif selon la revendication 2, caracté-
risé en ce que les moyens (6-8, 19-20, 39-45) de
verrouillage des deux é&léments de connecteur
comprennent :

- dans le second élément de connecteur, au
moins une tige (20) paraliéle & 'axe (Y) du
second élément de connecteur et mobile
longitudinalement par rapport au second éié-
ment de connecteur ;

-au moins une bille de blocage (39) abritée
partiellement dans un manchon de retenue {19)
entourant la tige et ayant une épaisseur de paroi
inférieure au diamétre de la bille, le manchon de
retenue (19) étant par ailleurs solidaire du

‘second élément de connecteur ;

- et deux gorges annulaires dont I'une (40) est
creusée dans la tige et dont I'autre est creusée
dans la surface d’'un évidement (7) prévu dans
une piéce de butée (6) du premier élément de
cannecteur et coaxial & la tige, ce grace & quoi,
lorsque les moyens de verrouillage sont dans
leur premiére position fonctionnelle, la tige est
effacée et la bille est repoussée dans la gorge
de la tige, ce qui autorise 1 accouplement des
deux éléments de connecteur et I'engagement
de la piéce de butée du premier élément de
connecteur autour du Tanchon du second
élément de connecteur, et, lorsque les moyens
de verrouillage sont dans leur seconde position
fonctionnelle, la tige est déplacée axialement et
la bille est repoussée dans la gorge de la piéce
de butée du premier élément de connecteur en
empéchant ainsi la séparation mécanique des
deux éléments de connecteur.

7. Dispositif selon la revendication 6, caracté-
risé en ce que les moyens de liaison mécanique
[ibérable (17-20, 36-38) interposés entre le
second support et la seconde embase com-
prennent :

- au moins un corps de liaison (18) entourant &
coulissement le manchon de retenue (19) et la
tige (20) des moyens (6-8,19-20,39-45) de
verrouillage des deux éléments de connecteur,
ce corps de liaison étant solidaire de la seconde
embase,

-au moins une bille de blocage (36) abritée
partiellement dans ledit manchon de retenue
(19) qui a une épaisseur de paroi inférieure au
diameétre de la bille,

- et au moins deux gorges annulaires (38, 37)
creusées respectivement dans les surfaces en
regard de la tige (20) et du corps de liaison (19),
ce grace a quoi, lorsque les moyens de liaison
mécanique occupent leur premiére position
fonctionnelle, la tige est effacée et la bille est
engagée dans la gorge du corps de liaison
solidarisant ainsi mécaniquement I'embase et le
second élément de connecteur, et, lorsque les
moyens de liaison occupent leur seconde
position fonctionnelle, la tige est déplacée
axialement et la bille est repoussée dans la
gorge de celle-ci, en désolidarisant mécanique-
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ment le corps de liaison et la seconde embase
et en autorisant des écartements mutuels des
premiére et seconde embases sans affectation
de l'accouplement des deux éléments de
connecteur.

8. Dispositif selon les revendication 6 et 7,
caractérisé en ce que la tige (20) est unique et
coaxiale au second élément de connecteur.

9. Dispositif selon la revendication 8, caracté-
risé en ce que le corps de liaison (18) est
extérieurement conformé en portion de sphére
formant rotule (17) et enserrée dans une
traverse de retenue (13) fixée a la seconde
embase (9), ce grace a quoi, lorsque les
moyens de liaison mécanique libérables sont
dans leur seconde position fonctionnelle, les
premiéere et seconde embases sont en outre
autorisées a subir des mouvements d’inclinai-
son 'une par rapport a l'autre.

10. Dispositif de connexion, par exemple de
connexion électrique, pour établir des liaisons
entre deux embases (1, 9) assemblables méca-
niquement 'un & l'autre de fagon amovible, ces
deux embases étant susceptibles de présenter
des écarts (décalage et/ou inclinaison) de
positionnement mutuel au moment de leur
assemblage ou de leur séparation ainsi que des
écarts variables (écartement et/ou inclinaison)
de positionnement mutuel dans leur position
assemblée, caractérisé en ce qu'il comporte au
moins un connecteur constitué de deux élé-
ments (3, 11) accouplables I'un a l'autre et un
dispositif (2, 4-8, 10) de support desdits
éléments de connecteur agencé selon l'une
quelconque des revendications 14 9.
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