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@ Mehrsystemige Rundstrickmaschine mit elektromagnetischer Nadelauswahl.

@ Bei einer mehrsystemigen Rundstrickmaschine
mit elektromagnetischer Nadelauswah! sind zur Er-
héhung der Betriebssicherheit der Nadelauswahiein-
richtungen die Auswahlmagnete (25) teicht auswech-
selbar, nachjustierbar und wirmedehnungskompen-
siert angeordnet, und die Auswahlplatinen werden
{iber zwei gegeneinander versetzt angeordnete und
nacheinander wirksam werdende DruckschloBteile
mit einer Ankerfidiche den Auswahimagneten (25)
angeboten, wodurch negative Auswirkungen von Ver-
schieif an den Auswabhiplatinen (22) vermindert wer-
den.
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Mehrsystemige Rundstrickmaschine mit elektromagnetischer Nadelauswahl

Die Erfindung betrifit eine mehrsystemige

Rundstrickmaschine mit elektromagnetischer Nade-
lauswahl, wobei den Nadein zugeordnete, ldngsver-
stellbare und verschwenkbare Auswahlplatinen an
jeder Auswahlstelle gegen die Kraft einer Riickstell-
feder durch ein DruckschloBieil einem Auswahlma-
gneten angeboten werden.
Bei Rundstrickmaschinen mit elekiromagnetischer
Nadelauswahl ergeben sich mit der ErhShung der
Maschinendrehzahlen auch Probleme bezlglich
der sicheren Funktion der Nadelauswahleinrichtung.
Hierbei haben sich BetriebsverschleiBer-
scheinungen an den Auswahiplatinen und Auswahi-
schloBteilen als Stdrgefahrquelle herausgestelli.
Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde,
Rundstrickmaschinen der eingangs genannten Art
so auszubilden, daB VerschieiBerscheinungen der
Auswahiplatinen, welche die Funktionsféhigkeit der
elektromagnetischen Nadelauswahleinrichtung be-
einflussen kdnnten, vermindert und ihr negativer
EinfluB verringert wird.

Die gestelite Aufgabe wird erfindungsgemaB
dadurch geltst, da die NadelschlGsser und die
Platinenschidsser aller Systeme Ubereinander auf
einem gemeinsamen Tragring angeordnet sind, der
{iber einzelne Rippen auf einer SchioBtrdgerplatte
des Maschinengestelles ruht, daB die Auswahima-
gnete durch den zwischen den Rippen gebildeten
Freiraum zwischen dem Tragring und der Schio-
Btragerplatte in einen radial innerhalb der Auswahl-
platinen liegenden Bereich einsetzbar sind und der
Magnethalter am Tragring verankerbar ist und daB
die Platinenschidsser fir jede Nadelauswahistelle
zwei auf die Auswahlplatinen einwirkende, in Axial-
richtung der Maschine gegeneinander versetzte
DruckschloBteile zum Anbieten aufweisen.

Bei der erfindungsgemdB ausgebildeten
Rundstrickmaschine kSnnen die Auswahlmagnete
ohne Abbau der zugehdrigen Systemschldsser ein-
gesetzt, ausgewechselt und vor allen Dingen nach-
justiert werden. Von den beiden DruckschlofBteilen
bewirkt eines die Hauptverschwenkbewegung der
Auswahlplatinen in Richtung auf den Auswahima-
gneten. Der zweite Nocken, der zweckmdBig fei-
neinstellbar angeordnet ist, bewirkt dann das
genaue Anbieten durch Andriicken der Auswahipla-
tine an den Auswahlmagneten, wobei vorteilhafier-
weise ein leichtes Uberdriicken erfolgen kann, so
daf ein elastisches Durchbiegen der an ihrem
Schwenkpunkt am Nutgrund und an ihrem freien
Ende am Auswahlmagneten abgestltzten Auswahi-
platinen erfolgt. Vorteilhafterweise wirkt das erste
DruckschloBteil auf den geradlinigen Endbereich
des Schaftes der Auswahiplatine ein, die auf der
entgegengesetzten Seite im Endbereich die Ma-

10

15

20

25

30

35

40

45

50

gnetankerfliche aufweist. Dabei kann die gleichzei-
tig als NadelstdBer dienende Auswahiplatine wéh-
rend ihrer durch das erste DruckschioBteil ausgels-
sten Schwenkbewegung ungehindert auch eine
Lingsbewegung ausflihren. Das zweite Druck-
schioBteil wirkt dann vorteilhafterweise auf den mit
Abstand vom Auswahliplatinenende angeordneten
AustriebsfuB der Auswahlplatine ein, wodurch das
elastische Durchbiegen der Auswahiplatine beim
leichten Uberdriicken stattfinden kann.

Der Hauptverschleif an der Auswahiplatine fin-
det am Schaftbereich der Auswahiplatine statt, wo
das erste DruckschloBteil angreift. Dagegen bleibt
der Verschleif am AustriebsfuB und an dem dort
einwirkenden zweiten Nocken gering, also an den
Teilen, welche letztlich die Andriickstellung der
Auswahlplatine bestimmen.

Die Flihrungsstege des Nadelzylinders kdnnen
auf der HBhe des ersten DruckschioBieiles der
Nadelauswahistellen auf ihrer AuBenseite eine Aus-
sparung aufweisen, in welche das erste Druck-
schloBteil eintauchen kann. Somit besteht an dieser
Stelle noch keine Belastung des Platinenfufes, die
Auswahlplatinen kénnen zwischen den Stegen seit-
lich nicht verkanten und sie sind zwischen den
Stegen voll gefihrt. Trifft der Platinenfu auf das
zweite DruckschloBteil, ist er bereits teilweise zwi-
schen die Stege eingetaucht. Auch bei feinen Ma-
schinenteilungen und dinnen Platinenstegen muB
kein seitliches Wegbiegen der Auswahlplatinen be-
firchtet werden. Auch entsteht durch die Ausbil-
dung der beiden DruckschloBteile eine Platzeinspa-
rung am Umfang der Systeme, weil sich das Ver-
schwenken und die Lingsverschiebung der Aus-
wahiplatinen teilweise Uberlappen lassen. Die Be-
triebssicherheit der Nadelauswahl bei der erfin-
dungsgemdB ausgebildeten Rundstrickmaschine
kann zusitzlich dadurch erh8ht werden, daf der
von den radial innerhalb der Auswahlplatinenenden
angeordneten Auswahimagneten eingenommene
Umfangsbereich der Maschine nach innen durch
einen am Nadelzylinder befestigten Ringmantel aus
magnetisch nichtieitendem Material abgeschlossen
wird. Dadurch werden magnetische RUck-
schiufnebenkreise iUiber den Nadelzylinder vermie-
den, und die gesamte Magnetenergie steht an den
Magnetpolen zur Einwirkung auf die Auswahiplati-
nen zur Verfligung.

Bei der Magnetanordnung gem&f der vorlie-
genden Erfindung ist es auch mdglich, die durch
die unvermeidiiche Erwdrmung der Maschine wah-
rend des Betriebes auftretenden Abmessungsve-
rdnderungen im Bereich der wichtigen und einju-
stierten Nadelauswahlstellen zu kompensieren.
Hierzu kann erfindungsgemiB der am Tragring ver-



3 0 286 827 4

ankerbare Magnethalter aus einem, insbesondere
auf einer Justierplatte radialverstelibar und kippbar
angeordneten Steg bestehen, auf dessen inneres
Ende ein magnetisch nichtleitendes Teil mit dem
Auswahlmagneten aufgesetzt ist, der radial nach
auBen gerichtete Weicheisen-Polschuhe aufweist.
Die Wérmeausdehnung, die der am Tragring ver-
ankerte Steg erfdhrt und die radial nach innen
erfolgt, wird durch die Warmedehnung, welche die
Weicheisen-Polschuhe in entgegengesetzter Rich-
tung radial nach auBen erfahren, praktisch aufgeho-
ben.

Nachfolgend werden die wesentlichen Teile
giner erfindungsgemaip ausgebildeten
Rundstrickmaschine anhand der beiliegenden
Zeichnung nidher erldutert.

Im einzelnen zeigen:

Fig. 1 einen radialen Querschnitt durch den
Nadelzylinder, den SchioBSmantel und die zugehdri-
gen Trdgerteile einer Rundstrickmaschine im Be-
reich einer Nadelauswahlstelle;

Fig. 2 eine Draufsicht auf die SchioBteile von
zwei jeweils mit einer Nadelauswahistelle versehe-
nen Systemen der Maschine in der in Fig. 1 durch
einen Pfeil Il bezeichneten Ebene und zusammen
mit einer Nadel und einer Auswahlplatine;

Fig. 3 eine vergrdBerte Teildarstellung des
Bereiches il in Fig. 2;

Fig. 4 eine Ansicht der in Fig. 3 dargestellten
Maschinentsile in Richtung des Pfeiles IV in Fig. 3;

Fig. 5 - 8 gegeniiber Fig. 1 vergr&Berte
Radialteilschnitte an vier unterschiedlichen, in den
Fig. 3 und 4 bezeichneten Umfangsstellen V-Viil
eines mit einer Nadelauswah!stelle versehenen Sy-
stems;

Fig. 9 eine schematische Seitenansicht eines
Auswahlmagneten mit dem Magnettrdger.

Der Radialschnitt nach Fig. 1 zeigt von einer
Rundstrickmaschine den Nadelzylinder 10 mit ein-
em umlaufenden Zylindertragring 11 mit duBerem
Antriebszahnkranz 12 und ein Maschinengestellteil
13 mit aufgesetzter stationdrer Schlofiplatte 14,
{iber welcher sich mit Abstand ein Tragring 15
befindet, der Uber in Abstdnden angeordnete Rip-
pen 16 mit der Schiofplatte 14 verbunden ist. Auf
dem Tragring 15 sind flir jedes System der
Rundstrickmaschine ein unterer Platinen-
schloBtrdger 17 und ein oberer NadelschloBtrager
18 befestigt, die einzeln abgenommen werden k&n-
nen. Beide SchloBtrdger kdnnen aber auch zu einer
einzelnen Baueinheit zusammengefaBt sein. Der
NadelschloBtrager 18 ist mittels einer
Befestigungsschraube 19 am PlatinenschioBtréger
17 befestigt, wahrend der PlatinenschloBtrédger 17
{iber eine Befestigungsschraube 20 am Tragring 15
verankert ist.

Im Nadelzylinder 10 sind zwischen eingesetz-
ten Stegen 23 Nadeln 21 und als NadelstdBer
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wirkende Auswahlplatinen 22 gefiihrt, die in Fig. 2
vergréBert dargestellt sind. Der Nadelzylinder 10
endet unten auf der H8he des Tragringes 15, wo
im umlaufenden Maschinenteil radial innerhalb der
durch die Flhrungsstege 23 gebildeten Flhrungs-
nuten flir die Nadeln 21 und die Auswahliplatinen
22 befindlicher Freiraum 24 geschaffen ist, der
liber die zwischen den Rippen 16 befindlichen
Freirdume zuginglich ist und in welchem die Aus-
wahimagnete 25 der Nadelauswahlstellen angeord-
net sind. Der Freiraum 24 ist nach innen durch
einen Ringmantel 26 aus magnetisch nichtleiten-
dem Material begrenzt, der zwischen dem Nadel-
zylinder 10 und dem Zylindertragring 11 befestigt
ist und der ein magnetisches Kurzschliefen der
Auswahlmagnete 25 Uber den Nadelzylinder aus-
schlieft. Die Auswahimagnete 25 sind am Ende
eines stegartigen Magnethalters 27 angeordnet der
{iber eine Justierplatte 28 auf der Unierseite des
stationdren Tragringes 15 mittels zweier Stell-
schrauben 29.1 und 29.2 in Radialrichtung einstell-
bar und kippbar und mittels einer Klemmschraube
30 feststellbar angeordnet ist, wobei die beiden
Stellschrauben 29.1, 29.2 in einer am Tragring 15
befestigten Halteplatie 31 gelagert sind.

Fig. 2 zeigt die Schiofteile des Platinen-
schloptrdgers 17 und des NadelschloBftriagers 18
von zwei benachbarten Systemen der
Rundstrickmaschine. Am PlatinenschioBtrager 17
ist in einer Ringnut ein Platinensicherungsring 32
angeordnet, der beim Abnehmen des Platinen-
schloftrdgers 17 ein Herausfallen der Auswahliplati-
nen 22 aus ihren Flhrungsnuten im Nadelzylinder
10 verhindert. Das NadelschloB weist in bekannter
Weise ein Kulierschiofteil 33 mit einem Gegen-
schlofteil 34 auf, die gemeinsam {iber eine aus
Fig. 1 ersichtliche Stellscheibe 35 verstellbar sind.
Die NadelschioBteile wirken auf einen FuB 21.1 der
Nadeln 21 ein. Die als NadelstdBer wirkenden Aus-
wahlplatinen 22 sind mit sinem Kopf 22.1, einem
AustriebsfuB 22.2, einem Schwenkpunkt 22.3 und
mit einer Rickstellfeder 35 versehen. Am unteren
Ende der Auswahiplatine 22 ist auf der Rlckseite
eine Ankerfliche 22.4 und auf der enigegengesetz-
ten Vorderseite eine geradlinige Auflauffliche 22.5
am Schaft der. Auswahiplatine 22 ausgebildet, die
eine gleichzeitige L&ngs-und Schwenkbewegung
der Auswahlplatine 22 erlaubt. Am Austriebsfuf
22.2 befindet sich eine zweite Auflauffliche 22.6.

Der PlatinenschloBtriger 17 weist ein
Austriebsschlofteil 36 flr den Austriebsful 22.2
und 2zwei gegeneinander versetzte Druck-
schiofteile, ndmlich ein erstes DruckschloBteil 37
und ein zweites Druckschlofteil 38 auf, deren Wir-
kung nachfolgend in Verbindung mit den Fig. 3 - 8
niher erldutert wird. Die beiden Druckschiofiteile
37 und 38 befinden sich in der durch einen Pfeil 39
angezeigten Durchlaufrichtung der Auswahlplatinen
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22 jeweils vor dem Auswahlbereich A des Auswahl-
magneten 25 der dem betreffenden System zu-
geordneten Nadelauswahlstelle. Weitere SchloBteile
40 und 41 dienen zur Einwirkung auf den Platinen-
kopf 22.1 oder zur Sicherung des Platinenschaftes
im Bereich seines Schwenkpunktes 22.3. Die
SchloBteile 40 geben den Weg fiir eine Austriebs-
bewegung der Auswahiplatinen 22 nach oben frei
und fiihren sie am Platinenkopf 22.1 wieder nach
unten in den Durchlaufkanal 40.1, auf dessen H&he
an den Nadelauswahistellen die Nadelauswahl
stattfindet. Zwischen dem SchloBteil 41 und dem
Schaft der Auswahlplatinen 22 besteht ein be-
stimmtes Spiel. Das SchioBteil 41 wirkt also nicht
als DruckschloBteil.

In der vergrdBerten Darstellung nach Fig. 3 und
4 des PlatinenaustriebsschloBteiles 36 mit seiner
Austriebskante 36.1 fiir den AustriebsfuB 22.2 der
Auswahiplatinen 22 ist dieser Austriebsfu 22.2 in
mehreren Durchlaufstellungen im Bereich des er-
sten DruckschloBteiles 37 und des zweiten Druck-
schloBteiles 38 gezeigt. Vier der Durchlaufstellun-
gen sind mit den Ziffern V, VI, VII, VIl bezeichnet.
in Fig. 4 ist zusitzlich zu den PlatinenschioBteilen
noch der Endabschnitt einer Auswahiplatine 22 dar-
gestelit. Aus Fig. 4 ist gut erkennbar, daB die
Auswahlplatinen 22 in der Durchlaufrichtung 39 zu-
nichst mit ihrer Auflauffliche 22.5 auf das relativ
flach ansteigende erste DruckschloBteil 37 auftref-
fen und durch dieses DruckschloBteil 37 ver-
schwenkt werden, bis in der Stellung VIl der Aus-
triebsfuf 22.2 mit seiner Auflauffliche 22.6 auf das
zweite DruckschloBteil 38 trifft, das durch ein Zwi-
schenstlick 42 in seiner Lage genau justierbar ist
und das weitere Verschwenken der Auswahlplatine
22 bis zum Anbieten an einen Auswahlmagneten
25 besorgt. Das zweite DruckschloBteil 38 endet in
Durchlaufrichtung in einer Abwurfkante 38.1, die ein
Riickverschwenken der vom Auswahlmagneten 25
losgelassenen Platinen 22 unter der Ruckstellwir-
kung ihrer Feder 35 erlaubt. Aus Fig. 3 ist noch
eine Ausnehmung 43 im Austriebsschlofteil 36 er-
sichtlich, in welche die Austriebsflife 22.2 von in
Rundlaufstellung befindlichen, also nicht auf die
Austriebskante 36.1 des AustriebsschloBteiles 36
auflaufenden Auswahlplatinen 22 einschwenken
kénnen, so daB ihre Schifte frihzeitig vom ersten
Druckschlofteil 37 erfaBt werden.

Fig. 5 zeigt eine Gesamtansicht einer Auswahl-
platine 22 in der Stellung V nach Fig. 3 und 4, die
als an einer vorhergehenden Nadelauswahistelle
ausgewihlte Platine mit ihrem Austriebsfuf 222
auf die Austriebskante 36.1 des Austriebs-
schloBteiles 36 aufgelaufen ist und die zugeordnete
Nadel 21 in ihre Strickstellung gebracht hat. Der
Schaftendbereich befindet sich kurz vor dem Auf-
laufen auf das erste DruckschioBteil 37. Die Fig. 5 -
8 zeigen, daB die Fiihrungsstege 23 auf der Hhe
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der ersten DruckschloBteile 37 eine Aussparung 44
aufweisen, in welche das Druckschlofteil 37 eintau-
chen kann. Das untere Ende 23.1 der Fiihrungs-
stege 23 ragt {iber den unteren Rand des Nadelzy-
linders 10 hinaus in den von den Auswahimagneten
25 eingenommenen Freiraum 24. Das Uberste-
hende Ende 23.1 der Flihrungsstege 23 ist auf der
Rickseite radial einwirts mit einer Abschrigung 45
versehen, so daB die Auswahlmagnete 25 nicht
liber die Flihrungsstege kurzgeschlossen werden.

Fig. 6 zeigt eine in Rundlaufstellung verblie-
bene Auswahiplatine 22 in der Position VI nach Fig.
3 und 4. Ihr Austriebsfuf 22.2 verldpt die Ausneh-
mung 43 des Austriebsschiofteiles 36 und ihre
Auflaufflache 22.5 beginnt, auf das erste Druck-
schiofteil 37 aufzulaufen.

Fig. 7 zeigt eine Auswahlplatine 22 in der Stel-
lung VIl nach Fig. 3 und 4. Sie ist mit ihrer Aufiauf-
fliche 22.5 auf das erste DruckschioBteil 37 bereits
eine Strecke weit aufgelaufen und entsprechend
um ihren Schwenkpunkt 22.3 verschwenkt worden,
und sie hat jetzt die Stelle erreicht, wo ihr Aus-
triebsfuB 22.2 mit seiner Aufiauffliche 22.6 auf das
zweite DruckschloBteil 38 trifft. Der hdchste Punkt
des ersten DruckschioBteiles 37 ist erreicht, und
die weitere Schwenkbewegung der Auswahiplatine
22 wird durch das zweite DruckschioBteil 38 Uber
den AustriebsfuB 22.2 bewirkt.

Fig. 8 zeigt die Platine 22 in der Stellung Vill
nach Fig. 3 und 4. Der AustriebsfuB 22.2 hat die
hchste Stelle des zweiten Druckschlofteiles 38
erreicht. In dieser maximalen Schwenklage ist das
Platinenende mit seiner Ankerfliche 22.4 gegen
den Auswahimagnet 25 gedriickt, wobei zweckma-
Big ein leichtes Uberdriicken und damit ein leichtes
Durchbiegen des Platinenschaftes zwischen sei-
nem Schwenkpunkt 22.3 und seiner anliegenden
Ankerfliche 22.4 erfolgt, um Fertigungstoleranzen
und VerschieiB auszugleichen. Die Platine 22 wird
{iber die aus Fig. 4 ersichtliche Abwurfkante 38.1
des zweiten DruckschioBteiles 38 hinaus bewegt
und dort entweder vom Elektromagneten 25 in die-
ser Stellung gehalten, was im ndchsten System der
Maschine die Einnahme einer Rundlaufstellung be-
deutet, oder aber vom Elekiromagneten 25 losge-
lassen und dadurch durch ihre Feder 35 in eine
Stellung zuriickverschwenkt, in welcher sie am
nichstfolgenden System mit ihrem AustriebsfuB
22.2 vom Austriebsschlofteil 36 erfaft wird.

Fig. 9 zeigt den Aufbau der Auswahimagnete
25. Sie weisen in bekannter Weise zwei
Weicheisen-Polschenkel 46 und 47 auf, zwischen
deren einen und in einem magnetisch nichtleiten-
den Teil 48 verankerten Enden ein Permanentma-
gnet 49 angeordnet ist, wdhrend zwischen den
beiden anderen und freien Enden der Weicheisen-
Polschuhe 46 und 47 eine als Gleitleiste dienende
Saphirleiste 50 angeordnet ist, gegen welche die
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Ankerflache 22.4 der Auswahiplatinen 22 zur An-
lage gelangt. Auf den Weicheisen-Polschuhen 48
und 47 ist eine Abwurfwickiung 51, 51.1 angeord-
net, die Stromimpulse erhdlt, welche die vom Per-
manentmagneten 49 ausgeiibte Anziehungskraft
aufheben und durch eine Magnetfeldumpolung ein
Loslassen des Endabschnitts der Platinen 22 be-
wirkt. Das magnetisch nichtleitende Teil 48 ist auf
einem Magnethalter 27 befestigt, der am Tragring
15 verankert ist, wie bereits in Verbindung mit Fig.
1 beschrieben worden ist. Sowoh! der Magnethalter
27 als auch die Polschuhe 46, 47 sind radialgerich-
tet. Die bei einer Erwdrmung des Magnethalters 27
erfolgende Lingenausdehnung in Richtung des
eingezeichneten Pfeiles 53 wird durch eine entge-
gengesetzte Ausdehnungsbewegung der
Weicheisen-Polschuhe in Richtung des eingezeich-
neten Pfeiles 52 kompensiert, so daB die einju-
stierte Stellung des Auswahlmagneten 25 zur Um-
laufbahn der Auswahlplatinen 22 konstant gehalten
bleibt. Ansonsten erlaubt der Maschinenaufbau
jederzeit eine Nachjustierung der Auswahimagnete
25 oder das Auswechseln einzelner Magnete ohne
den vorherigen Abbau der SchloBtriger eines Sy-
stems.

Anspriiche

1. Mehrsystemige Rundstrickmaschine mit
elektromagnetischer Nadelauswahl, wobei den Na-
deln zugeordnete, ldngsverstellbare und ver-
schwenkbare Auswahlplatinen an jeder Auswahl-
stelle gegen die Kraft einer Rickstelifeder durch
ein Druckschlofteil einem Auswahimégneten ange-
boten werden, dadurch gekennzeichnet, daB die
Nadelschifsser und die Platinenschldsser aller Sy-
steme Ubereinander auf einem gemeinsamen Tra-
gring (15) angeordnet sind, der Uber einzelne Rip-
pen (16) auf einer SchioBtrdgerpiatie (14) des Ma-
schinengestells (13) ruht,
daB die Auswahimagnete (25) durch den zwischen
den Rippen (16) gebildeten Freiraum zwischen
dem Tragring (15) und der SchloBtrdgerplatte (14)
in einen radial innerhalb der Auswahlplatinen (22)
liegenden Freiraum (24) einsetzbar sind und der
Magnethalter {27) am Tragring (15) verankerbar ist
und daB die Platinenschldsser flir jede Nadelaus-
wahlstelle zwei auf die Auswahlplatinen (22) einwir-
kende, in Axialrichtung der Maschine gegeneinan-
der versetzte DruckschloBteile (37, 38) zum Anbie-
ten aufweisen.

2. Rundstrickmaschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, daB die beiden Druck-
schlofteile (37, 38) auch in Umfangsrichtung des
Platinenschiosses zueinander versetzt angeordnet
sind, dergestalt, daB zuerst das erste Druck-
schiofteil (37) und anschliefend das zweite und
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vomn Auswahlmagneten (25) weiter entfernte Druck-
schloBteil (38) auf die Auswahliplatinen (22) einwir-
ken.

3. Rundstrickmaschine nach Anspruch 1 und 2,
dadurch gekennzeichnet, daB die Auswahlplatinen
(22) gleichzeitig als NadelstéBer dienen und mit
einem AustriebsfuB (22.2) versehen sind, dafi das
der zugeordneten Nadel (21) abgewandte freie Pla-
tinenende auf seiner einen Seite eine Magnetanker-
fliche (22.4) und auf seiner anderen Seite eine
geradlinige Auflauffliche (22.5) fiir das erste der
beiden Druckschiofteile (37) bildet, wihrend die
Auflauffiiche (22.8) flir das zweite DruckschioBteil
(38) am AustriebsfuB (22.2) ausgebildet ist.

4. Rundstrickmaschine nach einem der Ans-
priiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, daf die
Auswahlplatinen (22) durch das zweite Druck-
schloBteil (38) beim Anbisten an den Auswahima-
gneten (25) leicht Uberdrlickt werden, dergestalt,
daB ein elastisches Durchbiegen der an ihrem
Schwenkpunkt (22.3) am Nadelzylinder (10) und an
ihren freien Ende am Auswahlmagneten (25) abge-
stiitzten Auswahiplatinen (22) erfolgt.

5. Rundstrickmaschine nach einem der Ans-
priiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB der
von den radial innerhalb der Auswahiplatinenenden
angeordneten Auswahlmagneten (25) eingenom-
mene Umfangsbereich (24) der Maschine nach in-
nen durch einen am Nadelzylinder (10) befestigten
Ringmantel (26) aus magnetisch nichtleitendem
Material abgeschlossen ist.

6. Rundstrickmaschine nach einem der Ans-
priiche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, daf der
am Tragring (15) verankerbare Magnethalter (27)
aus einem radialverstelibar angeordneten Steg be-
steht, auf dessen inneres Ende ein magnetisch
nichtleitendes Teil (48) mit dem Auswahimagneten
(25) aufgesetzt ist, und der Auswahimagnet (25)
radial nach auBen gerichtete Weicheisen-Polschuhe
(46, 47) aufweist.

7. Rundstrickmaschine nach Anspruch 6,
dadurch gekennzeichnet, da8 zwischen den Anla-
geenden der Weicheisen-Polschuhe (46, 47) in be-
kannter Weise eine Saphirieiste (50) angeordnet ist.

8. Rundstrickmaschine nach Anspruch & oder
7. dddurch gekennzeichnet, daB der Magnethalter
(27) auf einer Justierplatte (28) miitels Justier-
schrauben (29.1, 29.2) radialverschiebbar und kipp-
bar angeordnet ist.

9. Rundstrickmaschine nach einem der Ans-
priiche 1 bis 8, bei welcher die Nadeln und Aus-
wahlplatinen zwischen in den Nadelzylinder einge-
setzten Stegen geflihrt sind, dadurch gekennzeich-
net, daf die unteren Enden (23.1) der Stege (23)
{iber den Nadelzylinder (10) hinaus in den flr die
Auswahlmagnete (25) geschaffenen Freiraum (24)
ragen und dort zur auch seitlichen Freilegung der
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den Auswahlmagneten (25) angebotenen Anker-
fliche (22.4) der Auswahlplatinen (22) radial ein-
wirts abgeschrégt (45) sind.

10. Rundsirickmaschine nach Anspruch 9,
dadurch gekennzeichnet, daB die Fiihrungsstege
(23) auf der HGhe des ersten DruckschioBteiles
(37) der Nadelauswahlstellen auf ihrer AuBenseite
eine Aussparung (44) aufweisen, in weiche das
erste DruckschloBteil (37) eintauchen kann.

11. Rundstrickmaschine nach einem der Ans-
priiche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, daB im
PlatinenschloBtridger (17) in einer Ringnut ein Plati-
nensicherungsring 32 angeordnet ist.
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