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Beschreibung

Die Erfindung befaBt sich mit einer schwenkba-
ren Handhabe fir Tiren, Kiappen oder Deckel vor
Fahrzeugen, bestehend aus einer im wesentlichen
fléachenblindig in die zugeordnete Fahrzeugflache
eingepaBien Griffplatte, die in einer fixierten Ruhe-
stellung eine zugehdrige Griffmulde vollsténdig ab-

deckt, und die aufgrund einer Wippenlagerung beim -

Driicken auf eine in einem Abstand zur Schwen-
kachse verlaufende Randzone aus ihrer Flachene-
bene in eine erhabene Bedienstellung heraus-
schwenkbar ist, in der sie bei Schwenkbelastung in
gleicher Bewegungsrichiung durch anschlagende
Mittel gegen ein weiteres Herausschwenken ge-
sperrt ist.

Eine derartige, von einer Grifiplatte gebildete
Handhabe geht aus der US-PS 2,649,322 bereits
als bekannt hervor, die eine Kombination dieser
CGriffplatte mit einem federbelasteten Schnappver-
schluB einer Tur offenbart.

Hierbei besteht eine Wirkverbindung zwischen
der Grifiplatte und einem Schnappriegel des
Schnappverschiusses dadurch, daB ein hinter der
Schwenkachse der Griffplatte angeordneter, etwa
senkrecht zur Flachenebene der Griffplatte von
dieser auskragender Mitnehmerarm durch eine
Aussparung im Bodenbereich der Grifimulde hin-
durch in eine keilfdrmige Ausnehmung des
Schnappriegels eingreift. Somit ergibt sich eine
wechselseitige Abhangigkeit des Schnappriegelvor-
schubs von der Schwenkstellung der Crifiplatte.

Dieser Umstand_hat zur Folge, daB die Griffplat-
te sowohl beim nungsvorgang als auch beim
SchlieBvorgang der Tir eine dbereinstimmende
Schwenkbewegung aus der Griffmulde heraus aus-
fiihren muB.

Diese Zwangsbewegung ist auch relativ unpro-
blematisch, wenn die Tir als seitlich angeschlagen-
der Torfliigel ausgebildet ist. in solchen Fallen kann
zum Offnen der Tur das Handhabenende der Griff-
platte nach dem Hineindriicken des gegeniberlie-
genden Randzonenendes von der Bedienperson um-
griffen und weiter ausgeschwenkt werden, wobei
die Tdr nach dem Aufheben der Raststellung des
Schnappriegels hinter dem zugeordneten SchlieB-
blech an der Grifiplaite aufgezogen werden kann.
Zum SchlieBen der Tir ist eine sinnvolle Nutzung
der Grifiplatte nur dadurch méglich, daB das rand-
zonenseitige Ende der Giriffplaite - wie bereits beim

nungsvorgang - in die Griffmulde hineinge-
driickt wird. Da die Griffplatte unter einer Federbe-
lastung in ihrer Ruhestellung gehalten ist, 148t sie
sich jedoch erst dann hineindriicken, wenn der
Schnappriegel am SchlieBblech anliegt, so daB
"Gegendruck" ausgeiibt wird. Eine wirkliche Hand-
griffunktion bt die Griffplatte jedoch dabei nicht
aus, zumal sich die Tir auch durch Druck auf ihre
Seitenflache griff plattenunabhéngig ohne Schwie-
rigkeiten ins SchioB drliicken |a8t.

MuB die Tiir jedoch zum Offnen bzw. SchlieBen in
ihrer oder parallel zu ihrer Flachenebene bewegt
werden, wie dies beispielsweise bei Schiebetiiren
der Fall ist, so 1&Bt sich die Tir mittels der bekann-
ten Griffplatte nur in einer der beiden vorgesehe-
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nen Bewegungsrichiungen mit der erforderlichen
Bedienkraft beaufschlagen.

Der Erfindung liegt daher die' Aufgabe zugrunde,
eine gattungsgeméBe, schwenkbare Handhabe da-
hingehend weiterzuentwickeln, daB sie zum Ubertra-
gen der Bedienkrafte auf Turen, Klappen oder
Deckel von Fahrzeugen in beiden einander entge-
gengesetzten Bewegungsrichtungen beim Offnen
bzw. SchlieBen der Tiiren, Klappen oder Deckel
besser geeignet ist.

Nach der Erfindung ist diese Aufgabe dadurch
geldst, daB die Griffplatte durch Driicken auf zwei
einander gegentiberliegende Randzonen wechsel-
weise in entgegengesetzte Bedienpositionen {iber-
fihrbar ist und daB die Grifiplatte in der Ruhestel-
lung und in beiden Bedienpositionen mittels einer
Rasteinrichtung arretiert ist, wobei die Rasteinrich-
tung eine griffplattenfeste Rastscheibe umfaBt, die
mit mindestens einem grifimuldenfest angeordneten
Rastmittel zusammenwirkt,

Durch diese Ausiegung eroffnet sich die Mog-
lichkeit, daB eine Griffplatte durch Wechsel ihrer
Bedienposition in beiden Bewegungsrichtungen als
voliwertiger Handgriff fiir die Bedienkraftiiberira-
gung zur Verfiigung steht, ohne daB hierdurch die
erwinschte flachenbiindige Einbaulage in ihrer Ru-
hestellung beeintrachtigt werden wiirde.

Die Breitenerstreckung der Griffplatte kann da-
bei so bemessen werden, daB die Bedienperson die
Griffplatte mit Daumendruck auf die Randzone et-
was hineindriickt bis das aus der Grifimulde her-
ausgeschwenkie Ende mit den librigen Fingern der
Hand umgriffen werden kann. Dadurch geht der
Ausschwenkvorgang der Griffplatie ohne zweimali-
ges Zugreifen der Hand bzw. ohne Zweihandbedie-
nung in die Varschubiiberiragung iiber.

Aus den Anspriichen 2 bis 22 gehen vorteilhafte
Ausgestaltungen dieser Erfindungsidee hervor.

Im folgenden ist ein Ausfiihrungsbeispie! der Er-
findung anhand einer zeichnerischen Darstellung
naher erlautert.

Die Zeichnung stellt in

Figur 1 einen handhabenseitigen Flachenbereich
einer seitlichen Gepackraumklappe eines Omnibus-
aufbaus in einer AuBenansicht und in

Figur 2 einen Vertikalschnitt durch diesen Fl&-
chenbereich gemé&B der Linie II-1f in Figur 1 dar.

Eine Gepéackraumklappe 1 eines Omnibusaufbaus
ist in nicht néher dargestelliter Weise in einer Sei-
tenwand des Omnibusaufbaus versenkt angeord-
net. Zum Offnen der Gepéackraumklappe 1 ist diese
zunachst um eine horizontale Achse im Bereich ih-
rer unteren Stirnflache etwas aus der Flachenebe-
ne der Omnibusseitenwand herausschwenkbar und
anschlieBend auf einem Schiebefilhrungssystem in
ihrer aufgestellien Ebene hochschiebbar.

Zum SchlieBen der Gepackraumklappe 1 ergibt
sich die Umkehrung dieses Bewegungsablaufs.

Um diesen Bewegungsablauf beim Offnen und
SchlieBen der Gepackraumklappe 1 manuell in diese
einleiten zu kdnnen, ist als AuBenhandhabe eine
Griffplatte 2 vorgesehen, die im unteren Bereich
der Gepackraumkiappe 1 mittig angeordnet ist.
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Die Grifiplatte 2 weist eine etwa rechteckige
Grundform auf und ist im wesentlichen flachenbiin-
dig in die AuBenbeplankung 3 der Gepackraumklap-
pe 1 integriert, solange sie sich in der dargesteliten
Ruhestellung befindet. Hierzu ist sie in einer auf die
AuBenabmessungen der Griffplatte 2 abgestimmten
Griffmulde 4 versenkt angeordnet. Diese Giriffmul-
de 4 wird einerseits von einem um etwa 90 Grad um-
gekanteten Rand der AuBenbeplankung 3, der der
Umfangsflache der Griffplatte 2 unter Ausbildung
eines schmalen Spaltes 5 gegeniiberliegt, und ande-
rerseits von einer Griffmuldenschale 6 begrenzt,
die sich griffmuldenseitig flachenbiindig an den um-
gekanteten Rand der AuBenbeplankung 3 an-
schlieBt. Bei der Griffmuldenschale 6 handelt es
sich um eine tiefgezogene Blechhalbschale mit halb-
zylindrischem lichten Querschnitt, die auf einem
Tragerblech 7 der Gepackraumklappe 1 befestigt
ist. Auf der diametrischen Querschnittslinie der
Griffmuldenschale 6 liegt exakt mittig eine horizonta-
le Schwenkachse 8 fiir die Griffplatte 2, so daB die-
se um ihre Mittellangsachse schwenkbar ist.

Um zu erreichen, daB die Grifiplatte 2 nicht
durch den lichten Querschnitt der Griffmulde 4 hin-
durchschwenkbar ist, ist die Griffmuldenschale 6
auf Hdhe der Schwenkachse 8 mit einer Ein-
driickung 9 versehen, die sich lber die gesamte
Lange der Griffmuldenschale 6 erstreckt. Diese
Eindriickung © verlauft spiegelbildlich zur Mittel-
langsebene der Griffimuldenschale 6, wobei sie sich
unter satteldachférmiger Gestaltung in die Richiung
der Schwenkachse 9 erhebt, so daB der Schwenk-
weg der Griffplatte 2 durch die Eindriickung 9 in bei-
den Bewegungsrichtungen eingeschrankt ist. Die
Dachflachen bilden hierbei jeweils Anschlagilachen
10, die mit den gegeniiberliegenden, riickwértigen
Seitenflaichen der Griffplatte 2 zusammenwirken.
- Da die Anschlagflachen 10 hier einen Winkel von et-
wa 120 ° einschlieBen, ergibt sich daraus fiir die
Schwenkauslage der Griffplatte 2 in beiden Aus-
klapprichtungen der Griffplatte 2 jeweils ein Auf-
stellwinkel von ca. 60° bezogen auf die Flachenebe-
ne der AuBenbeplankung 3. Zur Vermeidung metalli-
scher Klappgerdusche beim Uberfilhren der
Grifiplatte 2 in ihre herausgeklappten Bedienposi-
tionen ist auf beiden rickwértigen Flachen der
Griffplatie 2 je eine gummielastische Pufferleiste 11
befestigt, die erhaben aufliegt.

Somit ist eine hinreichende Anschlagdémpfung
gegeben, die eine Bildung von Klappgeréuschen
beim Verschwenken der Griffplatte 2 wirksam ver-
hindert.

Gegebenenfalls kann auf anschlagddmpfende
Zusatzeinrichtungen auch ganz verzichtet werden,
wenn die Griffimuldenschale 6 aus einem Werkstoff
mit groBer Eigendampfung z.B. aus Kunststoffen
besteht.

Da die Schwenkachse 8 gegenliber der AuBenbe-
plankung 3 nach innen versetzt verlauft, ergibt
sich trotz eines relativ spitzen Aufsteliwinkels der
Griffplatte 2 von etwa 60° bereits eine sichere Ab-
stiitzung fiir die kraftiberiragende Bedienhand, die
bei umgriffenem herausgeschwenktem Endbereich
der Griffplatte 2 ein miheloses Verschieben der
Gepéckraumklappe 1 in beiden in ihrer Ebene liegen-
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den Vorschubrichtungen zulaBt.

Um den Bedienkomfort weiter zu erhohen, sind
oben- und untenseitige Randflachen 12 ballig abge-
rundet und gehen in riickwértige Keilflichen 13
iber, durch die sich die Griffplatte 2 in Breitenrich-
tung gesehen von den Randflachen 12 ausgehend
zunehmend verdickt, bis sie im Mittelbereich “ihre
maximale Bautiefe erreicht. Durch diese Gestaltung
kénnen die hintergreifenden Finger der Bedienper-
son fast senkrecht zur Flachenebene der AuBenbe-
plankung 3 auf der zu beaufschlagenden Keilfldche
13 zur Anlage kommen, wahrend die Bedienhand un-
ter Umgriff der zugeordneten Randflache 12 dem er-
wiinschten Vorschub der Gepackraumklappe 1 ent-
sprechend frei bewegbar bleibt. Der dadurch erziel-
te Bedienkomfort entspricht nahezu dem eines
stationdren Griffbligels, der auf der Gepéckraum-
tlappe 1 aufliegend, umlaufend umgrifien werden

ann.

Da die Griffplatte 2 in der Umstrdmung der Bus-
seitenwand liegt und sich zudem im bodennahen Be-
reich befindet, kann es bei unglinstiger Witterung
zu Verschmutzungen der Grifmulde 4 sowie der ge-
samten Griffplatte 2 kommen.

Um ein unnétiges Verschmutzen der Bedienhand
bei der Betatigung der Gepackraumklappe 1 zu ver-
hindern, ist auf den Randflichen 12 und den diese
verbindenden Randstirnflichen eine umlaufende
Elastomer-Dichtung 14 befestigt, die bei in der Ru-
hestellung befindlicher Griffplatte 2 den Spalt 5
dichtend Uberbriickt. Dadurch sind die rickwarti-
gen Flachen der Grifiplatte 2 und die Griffmulde 4
vor Verschmutzungen durch  aufgewirbeltes
Schmutzwasser und dgl. wirksam geschitzt.

Durch die Wahl einer entsprechend weichen
Gummimischung z.B. Moosgummi fiir die Elastomer-
Dichtung wird der Umgriff der Griffplatte 2 dadurch
kaum beeintrachtigt. )

Es muB allerdings weiterhin in Kauf genommen
werden, daB die AuBenfléiche der Griffplatte 2 wei-
terhin einer Verschmutzung unterliegt, die jedoch
nur noch vorwiegend den Daumen der Bedienhand
betrifit und die wegen der guten Zugénglichkeit un-
problematisch ist.

Die AuBenfliche der Griffplatie 2 ist in drei Zo-
nen aufgegliedert, die sich jeweils {iber die gesamte
Lange der Griffplatte 2 erstrecken.

Es handelt sich dabei um eine obere und untere
Randzone 15, die zur Druckbeaufschlagung fiir den
Daumen der Bedienhand gedacht sind und daher hé-
henversetzt zur Schwenkachse 8 verlaufen.

Zwischen den Randzonen 15 liegt spiegelbildlich
zur Mittellangsebene der Griffplatie 2 eine Signal-
zone, die von einem fléchenbindig in die Griffplaite
2 versenkten Ruckstrahler 16 aus Kunstglas gebil-
det ist. Der Riickstrahler 16 ermaglicht, insbesonde-
re bei an die Fahrzeugfarbe angepaBter Griffplatte
2, ein leichtes Auffinden derselben sowie eine ein-
deutige Abgrenzung zu den Randzonen 15. Zudem
ergibt sich bei hochgeschobener Gepackraumklap-
pe 1 eine Warnsignalwirkung fur andere Verkehrs-
teilnehmer bei Dunkelheit.

Zur weiteren Erleichterung der Griffplattenbedie-
nung sind die Randzonen 15 mit einer rutschhemmen-
den Profilierung versehen. Diese Profilierung wird
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von erhabenen Langsrippen 17 gebildet, die paraliel
zur Unterkante bzw. Oberkante des Riickstrahlers
16 verlaufen, und die in einem geringen Abstand
voneinander nebeneinander herlaufen. Die Lénge
der Langsrippen 17 jeder der Randzonen 15 ist so
abgestuft, daB im Mittelbreich der Randzonen 15 ge-
legene Bediensymbole gebildet werden, die in Drei-
ecksform die Vorschubrichtungen der Gepéck-
raumklappe 1 mit der Schwenkrichtung der Giriffplat-
te 2 verknipfen. Der Dreieckpfeil der oberen
Randzone 15 weist daher nach oben und der unteren
Randzone 15 nach unten.

Orientiert sich die Bedienperson daher an dem
fur die angestrebte Vorschubrichtung der Gepéck-
raumkiappe 1 stehendem Bediensymbol, so wird sein
Daumendruck auf die gewahlte Randzone 15 automa-
tisch zum Herausschwenken der Griffplatte 2 in die
gewlinschte Bedienposition fithren.

Damit w&hrend des Verschwenkvorganges der
Griffplatte 2 nicht permanent die Vorspannung ei-
ner Belastungsfeder mitiiberwunden werden muB,
ist zwischen der Schwenklagerung der Griffplatte 2
und der Gepackraumklappe 1 eine Rasteinrichiung
angeordnet, die die Griffplatte 2 in ihrer Ruhestel-
lung und in ihren beiden Bedienpositionen arretiert.
Hierzu ist an zwel stirnseitige Lagerarme 18 der
Griffplatte 2 jeweils eine kreissegmentférmige Rast-
scheibe 19 angeformt, deren Umfangsflache beim
Schwenken der Griffplatte 2 auf einer Kreisbahn
um die Schwenkachse 8 mitbewegbar ist, wobei die
Umfangsfidiche {iber den Schwenkweg der Griff-
platte 2 im wesentlichen im lichten Querschniit der
Griffmulde 4 verbleibt. Den drei angestrebten Rast-
positionen entsprechend sind aus der Umfangsila-
che der beiden Rastscheiben 19 jeweils drei Rast-
vertiefungen 20 ausgespart. Jeder der Rastvertie-
fungen 20 weist einen Ubereinstimmenden lichten
Querschnitt auf, der von einer etwa U-formigen
Langsnut gebildet wird.

Den beiden Rastscheiben 19 zugeordnet ist auf
den Anschlagfldchen 10 je eine blattfederartige Ra-
stfeder 21 an einem Ende befestigt. Von diesem Be-
festigungsbereich kragt ein freier Federschenkel
aus, der endseitig halbkreisfdrmig abgebogen ist,
wobei sein &uBerer Biegeumfang auf Hohe der
Schwenkachse 8 auf dem Umfang der Rastscheibe
19 unter Vorspannung anliegt. Der Durchmesser
der halbkreisférmigen Biegebsen ist dabei so auf
den lichten Querschnitt der Rastvertiefungen 20
abgestimmt, daB ein zwischen beiden in den Rast-
stellungen bestehender Formschiu8 durch Drehbe-
aufschlagung der Rastscheiben 19 in beiden Rich-
tungen dadurch aufgehoben werden kann, daB die
Rastfedern 21 gegen ihre Federbelastungsrichtung
auf den Umfang der Rastscheiben 19 hochgeftrdert
werden.

Bei einer Betgtigung der Griffplatte 2 hat dies zur
Folge, daB zunichst bis zum Aufheben der Rast-
stellung die Vorspannung der Rastfedern 21 (iber-
driickt werden muB, und daB danach bis zum Etrrei-
chen der angestrebten Rasiposition nur noch die
Reibungskréfte zwischen den Federschenkeln und
dem Umfang der Rastscheiben 19 {iberwunden wer-
den miissen. Dies wirkt sich vorteilhaft auf die fiir
die Handhabung erforderlichen Bedienkrafte aus,
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so daB der vorgesehene Wechsel der Bedienposi-
tionen der Griffplatte 2 aus der dargestellien Ruhe-
position in die durch unterbrochene Linien angedeu-
teten herausgeklappten Bedienpositionen ohne wei-
teres mittels Daumendruckes realisierbar ist.

Zur Lagerung der Griffplatte 2 ist, insbesondere
aus Gewichtsgriinden, keine durchgehende Achse
erwlinscht. Sie ist daher an beiden Stirnseiten auf
einem Achsstummel 22 gelagert, die die Stirnflachen
der Griffmuldenschale 6 durchsetzend in nicht dar-
gestellter Weise klappenseitig drehgelagert sind.
Um eine prazise definierte Schwenkachse 8 zu
erhalten, sind die Achsstummel 22 massiv ausge-
fihrt und reichen beidseitig ein Stick in die Bau-
lange der Griffplatte 2 hinein, wobei sie das Voll-
material der als Lagerarme angeformten Rastschei-
ben 19, vollstandig durchsetzen. Falls die Giiff-
platte 2 zudem zur Entriegelung eines zugeordneten
Schlosses ausgenutzt werden soll, mu88 der dazu
herangezogene Achsstumme! 22 drehfest mit der
Griffplatte 2 verbunden sein. Auf dem klappen-
seitigen Ende des Achsstummels 22 kann in diesem
Fall beispielsweise ein Ausldsenocken 23 drehfest
gehaltert sein, der mit einem SchloBauslosehebel 24
eines Drehfallenschlosses zusammenwirkt. Wird
bei einer solchen Anordnung die Grifiplatte 2 im
Uhrzeigersinn geschwenkt, so wird der SchloBaus-
1Bsehebel 24 in Tiefenrichtung der Gepéckraum-
klappe 1 verschoben, wodurch das zugeordnete
Schlof ausgeldst wird und in seine Freigabestellung
schnappt.

Zusétzlich zur beschriebenen Ausfithrungsform
ist es ebenfalls denkbar, die Griffplatte 2 unter mo-
torischem Drehantrieb des griffplattenfesten Achs-
stummels 22 aus ihrer Ruhestellung in die herausge-
kiappten Bedienpositionen zu verfahren.

Ein derartiger Stellvorgang kann beispielsweise
mittels eines bistationaren pneumatischen Stellmo-
tors erfolgen, der von einer Bidruckpumpe einer
Zentralverriegelungsanlage  mitbeaufschlagt wer-
den kann.

Eventuell kann ein Zentralverriegelungselement,
das zum Wechsel der Sicherungsstellung des zuge-
ordneten SchioBhebelwerkes der Gepéckraumkiap-
pe 1 genutzt ist, gleichzeitig zum Herausklappen der
Griffplatte 2 in die Offnungsposition herangezogen
werden.

SchiieBlich ist es im Zusammenhang mit einem mo-
torischen Drehantrieb der Griffplatte 2 dariiber hin-
aus denkbar, die beschriebene Rasteinrichtung ent-
fallen zu lassen, und die vorgesehenen Raststeliun-
gen durch arretierte Endlagen des oder der
Stelimotoren zu ersetzen.

Patentanspriiche

1. Schwenkbare Handhabe fiir Ttren, Klappen
oder Deckel von Fahrzeugen, bestehend aus einer
im wesentlichen flichenbiindig in die zugeordnete
Fahrzeugfiiche eingepaBten Giriffplatte (2), die in
einer fixierten Ruhestellung eine zugehdrige Giriff-
mulde (6) vollsténdig abdeckt, und die aufgrund ei-
ner mittigen Wippenlagerung beim Driicken auf eine
in einem Abstand zur Schwenkachse (22) verlau-
fende Randzone aus ihrer Flachenebene in eine er-
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habene Bedienstellung herausschwenkbar ist, in
der sie bei Schwenkbelastung in gleicher Bewe-
gungsrichtung durch anschlagende Mittel gegen ein
weiteres Herausschwenken gesperrt ist, dadurch
gekennzeichnet, daB die Girifiplatte (2) durch
Dricken auf zwei einander gegeniberliegende
Randzonen (15) wechselweise in entgegengesetzte
Bedienpositionen tberflihrbar ist, und daB die Griff-
platte (2) in der Ruhestellung und in beiden Bedien-
positionen mittels einer Rasteinrichtung arretiert
ist, wobei die Rasteinrichtung eine griffplattenfeste
Rastscheibe (19) umfaBt, die mit mindestens einem,
griffmuldenfest angeordneten Rastmittel (Rastele-
ment 21) zusammenwirkt.

2, Schwenkbare Handhabe nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daB der lichte Querschnitt
der Griffmulde (4) von einer halbzylindrischen
Griffmuldenschale (6) begrenzt ist, deren hinter der
Schwenkachse (8) liegender Bodenbereich derart
mit einer dachférmigen Erhebung versehen ist, daB
die riickwartigen Flachen der Giriffplatte (2) in
beiden Bedienpositionen auf der zugeordneten An-
schlagflache (10) der Erhebung abgestiitzt sind.

3. Schwenkbare Handhabe nach Anspruch 2, da-
durch gekennzeichnet, daB die dachférmige Erhe-
bung von einer erhaben in die Griffmulde (4)
auskragenden Eindriickung (8) der Grifimulden-
schale (6) gebildet ist.

4. Schwenkbare Handhabe nach Anspruch 2
oder 3, dadurch gekennzeichnet, daB zwischen den
rickwartigen Flachen der Griffplatte (2) und den
korrespondierenden Anschlagflachen (10) jeweils
anschlagdampfende Mittel vorgesehen sind.

5. Schwenkbare Handhabe nach Anspruch 4, da-
durch gekennzeichnet, daB als anschlagdampfen-
des Mittel jeweils eine gummielastische Puiferleiste
(11) vorgesehen ist.

6. Schwenkbare Handhabe nach einem oder meh-
reren der vorhergehenden Anspriiche, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die bei der Bedienung der Tiir,
Klappe oder des Deckels (1) umgriffienen Randilé-
chen (12) der Griffplatte (2) ballig ausgebildet sind
und in rickwértige Keilflachen (13) Gbergehen.

7. Schwenkbare Handhabe nach einem oder meh-
reren der vorhergehenden Anspriiche, dadurch ge-
kennzeichnet, daB zwischen den Umfangsflachen
der Griffplatte (2) und der die Umfangsfldche ein-
fassenden Umgebungsflache ein umlaufender Spalt
(5) vorgesehen ist, der mittels eines elastomeren
Dichtelementes (14) liberbriickt ist.

8. Schwenkbare Handhabe nach einem oder meh-
reren der vorhergehenden Anspriiche, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Rastscheibe (19) kreissegm-
entfdrmig gestaltet ist, wobei deren Umfangsflache
beim Schwenken der Griffplatte (2) auf einer Kreis-
bahn um die Schwenkachse (8) bewegbar ist, und
wobei aus der Umfangsflache der Rastscheibe (19)
Rastvertiefungen (20) ausgespart sind, in die orts-
fest angeordnete, federbelastete Rastmittel eingrei-
fen.

9. Schwenkbare Handhabe nach Anspruch 8, da-
durch gekennzeichnet, daB drei vorgesehenen
Raststellungen entsprechend drei Rastvertiefun-
gen (20) vorgesehen sind, in die das gleiche Raste-
lement (21) eingreift.

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

10. Schwenkbare Handhabe nach Anspruch 9,
dadurch gekennzeichnet, daf3 das Rastelement (21)
von einer Blattfeder gebildet ist, die mit einem dsen-
artig geformten, unter Vorspannung auf dem Um-
fang der Rastscheibe (19) anliegenden Endbereich
in gegenstiickig geformte Rastvertiefungen (20)
einrastet. ’

11. Schwenkbare Handhabe nach einem oder meh-
reren der vorhergehenden Anspriiche, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Rastscheibe (19) an die Giriff-
platte (2) angeformt ist.

12. Schwenkbare Handhabe nach einem oder me-
hereren der vorhergehenden Anspriiche, dadurch
gekennzeichnet, daB die Schwenkachse (8) von
zwei Achsstummeln (22) definiert ist.

13. Schwenkbare Handhabe nach Anspruch 12,
dadurch gekennzeichnet, daf3 jedem der Achsstum-
mel (22) zugeordnet jeweils eine Rastscheibe (19)
vorgesehen ist, die von diesem durchsetzt ist.

14. Schwenkbare Handhabe nach Anspruch 12
oder 13, dadurch gekennzeichnet, das mindestens
einer der Achsstummel (22) drehfest mit der Giriff-
platte (2) verbunden ist.

15. Schwenkbare Handhabe nach Anspruch 14,
dadurch gekennzeichnet, daB unter Ausnutzung
der Drehbewegung des griffplattenfesten Achs-
stummels (22) im Zuge der Ausschwenkbewegung
der Griffplatte (2) ein zugeordneter Verriegelungs-
mechanismus der Tir, Klappe oder des Deckels (1)
ausldsbar ist.

16. Schwenkbare Handhabe nach Anspruch 14
oder 15, dadurch gekennzeichnet, daB die Griffplat-
te (2) unter motorischem Drehantrieb des griffplat-
tenfesten Achsstummels (22) in seine Bedienpositio-
nen verfahrbar ist.

17. Schwenkbare Handhabe nach einem oder me-
hereren der vorhergehenden Anspriiche, dadurch
gekennzeichnet, daB die niederzudriickenden Rand-
zonen (15) der Grifiplatte (2) rutschhemmend profi-
liert sind.

18. Schwenkbare Handhabe nach Anspruch 17,
dadurch gekennzeichnet, daB als Profilierung meh-
rere erhabene Langsrippen (17) vorgesehen sind,
die in einem geringen Abstand paraliel zueinander
verlaufen.

19. Schwenkbare Handhabe nach Anspruch 17
oder 18, dadurch gekennzeichnet, daB die Profilie-
rung der Randzonen (15) Bediensymbole fiir die
Griffplatte (2) ausbildet.

20. Schwenkbare Handhabe nach Anspruch 19,
dadurch gekennzeichnet, daB sich die Profilierung
beider Randzonen (15) nur Gber ein pfeilformiges Ta-
stfeld erstreckt.

21. Schwenkbare Handhabe nach einem oder meh-
reren der vorhergehenden Anspriiche, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die auBenliegende Flache der
Griffplatte (2) mit reflekiierenden Mitteln versehen
ist.

22, Schwenkbare Handhabe nach Anspruch 21,
dadurch gekennzeichnet, daB in die AuBenflache
der Griffplatte (2) ein Riickstrahler (16) eingelassen
ist, der die AuBenfliche der Griffplatte (2) bis zu
den Randzonen (15) abdeckt.
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Revendications

1. Poignée pivotante pour portes, irappes ou cou-
vercles de véhicules, comprenant une plaque-poi-
gnée (2) ajustée essentiellement & fleur dans la sur-
face coordonnée du véhicule, plaque-poignée qui
recouvre complétement un creux de poignée (6) as-
socié dans une position de repos fixée et que l'on
peut faire pivoter, en raison d'un montage a bascule
par son milieu, depuis le plan de sa surface, jusqu'a
une position saillante de service, en appuyant sur
une zone marginale s'étendant & distance de |'axe de
pivotement (22), position de service dans laquelle
elle est empéchée de pivoter davantage vers I'exté-
rieur, par des moyens de butée, lorsqu'elle est solli-
citée dans le méme sens de pivotement, caractéri-
sée en ce que 'on peut faire passer la plaque-poi-
gnée (2) alternativement dans des positions de
service opposées en appuyant sur deux zones mar-
ginales (15) situées I'une & 'opposé de l'autre et que
la plaque-poignée (2) est arrétée, dans la position
de repos et dans les deux positions de service, au
moyen d'un dispositif d’arrét qui comprend un dis-
que d'arrét (19) solidaire de la plaque-poignée et qui
coopére avec au moins un moyen d'arrét (élément
d'arrét 21) disposé fixe par rapport au creux de poi-
gnée.

2. Poignée selon la revendication 1, caractérisée
en ce que la section intérieure du creux de poignée
(4) est délimitée par une coquille de creux de poi-
gnée (6) de forme semi-cylindrique, dont la région
de fond située derriére Faxe de basculement (8) est
pourvue d'une élévation en diédre, de maniére que
les faces arriére de la plaque-poignée (2) soient ap-
puyées, dans les deux positions de service, sur la
face de butée (10) associée de Pélévation.

3. Poignée selon la revendication 2, caractérisée
en ce que I'élévation en diédre est formée par un en-
foncement (9) de la coquille de creux de poignée (6),
enfoncement qui crée une saillie dans le creux de
poignée (4).

4. Poignée selon la revendication 2 ou 3, caracté-
risée en ce que des moyens amoriissant la venue en
butée sont prévus entre les faces arriére de la pla-
que-poignée (2) et les faces de butée (10) corres-
pondantes.

5. Poignée selon la revendication 4, caractérisée
en ce que les moyens d'amortissement sont con-
stitués chacun par une barrette-tampon (11) pos-
sédant une élasticité analogue a celle du caout-
chouc.

6. Poignée selon une ou plusieurs des revendica-
tions précédentes, caractérisée en ce que les sur-
faces de bord (12) de la plaque-poignée (2) autour
desquelles vient se placer la main fors de la
manceuvre de la porte, de la trappe ou du couvercle
(1), ont une forme bombée et se raccordent & des fa-
ces arriére en coin (13).

7. Poignée selon une ou plusieurs des revendica-
tions précédentes, caractérisée en ce qu'une fente
circonférentielle (5) est prévue entre les surfaces
périphériques de la plaque-poignée (2) et la surface
qui les entoure et la borde, fente qui est fermée au
moyen d’un élément d'étanchéité (14) en élastomere.
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8. Poignée selon une ou plusieurs des revendica-
tions précédentes, caractérisée en ce que le disque
d'arrét (19) affecte la forme d’'un segment de cercle,
la surface périphérique de ce disque étant déplaga-
ble suivant un trajet circulaire autour de I'axe de pi-
votement (8) lors du pivotement de la plaque-poi-
gnée (2) et la surface périphérique du disque d'ar-
rét (19) présentant des évidemenis formant des
crans darrét (20), dans lesquels pénétrent des
moyens d'arrét disposés fixes et chargés par res-
sort.

9. Poignée selon la revendication 8, caractérisée
en ce que trois crans d'arrét (20) sont prévus, cor-
respondant & trois positions d'arrét et dans les-
quels pénétre le méme élément d'arrét (21).

10. Poignée selon la revendication 9, caractéri-
sée en ce que I'élément d'arrét (21) est formé par un
ressort en forme de lame pourvu d'une portion ex-
tréme conformée a la fagon d'un ceillet, qui s’appli-
que sous précontrainte contre le pourtour du dis-
que d'arrét (19) et pénétre avec un effet de ver-
rovillage dans des crans darrét (20) de forme
complémentaire.

11. Poignée selon une ou plusieurs des revendica-
tions précédentes, caractérisée en ce que le disque
d'arrét (19) est formé sur la plaque-poignée (2).

12. Poignée selon une ou plusieurs des reven-
dications précédentes, caractérisée en ce que
Paxe de pivotement (8) est défini par deux tourillons
(22).

13. Poignée selon la revendication 12, caractéri-
sée en ce qu'un disque d'arrét (19) est coordonné a
chacun des tourillons (22) et est traversé par le tou-
rillon correspondant.

14. Poignée selon la revendication 12 ou 13, ca-
ractérisée en ce que 'un au moins des tourillons
(22) est solidarisé en rotation avec la plaque-poi-
gnée (2).

15. Poignée selon la revendication 14, caractéri-
sée en ce que, au cours du mouvement de pivote-
ment vers I'extérieur de la plague-poignée (2}, le
mouvement de rotation du tourillon (22) solidaire de
la plaque-poignée est utilisé pour déverrouiller un
mécanisme de verrouillage coordonné de la porte,
de la trappe ou du couvercle (1).

16. Poignée selon la revendication 14 ou 15, ca-
ractérisée en ce que la plaque-poignée (2) peut étre
amenée a ses positions de service par I'entraine-
ment en rotation du tourillon (22) solidaire de la pla-
que-poignée au moyen d'un moteur.

17. Poignée selon une ou plusieurs des revendi-
cations précédentes, caractérisée en ce que les zo-
nes marginales (15) & enfoncer de la plaque-poignée
(2) sont pourvues d'un profilage antidérapant.

18. Poignée selon la revendication 17, caractéri-
sée en ce que le profilage est constitué de plusieurs
nervures longitudinales (17) saillantes qui s'éten-
dent parallélement & une faible distance I'une de
l'autre.

19. Poignée selon la revendication 17 ou 18, carac-
térisée en ce que le profilage des zones marginales
(15) forme des symboles pour la manceuvre de la pla-
que-poignée (2).

20. Poignée selon la revendication 19, caractéri-
sée en ce que le profilage des deux zones margina-
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les (15) s'étend seulement sur une plage d’appui
ayant la forme d'une fleéche.

21, Poignée selon une ou plusieurs des revendi-
cations précédentes, caractérisée en ce que la sur-
face externe de la plague-poignée (2) est pourvue
de moyens réfléchissants.

22, Poignée selon la revendication 21, caractéri-
sée en ce qu'un catadioptre (16) est encastré dans
la surface externe de la plaque-poignée (2) et cou-
vre cette surface externe jusqu'aux zones margina-
les (15).

Claims

1. Swivel handle for doors, flaps or lids of vehi-
cles, consisting of a handle plate (2) which is essen-
tially flush fitted in the associated vehicle surface
and which, when in a fixed inoperative position, com-
pletely covers an associated handle recess (6) and
which, by virtue of a rocker bearing arrangement,
can be swivelled, when pressing on an edge zone
running at a distance from the swivel axis (22), out
of its surface plane into a raised operative position
in which it is locked by stopping means to prevent
further outward swivelling in the event of a swivel
load in the same direction of movement, character-
ised in that the handle plate (2) can be transferred
alternately into opposite operative positions by
pressing on two edge zones (15) lying opposite one
another, and that the handle plate (2) is detained in
the inoperative position and in the two operative po-
sitions by means of a locking device, the locking de-
vice comprising a locking wheel (19) which is fixed to
the handle plate and which cooperates with at least
one locking means (locking element 21) fixed to the
handle recess.

2. Swivel handle according to Claim 1, character-
ised in that the clear opening of the handle recess
(4) is limited by a semicylindrical recessed handle
shell (6) of which the bottom area lying behind the
swivel axis (8) is provided with a roof-shaped ele-
vated section in such a manner that in both opera-
tive positions the rear faces of the handle plate (2)
are supported on the associated stop face (10) of
the elevated area.

3. Swivel handle according to Claim 2, character-
ised in that the roof-shaped elevated section com-
prises an indentation (9) in the recessed handle
shell (6) projecting upwardly into the handle recess
4

4. Swivel handle according to Claim 2 or 3, char-
acterised in that cushioning means are provided be-
tween each of the rear faces of the handle plate (2)
and the corresponding stop faces (10).

5. Swive!l handle according to Claim 4, character-
ised in that a rubber buffer strip (11) is provided in
each case as the cushioning means.

6. Swivel handle according to one or more of the
preceding Claims, characterised in that the edge
surfaces (12) of the handle plate (2) which are
gripped when operating the door, flap or lid (1) are
spherically shaped and pass into rear wedg surfac-
es (13).

7. Swivel handle according to one or more of the
preceding Claims, characterised in that between the
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peripheral faces of the handle plate (2) and the face
surrounding and bordering the peripheral face
there is provided an encircling gap (5) which is
bridged by means of an elastomer sealing element
(14). ,
8. Swivel handle according to one or more of the
preceding Claims, characterised in that the locking
wheel (19) is shaped like the segment of a circle, the
circumferential surface of which wheel being mov-
able in a circular path about the swivel axis (8) when
swivelling the handle plate (2), and there being pro-
duced in the dircumferential surface of the locking
wheel (19) locking recesses (20) in which rigidly posi-
tioned spring-loaded locking means engage.

9. Swivel handle according to Claim 8, character-
ised in that there are provided three provided lock-
ing positions corresponding to three locking recess-
es (20) in which the same locking element (21) engag-
es.

10. Swivel handle according to Claim 9, character-
ised in that the locking element (21) comprises a leaf
spring, which, with an eye-shaped end section bear-
ing against the circumference of the locking wheel
(19) during pretensioning, shap engages into corre-
spondingly shaped locking recesses (20).

11. Swivel handle according to one or more of the
preceding Claims, characterised in that the locking
wheel (19) is moulded to the handle plate (2).

12. Swivel handle according to one or more of the
preceding Claims, characterised in that the swivel
axis (8) is defined by two axle stubs (22).

13. Swivel handle according to Claim 12, charac-
terised in that each of the axle stubs (22) is associ-
ated with a locking wheel (19) through which the axle
stub extends.

14. Swivel handle according to Claim 12 or 13,
characterised in that at least one of the axle stubs
(22) is non-rotatably connected to the handle plate
(2).
15. Swivel handie according to Claim 14, charac-
terised in that an associated locking mechanism of
the door, flap or lid (1) can be triggered using the ro-
tary movement of the axle stub (22) fixed to the han-
dle plate in the course of the outward swivelling
movement of the handle plate (2).

16. Swivel handle according to Claim 14 or 15,
characterised in that the handle plate (2) can be
moved into its operative positions using a rotary mo-
tor drive of the axle stub (22) fixed to the handle
plate.

17. Swivel handle according to one or more of the
preceding Claims, characterised in that the edge
zones (15) of the handle plate (2) which are to be de-
pressed are provided with a non-slip profiling.

18. Swivel handle according to Claim 17, charac-
terised in that the profiling is provided in the form of
a plurality of raised longitudinal ribs (17) running a
short distance from and paralle! fo one another.

19, Swivel handle according to Claim 17 or 18,
characterised in that the profiling of the edge zones
(15) forms symbols for operating the handle plate (2).

20. Swivel handle according to Claim 19, charac-
terised in that the profiling of the two edge zones
(15) extends only over an arrow-shaped contact
area.
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21, Swivel handle according to one or more of the
preceding Claims, characterised in that the outlying
face of the handle plate (2) is provided with reflec-
tive means.

22. Swivel handle according to Claim 21, charac- 5
terised in that a reflector (16) is fitted into the outer
face of the handle plate (2), covering this outer
face of the handle plate (2) as far as the edge
zones (15).
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