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@ Vorrichtung an Webmaschinen zum wahiweisen Bewegen von Vorlagefingern.

@ An einer Webmaschine ist eine Vorrichtung zum
wahlweisen Bewegen von schwenkbaren Vorlagefin-
gern zwischen einer Ruheposition und einer Betrieb-
sposition vorgesehen. Jedem Vorlagefinger ist ein
ihn nach Uberschreiten eines Totpunktes in die
Ruheposition oder Betriebsposition umschnappender
Schnappantrieb zugeordnet. Die Vorlagefinger k&n-
nen aus der Ruheposition oder der Betriebsposition
von Ubertragungsmitteln mitgenommen werden, die
schaltbare Elektromagnete enthalten.
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Vorrichtung an Webmaschinen zum wahlweisen Bewegen von Vorlagefingern

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung an
Webmaschinen zum wahlweisen Bewegen von -
schwenkbaren Vorlagefingern zwischen einer Ruhe-
position und einer Betriebsposition mit einer synch-
ron mit der Webmaschine laufenden Welle, die mit
einem Steuernocken versehen ist, dessen Bewe-
gung auf jeweils einen Vorlagefinger mit Ubertra-
gungsmitteln Ubertragbar ist,die das Ausw&hlen
sines Vorlagefingers steuernde Elekiromagneten
enthalten.

Bei einer bekannten Bauart (EP-B1-9840) ist
ein zweiarmiger Hebel vorgesehen, der mit seiner
Mitte an der Steuerscheibe der Welle gehalten ist.
Eines der Enden dieses Hebels ist {iber ein Uber-
tragungsgestidnge mit einem Vorlagefinger verbun-
den. Das Ubertragungsgestinge enthélt einen
Federmechanismus, der den Vorlagefinger und
damit auch den Anlenkpunkt an dem zweiarmigen
Hebel in der Ruhestellung h&it. Dem anderen Ende
des Doppelarmhebels, der mit einer relativ weichen
Feder in Kontakt mit dem Steuernocken gehalten
ist, liegt eine Magnetarretierung gegeniiber, die
durch einen Steuermagneten zwischen einer Ruhe-
position und einer Arretierposition verstellbar ist.
Wird der Steuermagnet erregt, so wird das sonst
frei bewegliche Ende des doppelarmigen Hebels
festgehalten, so daB dann das andere Ende des
Hebels mit dem zum Vorlagefinger flhrenden
Ubertragungsmechanismus bewegt wird, d.h. die
Vorlagebewegung des Vorlagefingers ausgefiihrt
wird. .

Um die mdglichen Geschwindigkeiten zu erho-
hen und nicht von den Schaligeschwindigkeiten der
Elektromagneten abhdngig zu sein, ist es auch
bekannt (US-A-45 37 228), fur den doppelarmigen
Hebel einen Arretierhebel vorzusehen, der durch
einen zweiten Nocken zwischen einer Ruhestellung
und einer Arretierstellung verschwenkbar ist. Bei
dieser Bauart sind ebenfalls Elektromagneten vor-
gesehen, die allerdings nur bewirken, daB dann,
wenn sie angesteuert werden, der von dem zweiten
Steuernocken bewegte Arretierhebel in der Arretier-
stellung gehalten wird.

Bei einer weiteren bekannten Vorrichtung (EP-
B1-131 481) ist jedem Vorlagefinger eine Kippvor-
richtung zugeordnet, die mit dem Vorlagefinger
verbunden ist und die von den Ubertragungsmitteln
jeweils in der Form eines Zwangsaniriebes in die
Betriebsposition oder Ruheposition gebracht wird.
Die Ubertragungsmitte! enthalten eine gegen die
Kippvorrichtung anlaufende Stange, deren Vor-
schubrichtung mittels eines Elektromagneten ge-
steuert werden kann.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine
Vorrichtung der eingangs genannten Art so aus-
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zubilden, daB sie auch bei sehr hohen Arbeitsge-
schwindigkeiten ein zeitlich exakt abgestimmtes
Vorbringen und Zuriickbewegen der einzelnen Vor-
lagefinger erlaubt. '

Diese Aufgabe wird dadurch gelSst, daB jedem
Vorlagefinger ein ihn nach Uberschreiten eines Tot-
punktes in die Ruheposition oder Betriebsposition
umschnappender Schnappantrieb zugeordnet ist,
und daB jeder Vorlagefinger mittels der Elekiro-
magneten mit den Ubertragungsmitteln in der
Ruheposition oder in der Betriebsposition kuppel-
bar und von diesen aus der jeweiligen Position
{iber den Totpunkt des Schnappaniriebes hinaus
mitnehmbar ist.

Die erfindungsgemé&B ausgebildete Vorrichtung
erméglicht hohe Arbeitsgeschwindigkeiten, die
nicht von den Schalt-und An sprechzeiten der Elek-
tromagnete beeintrdchtigt wird. Auch bei sehr -
schnellen Bewegungen stehen flir das Ein-und
Ausfahren der Magnetanker der Elekiromagneten
noch relativ grofe Zeitrdume zur Verfligung.

In zweckmagiger Ausgestaltung der Erfindung
wird vorgesehen, daB der Schnappanirieb jedes
Vorlagefingers eine mit dem Vorlagefinger fest ver-
bundene, auf einer Drehachse gelagerte Scheibe
enthilt, die zwischen zwei Anschidgen hin und her
verdrehbar ist und an die ein an einem ortsfesten
Haltepunkt gehaltenes Federelement derart ange-
lenkt ist, da der Anlenkpunkt des Federelementes
an der Scheibe in der Ruheposition und in der
Betricbsposition jeweils auf gegeniiberliegenden
Seiten der Verbindungslinie zwischen dem orisfe-
sten Haltepunkt des Federelementes und der Dre-
hachse der Scheibe liegt. Dadurch wird ein einfa-
cher und dennoch wirksamer Schnappmechanis-
mus geschaffen, der ebenfalls sehr hohe Arbeitsge-
schwindigkeiten erlaubt.

In weiterer Ausgestaltung der Erfindung wird
vorgesehen, daB die Elektromagneten derart inner-
halb der Ubertragungsmitte! angeordnet sind, das
durch sie eine formschilissige Verbindung zwi-
schen zwei hintersinanderfolgenden Ubertragungs-
mittein herstellbar ist. Durch diese in beiden Rich-
tungen formschliissige Verbindung werden Verzd-
gerungen durch elastische Verformungen o.dgl.
vermieden.

Bei einer vorteilhaften Ausflihrungsform der Er-
findung ist vorgesehen, daB die Elektromagnete auf
Schwenkhebel angeordnet sind, die in Umfangs-
richtung der mit dem zugehdrigen Vorlagefinger
verschwenkbaren Scheibe ebenfalls verschwenkbar
sind, wobei den Magnetankern der Elekiromagnete
Aussparungen der Scheibe zugeordnet sind, in die
die Magnetanker einrastbar sind.

In weiterer Ausgestaltung der Erfindung wird
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vorgesehen, daB die Betriebsposition und die
Ruheposition der Vorlagefinger derart durch die
Anschldge begrenzt ist, daB in beiden Positionen
zwischen den Magnetankern des jeweils aktivierba-
ren Elekiromagneten und den Aussparungen in
Umfangsrichtung ein Spiel vorhanden ist. Dadurch
wird sichergestellt, da die Magnetanker der Elek-
tromagnete praktisch kraftfrei in die entsprechen-
den Aussparungen der Scheibe einrasten, so daf
das Ein-und Ausrasten nicht durch Reibungskrifte
verz8gert wird.

Weitere Merkmale und Vorteile der Erfindung
ergeben sich aus der nachfolgenden Beschreibung
der in der Zeichnung dargestellten Ausflhrungs-
form und den Unteranspriichen.

Die Zeichnung zeigt in einer schematisierten
Seitenansicht eine erfindungsgemafe Vorrichiung
zum Bewegen von Vorlagefingern einer Webma-
schine zwischen einer Betriebsposition und einer
Ruheposition.

Die dargestelite Vorrichtung dient zum wech-
selweisen Vorbringen von SchuBfdden an Webma-
schinen. Sie enthdlt mehrere Vorlagefinger (23),
von denen nur einer dargestellt ist. Die Vorlagefin-
ger (23) sind um eine stationdre Achse (11) ver-
schwenkbar, d.h. bei der dargesteliten Ansicht lie-
gen die Vorlagefinger (23) in der Zeichnungsebene
hintereinander.

Der Antrieb der Vorlagefinger (23) wird von
einer Welle (21) abgeleitet, die mit einer konstanten
Geschwindigkeit angetrieben ist und die synchron
mit der Webmaschine [duft, und z.B. die Ge-
schwindigkeit der Mittel zur Fachbildung hat. Bei-
spielsweise kann die Drehung der Welle (21) von
der Hauptwelle direkt abgeleitet werden, von der
auch die Bewegung der Mittel zur Fachbildung
abgeleitet ist.

Die Welle (21) ist mit einem Steuernocken (2)
versehen, gegen den eine Schwinge (1) angedrickt
ist. Die Schwinge (1) ist um eine zur Welle (21)
stationdre Achse (22) verschwenkbar und mittels
einer Druckfeder (24) an den Steuernocken (2)
angedriickt. Der Steuernocken (2) besitzt zwei
konzentrische teilzy lindrische Abschnitte (17, 18),
die in unterschiedlichem Radius zu der Welle (21)
liegen. Zwischen den Abschnitten (17,18) sind
Ubergangsabschnitte (30, 31) vorgesehen.

An die Schwinge (1) sind zwei Ubertragungs-
stangen (3, 4) in einem Gelenk (25) angelenkt, die
etwa V-f6rmig auseinanderlaufen. An die beiden
Enden der Ubertragungsstangen (3, 4) schliefen
Uber Gelenke (26, 27) Schwenkhebel (5, 8) an, die
um die Drehachse (11) der Vorlagefinger (23) ver-
schwenkbar sind. Die Schwenkhebel (5, 6) laufen
wieder V-frmig zusammen, so daB die Ubertra-
gungsstangen (3, 4) und die Schwenkhebel (5, 6)
ein Viereck bilden, wobei die Drehachse (11) und
das Gelenk (25), das die Ubertragungsstangen (3,
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4) mit der Schwinge (1) verbindet, in diagonal
gegeniliberliegenden Eckpunkten angeordnet sind.

Die Schwenkhebel (5, 8) sind jeweils mit sinem
Elektromagneten (8, 9) versehen, die wiederum
jeweils einen Magnetanker aufweisen, der zum Bsi-
spiel radial zur Drehachse (11) ausfahrbar ist. Die
Vorlagefinger (23) sind jeweils mit einer Scheibe
(7) drehfest verbunden, die auf der Drehachse (11)
gelagert ist. Die Scheibe (7) ist mit einem Ansatz
(29) versehen, der zwischen zwei ortsfeste An-
schldge (12, 13) ragt, weiche die Betriebsposition
und die Ruheposition der Vorlagefinger (23) damit
festlegen.

Die Scheibe (7) ist mit radialen Aussparungen
(19, 20) versehen, die den Magnetankern der Elek-
tromagnete (8, 9) zugeordnet sind.

An die Scheiben (7) greift jeweils ein Schnap-
pantrieb (10) an, der so ausgeiegt ist, daB die
Scheiben (7) und damit die Vorlagefinger (23)
jeweils durch die Kraft eines Federsiementes (14)
in der Ruheposition oder Betriebsposition gehalten
sind, in welcher ihr Ansatz (29) an sinem der An-
schidge (12,13) anliegt. Bei einer Bewegung von
der Ruheposition zur Betriebsposition oder umge-
kehrt durchlduft der Schnappantrieb (10} eine Tot-
punktlage, nach der er dann die Scheibe (7) und
damit auch den zugehdrigen Vorlagefinger in die
jeweilig andere Richtung um schnappt. Der
Schnappantrieb (10) besteht aus einem teleskopar-
tigen Federelement (14), das zwischen einem orts-
festen Haltepunkt (18) und einem Anlenkpunkt (15)
an der Scheibe (7) unter Vorspannung angeordnet
ist. Die Anordnung des Haltepunktes (16) und des
Anlenkpunkies (15) erfoigt derart, daB der Anlenk-
punkt (15) in der Betriebsposition und in der Ruhe-
position der Vorlagefinger (23) jeweils auf der an-
deren Seite von der Verbindungsgeraden zwischen
der Drehachse (11) und dem Haitepunkt (16) liegt.

Jeder Vorlagefinger (23) ist mit einer Scheibe
(7) fest versehen. Jeder Scheibe (7) sind zwei
Elektromagneten (8, 9) zugeordnet. Bei einer
praktischen Ausflhrung k&nnen am Ende einer
Drehachse (11), d.h. am Ende einer Reihe von
Vorlagefingern, jeweils Schwenkhebel (5, 6) an-
geordnet werden, die durch Querfiihrungen mitei-
nander verbunden sind, auf denen dann die Elek-
tromagnete (8, 9) angeordnet sind, die den einzei-
nen Vorlagefingern (23) zugeordnet sind.

Wie bereits erwdhnt wurde, 13uft die Welle
(21) mit dem Steuernocken (2) konstant um. Die
Auswah! des Vorlagefingers (23), der in die Be-
triebsposition oder in die Ruheposition gebracht
werden soll, erfolgt Uber eine Programmsteuerung,
durch die die Elekiromagneten (8, 9) der einzeinen
Vorlagefinger (23) gesteuert werden. Bei der
gezeigten Position befindet sich der Vorlagefinger
(23) beispielsweise in seiner Betriebsposition. Um
ihn in die gestrichelte Ruheposition zurlckzubewe-
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gen.muf die Scheibe (7) gegen den Uhrzeigersinn
verdreht werden. Dieses Verdrehen wird durch den
Elektromagneten (8) gesteuert.dessen Magnetanker
der Aussparung (19) der Scheibe (7) in dieser
Position gegeniiberliegt. Das Ansteuern des Elek-
tromagneten (8) erfolgt zweckmiBigerweise dann,
so lange die Schwinge (1) sich noch in dem Be-
reich des Nockenabschnittes (17) befindet, so da8
ein relativ langer Zeitraum flir das Ausfahren des
Magnetankers des Elektromagneten (8) zur Verfu-
gung steht. Wenn dann der Nokkenabschnitt (30)
gegen die Schwinge (1) anlduft, wird diese ver-
schwenkt, wobei diese Verschwenkbewegung Uber
die Ubertragungsstangen (3, 4) auf die Schwenkhe-
bel (5,6) libertragen wird. Der mit der Scheibe (7)
eingekuppelte Elektromagnet (8) nimmt die Schei-
be (7) mit und verschwenkt diese gegen den Uhr-
zeigersinn. Die Aussparung (19) ist in Umfangsrich-
tung so breit gehalten, da8 der Magnetanker des
Elektromagneten (8) beriihrungslos in die Ausspa-
rung (19) einfahren kann. Beim Verschwenken des
Schwenkhebels (5) mit dem Elekiromagneten (8)
legt sich dessen Magnetanker an eine Seitenwan-
dung der Aussparung (19) an und nimmt die Schei-
be (7) mit. Sobald der Schnappantrieb (10) seinen
Totpunkt durchiaufen hat, schnappt er um, wodurch
die Scheibe (7) gegen den Uhrzeigersinn weiterbe-
wegt wird. In der Endstellung der Scheibe (7) liegt
der Ansatz (29) an dem Anschiag (13) an. Diese
Endstellung wird erreicht, wenn die Schwinge (1)
gegen den Nockenabschnitt (18) mit dem gré8eren
Radius aniduft. Die Aussparung (19) ist so breit
gehalten, daB sie auch in dieser Stellung von dem
Magnetanker des Elekiromagneten (8) frei ist,so
daB dieser ohne Uberwindung von Reibungskréften
zurlickgezogen werden kann. Hierflr steht die
gesamte Zeit zur Verfligung, Uber welche sich die
Schwinge (1) in Anlage an dem Nockenabschnitt
(18) befindet. Wenn der Magnetanker des Elektro-
magneten (8) zurlickgezogen wird und zurlickgezo-
gen gehalien wird, wahrend die Schwinge (1) an
dem Nockenabschnitt (18) anliegtbleibt die Schei-
be (7) und damit der Voriagefinger (23) in der
gestrichelt dargestellten Ruheposition.

Um den Vorlagefinger (23) wieder vorzubringen
gibt es zwei verschiedene Mdglichkeiten, d.h. das
Vorbringen des Vorlagefingers (23) ist zu zwei ver-
schiedenen Stellungen der Nockenscheibe (2)
méglich. Sobald die Nockenscheibe (2) wieder mit
dem Nockenabschnitt (18) an die Schwinge (1)
anlduft, kann der Elekiromagnet (8) wieder erregt
werden, so daB sein Magnetanker in die Ausspa-
rung (19) wieder einrastet. Die Scheibe (7) wird
dann anschlieBend im Uhrzeigersinn wieder zuriick-
bewegt, wobei sich der umgekehrte Bewegungsa-
blauf ergibt, so daB der Schnappantrieb (10) nach
{Uiberschreiten des Totpunktes den Weitertransport
der Scheibe (7) libernimmt, bis deren Ansatz (29)
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an den Anschlag (12) anlduft. In der gestrichelt
dargesteliten Ruheposition des Vorlagefingers (23)
liegt darliber hinaus die Aussparung (20) dem Ma-
gnetanker des Elekiromagneten (8) gegeniber,

wenn die Schwinge (1) an dem Nockenabschnitt .

(17) anliegt. In dieser Zeit kann somit der Elektro-
magnet (9) erregt werden, so daB dessen Magne-
tanker in die Aussparung (20) eingreift und die
beim Anlaufen gegen den Nockenabschnitt (30) der
Schwinge gegebene Bewegung auf die Scheibe
(7) wieder in Richiung des Uhrzeigersinns {ibertra-
gen wird.

Des weiteren ist es moglich, den Magnetanker
des Elektromagneten (8) oder des Elekiromagneten
(9) in der ausgefahrenen Stellung zu belassen, d.h.
in dem Eingriff mit der Aussparung (19) oder der
Aussparung (20), so daB die Kuppiung zwischen
der Schwinge (1) und der Scheibe (7) wihrend des
vollstdndigen Umlaufs der Welle (21) erhalten
bleibt. Dies bedeutet dann, daB der Vorlagefinger
(23) bei einem Umlauf der Welle (21) vorgebracht
und wieder zuriickgezogen wird.

Anspriiche

1. Vorrichtung an einer Webmaschine zum
wahiweisen Bewegen von schwenkbaren Vorlage-
fingern zwischen einer Ruheposition und einer Be-
tricbsposition mit einer synchron mit der Webma-

schine laufenden Welle, die mit einem Steuernoc-’

ken versehen ist,dessen Bewegung auf jeweils ein-
en Vorlagefinger mit Ubertragungsmitteln {ibertrag-
bar ist, die das Auswdhlen eines Vorlagefingers
steuernde Elektromagneten enthalten, dadurch ge-
kennzeichnet, dal jedem Vorlagéfinger (23) ein ihn
nach Uberschreiten eines Totpunkies in die Ruhe-
position oder Betriebsposition umschnappender
Schnappantrieb (10) zugeordnet ist, und daB jeder
Vorlagefinger (23) mittels wenigstens einem Elek-
tromagneten (8, 9) mit den Ubertragungsmitteln (1,
3, 4, 5, 6, 7) in der Ruheposition oder in der
Betriebsposition kuppelbar und von diesen aus der

jeweiligen Position Uber den Totpunkt des Schnap-

pantriebes (10) hinaus mitnehmbar ist.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, dag der Schnappantrieb (10) jedes
Vorlagefingers (23) eine mit dem Vorlagefinger
(23) fest verbundene, auf einer Drehachse (11)
gelagerte Scheibe (7) enthdlt, die zwischen zwei
Anschldgen (12, 13) hin-und herverdrehbar ist und
an die ein an einem ortsfesten Haltepunkt (16)
gehaltenes Federslement (14) derart angelenkt ist,
daf der Anilenkpunkt (15) des Federelementes (14)
an der Scheibe (7) in der Ruheposition und in der
Betriebsposition jeweils auf gegeniiberliegenden

')
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Seiten der Verbindungslinie zwischen dem ortsfe-
sten Haitepunkt (16) des Federelementes (14) und
der Drehachse (11) der Scheibe (7) liegt.

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, daf die Elekiromagnete 5
(8. 9) derart innerhalb der Ubertragungsmittel (1, 3,

4, 5, 6, 7) angeordnet sind, daB durch sie eine
formschilissige Verbindung zwischen zwei hinterei-
nanderfolgenden Ubertragungsmittein (5, 7; 6, 7)
herstellbar ist. 10

4, Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
3. dadurch gekennzeichnet, daB die Steuernocke
(2) zwei teilzylindrische, konzentrische Nockenab-
schnitte (17, 18) aufweist.

5. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 15
4, dadurch gekennzeichnet, daB die Elektromagne-
ten (8, 9) auf Schwenkhebeln (5, 6) angeordnet
sind, die in Umfangsrichiung der mit dem zuge-
hdrigen Vorlagefinger (23) verschwenkbaren Schei-
be ebenfalls verschwenkbar sind, wobei den Ma- 20
gnetankern der Elekiromagneten (8, 9) Aussparun-
gen (19, 20) der Scheibe (7) zugeordnet sind, in
die die Magnetanker einrastbar sind.

6. Vorrichtung nach Anspruch S5, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Betriebsposition und die 25
Ruheposition der Vorlagefinger (23) derart durch
die. Anschldge (12, 13) begrenzt sind, daB in bei-
den Positionen zwischen den Magnetankern des
jeweils aktivierbaren Elekiromagneten (8, 9) und
den Aussparungen (19, 20) in Umfangsrichtung ein 30
Spiel vorhanden ist.

7. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
6, dadurch gekennzeichnet, daB gegen die Steuer-
nocke (2) eine um eine zur Welle (21) parallele
Achse (22) verschwenkbare Schwinge (1) federnd 35
angedriickt ist, an die Ubertragungsstangen (3, 4)
an schliefen, die an um die Drehachse (11) der
Scheiben (7) verschwenkbare Schwenkhebel (5, 6)
angelenkt sind, die die Elektromagneten (8, 9) mit -
den in die Aussparungen (19, 20) der Scheiben (7) 40
einrastbaren Magnetankern tragen.

8. Vorrichtung nach Anspruch 7, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Ubertragungsstangen (3, 4)
und die Schwenkhebel (5, 6) - in Richtung der
Drehachse (11) der Scheibe (7) und der Welle (2) 45
gesehen - ein Viereck bilden, dessen diagonal ge-
genilberliegende Eckpunkte von dem Anienkpunkt
(25) der Ubertragungsstangen (3, 4 an der
Schwinge (1) und der Drehachse (11) der Scheiben
(7) gebildet sind. 50

55
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