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() Steppautomat.

@ Bei einem Steppautomaten zum Steppen eines
grofBflachigen Ndhgutes, insbesondere Steppdecke,
mit einer N&hmaschine (1), einem Auflagetisch (2),
einer in Querrichtung zur Ndhmaschine beweglichen
Fuhrungsschiene (3), einem in Léngsrichtung zwi-
schen zwei Endstellungen an der Flhrungsschiene
beweglichen Schlitten (4) und mit einem Spannrah-
men (8) zur Halterung des Ndhgutes, welcher in der
Ebene des NZhgutes schwenkbar an dem Schlitten
angebracht ist, wird der Spannrahmen Ublicherweise
um einen feststehenden Drehzapfen des Schlittens
um 90° geschwenkt, wenn dies zur Durchfiihrung
des N3hmusters erforderlich ist.
e= Um ein Auskragen des Schlittens zu vermeiden
<L und die rdumlichen Gegebenheiten bessers auszu-
nutzen und den Steppautomaten zu vereinfachen
gnund zu verkleinern, wird eine derart gestaltete
LD Schwenkvorrichtung zwischen dem Schlitten und
dem Spannrahmen vorgeschlagen, daB der Spann-
@) rahmen um einen in bezug auf den Schiitten veran-
€N\l derbaren Drehpunkt geschwenkt wird.
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Steppautomat

Die Erfindung bezieht sich auf einen Steppau-
tomaten zum Steppen eines groBfldchigen N&hgu-
tes, insbesondere Steppdecke, mit einer NZhma-
schine, einem Auflagetisch, einer in Querrichtung
zur Ndhmaschine beweglichen FUhrungsschiene,
sinem in Lingsrichtung zwischen zwei Endstellun-
gen an der Fiihrungsschiene beweglichen Schlitten
und einem Spannrahmen zur Halterung des N&h-
gutes, welcher in der Ebene des Ndhgutes -
schwenkbar an dem Schilitten angebracht ist.

Steppautomaten dieser Gattung sind bereits in
verschiedenen Ausfiihrungen bekannt. Hierbei wird
das Nihgut, welches in jeweils einen Spanrahmen
gespannt ist, automatisch unter einer Ndhmaschine
derart gefiihrt, daB bestimmte vorprogrammierte
Nahtmuster auf dem N3hgut entstehen. Hierzu ist
es oft wichtig, daB der Spannrahmen um 80° ge-

dreht werden mug, und zwar dann, wenn auf dem -

Ndhgut bestimmte Zierstiche, wie z.B. Zick-Zack-
Stiche oder Sinus-Stiche aufgebrac ht werden sol-
len, die von der hin- und hergehenden Bewegung
der Nadel, erzeugt durch die Ndhmaschine, und
von dem Vorschub des Fiihrungssystems herge-
stellt werden. Ein solcher Zick-Zack- oder Sinus-
Stich kann aber nur durch eine zur Bewegung der
Nadel senkrechte Vorschubbewegung des Nahgu-
tes erzeugt werden. Um beispielsweise Ndhte auf
dem Nahgut herzustellen, die nicht nur parallel
zueinander verlaufen, sondern z.B. auch senkrecht
zueinander, wie dies bei einem groBen Teil der
markiiiblichen Steppdecken der Fall ist, muB der
Spannrahmen um 90° gedreht werden.

FUr diesen Zweck sind auch bereits Drehvor-
richtungen bekannt. Diese Drehvorrichtungen besit-
zen stets eine feste Drehachse, die an dem Schlit-
ten angebracht ist und um die dann der Spannrah-
men nach Bedarf oder nach einem vorgegebenen
Programm geschwenkt wird. Diese Drehvorrichtun-
gen haben den wesentlichen Nachteil, daB ein Teil
des Schlittens jeweils liber den Drehpunkt bzw.
{iber die Drehachse des Spannrahmens herausragt
und daB die Fuhrungsschiene flir den Schlitten
nach beiden Seiten um diesen Teil ldnger sein
muB, als der eigentliche Fahrweg, der fiir die Er-
zeugung der Ndhte auf dem N&hgut bendtigt wird.
Je nachdem in welcher Richiung das Ndhgut um
90° gedreht wird, ragt einmal der eine Teil und
zum anderen der andere Teil des Schlittens her-
aus, so daB die Schiittenflihrung bzw. die
Fiihrungsschiene fiir den Schiitten immer minde-
stens um die Linge des Schiittens Idnger ausge-
fiihrt sein muB, als, wie gesagt, flir die Erzeugung
der Nihte erforderlich wére.

Der Erfindung liegt demgegeniiber die Aufgabe
zugrunde, einen Steppautomaten  mit seiner
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Schwenkvorrichtung so zu verbessern und auszu-
gestalten, daB jeweils kein oder nur ein minimaler
Teil des Schiittens {iber den Spannrahmen oder in
sonstiger stérender Weise herauskragen kann.

Die erfindungsgeméB gestellte Aufgabe wird
dadurch geldst, daB eine derart gestaltete
Schwenkvorrichtung zwischen demSchlitten und
dem Spannrahmen vorgesehen ist, da wéhrend
der Schwenkbewegung des Spannrahmens um 80°
mindestens eine seiner Ecken -in Draufsicht und in
Bezug auf die Spannrahmenseite des Schiittens
gesehen - bei Rechtsdrehung von der linken nach
der rechten Seite des Schliitens zu und bei Links-
drehung von der rechten nach der linken Seite des
Schiittens zu bewegbar ist.

Auf diese Weise ergibt sich der wesentliche
Vortsil, da der Spannrahmen nicht um einen bezo-
gen auf den Schiitten festen Drehpunkt bzw. einen
festen Drehzapfen oder eine Drehachse gedreht
wird, sondern um einen in bezug auf den Schlitten
veridnderbaren Drehpunkt im Bereich der ausge-
wihlten Ecke des Spannrahmens. Ein weiterer Vor-
teil, der sich aus dem Verdndern bzw. Verschieben
der ausgewihlten Ecke des Spannrahmens in be-
zug auf den Schiitten ergibt, besteht darin, daf die
Fuhrungsschiene fiir den Schlitten bzw. die
gesamte Schliitienflinrung um den Betrag das Lin-
ge des Schlittens, zumindest eines grofien Teils
davon, verkiirzt werden kann. Da die Schlittens aus
Stabilitétsgriinden eine nicht unwesentliche Lénge
und sonstige AusmafBe besitzen miissen, z.B. eine
Lénge von ein bis zwei Metern, kann die Schlitten-
fuhrung und damit der gesamte Platzbedarf des
Fuhrungssystems erheblich vermindert werden.
Ferner wird die Stabilitdit der Gesamtkonstruktion
durch die Verklirzung der Schiittenflihrung erhe-
blich gesteigert. Hinzu kommt noch eine Verringe-
rung der Massen, die fiir die Dynamik der Kon-
struktion von Vorteil ist.

Vorteilhafte Ausgestaitungen der Erfindung und
konkrete Ausfiihrungsbeispiele fiir verschiedene
Konstruktionen ergeben sich aus den Unteranspri-
chen.

In der Zeichnung sind Ausflihrungsbeispiele
der Erfindung im Schema dargestellt, und zwar
zeigen:

Figur 1 eine perspektivische Ansicht einer
Gesamtvorrichtung eines Steppautomaten, wobei
die Schwenkvorrichtung flir den Spannrahmen an
dem Schlitten zum Zwecke des Vergleichs mit den
erfindungsgemiBen Ausflihrungen nach dem Stand
der Technik dargestellt ist,

Figur 2 eine Draufsicht auf eine erfindungs-
gemife Schwenkvorrichtung in einer Endstellung
des Spannrahmens zu dem Schlitten,
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Figur 3 eine Draufsicht gemaB Figur 2, je-
doch in einer Zwischen-Schwenkstellung des
Spannrahmens,

Figur 4 eine Draufsicht gem&B Figur 2, je-
doch in einer anderen Endstellung des Spannrah-
mens zu dem Schiitten,

Figur 5 eine Draufsicht auf eine andere Vor-
richtung mit einem Ketten- oder Riemenantrieb,

Figur 6 eine Draufsicht auf wiederum eine
andere Vorrichtung in einer Endsteliung des
Spannrahmens zu dem Schlitten,

Figur 7 eine Draufsicht gemaB Figur 6, je-
doch mit Darstellung des Spannrahmens in der
anderen Endstellung des Spannrahmens,

Figuren 8 bis 11 Draufsichten auf wiederum
eine andere Vorrichtung mit verschiedenen Lage-
darstellungen des Spannrahmens,

Figur 12 eine Draufsicht auf eine weitere
Schwenkvorrichtung und

Figuren 13 und 14 Draufsichten auf eine
Vorrichtung mit Zahnstange in zwei unter-
schiedlichen Stellungen des Spannrahmens.

Figur 1 zeigt in perspektivischer Darstellung
vereinfacht einen gesamten Steppautomaten zum
Steppeh eines groffidchigen N&hgutes, insbeson-
dere zum Sieppen von Steppdecken. Der Steppau-
tomat enthilt eine N&hmaschine 1, die meist als
Langarmnihmaschine ausgebildet ist, ferner einen
Auflagetisch 2, eine in Querrichtung zur Ndhma-
schine bewegliche Flihrungsschiene 3, wobei unter
Querrichtung die Bewegungsrichtung entsprechend
dem Pfeil 5 definiert ist. Ferner enthdlt der Step-
pautomat einen in Lingsrichtung, d.h. in Richtung
des Pfeils 6 zwischen zwei Endstellungen an der
Flihrungsschiene beweglichen Schiitten 4. An die-
sen Schlitten 4 ist ein Spannrahmen 8 zur Halte-
rung des Nihgutes 10 angebracht. Nach dem
Stand der Technik ist der Spanrahmen 8 an einer
Ecke an einem Drehzapfen 7 gehalten und befe-
stigt, der feststehend an dem Schlitten 4 angeord-
net ist, und zwar so, daB der Spannrahmen um
diesen Drehzapfen in der Ebene des Nihgutes -
schwenkbar ist. Nach dem Stand der Technik kann
zur Verstirkung zwischen der ausgewéhiten Ecke
des Spannrahmens und dem Drehzapfen eine
Winkelschiene 9 befestigt sein.

Demgegeniiber ist allen nachfolgend erlduter-
ten erfindungsgeméfen Konstruktionen bazw. Aus-
flihrungsbeispielen gemeinsam, daB eine derartig
gestaltete Schwenkvorrichiung zwischen dem
Schlitten 4 und dem Spannrahmen 8 vorgesehen
Jist, daB wihrend der Schwenkbewegung des
Spannrahmens 8 um 80° mindestens eine seiner
Ecken bei Rechtsdrehung von der linken nach der
rechten Seite des Schlittens 4 zu und bei Linksdre-
hung von der rechten nach der linken Seite des
Schiittens zu bewegbar ist. Zur besseren Verdeutli-
chung ist in den jeweiligen Ausfihrungsbeispielen
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die ausgewdhlte Ecke des Spannrahmens mit ein-
em Eckpunkt 16 bezeichnet worden. Die angege-
benen Bewegungen sind einheitlich in Draufsicht
auf die verschiedenen Ausflihrungsbeispiele und in
bezug auf die Spannrahmenseite des Schiitiens
gesehen erkldrt. Dementsprechend sind bei allen
nachfolgend erlduterten Ausflhrungsbeispielen die
Spannrahmen in den Figuren stets unterhaib der
Fihrungsschiene 3 bzw. unterhalb des Schlittens 4
gezeichnet.

Bei allen nachfolgend erlduterten Ausflihrungs-
beispielen kann vorteilhafterweise die Linge der
Flihrungsschiene 3 im wesentlichen der Lénge des
Auflagetisches 2 entsprechend gew#hit werden.
Der Schiitten 4 ragt in den Endstellungen jeweils
nicht {iber die L&nge der Flihrungsschiene 3 und
des Auflagetisches hinaus und der Spannrahmen 8
ist Uber die gesamte Fliche des Auflagetisches 2
bewegbar.

Die Figuren 2 bis 4 zeigen ein Ausfiihrungsbei-
spiel einer Schwenkvorrichtung, die besonders ein-
fach und mit geringem Bauaufwand herstellbar ist.
Es sei vorbemerkt, daB bei diesem und bei allen
nachfolgenden Ausflihrungsbeispielen jeweils die
gleichen oder gleich wirkenden Konstruktionsteile
mit den gieichen Bezugszeichen, auch wie in Figur
1 angegeben, versehen sind. Bei dem Ausflh-
rungsbeispiel nach den Figuren 2 bis 4 ist an dem
Schiitten 4 ein vertikaler Drehzapfen 13 befestigt,
an dem ein Hebelarm 12 mit seinem einen Ende.
angelenkt ist, dessen anderes Ende an einer Ecke
mit dem Eckpunkt 16 des Spannrahmens 8 mittels
eines weiteren vertikalen Drehzapfens 11 angreift,
so daB der Spannrahmen 8 um diesen weiteren
Drehzapfen 11 schwenkbar ist. Wie aus der Zeich-
nung zu erkennen ist, macht die Ecke mit dem
Eckpunkt 16 des Spannrahmens wahrend des
Schwenkens die Bewegung, die im Anspruch 1
definiert ist. Zur besseren Flihrung des Spannrah-
mens k&nnen noch an den rahmenssitigen Enden
des Schliittens 4 Anschidge 14, 15 flir den Spann-
rahmen 8 vorgesehen sein. Bei diesem Ausfiih-
rungsbeispiel entspricht die Lange des Hebelarms
12 vorteilhafterweise mindestens etwa der halben
Ldnge des Schiittens 4. An der Ecke des Spann-
rahmens 8, die mit dem Eckpunkt 16 bezeichnet
ist, ist vorteilhafterweise ein Winkelstlick 9 befe-
stigt, in dessen Ecke der Drehzapfen 11 des Hebe-
larms 12 gelagert ist.

Figur 5 zeigt in Drahfsicht ein weiteres Ausfiih-
rungsbeispiel, bei dem Uber die Linge der
FGhrungsschiene 3 ein Ketten- oder Riementrieb
angeordnet ist. Die Kette 17 oder der Riemen die-
ses Antriebs ist um Umlenkrollen 18, 19 am Ende
der Flhrungsschiene 3 sowie um weitere Umlen-
krollen 20, 21, 22 im Bereich des Schlittens 4
umgelenkt. Eine dieser Umlenkrollen 22 sitzt auf
dem Drehzapfen 13 des Schilittens 4. Ferner ist an
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dem Schiitten 4 eine Bremse 23 flir die Kette 17
bzw. den Riemen angeordnet. Die Wirkungsweise
ist im wesentlichen folgende. Wenn die Bremse
festgezogen ist, kann der Schiitten 4 mitsamt dem
Spannrahmen entlang der Fihrungsschiene 3
gefahren werden. Wenn die Bremse geldst ist, wird
{iber den Antrieb die Umlenkrolle und damit der
Drehzapfen 13 in Drehung versetzt, so daB der
Spannrahmen mittels des Hebels 12 eine Schwenk-
bewegung gemdB dem strichpunktierten Pfeil 24
ausfiihrt, die Ecke des Spannrahmens mif dem
Eckpunkt 16 also von der einen zur anderen Seite
des Schiittens bewegt wird.

Bei dem Ausfiihrungsbeispiel nach den Figuren
6 und 7 sind im Bereich der beiden Enden des
Schiittens 4 zwei Hebelarme 25, 26 angelenkt, die
andererseits gelenkig an dem Spannrahmen 8 oder
an einer zwischengeschaiteten Winkelschiene 9 an-
greifen. Die Gelenke 29 und 30 sind zwischen den
Hebelarmen 25, 26 und dem Spannrahmen 8 bzw.
der Winkelschiene 9 Uber Eck und mit Abstand von
der Ecke des Spannrahmens 8 mit dem Eckpunkt
16 angeordnet. Die Gelenke an dem Schiitten sind
mit den Bezugszeichen 27 und 28 versehen. Die
Figuren 6 und 7 zeigen die beiden Endsteliungen
des Spannrahmens nach den jeweiligen Schwenk-
bewegungen.

Die Figuren 8 bis 11 zeigen ein &hnliches
Ausfiihrungsbeispiel wie die Figuren 2 bis 4, je-
doch sind hier Hebelarme 31 und 32 und nicht
gezeichnete besondere Verschiebemechanismen
mit Motoranirieb vorgesehen, die ein Ver-
schwenken und Verschieben des Spannrahmens in
die jeweils dargestellten Stellungen ermdglichen.

Figur 12 zeigt ein weiteres Ausflihrungsbei-
spiel, bei welchen an dem Schlitten 4 ein Ketten-
halter 33 mit einem Kettentrieb angeordnet ist. Die
Kette 34 des Kettentriebes ist um Umlenkrollen 35,
36 an den Enden des Kettenhalters 33 und um
weitere Umlenkrolien 37, 38, 39, die an einer Kon-
sole 43 im mittleren Bereich des Kettenhalters 33
vorgesehen sind, umgelenkt. Von einer dieser Um-
lenkrollen, nimlich der Umienkrolie 39, flihrt eine
weitere Kette 40 zu einer Drehscheibe 41, mit
welcher eine Ecke des Spannrahmens mit dem
Eckpunkt 16 verbunden ist. Die Drehscheibe 41
sitzt auf einer Achse 42, die ihrerseits an einer
Konsole 43 gelagert ist. Die gesamte Vorrichtung
ist in Figur 12 der Deutlichkeit halber wesentlich
vergrdBert, d.h. nicht maBstabsgerecht gezeichnet.
in der Praxis ist diese gesamte Vorrichtung kiein
und handlich ausgebildet. Die Antriebe mit nicht
gezeichneten Antriebsmotoren usw. werden wieder
so gesteuert, da die gewlnschte Schwenkbewe-
gung des Spannrahmens ausgeflihrt wird.

Die Figuren 13 und 14 zeigen schiieBlich noch
ein weiteres Ausfiihrungsbeispiel, bei welchem der
Spannrahmen Uber einen Winkelbereich wie darge-
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stellt eine Zahnstange 46 aufweist, an welcher ein
an dem Schiitten 4 gelagertes Zahnrad 45 angreift.
Die Halterung mit dem Tréger 44 ist der Deutlich-
keit halber vereinfacht dargestellt. Es ist auch hier
besonders zu beachten, daB bei der Steliung des
Spannrahmens in Figur 13 die Ecke des Spannrah-
mens mit dem Eckpunkt 16 auf der rechten Seite
des Schlittens 4 liegt. Figur 14 zeigt dann eine
Mittelstellung. Wenn das Zahnrad 45 in Pfeilrich-
tung weitergedreht wird, wird der Spannrahmen 8
weitergeschwenkt und gleichzeitig nach links ver-
schoben, so daB die Ecke mit dem Eckpunkt 16
auf die linke Seite des Schlittens 4 zu liegen
kommt.

Es versteht sich, daB bei allen oben be-
schriebenen Ausfihrungsbeispielen elektrische An-
triebe und Steuerungen vorgesehen sind, die aber
an sich bekannt sind, so daB sie im einzelnen nicht
dargestellt und beschrieben worden sind.

Anspriiche

1. Steppautomat zum Steppen eines grofBfla-
chigen Nihgutes, insbesondere Steppdecke, mit
einer Nihmaschine, einem Auflagetisch, einer in
Querrichtung zur  Ndhmaschine  beweglichen
Fihrungsschiene, einem in Langsrichtung zwischen
zwei Endstellungen an der FUhrungsschiene bewe-
glichen Schlitten und einem Spannrahmen zur Hal-
terung des Nahgutes, welcher in der Ebene des
N#hgutes schwenkbar an dem Schlitten angebracht
ist, dadurch gekennzeichnet, daB eine derart ge-
staltete Schwenkvorrichtung zwischen dem Schlit-
ten (4) und dem Spannrahmen (8) vorgesehen ist,
daB wihrend der Schwenkbewegung des Spann-
rahmens (8) um 90° mindestens eine seiner Ecken
(16) - in Draufsich und in Bezug auf die Spannrah-
menssite des Schlittens (4) gesehen - bei Rechts-
drehung von der linken nach der rechten Seite des
Schiittens (4) zu und bei Linksdrehung von der
rechten nach der linken Seite des Schiittens (4) zu
bewegbar ist.

2, Steppautomat nach Anspruch f, dadurch
gekennzeichnet, daB die Linge der Féahrungs-
schiene (3) im wesentlichen der L3nge des
Auflagetisches (2) entspricht, da8 der Schlitten 4)
in den Endstellungen nicht Uber die Linge der
Filhrungsschiene (3) und des Aufiagetisches (2)
hinausragt, und daB der Spannrahmen (8) Uber die
gesamte Fliche des Auflagetisches (2) bewegbar
ist. '

3. Steppautomat nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, da8 an dem Schlitten (4) ein verti-
kaler Drehzapfen (13) befestigt ist, an dem ein
Hebelarm (12) mit seinem einen Ende angelenkt
ist, dessen anderes Ende an einer Ecke des
Spannrahmens (8) mittels eines weiteren vertikalen

tre
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Drehzapfens (11) angreift, so daB der Spannrah-
men (8) um diesen weiteren Drehzapfen (11) -
schwenkbar ist.

4. Steppautomat nach Anspruch 3, dadurch
gekennzeichnet, da die Ladnge des Hebelarms (12)
mindestens etwa der halben Linge des Schiittens
(4) entspricht.

5. Steppautomat nach Anspruch 3 oder 4,
dadurch gekennzeichnet, daB an den rahmenseiti-
gen Enden des Schiittens (4) Anschidge (14, 15)
flr den Spannrahmen (8) vorgesehen sind.

6. Steppautomat nach einem der Anspriiche 3
bis 5, dadurch gekennzeichnet, daB an der Ecke
des Spannrahmens (8) ein Winkelstlick (9) befe-
stigt ist, in dessen Ecke der Drehzapfen (11) des
Hebelarms (12) gelagert ist.

7. Steppautomat nach einem der Anspriche 3
bis 6, dadurch gekennzeichnet, daff Uiber die Linge
der Flhrungsschiene (3) ein Ketten- oder Riemen-
trieb angeordnet ist, daB die Kette (17) oder der
Riemen um Umlenkrollen (18, 19) am Ende der
Flihrungsschiene (3) sowie um weitere Umlenkrol-
len (20, 21, 22) im Bereich des Schlittens (4)
umgelenkt ist, da eine dieser Umienkrollen (22)
auf dem Drehzapfen (13) des Schlittens (4) sitzt,
und daB am Schlitten (4) eine Bremse (23) fUr die
Kette (17) bzw. den Riemen angeordnet ist.

8. Steppautomat nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, daB im Bereich der bei-
den Enden des Schiittens (4) zwei Hebelarme (25,
26) angelenkt sind, die andererseits gelenkig an
dem Spannrahmen (8) oder einer zwischenge-
schalteten Winkelschiene (8) angreifen, und daB
die Gelenke (29, 30) zwischen den Hebelarmen
(25, 26) und dem Spannrahmen (8) bzw. der
Winkelschiene (9) Gber Eck und mit Abstand von
der Ecke (16) des Spannrahmens (8) angeordnet
sind.

9. Steppautomat nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daB der Spannrahmen (8) mittels
eines Hebel- (31, 32) und Verschiebemechanismus
in bezug auf seine Ecke (16) verschwenkbar und
verschiebbar ist.

10. Steppautomat nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daB an dem Schliitten (4) ein Ket-
tenhalter (33) mit einem Kettentrieb angeordnet ist,
dafB die Kette (34) des Kettentriebes um Umlenkrol-
len (35, 36) an den Enden des Kettenhalters (33)
und um weitere Umlenkrollen (37, 38, 39), die an
einer Konsole (43) im mittleren Bereich des Ketten-
halters (33) vorgesehen sind, umgelenkt ist, daf
von einer Umienkrolle (39) eine weitere Kette (40)
zu einer Drehscheibe (41) fiihrt, mit welcher eine
Ecke (16) des Spannrahmens (8) verbunden ist.
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11. Steppautomat nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daB der Spannrahmen (8) Uber
einen Winkelbereich sine Zahnstange (46) aufweist,
an welcher ein an dem Schlitten (4) gelagertes
Zahnrad (45) angreift.
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