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@ Gelenkbeschlag, insbesondere fiir Liegen mit mehrteiliger Liegefléche.

Der Gelenkbeschlag hat ein Gehéuse (1) in dem ein
Doppelschwinghebel (2) gelenkig gelagert ist. Zwei gegeniber-
liegende Gehéuseseitenwénde (8, 8} sind als Schwinghebel (3,
3') ausgebildet und auf beiden Seiten des Doppelschwinghe-
bels (2) am Gehduse angelenkt. Jeder Schwinghebel ist mit
einer Koppel (4, 4') mit einem Ende des Doppelschwinghebels
verbunden. Der Gelenkbeschlag eignet sich besonders vorteil-
haft fir Liegen mit mehrteiligen Liegeflichen, welche mittels
des Gelenkbeschlages synchron verstellt werden kdnnen.
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Beschreibung

Gelenkbeschlag, insbesondere fiir Liegen mit mehrteiliger Liegefldche

Die Erfindung betrifft einen Gelenkbeschlag fur
die gelenkige Verbindung von zwei Elementen,
insbesondere fir Liegen mit mehrieiliger Liegefla-
che. Gelenkbeschlage werden in der MSbelindustrie
haufig eingesetzt, um bewegliche Teile wie Tiren,
Deckel, Riickenlehnen und dergleichen ver-
schwenkbar zu filhren. Solche Gelenkbeschlage
kdénnen aber auch fir andere Zwecke eingesetzt
werden, so z.B. an Greifarmen fur Roboter usw.

Bei Sitz- oder Liegemdbeln werden die Liegefla-
chen normalerweise unabhéngig voneinander und
{iber scharnierartig wirkende Gelenkbeschlage ver-
schwenkt. Durch die DE-A-1,529,431 ist eine Liege
bekanntgeworden, bei der eine Rickenlehne und
eine Beinstiitze gelenkig an einem festen Zwischen-
stlick angeordnet sind. Die Schwenkbewegung
erfolgt unabhéngig voneinander tber ein Hebelsy-
stem mit Hilfe je eines pendelnd aufgehéngten
Motors. Die Schwenkbewegung der Liegeflachen
erfolgt somit nicht synchron. Ausserdem bleibt die
Relativiage des Zwischenstlicks zum Rahmen der
Liege bzw. zu den verschwenkbaren Liegeflachen
unverandert, was ergonomisch ungunstig ist.

Es ist daher eine Aufgabe der Erfindung, einen
Gelenkbeschlag der eingangs genannten Art zu
schaffen, der bei einfacher Konstruktion und kom-
pakter Bauweise eine synchrone Schwenkbewe-
gung der beiden Elemente relativ zum Beschlag
ermdglicht. Der Gelenkbeschlag soll insbesondere
bei Liegen eine ergonomisch giinstige Verschwen-
kung der Liegeflachen erlauben. Diese Aufgabe wird
erfindungsgemiss durch einen Gelenkbeschlag mit
den Merkmalen von Anspruch 1 geldst.

Der Gelenkbeschlag stellt somit mechanisch
gesehen ein Gelenkgetriebe mit einem Freiheitsgrad
dar, wobei das Getriebe im Gehause untergebracht
ist. Das Getriebe besteht aus 6 Gliedern, namlich
den beiden Schwinghebeln, den beiden Koppeln,
dem Doppelschwinghebel und dem Gehduse als
Gestell. Wenn an einem der Glieder eine Bewegung
eingeleitet wird, fiihrt dies zu einer zwangslaufigen
synchronen Bewegung der (brigen Glieder. Der
Ausdruck "Gehause” muss sich ersichtlicherweise
nicht auf einen allseits geschlossenen Korper bezie-
hen. Wichtig ist eine gemeinsame Grundplatte fUr
die verschiedenen Getriebeglieder.

Besonders vorteilhaft sind dabei die beiden
Schwinghebel als gegeniiberliegende Seitenwénde
des Gehauses ausgebildet, die aus einer Grundstel-
lung in eine Schriglage verschwenkbar sind. Die
Schwinghebel bilden so selbst einen Bestandteil des
Gehauses und schliessen dieses in der Grundstel-
lung ab. Wenn das Gehéause einen rechteckigen
Grundriss aufweist und wenn die beiden als Seiten-
wande ausgebildeten Schwinghebel in der Grund-
stellung parallele Gehéuseaussenseiten bilden, kén-
nen die zu verbindenden Elemente in der Grundstel-
lung in einer Ebene ausgerichtet werden.

Die Schwinghebel konnen entweder auf der
gleichen Gehauseseite oder auf gegeniiberliegen-
den Gehauseseiten angelenkt sein. Je nach dem wo

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

der Gelenkpunkt liegt, wird eine gegenléufige oder
eine gleichlaufige Schwenkbewegung erzielt. Er-
sichtlicherweise kann durch eine Verénderung der
Distanz zwischen einzelnen Gelenkpunkten auch
erreicht werden, dass die beiden Schwinghebel
keine gleichférmige, sondern eine proportionale
Bewegung relativ zueinander ausfihren. Dabei ver-
andert sich der Schwenkwinkel des einen Schwing-
hebels proportional mehr oder weniger bei einer
bestimmten Schwenkbewegung des gegenUberiie-
genden Schwinghebels. Dies kann gerade bei Sitz-
oder Liegemdbeln vorteilhaft sein.

Weitere Vorteile kénnen erzielt werden, wenn
jeder Schwinghebel einen kreisbogenférmigen Ab-
schnitt aufweist, dessen Mittelpunkt der Drehpunkt
des Schwinghebels ist und der sich am Ende des
Schwinghebels gegen das Gehauseinnere erstreckt,
wobei die Bogenldnge eiwa der maximal mdglichen
Schwenkbewegung entspricht. Auf diese Weise
bleibt das Gehause auch bei ausgeschwenktem
Schwinghebel durch den kreisbogenférmigen Ab-
schnitt immer geschlossen, so dass kein Schmutz
ins Gehiuseinnere eindringen kann. Auch die Ge-
fahr, dass ein Gegenstand beim Zurlickschwenken
in die Grundstellung versehentlich eingeklemmt
wird, kann dadurch praktisch beseitigt werden.

Der erfindungsgemasse Gelenkbeschlag wird be-
sonders vorteilhaft bei einer Liege eingesetzt, da er
einerseits ein Mittelteil zwischen dem Ruckenteil
und dem Beinteil bildet und daher anderseits eine
gleichférmige oder proportionale Bewegung der
letztern Teile zueinander erméglicht. Das Mittelteil
hat den Vorteil, dass eine auf den Liegefldchen
aufliegende Matratze oder Bespannung nicht win-
kelartig, sondern mit einem Radius gekriimmt wird.
Auf diese Weise kdnnen extreme Knickstellen
vermieden werden, was gerade bei mehrschichtigen
Matratzen besonders vorteilhaft ist. Dies erhéht den
Liegekomfort ganz erheblich. Mit einer einzigen
Antriebsvorrichtung, die an beiden Seiten des
Gelenkbeschlags direkt oder indirekt angreift, kon-
nen Riickenteil, Beinteil und Mittelteil im Gleichge-
wicht zueinander in einer gefiihrten Bewegung
verstellt werden. Dabei ist keine Anlenkung der
Antriebsvorrichtung am Rahmen erforderlich. Die
Antriebsvorrichtung bt somit keine unmittelbare
Zug- oder Druckkrafte auf den Rahmen aus, wo-
durch er erheblich entlastet wird. Verstellvorrichtung
und Gelenkbeschlag bzw. Liegeflachen bilden eine
in sich selbst verstellbare, ergonomische Einheit.
Die Antriebsvorrichtung kann selbstversténdlich
auch ein einfacher, von Hand zu betatigender
Hebelmechanismus sein.

Eine besonders vorteilhafte Position der verstell-
baren Liegeflachen relativ zum feststehenden, hori-
zontalen Rahmen ergibt sich, wenn das Riickenteil
um eine Achse drehbar am Rahmen befestigt ist,
welche im Abstand zum Gelenkbeschlag angeord-
net ist, und wenn das Beinteil durch eine Stitzanord-
nung am Rahmen langsverschiebbar angeordnet ist.
Die Schwenkbewegung erfolgt somit nicht auf der
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Hohe des Beckens, sondern im Kreuz des Liegen-
den, wobei sich die Beckenregion beim Hoch-
schwenken des Rickenteils absenkt. Dies ist ergo-
nomisch besonders vorteilhaft und fihrt unter
anderem auch dazu, dass sich der Schwerpunkt des
Korpers, insbesondere des Oberkérpers relativ zum
festen Rahmen nicht wesentlich verschiebt. Die
Liegeflichen kdnnen dabei auch ohne Verstellvor-
richtung mit geringer Kraftaufwendung verlagert
werden.

Ausfiihrungsbeispiele der Erfindung sind in den
Zeichnungen dargestellt und werden nachstehend
genauer beschrieben. Es zeigen:

Figur 1 Eine Draufsicht auf einen Gelenkbe-
schlag in Grundstellung mit abgehobenem
Deckel,

Figur 2 eine Draufsicht auf den Gelenkbe-
schlag geméss Figur 1 mit ausgeschwenkten
Schwinghebeln,

Figur 2a eine Teilansicht auf den Gelenkbe-
schlag gemaéss

Figur 2 in Pfeilrichtung B,

Figur 3 einen Schnitt durch die Ebene A-A
gemass Figur 1,

Figur 4 eine schematische Darstellung der
Getriebefunktion des Gelenkbeschlags gemass
Figur 1,

Figur 5 die schematische Darstellung der
Getriebefunktion eines abgewandelten Ausfiih-
rungsbeispiels,

Figur 6 die Seitenansicht einer Liege,

Figur 7 eine Draufsicht auf die Liege gemass
Figur 6 und

Figur 8 eine Draufsicht auf eine alternative
Ausfiihrungsform eines Gelenkbeschlages.

Wie aus den Figuren 1 und 3 ersichilich ist,
besteht der Gelenkbeschlag aus einem Gehéuse 1
mit einem Boden 6, einem Deckel 7, den beiden
langsseitigen Seitenwénde 9 und 10 und den beiden
stirnseitigen Seitenwanden 8 und 8'. Die Seiten-
wand 9 ist beim vorliegenden Ausflihrungsbeispiel
fest mit dem Boden 6 und die Seitenwand 10 fest mit
dem Deckel 7 verbunden. Der Deckel 7 liegt dabei
auf einer Stltzschulier 11 und auf zwei Befesti-
gungslaschen 12 auf. An der Stutzschulter und an
den Befestigungslaschen sind Schraubenlécher 19
angebracht, so dass der Deckel mit der Seitenwand
10 fest mit den Ubrigen Gehé&useteilen verschraubt
werden kann.

Die beiden Seitenwdnde 8 und 8 sind als
Schwinghebel 3 und 3 ausgebildet, die um die
Schwinghebelachsen 14, 14’ verschwenkbar sind.
An beiden Seitenwanden sind Befestigungsmittel 5
beispielsweise in der Form von Bolzen angeordnet,
um die Seitenwénde mit Elementen 18 zu verbinden.
Jeder Schwinghebel 3 ist mit einem kreisbogenfor-
migen Abschnitt 15, 15’ versehen, der sich von der
Seitenwand her gegen das Geh3useinnere er-
streckt. Dieser Kreisbogenabschnitt ist so dimensio-
niert, dass er sich passgenau zwischen den Boden 6
und den Deckel 7 einschieben lasst, wie aus Figur 2a
ersichtlich ist. In der Grundstellung werden so die
Gehausestirnseiten durch die beiden Seitenwénde 8
und 8’ volisténdig abgeschlossen, wobei bei ausge-
schwenkten Seitenwéanden 8, 8’ der Kreisbogenab-
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schnitt 15 fUr einen Abschluss gegen das Gehéause-
innere sorgt.

Etwa in der Mitte des Bodens 6 ist eine Mittelach-
se 13 befestigt, an der ein Doppelschwinghebel 2
drehbar gelagert ist. Der Doppelschwinghebel ist mit
den beiden Koppeln 4 bzw. 4' mit je einer Seiten-
wand 8 bzw. 8’ verbunden. Das Koppelgelenk 18, 18"
befindet sich am Ende des Schwinghebels 3, 3’ und
das Koppelgelenk 17 bzw. 17’ befindet sich an je
einem Ende des Doppelschwinghebels 2. In be-
stimmten Féllen ist es zweckméssig, verschiedene
Anlenkpunkte fiir die Koppelgelenke 16 vorzusehen,
so dass auf diese Weise unterschiedliche Auslenk-
winkel erzielt werden kénnen. Es kénnen dabei auch
unterschiedlich lange Koppeln 4 eingesetzt werden.
Es konnen auch Doppelschwinghebel mit unter-
schiedlicher Hebellange und mit unterschiedlichem
Hebelwinkel bzw. mit einstellbarem Hebelwinkel
eingesetzt werden.

Beim Betétigen eines der Getriebeglieder, insbe-
sondere eines Schwinghebels 3 fihren die anderen
Getriebeglieder und insbesondere der gegeniber-
liegende Schwinghebel 3' eine synchrone Bewe-
gung aus. Je nach Verwendungszweck des Gelenk-
beschlages wére es denkbar, die Bewegung an einer
der Koppeln oder am Doppelschwinghebel, bei-
spielsweise (ber die Mittelachse I3 einzuleiten. Ein
Hebelarm des Doppelschwinghebels kdnnte auch
durch das Gehause hindurch verlangert sein, um
daran eine Kraft angreifen zu lassen. Bei der
Darstellung gemass Figur 2 sind die beiden
Schwinghebel bzw. Seitenwinde 8, 8 etwa zur
Halfte des maximal méglichen Weges ausge-
schwenkt. Je nach Anwendungsfall kann dieser Weg
durch Veranderung der Getriebeglieder vergréssert
oder verkieinert werden. Es ware selbstverstandlich
auch denkbar, dass die beiden Seitenwénde 8 und 8’
bereits in der Grundstellung eine Schraglage haben.
Zur Begrenzung der Schwenkbewegung ist an
jedem Schwinghebel 3 bzw. 3’ eine Nase 31
vorgesehen, die mit einem Anschlag 30 am Gehéuse
zusammenwirkt.

Figur 4 zeigt nochmals schematisch die Anord-
nung der Getriebeglieder mit den fest am Gestell
bzw. am Gehause 1 angeord neten Gelenken. Da die
beiden Schwinghebelachsen 14 auf der gleichen
Gehiuseseite angeordnet sind, wird aus der Grund-
stellung eine gegensinnige Schwenkbewegung in
Pfeilrichtung X erreicht.

Bei der schematischen Darstellung gemass Fi-
gur 5 sind die beiden Schwinghebelachsen 14, 14/
auf gegenUberliegenden Gehaduseseiten angeord-
net. Die beiden Schwinghebel 3 und 3’ fiihren dabei
aus der Grundstellung eine gleichsinnige Schwenk-
bewegung in Pfeilrichtung Y aus, so dass sie sich
relativ zueinander parallelogrammartig bewegen. Ein
Hebelarm des Doppelschwinghebels 2 ist Uber das
Koppelgelenk 17 hinaus verlangert, um z.B. mit einer
Kraft F angreifen zu kénnen. Die gleiche Verlénge-
rung ware auch bei Figur 4 denkbar.

Die Figuren 6 und 7 zeigen eine Liege 20, bei der
der erfindungsgemasse Gelenkbeschlag besonders
vorteilhaft verwendet werden kann. Die Liege be-
steht aus einem ausseren Rahmen 23, der beispiels-
weise auf vier Flissen 24 aufliegt. Die eigentliche
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Liegeflache wird im wesentlichen durch ein Riickent-
eil 21 und ein Beinteil 22 gebildet. Das Beinteil 22
weist noch ein unteres Beinteil 27 fUr eine abgewin-
kelte Unterschenkellagerung auf. Das untere Bein-
teil ist (ber ein einfaches Gelenk 33 am Beinteil 22
angelenkt. Die Abwinklung des unteren Beinteils 27
relativ zum Beinteil 22 wird hier nicht naher erlautert.
Sie kann entweder manuell mit Hilfe eines Keilstel-
lers oder ebenfalls synchron mit den Ubrigen
Liegeflachen erfolgen, in dem das untere Beinteil 22
Giber einen Hebelmechanismus mit einer anderen
Liegeflache verbunden ist.

Die einzelnen Liegeflachen sind rahmenartig aus-
gebildet. In den einzelnen Rahmen kénnen Lattenro-
ste, Stahlfederbespannungen oder dergleichen an-
geordnet sein, die als Auflageflache fUr eine Matrat-
ze oder fiir eine andere Bespannung dienen. Das
Rickenteil 21 und das Beinteil 22 sind an ihren
Langsseiten Uber je einen Gelenkbeschlag 25 und
25’ miteinander verbun den. Dieser Gelenkbeschlag
hat beispielsweise die Konfiguration geméss Figur 1.
Die beiden Gelenkbeschldge bilden die Seitenwan-
gen eines Mittelieils 26, das ebenfalls als Rost oder
dergleichen ausgebildet sein kann. Das Mittelteil 26
ist ein in sich geschlossener Rahmen, mit den
Gelenkbeschlagen 25 und 25’ sowie Querstreben 34
und 35. Diese sind vorzugsweise aus einem biege-
steifen Material hergestellt, um Verwindungssteifig-
keit des Mittelteils 26 zu gewéhrleisten.

Das Riickenteil 21 ist um eine Schwenkachse 28
drehbar am Rahmen 23 befestigt. Das Beinteil 22
liegt auf Gleitstiiizen 36 am Rahmen 23 auf, so dass
es je nach Winkelstellung eine Langsverschiebung
ausfihren kann. Anstelle der Gleitstlitzen kdnnen
auch Rollen verwendet werden.

Eine Antriebseinrichtung 29, beispielsweise ein
Elektromotor mit einer linear verschiebbaren Schub-
stange 32, ist mit einem Hebel 35a unmittelbar an der
Querstrebe 35 des Mittelteils 26 befestigt. Die
Befestigung erfolgt dabei pendeind, um Richtungs-
dnderungen auszugleichen. Das Ende der Schub-
stange 32 ist gelenkig am Hebel 34a der Querstrebe
34 befestigt. Selbstverstandlich kénnte die Anord-
nung auch umgedreht werden, so dass die Antriebs-
vorrichtung am Hebel 34a befestigt ist. Bei Betati-
gung der Antriebsvorrichtung 29 wird die Schub-
stange 32 herausgefahren oder wieder zur(ickgezo-
gen. Dabei werden die Hebel 34a, 35a auseinander
gedriickt oder zusammengezogen, was ein enispre-
chendes Verschwenken der Querstreben 34, 35 und
der Gelenkbeschlége 25, 25’ bewirkt, wie aus Figur 6
ersichtlich ist. Im total eingefahrenen Zustand der
Schubstange 32 befinden sich Riickenteil 21, Mittel-
teil 26 und Beinteil 22 in einer Ebene, d.h. in der
strichpunktiert angedeuteten Absenklage. Wird da-
gegen die Schubstange 22 ausgefahren, werden die
Hebel 34a, 35a auseinander gedriickt, das Rlckent-
eil 21 und das Beinteil 22 werden unter jeweils
gleichem oder unterschiedlichem Winkel in einer
gegensinnigen Bewegung in Pfeilrichtung X nach
oben geklappt, bis die gewiinschte Position erreicht
ist. Das Verstellen der Liege kann also erfolgen,
ohne dass wie bei herkdmmlichen Keilstellern
zwischen &usserem Rahmen 23 und Ruckenteil 21
oder Beinteil 22 eine krafischlissige Verbindung
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hergestellt wird, welche bei motorischem Antrieb die
Antriebskréafte aufnehmen muss. Vielmehr erfolgt die
Verstellung ausschiiesslich {ber Krafteinleitung
durch die Antriebsvorrichtung 29 innerhalb des
Mittelteils 26. Dies erméglicht stark vereinfachte
Bauweise des Rahmens 23 und vermindert vor allem
auch Wartungs- und Verschleissprobleme durch
KraftGibertragung zwischen dem Rahmen 23 und
dem Kopfteil 21, wie es bei konventionellen Liegen
erforderlich ist. Die zweifache Abwinkelung der
Gelenkbeschliage 25, 25 gewdhrleistet einerseits
ergonomische Sitz- und Liegelage und reduziert
andererseits die fUr die Versteliung erforderlichen
Antriebskrafte. Dies wird durch die Tieferlegung des
Kérperschwerpunktes, d.h. durch die Vergrisse-
rung des Abstands zwischen der Schwenkachse 28
und dem Drehpunkt des Gelenkbeschlages erreicht.
(Aus Figur 6 ist ersichtlich, dass der rechte
Drehpunkt 14’ relativ grossen Abstand zur
Schwenkachse 28 aufweist; dies fithrt infoige der
Kraftiibertragung Uber die Gelenkbeschléage 25 und
25' zu einer Verlangerung des Hebelarms unterhalb
der Schwenkachse 28 und somit zu ausgeglichene-
ren Gewichts- und Kraftverhalinissen im bewegli-
chen System.)

Da das Beinteil 22 tber Gleitstliizen 36 abgestlizt
ist und abliuft, lasst sich sogar eine Liege konstruie-
ren, die derart ausgeglichen in der Verteilung der
Hebel- und Gewichtsverhilinisse ist, dass sich die
Liege ohne motorischen Verstellmechanismus von
Hand bzw. durch leichte Gewichtsverlagerung ein-
fach aufstellen und absenken lasst. Das relativ breite
Mittelteil 26 (resultierend aus den relativ langen
Gelenkbeschiigen 25, 25') begunstigt dabei nicht
nur die Ergonomie, sondern vor allem auch die
Tieferlegung des Schwerpunkts. Zur Verbesserung
des Gleichgewichtszustands konnen verstellbare
Gegengewichte in das Hebelsystem eingreifen.

Als Antriebsvorrichtung 29 Iésst sich selbstver-
standlich auch eine beliebige andere Anordnung
einsetzen, wie z.B. hydraulische oder pneumatische
Antriebe. Auch ist es denkbar, zwei oder mehrere
Antriebsvorrichtungen zu verwenden, die dann z.B.
direkt an jedem der Gelenkbeschlage 25, 25
angreifen kénnen, um direkte Krafteinleitung auf die
Seitenwande 8, 8’ (Fig. 1) zu bewirken. Dadurch
koénnten sich z.B. weniger steife Querstreben 34, 35
verwenden lassen, weiche beim Ausflihrungsbei-
spiel geméss Figuren 6 und 7 die Kraftiibertragung
von der Antriebsvorrichtung 29 Ubernehmen. Auch
wire es denkbar, vor allem bei breiten Liegen, das
Mittelteil 26 dadurch zu verstarken, dass in der Mitte,
d.h. im Bereich der Antriebsvorrichtung 29 (Fig. 7)
noch ein weiterer Gelenkbeschlag angebracht wird.

Ein weiterer Vorteil der erfindungsgeméassen An-
ordnung liegt darin, dass die Liegefldchen als
Einlegerahmen beschaffen sein kdnnen, der in einen
bestehenden festen Rahmen 23 eingelegt werden
kann. Zur beweglichen Fixierung an der Schwenk-
achse 28 koénnen steckbare Bolzen eingesetzt
werden.

Beim Ausfilhrungsbeispiel gemass Figur 6 ist
gleichzeitiges Anheben des Rickenteils 21 und des
Beinteils 22 gezeigt. Sofern der erfindungsgemasse
Gelenkbeschlag z.B. fir einen Liegestuhl vorgese-
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hen werden soll, bei welchem das Anheben des
Ruckenteils mit einem Absenken des Fussteils
einhergeht, um Sitzposition zu erreichen, kann z.B.
ein gegenlaufiger Gelenkbeschlag verwendet wer-
den, wie er in Figur 5 schematisch dargestellt ist.
Dabei ist es z.B. auch denkbar, durch Verbreiterung
des Mittelteils 26 eine Sitzflache zu bilden.

In Figur 8 ist ein Gelenkbeschlag mit &hnlichen
Merkmalen wie geméss Figur 1 dargestellt. Der
Doppelschwinghebel 2 hat jedoch Hebelarme 38 und
39 von unterschiedlicher Lange, so dass an den
Schwinghebeln 3 und 3’ eine ungleichférmige Bewe
gung erzielt wird. Der kiirzere Hebelarm 39 ist an
eine gabelartige Bogenkoppel 37 angelenkt, die
ihrerseits am Koppelgelenk 16’ befestigt ist. Das
Koppelgelenk 16’ ist hier etwa in der Mitte des
Kreisbogenabschnities 15 angeordnet. Im Gegen-
satz zu Figur 1 sind als Befestigungsmittel keine
Zapfen an den Seitenwénden 8, 8’ der Schwinghebel
vorgesehen. Vielmehr sind an den Seitenwanden
z.B. U-férmige Verbindungsplatien 40 angeordnet,
die mit den Rahmenseiten des Ruckenteils bzw.
Beinteils verschraubt werden kdnnen. Stitzschul-
tern 11 mit Gewindeléchern zum Befestigen des
Deckels sind auf beiden Seiten vorgesehen.

Insgesamt schafft die Erfindung einen universell
anwendbaren Gelenkbeschlag sowie eine Liege mit
einem Gelenkbeschlag, die sowochl in der Anwen-
dung und im Liege-/Sitzkomfort wesentliche Vorteile
bieten, als auch einfach herstellbar und mit unabhan-
gig vom Rahmen arbeitenden Verstelimechanismen
an den Liegeflachen ausbildbar sind.

Patentanspriiche

1. Gelenkbeschlag flir die gelenkige Verbin-
dung von zwei Elementen (18), insbesondere
fur Liegen (20) mit mehrieiliger Liegeflache,
gekennzeichnet durch ein Gehause (1) in dem
ein Doppelschwinghebel! (2) gelenkig gelagert
ist, sowie durch zwei auf beiden Seiten des
Doppelschwinghebels am Gehause (1) ange-
lenkten Schwinghebeln (3, 3'), deren Enden mit
je einer Koppel (4, 4’) gelenkig mit einem Ende
des Doppelschwinghebels (2) verbunden sind,
wobei die Schwinghebel 3, 3') mit Mitteln (5)
zum Befestigen der Elemente (18) versehen
sind.

2. Gelenkbeschlag nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dass die beiden
Schwinghebe! (3, 3') als gegenliberliegende
Seitenwénde (8, 8') des Gehéuses (1) ausgebil-
det sind, die aus einer Grundsteliung (Figur 1) in
eine Schraglage (Figur 2) verschwenkbar sind.

3. Gelenkbeschlag nach Anspruch 2, da-
durch gekennzeichnet, dass das Gehéuse (1)
einen rechteckigen Grundriss aufweist und
dass die beiden als Seitenwénde (8, 8') ausge-
bildeten Schwinghebel (3, 3’) in der Grundstel-
lung parallele Gehauseaussenseiten bilden.

4. Gelenkbeschlag nach einem der Anspri-
che 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass die
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8

Schwinghebel (3, 3’) auf der gleichen Gehause-
seite (9) angelenki sind.

5. Gelenkbeschlag nach einem der Anspri-
che 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass die
Schwinghebel (3, 3') auf gegeniiberliegenden
Gehauseseiten (9, 10) angelenki sind.

8. Gelenkbeschlag nach einem der Anspri-
che 2 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass
jeder Schwinghebel (3, 3') einen kreisbogenfor-
migen Abschnitt (15, 15’) aufweist, dessen
Mittelpunkt der Drehpunkt (14) des Schwinghe-
bels ist und der sich am Ende des Schwinghe-
bels gegen das Gehauseinnere erstreckt, wobei
die Bogenlange etwa der maximal mdglichen
Schwenkbewegung entspricht.

7. Gelenkbeschlag nach Anspruch 6, da-
durch gekennzeichnet, dass jede Koppel (4, 4')
an dem gegen das Geh&useinnere gewandten
Ende des kreisbogenférmigen Abschnitis (15,
15) angelenkt ist.

8. Gelenkbeschlag nach einem der Ansprii-
che 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass das
Gehause (1) einen losbaren Deckel (7) auf-
weist, der sich parallel zur Bewegungsebene
der Gelenkglieder erstrecki.

9. Gelenkbeschlag nach einem der Anspri-
che 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass die
Mittel (5) zum Befestigen der Elemente Bolzen
sind.

10. Gelenkbeschlag nach einem der Anspri-
che 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass die
Mittel zum Befestigen der Elemente Verbin-
dungsplatten (40) sind.

11, Liege (20) mit mehrteiliger Liegeflache,
bestehend aus wenigstens je einem Rickenteil
(21) und einem Beinteil (22), welche relativ
zueinander verschwenkbar an einem Rahmen
(23) befestigt sind, dadurch gekennzeichnet,
dass das Ruckenteil (21) und das Beinteil (22)
Uber wenigstens einen Gelenkbeschlag (25),
insbesondere nach einem der Ansprliche 1 bis
10, derart miteinander verbunden sind, dass
beide Teile mit einer gleichférmigen oder mit
einer proportionalen Bewegung zueinander ver-
schwenkbar sind.

12. Liege nach Anspruch 11 und einem der
Anspriiche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet,
dass wenigstens zwei Gelenkbeschldge (25,
25') als Seitenwangen ausgebildet und durch
Querstreben (34, 35) zu einem Rahmen (Mittel-
teil 26) verbunden sind, wobei die Querstreben
an den Schwinghebeln (3, 3') bzw. den Seiten-
wénden (8, 8) derart direkt oder indirekt
angreifen, dass die Querstreben zusammen mit
den Schwinghebeln relativ zum Gehéuse (1)
des Gelenkbeschlags verschwenkbar sind, und
dass das Ruickenteil (21) und das Beinteil (22)
an den Querstreben und/oder an den Gelenk-
beschlégen (25, 25') befestigt sind.

13. Liege nach Anspruch 11 oder 12, dadurch
gekennzeichnet, dass die Liegeflachen (21, 22,
26) mit einer Antriebsvorrichtung (29) verstell-
bar sind, welche mittelbar oder unmittelbar
zwischen den Schwinghebeln (3, 3') wirksam
ist.
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14. Liege nach Anspruch 12 und 13, dadurch
gekennzeichnet, dass die Antriebsvorrichtung
(29) ein an einer Quersirebe (34 oder 35)
pendeind gelagerter Elektromotor mit einer
linear verstellbaren Schubstange (32) ist, deren
Ende zum Ausschwenken bzw. Einschwenken
der Schwinghebe! gelenkig mit der benachbar-
ten Querstrebe verbunden ist.

15. Liege nach einem der Anspriiche 11 bis 14,
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10

dadurch gekennzeichnet, dass das Rickenteil
(21) um eine Achse (28) drehbar am Rahmen
(23) befestigt ist, welche im Abstand zum
Gelenkbeschlag (25, 25') angeordnet ist, und
dass das Beinteil (22) durch eine Stitzanord-
nung (36) am Rahmen langsverschiebbar abge-
stiitzt ist.
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