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@ Verschlusseinrichtung mit Mithehmer und Haltestromanordnung.

@) Vorgesteilt wird eine VerschiuBeinrichtung mit
Mitnehmer (22) und Haltestromanordnung.

Die VerschiuBeinrichtung wird nach richtiger Co-
deeingabe mittels siner Koppeleinrichtung betrieben,
die durch ein elekirisches Signal wirksamgesteuert
wird. Bei Bestromung verbindet die Koppeleinrich-
tung ein Drehelement auf der TlrauBenseite (1) mit
einem die SchloBbetdtigung durchfiihrenden Ele-
ment auf der Tlrinnenseite (8).

Es wird elekironisch zwischen einem h&heren
Mitnahmestrom und einem geringeren Haltestrom
hin- und hergeschaitet.

AuBerdem werden Mitnahmestifte versenkbar

<gestaltet. so daB in jeder Betriebslage ein kraft- und
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zerstdrungsireies Einrasten eines Mitnehmers zwi-
schen diese Stifte ermdglicht wird.
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VerschiuBeinrichtung mit Mitnehmer und Haitestromanordnung

Die Erfindung Dbetrifft eine Vorrichtung nach
dem Cberbegriff des Anspruchs 1. Die Erfindung
geht von einer derartigen Anordnung aus und bildet
digse in vorteilhafter Weise weiter.

Mit dsr deutschen Patentschrift DE 3338604
C2 und der darauf basierenden europdischen Pa-
tentanmeldung O 140 028 ist eine solche Ver-
schiuBeinrichtung bekannt geworden. Bei dieser
wird nach richtiger Codesingabe mittels eines elek-
trischen Signals eine elektromagnetische Kupp-
lungssinrichtung  wirksamgesteuert, lber die ein
Drehelement auf der TUrauBenseite mit einem die
Schlofibetédtigung durchfiihrenden Element auf der
Tirinnenssite verbunden wird. Die elektromagneti-
scne Kupplungseinrichtung umfaBt u.a. einen
Schwenkmagneten, mit dessen Hilfe nach Errei-
chen esiner bestimmten Ausschwenkposition Uber
einen Mitnehmer eine mechanische Ankopplung ei-
ner Antriebs- an eine Abtriebsachse hergestelit
wird. DarUberhinaus verfligt die VerschluBeinrich-
tung (ber einen zusitzlichen Haltemagneten mit
Haiteblech, der den Schwenkmagneten fiir die
Dauer des Stromflusses in dieser Ausschwenkposi-
tion festhdlt, so daB dann der mit h8herem Strom-
bedarf und auBerdem mit verschleifbehaftetem
Schiupf arbeitende Schwenkmagnet vom Stromflu8
abgeschaitet werden kann.

Diese patentierte Anordnung ist ideal flir den
Betrieb mehrtouriger Schisser, bei denen zum
Ver- oder Entriegeln bis zu 2 volle Umdrehungen
der Abtriebsachse erforderlich sind.

Fiir viertel- oder halbtourige Schifsser, bei de-
nen bereiis eine Viertel- oder eine Halbumdrehung
der Abtriebsachse flr eine volle Ver- oder Entrie-
gelung des Schlosses ausreicht, ist die beschriebe-
ne Einrichtung unndtig aufwendig und volumings.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine
weniger aufwendige und kompaktere Koppelein-
richtung zu schaffen.

Die Aufgabe ist durch die in Anspruch 1 ge-
kennzeichneten MaBnahmen geldst. Durch den
Verzicht auf Haltemagnet und Haltebleche in Ver-
bindung mit der EinfUhrung einer elekironischen
Umschaitung zwischen h&herem Mitnahmestrom
und geringerem Haltestrom wird die Koppeleinrich-
tung kirzer und preiswerter in der Herstellung,
wobei der Betrieb hinsichtlich VerschleiBireiheit flr
die geplante Anwendung bei viertel- und halbtouri-
gen Schldssern vdllig ausreichend ist.

Durch die in Anspruch 2 gekennzeichneten
Mafnahmen wird ein optimierter Haltestrom reali-
siert, der erhalten bleibt, solange die Bestromung
der Koppeleinrichtung andauert.

Durch die in Anspruch 3 gekennzeichneten
MaBnahmen wird ein stindiger Zweipunkibetrieb
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des SchwenkkGrpers 8 erreicht, solange bei anhal-
tender Bestromung die Drehbewegung der Scheibe
7 andauert.

Durch die in Anspruch 4 beschriebene ver-
senkbare Ausflihrung der Stifte 24 wird gewéhrlei-
stet, daB in jeder Lage der Abtriebsachse 6 relativ
zum Antriebselement 5 ein kraft- und zerstdrungs-
freies Einrasten des Mitnehmers 22 zwischen die
Stifte 24 des Antriebselements 5 erm&glicht wird.

Durch die in Anspruch 5 gekennzeichneten
MaBnahmen wird eine Ausflihrung der Koppelein-
richtung mit zwei versetzten Achsen erreicht, die
einen G&ffnungsfreien duBeren Schutz der sicher-
heitskritischen SchloBbereiche ermdglicht.

Durch die in Anspruch 8 gekennzeichneten
MafBnahmen wird ein wsiteres Zahnrad in die Ver-
eingefiihrt, welches erlaubt,
Antriebs- und Abtriebsachse in grdBerer Entfernung
voneinander anzuordnen und welches auBerdem
eine Richtungsumkehr zwischen beiden Achsen er-
mdglicht.

Durch die in Anspruch 7 gekennzeichneten
MagBnahmen ergibt sich eine Ancrdnung, die gegen
von auBen kommende gewaltsame Offnungsversu-
che sicher schiltzt, da alle sicherheiiskritischen Be-
rsiche des Schlosses durch eine Panzerplatte &ff-
nungsfrei abgedeckt werden.

Weitere MaBnahmen und deren Vorteile erge-
ben sich aus der nachstehenden Beschreibung ei-
nes Ausfiihrungsbeispisls der Erfindung. Es zeigen:

Fig. ta, 1b und 1c:
Vorrichtung zum Ankoppeln einer Antriebsachse an
eine Abtriebsachse in siner geschnitienen Seiten-
ansicht, einer geschnittenen Draufsicht und einer
geschnittenen Detailsicht

Fig. 2: Antriebselement mit versenkbaren
Stiften in einer Draufsicht und einer geschnittenen
Seitenansicht

Fig. 3: Stromkreis zum Umschaiten des
Stroms von Mitnahmestrom auf Haltestrom

Fig. 4: Explosionszeichnung der Gesamtan-
ordnung VerschiuBeinrichtung.

In Fig. 1a ist die Koppeleinrichtung in einer
geschnittenen Seitenansicht dargestellt. Die An-
iriebsachse 1, die von der TUrauBenseite aus ange-
trieben werden kann, ist mit einem Zahnrad 2 fest
verbunden. Dieses ist seinerseits mit einem Zahn-
rad 5 in stdndigem Eingriff, welches um die Ab-
triebsachse 6 frei drehbar gelagert ist. An das
Zahnrad 5 ist eine Scheibe 7 drehfest angebunden,
die aus weichmagnetischem Material besteht und
die den einen Teil einer elekiromagnetischen Kop-
peleinrichtung darstelit.

Der zweite Teil der elektromagnetischen Kop-
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peleinrichtung wird gebildet durch den Schwenk-
magneten 9, der vorzugsweise als U-Magnet aus-
gebildet ist und eine Spule 10 zur Erzeugung eines
Magnetflusses trdgt. Mit Bestromung der Spule 10
flieRt der magnetische FluB von einem Schenkel
des Magneten durch die Scheibe 7 zum anderen
Schenkel zurlick. Die Scheibe 7 wird hierdurch fest
an den Schwenkmagneten 9 angezogen. Die sich
bertihrenden Flichen des Schwenkmagneten 9 und
der Scheibe 7 sind so aufeinander eingeschliffen,
daB der Luftspalt zwischen beiden Teilen sehr ge-
ring ist. Hierdurch ergibt sich bereits bei sehr klei-
ner elekirischer Erregung ein grofer MagnetfluB
und damit eine stark anziehende Kraft zwischen
der Scheibe 7 und dem Schwenkmagneten 9.

Mit Drehung der Achse 1 wird gleichzeitig die
Scheibe 7 gedreht, womit bei erregtem Schwenk-
magneten 9 der Schwenkkdrper 8 um einen vorge-
gebenen Winkel mitdreht. Den flr diesen Aus-
schwenkvorgang ndtigen StromfluB nennen wir Mit-
nahmestrom. Der SchwenkkSrper 8 ist fest mit
dem Schwenkmagneten 9 verbunden.

Am Schwenkk&rper 8 ist ein Schwenkkontakt 3
angebracht. Wenn die vorgegebenen Ausschwenk-
winkel in der einen oder anderen Ausschwenkrich-
tung erreicht sind, beriihrt der Schwenkkontakt 3
die elekirischen Kontakte 14 oder 15, wodurch ein
Umschalten des Stroms vom h&heren Mitnahme-
auf den wesentlich geringeren Haltestrom bewirkt
wird. Nihere Einzelheiten hierzu werden in Fig. 3
dargestelit.

Der Haltestrom kann so dimensioniert werden,
daB die Berlihrung zwischen Schwenkkontakt 3 und
den Kontakien 14 oder 15 so lange erhalten bleibt,
wie die Bestromung andauert. Damit wird der aus-
geschwenkte Schwenkkdrper 8 in seiner Aus-
schwenkposition festgehalten. Mit Abschalien des
Stroms wird der SchwenkkSrper 8 durch RUckstell-
federn 16, 17 in seine Ausgangslage zurlickgeflhrt.

Wie in Fig. 1b dargestellt, ist der Schwenkma-
gnet 9 mit dem Schwenkkdrper 8 fest verbunden.
Der Schwenkkdrper 8 ist um die Abtriebsachse 6
drehbar gelagert, genauso wie ein Laufblech 20.
Mit Drehung des Schwenkk&rpers 8 wird durch
diesen das Laufblech 20 mitgedrent.

Fig. 1c zeigt eine geschnittene Teilansicht des
Schwenkkdrpers 8, des Laufblechs 20 und des
Gehiuses 18. In das Gehduse 18 sind Vertiefun-
gen 19 eingearbeitet, in die Stege 21 hineinragen.
Die Stege 21 sind mit dem Laufblech 20 fest
verbunden. Die sich durch die Vertiefungen 19
ergebenden Anlaufschréigen flihren dazu, daB8 mit

Drehung des Laufblechs 20 dieses in axialer Rich-

tung verschoben wird. Dadurch bedingt wird ein
Mitnehmer 22, der in einer Einfrdsung der Ab-
triebsachse 6 gelagert ist, gegen eine Feder 23 so
weit nach oben verschoben, bis er voll in Stifte 24
gingreift, die mit dem Antriebselement 5 verbunden
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sind. Damit ist eine mechanische Kopplung zwi-
schen der Antriebsachse 1 und der Abtriebsachse
6 hergestellt, Uber die groBe Krifte (bertragen
werden kdnnen.

Fig. 2 zeigt in einer Detaildarstellung das An-
triebselement 5 mit versenkbaren Stiften 24 in ei-
ner Draufsicht und in einer geschnittenen Seitenan-
sicht. Je nach Lage der Abtriebsachse 8 relativ
zum Antriebselement 5 kann es geschehen, daB
beim Verschieben des Laufblechs 20 und damit
des Mitnehmers 22 nach oben der Mitnehmer 22
auf die Stifte 24 aufsetzt. Um in diesem Fall ein
kraft- und zerstérungsfreies Aufsetzen auf die Stifte
24 und spéteres Einrasten zwischen die Stifte 24
zu ermdglichen, sind die Stifte 24 so gestaltet, das
sie beim Aufsetzen des Mitnehmers 22 in das
Antriebselement 5 hinein versenkbar sind. Bei Wei-
terdrehung der Antriebsachse 1 und damit des
Antricbselements 5 rastet der zundchst noch fest-
stehende Mitnehmer 22 in die LUcke zwischen den
Stiften 24 ein. Die Federn 25 bringen die versenk-
ten Stifte 24 in Normallage zurlick, so daB dann bei
Weiterdrehung des Antriebselements 5 der Mitneh-
mer 22 mit Hilfe der Stifte 24 mitgedreht wird,
wodurch dann die Mitdrehung der Abtriebsachse 6
erfolgt.

Somit ist dann eine Ankopplung der Abtriebs-
achse 6 an die Antriebsachse 1 gegeben, solange
der StromfluB anhélt.

In Fig. 3 ist die einfachste Art eines Stromkrei-
ses zur Umschaltung zwischen Mitnahmestrom und
Haltestrom ndher dargestellt. Der Schalter 28 wird
durch eine Elekironik gebildet, die nach richtiger
Codeeingabe eine Spannungsquelle 29 an die An-
ordnung anschaitet. Wird an die Anordnung Span-
nung U angeschaltet und ist die Anordnung in ihrer
Ruhelage, so sind die Kontakte 14, 15 gegenlber
dem Schwenkkontakt 3 offen. In diesem Zustand
ist der Transistor TRI gedffnet, d.h. der volle Mit-
nahmestrom flieft durch die Spule 10 des
Schwenkmagneten 9.

Bei Drehung an der Antriebsachse 1 werden
dann Schwenkmagnet 9 mit Schwenkkdrper 8
durch die Scheibe 7 so weit ausgeschwenkt, bis
der Schwenkkontakt 3 einen der Kontakte 14 oder
15 ber(hrt. Damit wird der Transistor TRI geschlos-
sen und es flieft durch die Spule 10 nur noch ein
kleiner Haltestrom (iber den Widerstand R2. Dieser
Haltestrom kann durch richtige Dimensionierung
von R2 und vom Widerstand der Spule 10 so
eingestellt werden, daf8 der Kontakt so lange ge-
schlossen bisibt wie die Bestromung andavert.

Ist der Widerstand R2 zu hoch, - im exiremen
Fall unendlich-so ergibt sich flr den Schwenkkdr-
per 8 ein reiner Zweipunktbetrieb, was auch eine
zuldssige Betriebsart darstellt: kommt es zu Berlh-
rung zwischen Schwenkkontakt 3 und Kontakt 14
oder 15, so schlieft der Transistor TRI. Damit geht
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der Strem in der Spule 10 Uber die Freilaufdiode
D1 nach Nuli. Dadurch bedingt bewegt sich der
Schwenkk&rper 8 durch Federkraft wieder zurlck
in Richiung Null-Lage. Hierdurch wird die Berth-
rung der Kontakte wieder aufgehoben. Uber den
Widerstand R1 wird der Transistor TRI erneut ge-
Binet, womit der h8here Mitnahmestrom wieder
Uber die Spule 10 flieBen kann. Dadurch wird der
Schwenkk&rper 8 wieder mitgedreht bis zur erneu-
ten Berlhrung der Kontakie usw. Dieses schnelle
Ein- und Ausschalten der Spule 10 dauert an, so-
lange die Anordnung bestromt ist und die Antriebs-
achse 1 gedreht wird.

In Fig. 4 ist der Gesamtaufbau einer Verschiug-
emnrichtung mit SchioB 44 und einer Koppeleinrich-
tung 36 mit versetzten Achsen dargestelit. Die du-
fere Schutz- und Trégerplatte 35 ist gegen die
Tlrinnenseite verschraubt. Durch die versetzte An-
ordnung von Antrisbsachse 1 und Abtriebsachse 6
der Koppeleinrichtung 36 ist es mdglich, den ge-
samten sicherheitskritischen Bereich des Schlosses
44 durch sine 0Offnungsfreie Panzerplatte 45 zu
schiitzen.

Durch eine kieine Offnung im nicht sicherheits-
kritischen Bereich unterhalb des Schlosses 44 wird
die Antriebsachse 1 mit Hilfe einer Zwischenachse
39 in Richtung TlrauBenseite verldngert. Uber die-
se Achsen 39 und 1 kann mit Hilfe eines dufieren
Drehelements 38 bei Bestromung des Schwenkma-
gneten 9 die Koppeleinrichtung betétigt werden,
die ihrerseits ilber die Abtriebsachse 6 mit dem
Schiof 44 und damit mit den Riegelelementen des
Schiosses verbunden ist. Bei nicht bestromter Kop-
peleinrichtung sind Antriebsachse 1 und damit
auch dufBerss Drehelement 38 frei durchdrehbar.

Die Abtriebsachse 6 ist von der tlrinnenseiti-
gen Seite der Koppeleinrichtung 36 her zugdngiich
und erlaubt damit den direkten mechanischen An-
trieb des Schiosses 44 mittels eines innneren Beté-
" tigungseiements 40 von der Tirinnenseite her.

Anspriiche

1. Anordnung zum Betreiben von Verschlufein-
richtungen mittels eines elekirischen Signals, das
gebildet wird durch positiven Vergleich einer einge-
gebenen Schilsselinformation mit der vorgegebe-
nen Schiofinformation und das eine die Schiofbe-
tatigung ermdglichende elekiromagnetische Kupp-
lungseinrichtung wirksamsteuert, Uber die ein von
auBen zugingliches drehbewegliches Teil mit ei-
nem die Schiofbetétigung durchflihrenden drehbe-
weglichen Teil verbunden wird, wobei das von au-
fen zugingliche drehbewegliche Teil einerseits mit
dem Antriebselement einer Schaltkupplung und an-
dererseits mit dem einen Teil der elekiromagneti-
schen Kupplungseinrichtung verbunden ist,
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das die Schlofbetdtigung durchfihrende drehbe-
wegliche Teil mit dem Abiriebselement der Schalt-
kupplung verbunden ist und das andere Teil der
elektromagnetischen Kupplungseinrichtung mit ei-
nem die Lage des Kopplungselements der Schalt-
kupplung bestimmenden Teil verbunden ist, das
bei Verdrehen des von auBen zuginglichen Teils
und wirksamgesteuerter elektromagnetischer Kupp-
lungseinrichtung das Kopplungselement in Eingriff
mit dem Antriebselement und dem Abtriebselement
bewegt, wobei das Antriebselement und das Ab-
triebselement koaxial zueinander angeordnet sind
und das Antriebselement frei drehbar um das Ab-
triebselement ist,
gine Scheibe aus weichmagnetischem Material, die
den einen Teil der elektromagnetischen Kupplungs-
einrichtung darstellt, mit dem Antriebselement
drehfest verbunden ist, um das Abiriebselement
ein SchwenkkSrper drehbar angeordnet ist, der ei-
nen Schwenkmagneten irigt, welcher den anderen
Teil der elektromagnetischen Kupplungseinrichtung
bildet, Scheibe und Schwenkmagnet an ihren ge-
meinsamen Berlihrungs fldchen auf einen mdég-
lichst geringen Luftspalt eingeschliiffen sind,
bei Ausschwenken des Schwenkkdrpers ein Mit-
nehmer, der axial verschieblich gelagert ist und
stdndig mit dem Abtriebselement in Eingriff steht,
{iber Anlaufschrdgen gegen Federkraft axial ver-
schoben wird, dadurch zwischen Stifte des An-
triebselements eingreift und hierliber eine mechani-
sche Ankopplung des Abtriebselements an das An-
triebselement hersteilt,
dadurch gekennzeichnet,
daB bei Ausschwenken des Schwenkkdrpers 8 in
jede der zwei mdglichen Richtungen bei einem
bestimmien Ausschwenkwinkel ein am Schwenk-
kérper 8 angeordneter Schwenkkontakt 3 in Berlih-
rung mit elektrischen Kontakten 14 oder 15 kommt
und dadurch {iber eine elekironische Schaltung
gine Herabschaitung des durch die Spule 10 des
Schwenkmagneten 9 flieBenden Stroms vom stér-
keren Mitnahmestrom auf den geringeren Halte-
strom vorgenommen wird,
daB bei Beendigung der Berlihrung zwischen
Schwenkkontakt 3 und den elekirischen Kontakten
14 oder 15 sine Heraufschaltung vom geringeren
Haltestrom auf den stérkeren Mitnahmesirom vor-
genommen wird und
daB mit Beendigung der Bestromung der Schwenk-
k&rper 8 durch Riickstelifedern 18, 17 und damit
auch der Mitnehmer 22 durch Rickstellfeder 23 in
ihre jeweiligen Ausgangslagen zurlickgefithrt wer-
den.

2. Anordnung nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
daB Uber eine elekironische Schaltung der Halte-
strom so eingestellt ist, daB die Beriihrung des
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Schwenkkontakts 3 mit den Kontakten 14 oder 15
so lange erhalten bleibt, wie die Drehbewegung der
Scheibe 7 und die Bestromung andauern.

3. Anordnung nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, 5
daB iiber eine elekironische Schaltun der Halte-
strom so gerin singestellt ist, da es zu einer
stdndigen Him- und Her-Bewegung des Schwenk-
kSrpers 8 zwischen zwei Positionen kommt, solan-
ge Bestromung und Drehbewegung der Scheibe 7 10
andauern.

4. Anordnung nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
daB die Stifte 24 des Antriebselements 5 gegen
Federn 25 in das Antriebselement 5 versenkbar 15
angeordnet sind. '

5. Anordnung nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
daB das von auBen zugingliche drehbewegliche
Teil - die Antriebsachse 1 - axial versetzt und 20
achsparallel zu dem die Schlofbetitigung durch-
fihrenden drehbeweglichen Teil -der Abtriebsachse
6 - angeordnet ist und daB die Antriebsachse 1 ein
Zahnrad 2 trigt, welches in sténdigen Eingriff mit
dem als Zahnrad ausgebildeten AnTRlebselement =~ 25
5 ist.

6. Anordnung nach den Ansprulichen 1 und 5,
dadurch gekennzeichnet,
daB zwischen Zahnrad 2 und dem als Zahnrad
ausgebildeten AnTRlebselement 5 ein zusdtzliches 30
Umkehrzahnrad zwischengeschaitet ist.

7. Anordnung nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
daB der sicherheitskritische Bereich des Schlosses
44 auf der TUrauBenseite durch eine &ffnungsfreie 35
Panzerplatte 45 gegen gewalttdtigen Angriff’ ge-
schiitzt ist.
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