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@ Vorrichtung zum Abtragen von Faserflocken.

@ Erfindungsgeméss ist an einer Abtragvorrichiung
1 das Abtragorgan (2) entsprechend dem Winkel a«
schrigstellbar, so dass in Reihe aufgestellten Faser-
ballen (7) entspr. dem Winkel « schrdg abgetragen
werden k&nnen. Dadurch entsteht der Vorteil, dass
die Ballen nicht nur in horizontaler, sondern auch in
schriger Richiung abgetragen werden kénnen.

Fig. 3
1
e o V\/ﬁz AL

s IR

////r/////////////l///////////////////l//

Xerox Copy Centre



1 EP 0 327 885 At 2

Vorrichtung zum Abtraéen von Faserflocken

Die Erfindung bezieht sich auf eine Vorrichtung
zum Abtragen von Faserflocken aus aneinanderger-
eihten Textilfaserballen, mit einem den Faserballen
entlang hin- und herfahrbaren Stinder und einem
daran auf-und abbewegbaren Abtragorgan, an wel-
chem eine drehund antreibare Abtragwaize vorge-
sehen ist.

Aus der europdischen Patentanmeldung mit
der Verdfientlichungsnummer 193647 ist eine vor-
genannte Vorrichtung bekannt. Das Erfinderische
daran ist, dass die Abtragtiefe im Laufe des Abtra-
gens entsprechend der Dichte der Faserballen ver-
4ndert wird, um bei jeder Hin- und Herfahrt im
wesentlichen dieselbe Leistung zu erhalten.

Es ist ansich bekannt, dass Faserballen, selbst
wenn sie von den diese umgreifenden Stahibén-
dern befreit und in Reihe aufgestellt sind, nicht
{iberall dieselbe Dichte aufweisen, d.h. dass beim
Abtragen, ohne die vorgenannten erfinderischen
Merkmale, sondern mit einer gleichbleibenden Ab-
tragtiefe eine kleinere Drucksatzleistung erreicht
wird als im mittleren Bereich der Faserballen-Hohe,
in welcher die Dichte grsser ist.

Diesem Umstand wurde in siner anderen als
der vorgenannten erfinderischen Weise bereits fri-
her Rechnung getragen, indem in der Schweizeri-
schen Patentschrift Nr. 503809 gezeigt ist, dass
durch eine schrige Abiragart ein Durchschniit, im
wesentlichen aller Faserballendichten, in einer
Uberfahrt des Faserballenabtragorganes erreicht
werden kann.

In der letzgenannten Patentschrift ist es jedoch

die Vorrichtung selbst, welche auf entsprechend
schrig gesteliten Schienen mit einem vorgegebe-
nen Anstellwinkel diese Schragfahrt durchflhrt. Der
Vorschub fiir die Bestimmung der Abiragtiefe pro
Hin- und Herfahrt des Abiragorganes wird mittels
eines Fdrderbandes erzeugt, welches nach jeder
Uberfanrt des Abtragorganes um einen vorgegebe-
nen Schritt in Richtung Ballenabtragorgan bewegt
wird.
Der Nachteil dieser Vorrichtung besteht im Mangel
an Flexibilitdt, indem das Abtragorgan jewsils nur
in einer vorbestimmien Lage Uber die Ballen be-
wegt werden kann.

Derselbe Nachteil gilt auch fir die mit der
vorgenannten europdischen Patentanmeldung Nr.
193647 gezeigten Vorrichiung.

Diese Nachteile zu beheben ist Aufgabe der
Erfindung, welche dadurch gelSst wird, dass das
Abtragorgan um eine Schwenkachse schwenkbar
ist und dadurch flir das Abtragen in eine vorgege-
bene, von der Senkrechtlage abweichende Schré-
glage gebracht wird und dass das Abtragorgan fur
das Abtragen gleichzeitig in esinem vorgegebenen
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Verhiltnis mit der Hin- und Herfahrgeschwindigkeit
der Vorrichtung, auf- und abbewegbar ist.

Der Vorteil der Erfindung besteht darin, dass
mit einer einzigen Vorrichtung die Mglichkeit be-
steht, Faserballen in rein horizontaler Richtung
und/oder in Schrigrichtung abzutragen. Dies er-
laubt, wie spater erwdhnt wird, die Abtragvorrich-
tung vielseitiger zu verwenden.

Die vorieilhaften Ausflihrungsformen der Erfin-
dung sind in den weiteren Anspriichen aufgeflhrt.

Die Erfindung wird im folgenden anhand von
lediglich Ausflihrungswege darstellenden Zeichnun-
gen ndher erldutert.

Es zeigh:

Fig. 1 Eine erfindungsgemisse Ballenabtrag-
vorrichtung, halbschematisch dargestellt,

Fig. 2 Eine Ansicht der Vorrichtung von Fig.
1 in Blickrichtung | (Fig. 1) vereinfacht dargesteilt,

Fig. 3 bis Fig. 8 Je Verwendungsvarianien
der erfindungsgeméssen Vorrichtung.

Fig. 9 Eine Variante eines Details der Vor-
richtung von Fig. 2, vergrdsserrt dargestelit,

Fig. 10 Eine Variante der erfindungsgemés-

. sen Vorrichtung von Fig. 1

" Eine Vorrichtung 1 zum Abtragen von Faser-
flocken umfasst ein Abiragorgan. 2, ein Maschinen-
gestell 3 und einen Flockeniransport 4.

Das Abtragorgan 2 selbst umfasst eine Gehdu-
sekonstruktion 5, in welcher eine rotierende Abirag-
walze 6 anireibbar gelagert ist. Durch diese Geh8u-
sekonstruktion 5 werden im weiteren die durch die
Abtragwalze 6 von den Faserballen 7 abgetragenen
Faserflocken aufge nommen und {ber nicht ge-
zeigte Wege weiter in den Flockentransport 4 ge-
f6rdert.

Die GehZusekonstruktion 5 ist mittels drehbar
daran befestigter und in Flihrungsschienen 8 des
Maschinengestelis 3 geflihrter Rollen 9 in Pfeilrich-
tung A auf-und abbewsgbar. In Fig. 1 ist jedoch nur
das eine Rollenpaar und nur die eine Schiene 8
gezeigt; die auf der Gegenseite in der gleichen Art
vorgesehenen Rollen und vorgesehene Schiene
sind nicht sichibar.

Im weiteren weist die Geh#usekonstruktion 5
sinen Mitnehmer 10 auf, welcher mit einer Keite 11
eines Kettentriebes 12 fest verbunden ist.

Der Kettentriesb 12 umfasst im weiteren ein
oberes, drehbar gelageries Kettenrad 13 flr die
Umlenkung der Keite 11 und ein unteres Kettenrad
14 flUr den Antrieb dieser Kette 11. Das untere
Kettenrad 14 ist dabei drehfest auf einer Aniriebs-
welle 15 eines Geiriebes 16 aufgezogen. Als Lei-
stungsquelle flir das Getriebe dient sin damit ver-
bundener Elekiromotor 17, welcher als Stoppmotor
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ausgebildet ist.

Der Kettentrieb 12, das Getriebe 16 und der
Elektromotor 17 werden als Ganzes als Hubvorrich-
tung bezeichnet. Auf dem oberen Wellenende 18,
mit Blickrichtung auf die Figur gesehen, des Mo-
tors 17 ist ein Zahnrad 19 drehfest aufgesetzt,
welches als Zihirad zusammen mit sinem Initiator
20 als Impulsgeber funktioniert, dessen Impulse
Uber eine Leitung 21 einem Mikroprozessor 22
zugefiihrt werden. Der Initiator 20 ist handelsiiblich
und gibt bei jedem vorbeigehenden Zahn des
Zahnrades 19 einen Impuls ab. Der Initiator 20 ist
ortsfest vorgesehen.

Zur Abtastung der oberen und unteren Endpo-
sition des Abtragorganes ist am Maschinegestell 3
ein oberer Endschalter 23 und ein unterer End-
schalter 24 vorgesehen.

Der obere Endschalter 23 wird von einer obe-
ren Fliche 25 und der untere Endschalter 24 von
einer unteren Fliche 26 des Mitnehmers 10 beti-
tigt. Dabei gibt der obere Endschaiter 23 seinen
impuls Uber gine Leitung 27 und der uniere End-
schalter 24 (iber eine Leitung 28 in den Mikropro-
zessor 22 sin.

Im weiteren ist an der gegen die Faserballen
zugekehrten unteren Seite 29 der Gehdusekon-
struktion 5 eine Lichtschranke mit einem Sender 30
und einem Empiinger 31 vorgesehen, welcher der-
art angeordnet ist, -dass der Sender einen sich
mindestens Uber die ganze Lange L der Abtragwal-
ze 6 erstreckenden Lichisirahls 32 erzeugt, der im
Empfénger in ein Uber eine Leitung 33 dem Mikro-
prozessor 22 zugefihrtes Signal umgewandelt wird.

Eine weitere Leitung 34 verbindet den Elekiro-
motor 17 mit dem Mikroprozessor 22.

Im weiteren ist das Maschinengestell 3 mittels
daran befestigter und antreibbarer Rdder 35 auf
Schienen 36, welche auf dem Spinnereiboden 37
befestigt sind, den Faserballen 7 entlang, in den
Fahrtrichtungen K und M (Fig. 2) und Uber den
Flockentransport 4 hinweg fahrbar angeordnet.

Fir den Antrieb eines Paares der Rider 35
(die Welle dieses Paares ist nicht gezeigt) ist im
Maschinengestell im weiteren ein Stoppmotor 42
mit einem Getriebe 47 verbunden, welches (ber
einen Ubertrieb 48 das genannte Réderpaar 35
(Fig. 2) antreibt.

An einem nach aussen gerichteten Wellenende
des Stoppmotores ist ein Zahnrad 43 und am
Stoppmotor selbst sin Initiator 44 vorgesehen. Der
Initiator 44 ist Uber die Leitung 45 und der Elekiro-
motor Uber die Leitung 46 mit dem Mikroprozessor
22 verbunden. Der Initiator dient, wie bereits friiher
fir die Hubbewegung des Abtragorganes 5 er-
wihnt, dem Z#hlen der daran vorbeigehenden
Zihne, um mittels des Mikroprozessoros 22 die
Lage der Vorrichtung zu erfassen.

Ausserdem ist die GehZusekonstruktion 5 in
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zwei Haupiteile unterteilt, ndmlich einerseits in ei-
nen Gleitschiitten 49, an welchem der Mitnehmer
10 befestigt ist und einem Abtragwalzentriger 50,
welcher mittels eines im Gleitschlitten vorgesehe-
nen Schwenklagers 51 und der darin geflhrten und
zum Abtragwalzentréger 50 gehdrenden Schwenk-
achse 52 schwenkbar gelagert ist.

Um das Schwenken des Abtragwalzentragers
50 durchzufilhren, ist der Abtragwalzentrdger im
weiteren mittels einer Antriebsvorrichiung 53 mit
einem Gleitschuh 54 verbunden, welcher auf einer
stationér angeordneten Schiene 55 auf und ab, mit
Blick auf Figur 2 gesehen, bewegbar ist. Der Gleit-
schuh seinerseits ist mittels eines Steges 56 mit
dem Gleitschlitten 49 fest verbunden.

Die Antrisbsvorrichtung 53 ihrerseits besteht
aus einem Stellmotor 57, dessen Welle mit sinem
Gewinde 58 versehen ist, das in einer Gewindehdil-
se 59 gefluhnt ist. Dabei ist der Stellmotor 57
schwenkbar am Gleitschuh 54 und die Gewindehll-
se 59 schwenkbar an einem am Abtragwalzentré-
ger 50 befestigten Schwenkiager 60 vorgesehen.

Unter Stelimotor soll ein Motor verstanden wer-
den, welcher in der Lage ist, die Drehbewegung
der Welle 58 genau zu erfassen und als Signal an
den in Fig. 1gezeigten Mikroprozessor 22 zu Uber-
mitteln. Dadurch ist es méglich, den Abtragwalzen-
trdger 50 mittels einer vorgewdhlten Anzahl Dre-
hungen der Spindel 58 in eine vorgegebene Schri-
glage (in Fig. 3 und 4 gezeigt) zu bringen. In einer
solchen Schriglage werden die in Reihe aufgestell-
ten Faserballen 7, wie auf den Figuren 3 oder 4
gezeigt, abgetragen.

Um dieses Abtragen zu realisieren, koordiniert
der Mikroprozessor 22 die Signale der Leitungen
21 und 45 und steuert dementsprechend Uber die
Leituungen 34 und 46, die Motoren 17 und 42.

Im wesentlichen wird eine mit den Figuren 3
und 4 gezeigte Schrigabtragung zwischen den Ab-
tragwinkeln « von 0°- 60" zu realisieren. Grossere
Winkel « als 60° sind jedoch ebenfalls machbar.
Andererseits ist es ebenfalls m&glich, den Abtrag-
walzentrdger 50 auf die gegenliberliegende Seite,
von der Senkrechien her gesehen, zu schwenken,
um dadurch eine Schriglage mit dem Winkela .1
(Fig. 3) zu erhalten. Daraus ist ersichtlich, dass mit
der Abtragvorrichtung nicht nur in einer Richtung
schrig abgetragen werden kann, sondern auch, wie
in Fig. 3 gezeigt, in zwei einander gegenuberlle-
genden Schrégrichtungen.

Zur Positionierung des Maschinengestells in
den Endlagen und in den Positionen jewells zwi-
schen einzeinen Baflengruppen, falls mehr als eine
Ballengruppe in der mit Fig. 3 gezeigten Doppel-
Schréagabtragung abgetragen werden soll, ist einer-
seits an der Maschinengesteliunterseite ein Initiator
38 und sind andererseits auf der ganzen Linge,
auf welcher die Vorrich tung 1 fahrbar ist, soge-
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nannte Positionierelemente 39 vorgesshen, welche
auf einer Schiene 40 verschiebbar angeordnet sind.
Das Vorhandensein dieser Positionierelemente 39
wird durch den Initiator 38 festgestellt und Uber
eine Leitung 41 dem Mikroprozessor gemeldet.

Im weiteren ist es mit Fig. 4 gezeigt, dass das
Abtragorgan 2 mit einem F&rderband 61 zusam-
menarbeitet, auf welchem die Faserballen aneinan-
dergereint, fur das Abtragen aufgestellt werden.
Das Férderband weist dabei ebenfalls einen Stopp-
motor mit Getriebemotor und Zahnrad, sowie Initia-
tor {ganze Antriebsgruppe nicht gezeigt) auf, wie
dies flir die Hubbewegung des Abtragorganes und
fir die Fahrbewegung des Maschinengestelles be-
schrieben worden ist. Die Signale des Initiators
werden ebenfalls mit einer Leitung 62 (nur in Fig. 1
gezeigt) dem Mikroprozessor zugefiihrt, welcher
die Leistungssignale Uber die Leitung 63 (Fig. 1)
dem Stoppmotor des Férderbandes abgibt.

im Betrieb der Variante mit Fig. 4 fihrt das
Abtragorgan einen &rilich festgelegten Weg zurlick,
weil die Faserballen mit dem Férderband jeweils
um die notwendige Abtragtiefe zugefUhrt werden.

Der Vorteil dieser Variante besteht darin, dass
ein kontinuierlicher Betrieb mdglich ist, weil das
F&rderband mit neuen Faserballen "nachgeflllt"
werden kann.

Es versieht sich, dass mittels den mit den
Figuren 3 und 4 gezeigten Varianten, nur kieine
Qualititsmischungen mittels unterschiedlicher Fa-
serbailen durchgefiihrt werden kdnnen, z. B. dass
lediglich jede zweite Balle eine zur ersten unter-
schiedliche Qualitdt aufweisen kann.

Diesem Nachteil kann mit den, mit den Figuren
5 und 6 gezeigten Anordnungen, abgehoifen wer-
den, in dem, wie in Fig. 5 gezeigt, das Maschinen-
gestell 3.1 mitsammt dem Abtragorgan 2 um die
Schwenkachse 84 in einer z.B. aus der deutschen
Patentschrift Nr. 3208346 bekannier Weise automa-
tisch drehbar vorgesehen ist, was eine enispre-
chende Anpassung des Maschinengestells 3.1 und
des Mikroprozessors erfordert. Der Einfachheit hal-
ber wurde der flir die Durchflihrbarkeit des Maschi-
nengestells 3.1 notwendige maschinelle Aufwand in
Fig. 5 nicht gezeigt.

Die Fig. 6 zeigt steuerungsméssig eine einfa-
che, maschinenmissig jedoch aufwendigere Vari-
ante, indem das Maschinengestell 3.2 zwei in Linie
angeordnete, jedoch in entgegesetzter Richtung
herausragende Abiragorgane 2 resp. 2.1 aufweist,
so dass bei einer Abtragungin Schrigrichiung, falls
jede zweite Balle eine von der ersten abweichende
Qualitdt aufweist, eine Mischung mit vier Qualitdten
durchgeflhrt werden kann.

Noch weiter flihrende Anordnungen der Faser-
ballen zeigen die Figuren 7 und 8, indem eine
Mehrzahi von Qualitdten gleichzeitig abgetragen

werden kann. Dabei zeigt die Fig. 7 die Schwenk-"
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barkeit des Maschinengesteiles 3.1 geméss Fig. 5
und die Fig. 8 die Doppslabtragorgan-Anordnung
mit dem Maschinengestell 3.2 gemiss Fig. 6.

Die Fig. 9 zeigt ein Abtragorgan 2.2 mit zwei
Abtragwalzen 6a und 6b. Im Ubrigen sind die Funk-
tionen dieselben, wie mit Fig. 2 gezeigt, weshalb
fir Elemente mit denselben Funktionen dieselben
Bezugszeichen auf Fig. 9 verwendet wurden.

Im weiteren zeigt Fig. 10, dass auch sog. Por-
talanordnungen verwendet werden kdnnen, in wel-
chen zwei Maschinengestelle 3.3 jeweils mittels
Réder 35 auf Schienen (nicht gezeigt) fahrbar an-
geordnet sind, welche durch ein Abtragorgan 2.3
verbunden sind. Das Abiragen kann wie in Fig. 3
oder 4 gezeigt erfolgen. Die Funktionen sind fir
eine solche Portalvorrichtung dieselben wie flir eine
Abtragvorrichtung mit einseitigem Abtragorgan.

Anspriiche

1. Vorrichtung (1;1.1;1.2;1.3) zum Abtragen von
Faserflocken aus aneinandergereihten Textilfaser-
ballen (7) mit einem den Faserballen entlang hin-
und herfahrbaren Maschinengesteil (3;3.1; 3.2;3.3)
und einem daran auf- und abbewegbaren Abtragor-
gan (2:2.1;2.2;2.3), an welchem eine drehund an-
treibbare Abtragwalze (6:6a;6b) vorgesehen ist,
dadurch gekennzeichnet,
dass das Abtragorgan (2;2.1;2.2;2.3) um eine
Schwenkachse (52) schwenkbar ist und dadurch fiir
das Abtragen in eine vorgegebene, von der Senk-
rechtlage abweichende Schréglage bringbar ist und
fir das Abtragen gleichzeitig mit dem Hin-und Her-
fahren der Vorrichtung auf- und abbewegbar ist.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1.,
dadurch gekennzeichnet,
dass zwei oder mehrere Abtragwalzen (6a,6b) ach-
sparallel und, in Fahririchtung der Vorrichtung ge-
sehen, hintereinander angeordnet sind.

3. Vorrichtung nach Anspruch 1.,
dadurch gekennzeichnet,
dass das Maschinengestell (3;3.1) seine vertikale
Achse (64) manuell oder automatisch drehbar und
das Abfragorgan (2) im wesentlichen gleichzeitig in
die von der Senkrechten abweichenden, enispre-
chend gegeniiberliegenden Schriglage schwenk-
bar ist.

4. Vorrichiung nach Anspruch 1.,
dadurch gekennzeichnet,
dass am Maschinengestell zwei, koaxial ausgerich-
tete Abtragorgane (2;2.1) vorgesehen sind, weiche
je in die genannte Schriglage und gleichzeitig mit
dem Hin- und Herfahren ebenfalls auf- und abbe-
wegbar sind.



7 EP 0 327 885 A1

5. Vorrichtung nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
dass zwei Maschinengestelle (3.3) vorgesehen sind
und, dass das Abtragorgan (2.3) dazwischen mit
den Maschinengestellen (3.3) verbunden ist. 5
8. Verwendung der Vorrichtung nach den vor-
angehenden Anspriichen,
dadurch gekennzeichnet,
dass die Vorrichtung (1;1.1;1.2;1.3) mit mindesten-
seinem Fdrderband (61) zur Aufnahme der Faser- 10
ballen kombiniert wird.
7. Verwendung nach Anspruch 6.,
dadurch gekennzeichnet,
dass das Fdrderband (61) schritiweise bewegbar
ist und zwar derart, dass die Abtragtiefe pro Hin- 15
und Herfahrt des Abtragorganes durch den Vor-
schubschritt des F&rderbandes bestimmbar ist.
8. Verwendung nach Anspruch 6.,
dadurch gekennzeichnet,
dass zwei F&rderbinder (61) parallel und je auf 20
einer Seite des Maschinengestells (3.2) vorgesehen
sind.
9. Verwendung nach Anspruch 8.,
dadurch gekennzeichnet,
dass die Fdrderbdnder (61) abwechslungsweise 25
um einen Vorschubschritt vorwérts bewegbar sind.
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