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@ Bogengreifer an Bogenrotationsdruckmaschinen.

@ Es wird ein Bogengreifer fiir Bogenrotations-
druckmaschinen beschrieben, der aus einem Greifer-
finger und einer Greiferauflage besteht, gegen die
der Greiferfinger im Arbeiistakt der Maschine unter
der Wirkung einer Greiferfeder (10) anschwenkbar
und gegen die Wirkung dieser Greiferfeder ab-
schwenkbar ist, die sich einerseits gegen ein Wider-
lager (12) am Greifergehduse (3) und andererseits
gegen ein Widerlager an einem Gegenanschlag (3)
abstlitzt, wobsei wenigstens eines dieser Widerlager
gdurch voneinander |&sbare Haltemittel fixiert ist. Die-
se |8sbaren Haitemittel sind nach Art eines Bajoneti-
== yverschlusses ausgebildet und durch eine Bewegung
Seines inneren VerschiuBteiles (12b) gegen die Wir-
kung der Greiferfeder (10) mit partieller Drehung des
Minneren VerschluBteiles (12b) miteinander in Eingriff
gbringbar.
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Bogengreifer an Bogenrotationsdruckmaschinen

Die Erfindung betrifft Bogengreifer an Bogenro-
tationsdruckmaschinen, welche die Gattungsmerk-
male nach dem Oberbegriif des Patentanspruches
1 aufwsisen.

Bogengreifer mit diesen Merkmalen sind aus

der DE-AS 12 36 527 und auch aus der JP 54-

94402 bekannt. In beiden Fillen stiitzt sich die
Greiferfeder mit dem einen Ende gegen sin festes
Widerlager am Korper des Greiferfingers und mit
dem anderen Ende gegen ein demontierbares Wi-
derlager ab, welches an einem Greifergehduse be-
festigt ist, so daB die Greiferfeder seitlich einge-
setzt und gegebenenfalls auch wieder herausge-
nommen werden kann. Das feste Widerlager am
Korper des Greiferfingers ist als Senke ausgebil-
det, in die das eine Ende der Greiferfeder eingreift
und somit gegen seitliche Verschiebung gehalten
ist. Das andere Widerlager besteht aus einem Ge-
windezapfen, der in dem Geh3use in einem Mutter-
gewinde einer Ausnehmung axial verschraubbar ist
und der das andere Ende der Greiferfeder gegen
radiale Bewegung entweder durch Eingriff (AS 12
36 527) oder durch Ubergriff (JP 54-94402) sichert.
Diese Ausbildung des I8sbaren Widerlagers dient
zum Zwecke der Erstmontage der Greiferfeder bei
der Herstellung der Maschine und gegebenenfalls
der Wiedermontage bei einem Bruch der Greiferfe-
der. Zur Regelung der Klemmkraft des Bogengrei-
fers ist aus diesen Druckschriften eine die sich aus
der Klemmkraft ergebende Haltekraft unterstlitzen-
de Oberfldchenstruktur der Greiferauflage und
eventuell auch eine Verzahnung der Gegenfldche
am Greiferfinger bekannt, wodurch glatte Drucktré-
ger jedoch nicht paBsicher zu halten sind. Deshalb
soll nach der AS 12 36 527 in der Greiferauflage
gin {iber deren Oberfléche vorstehender Stift ange-
ordnet sein, dessen Spitze koaxial zu einer Boh-
rung in dem geschlossenen Greiferfinger angeord-
net ist, so daB der Bogen &rilich eine Deformation
erhidlt, die den pafisicheren Halt des Bogens im
geschiossenen Bogengreifer verbessert. Der Aus-
tausch der Greiferfeder ist umsténdlich und auch
sehr zeitaufwendig.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ei-
nen Bogengreifer mit leicht auswechselbarer Greif-
erfeder zu gestalien um dadurch Greiferfedern
leicht und zeitsparend ersetzen und die Klemmkraft
zwischen dem Greiferfinger und der Greiferauflage
durch den Wechsel der Federspannung einstellen
sowie gegebenenfalls bei entfernten Greiferfedern
die Greiferauflage leichter als bisher austauschen
zu kdnnen.

Die Erfindung 10st diese Aufgabe durch die
Merkmale nach dem Kennzeichen des Patentan-
spruches 1.
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Diesen Gestaltungsmerkmalen liegt der alige-
meine Ldsungsgedanke zugrunde, bei einem Bo-
gengreifer den Ausbau und den Wiedereinbau von
Greiferfedern zu erleichtern und zu beschleunigen,
sowie dem Bogengreifer flr unterschiedliche
Klemmkréfte zwischen dem Greiferfinger und der
Greiferauflage mehrere Greiferfedern unterschiedtli-
cher Federkraft zuzuordnen, wobei diese Greiferfe-
dern zum Zwecke der Anderung der Klemmkrait
gegeneinander ausgetauscht werden k&nnen.

Dies ermdglicht, daB bei speziellen Bedruck-
stoffen, zum Beispiel bei Kunststoffolien, und
Druckfarben mit hohem Farbzug eine stirkere
Greiferfeder eingebaut werden kann, um die Halte-
krdfte zu erh6hen. Wenn es dagegen bei dinneren
Papieren zum Durchschiagen des Papiers beim
Greiferschiug kommt, kann dies durch den Einbau
von schwécheren Federn verhindert werden. Durch
die schwachen Federn werden auferdem die Bela-
stungen in der Maschine reduziert, wodurch der
Verschlei an den Maschinenteilen verringert wird.
Bei Papierverspannungen bzw. gréBerem Farbzug
in bestimmten Papierbogenbersichen k&nnen die
Bogengreifer sines Zylinders mit unterschiedlich
starken Federn ausgeristet werden. Zur Erreichung
des gleichen Zieles bzw. zur Unterstlitzung dieses
Zieles k&nnen bei entfernten Greiferfedern auch
die Greiferauflagen leicht ausgetauscht werden, um
die Oberfldchenstruktur der Greiferauflage an un-
terschiedliche Qualitdten der Bedruckstoffe anzu-
passen oder die Greiferauflagen bei Verschleif
auszuwechsein. Solche Arbeiten werden Ublicher-
weise von einem Monteur durchgefiihrt, kdnnen
nunmehr aber auch vom Drucker ausgeflhrt wer-
den. Die Erfindungsmerkmale ermdglichen somit
die Anpassung der Bogengreifer an die Auftrags-
struktur der Druckerei und erleichiern eventuelle
Reparaturen.

Ermdglicht wird der schnelle Aus- und Einbau
der Greiferfedern vor allem durch-die Ausbildung
der I&sbaren Haltemittel zwischen dem demontier-
baren Widerlager der Greiferfeder und dem Befe-
stigungsteil flir dieses Widerlager an der Maschine.
Bevorzugt wird die Ausbildung der Erfindungsmerk-
male an dem Widerlager, mit dem sich die Greifer-
feder an dem Greifergehduse abstiitzt. Fir die
Gestaltung der IGsbaren Haltemittel sind vorzugs-
weise die im Patentanspruch 1 genannten Ausbil-
dungsmerkmale in Verbindung mit Bajonettver-
schilissen, Steckkupplungen vergleichbarer Bauart

- und anderen Schnellkupplungen geeignet, worauf

das Merkmal des Patentanspruches 2 gerichtet ist.
Der Anspruch 3 enthilit eine sinfache Ausflhrungs-
form einer solchen Ausbildung.

Das Widerlager kann entweder mit Ublichem
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Werkzeug oder auch mit einem Spezialwerkzeug,
welches nur bei fixiertem Widerlager angesetzt
bzw. abgenommen werden kann, montierbar und
demontierbar sein. Solche Spezialwerkzeuge sind
an sich bei Druckmaschinen gebréuchlich.

Mit dem Werkzeug wird die Greiferfeder zu-
sammengedriickt, so daB8 durch Drehen Uber einen
bestimmten Winkel von weniger als 360 Grad die
an dem Zapfenteil vorspringenden Nocken hinter
die Anschiagflichen der Ausnehmung positioniert
werden. Durch Entlasten der Feder rasten die Nok-
ken dann in eine Vertiefung der Anschlagfiéichen
ein, so daB das Widerlager fixiert ist.

Wie sich spéter noch aus der Eriduterung ei-
nes Ausflihrungsbeispieles ergibt, kann der Zapf-
enteil entweder am Kd&rper des Greiferfingers oder
am Greifergehduse und entsprechend umgekehrt
die Ausnehmung mit den Anschlagfldchen entwe-
der am Greifergehduse oder am Kdrper der Greif-
erfeder vorgesehen sein. Eine Ausbildung der Er-
findungsmerkmale an beiden Widerlagern der
Greiferfeder ist ebenfalls denkbar.

Ausflihrungsbeispiele der Erfindung sind auf
der Zeichnung dargestelit. Es zeigen: '

Figur 1 eine Seitenansicht eines Bogengrei-
fers an einem teilweise im Querschnitt dargestell-
ten Zylinder,

Figur 1a eine im Mafstab gegenuber Figur 1
vergrdferte Seitenansicht des inneren VerschluBtei-
les und einen vertikalen Schnitt durch das duBere
VerschiupBteil,

Figur 2 eine Draufsicht auf das duBere Ver-
schluBteil gem&8 Figur 1a,

Figur 2a eine Draufsicht entsprechend Figur
2 mit dem inneren VerschluBteil im geldsten Zu-
stand,

Figur 2b eine Draufsicht entsprechend Figur
2a im Verschiufizustand,

Figur 3 eine Seitenansicht des inneren Ver-
schiuBteiles eines von den Figuren 2a - 2b abwei-
chenden Ausflihrungsbeispieles,

Figur 3a eine Draufsicht auf das zu Figur 3
komplementire duBere VerschiuBteil,

Figur 3b eine Draufsicht gems Figur 3a mit
dem inneren VerschiuBteil in VerschluBsteliung und

Figur 4 eine Darstellung gemaB Figur 1 bei
entfernten Greiferfedern.

Der Bogengreifer nach dem Ausfiihrungsbei-
spiel besteht aus dem Greiferfinger 1, der Greifer-
auflage 2 und dem Greifergehduse 3. Das Greifer-
gehiduse 3 ist auf einer parallel zur Hauptachse des
Zylinders 4 verlaufenden Welle 5 mittels Lagerstel-
len 23 angeordnet. Sein Bewegungsablauf wird im
Arbeitstakt der Maschine gesteuert, wobei der Grei-
ferrand des Bogens 6 zwischen dem Greiferfinger
1 und der mittels Schrauben 7 an dem Zylinder 4
befestigten Greiferauflage 2 erfaBt (Figur 1) oder
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freigegeben wird. Die SchlieBbewegung des Greif-
erfingers 1 wird durch einen einstellbaren Anschlag
8 am Greifergehduse 3 im Zusammenwirken mit
einem Gegenanschlag 9 begrenzt. Die Offnungsbe-
wegung des Greiferfingers 1 erfolgt gegen die Wir-
kung der Greiferfeder 10, die als Schraubenfeder
ausgebildet ist und sich mit ihren Enden sinerseits
gegen ein Widerlager 11 am Gegenschlag 9, sowie
andererseits gegen ein Widerlager 12 am Greifer-
gehduse 3 abstlitzt. Das Widerlager 11 am Gegen-
anschlag 9 ist durch eine Ausnehmung gebildet, in
die das eine Ende der Greiferfeder 10 eingesetzt
ist. Das Widerlager 12 an dem Greifergehduse 3
fir das andere Ende der Greiferfeder 10 weist
demgegentiiber einen Bajonettverschiuf aus einem
duBeren, am Widerlager 12 selbst ausgebildeten
VerschiuBteil 12a und einem losen VerschiuBteil
12b auf, die beide komplementdr ausgebildete
Ausnehmungen bzw. Vorspriinge aufweisen, so daf
sie ineinandersteckbar und durch Verdrehung mit-
ginander verriegelbar bzw. durch Verdrehung in
Gegenrichiung entriegelbar sind, wobei sich das
zugekehrte Ende der Greiferfeder 10 gegen das
innere VerschluBteil 12b abstiitzt, weiches mit ei-
nem Zapfenansatz 13 (Figur 1a) in die Greiferfeder
10 hineinragt und diese dadurch gegen seitliches
Verrutschen sichert.

Gemifs dem Ausflihrungsbeispiel in den Figu-
ren 2, 2a und 2b ist ein in der Draufsicht rundes
inneres VerschluBteil 12b an zwei sich vorzugswei-
se diametral gegeniiberliegenden Stellen mit einem
sich radial erstreckenden Vorsprung 14 und das
AuBere, am Greifergehduse 3 ausgebildete Ver-
schiufteil 12a mit einer Durchgangsé&ffnung 15 ver-
sehen, die in der Draufsicht zu den Vorspriingen
14 komplementar profilierte Ausnehmungen 16 ge-
ringfligig gréferer Abmessungen aufweist, so daB
das innere VerschiuBteil 12b mit den Vorspriingen
14 leicht hindurchgesteckt werden kann. Auf den
Vorspriingen 14 ist jeweils sin weiterer, kieiner
bemessener Vorsprung 17 vorgesehen, der mit
komplementdr profilierten Ausnehmungen 18 am
Umfang der Durchgangs&ffnung 15 zusammen-
wirkt, wobei diese letzteren Ausnehmungen 18 zu
den Ausnehmungen 16 winkelversetzt angeordnet
sind, beispielsweise um 90 Grad, wie es in der
Figur 2 dargestellt ist. Das innere VerschluBteil 12b
wird gem&B der Darstellung in der Figur 2a von
auBen (oben) durch die Durchgangsd&ffnung 15 ein-
gesetzt und mit den Vorspriingen 14 durch die
Ausnehmungen 16 gegen die Wirkung der Greifer-
feder 10 hindurchgedrlickt, bis sich die Vorspriinge
14 unterhalb des Auferen Verschiufiteiles 12a an
dem Greifergehduse 3 befinden, so daf das innere
VerschiuBteil 12b gegenliber dem &duBeren Ver-
schluBteil 12a verdreht werden kann. Diese Verdre-
hung erfolgt bis in die Position gem3s der Darstel-
lung in der Figur 2b, so daf die kleineren Vor-
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spriinge 16 mit den Ausnehmungen 18 in Uberdek-
kung fiegen und durch die Spannung der Greiferfe-
der 10 in diese Ausnehmungen 18 einrasten. In
dieser Stellung untergreifen die gréBeren Vorspriin-
ge 14 den Rand der Durchgangsdffnung 15 im
Zuferen Verschiufiteil 12a. Fir diese Handhabung
kann das innere VerschiuBteil 12b Vorkehrungen
zum Ansetzen eines gebriuchlichen Werkzeuges
oder eines Spezialwerkzeuges aufweisen. Darge-
stellt ist auf der Zsichnung sine an der Stirnseite
angeordnete zentrale Bohrung 19 geringer Tiefe
mit zwei sich gegenUberliegenden, radial erstrek-
kenden Ausnehmungen 20, so daB ein Spezial-
werkzeug benuizt werden kann, weiches einen Zy-
linderstift zur Fuhrung des inneren VerschiuBteiles
12b beim Einsetzen und seitliche Ansitze, die in
die Ausnehmungen 20 einfassen, zur Ubertragung
der Drehbewegung vom Werkzeug auf das innere
VerschluBteil 12b aufweist.

In den Figuren 3, 3a und 3b ist eine abwei-
chende Ausbildung des inneren VerschluBteiles
12b (Figur 3) und des duBeren VerschiuBteiles 12a
(Figur 3a) dargestellt. Ein in der Draufsicht rundes
VerschiuBteil 12a weist an der Unterseite den Zap-
fenansatz 13 auf, der in das zugekehrte Ende der
Greiferfeder 10 eingreift. Zwei sich diametral ge-
genliberliegende und radial erstreckende Vorspriin-
ge 14 am VerschluBteil 12b weisen in der Drauf-
sicht ein rechteckiges Profil auf. Auf einem dieser
Vorspriinge 14 ist ein Zapfen 21 angeordnet. Das
am Greifergehduse 3 ausgebildete VerschiuBteil
12a weist eine Durchgangséffnung 15 mit zwei in
Ubereinstimmung mit den Vorspriingen 14 profilier-
ten Ausnehmungen 16 auf, und winkelversetzt zu
diesen Ausnehmungen 16 ist in dem #ZuBeren Ver-
schiufteil 12a wenigstens eine Bohrung 22 vorge-
sehen, die den Zapfen 21 am inneren VerschiufBteil
12b aufnehmen kann. Dargestelit sind zwei sich
diametral gegeniiberliegende Bohrungen 22, so
daB das innere VerschluBteil 12b zur Herstellung
der Verschluflage sowohi in die eine als auch in
die andere Richtung verdreht werden kann, um den
Zapfen 21 in eine der beiden Bohrungen 22 des
FuBeren Verschlupieiles 12a einrasten zu lassen.
Die VerschluBstellung ist in Figur 3b dargestelit.

Die Figur 4 zeigt den Bogengreifer bei entfern-
ter Greiferfeder in gedffneter Stellung. Sie veran-
schaulicht den Vorteil der leichten Auswechselbar-
keit der Greiferauflage 2 bei entfernten Greiferfe-
dern. Die die Greiferauflage 2 haltenden Schrauben
7 sind bei abgeschwenkten Greifergehduse 3 leicht
zugénglich.
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1 Greiferfinger
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2 Greiferauflage

3 Greifergehduse

4 Zylinder

5 Welle

6 Bogen

7 Schraube

8 Anschiag

9 Gegenanschiag

10 Greiferfeder

11 Widerlager

12 Widerlager

12a duBeres VerschluBteil
12b inneres Verschiupteil
13 Zapfenansatz ’
14 Vorsprung

15 Durchgangséffnung
16 Ausnehmung

17 Vorsprung

18 Ausnehmung

18 Bohrung

20 Ausnehmung

21 Zapfen

22 Bohrung

23 Lagerstellen

Anspriiche

1. Bogengreifer flir Bogenrotationsdruckma-
schinen, bestehend aus einem Greiferfinger und
einer Greiferauflage, gegen die der Greiferfinger im
Arbeitstakt der Maschine unter der Wirkung einer
Greiferfeder anschwenkbar und gegen die Wirkung
dieser Greiferfeder abschwenkbar ist, die sich ei-
nerseits gegen ein Widerlager am Greiferfinger und
andererseits gegen ein Widerlager an einem Grei-
fergeh8use abstltzt, wobei wenigstens eines dieser
Widerlager durch voneinander 13sbare Haltemittel
fixiert ist, die im gegenseitigen Eingriff stehen und
am Widerlager sowie an dem Maschinenteil ausge-
bildet sind, an dem das Widerlager befestigt ist,
dadurch gekennzeichnet,
daB die I6sbaren Haltemittel durch ein inneres Ver-
schluteil (12b) und ein duBeres VerschiuBteil (12a)
eines Bajonettverschlusses gebildet sind, die ein-
einander hintergreifende, durch eine Bewegung
des einen Verschlufteils (12b) gegen die Wirkung
der Greiferfeder (10) und partieller Drehung dieses
VerschiuBteiles miteinander in Eingriff bringbare
Vorspriinge (14) des einen VerschiuBteiles und Hal-
teflachen flr diese Vorspriinge am anderen Ver-
schiufteil aufweisen.

2. Bogengreifer nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
daB das innere VerschiuBteil (12b) das Widerlager
flir die Greiferfeder (10) bildet und an seinem Um-
fang sich radial ersireckende Vorspriinge (14) auf-
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weist, die in eine Durchgangs&ffnung (15) des du-
Beren am Greiferfinger (1) ausgebildeien Ver-
schluBteils (12a) einsteckbar sind, welches korre-
spondierende Ausnehmungen (16) flir die Vor-
spriinge (14) und im Anschiuf an diess Durchgén- 5
ge die ringsegmentfdrmigen Anschlagfliichen flir
die Vorspriinge aufwaeist.

3. Bogengreifer nach den Anspriichen 1 und 2,
dadurch gekennzeichnet,
daB zwei Vorspriinge (14) und zwei Ausnehmungen 70
(16) in spiegelbildlich symmetrischer Lage zueinan-
der vorgesehen sind.
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