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Passiv-Infrarot-Bewegungsmelder.

@) Herkdmmlicherweise ist bei den bekannten pas-
siven Systemen die |R-Erfassungsoptik rdumlich be-
nachbart zur Zentralelektronik angeordnet. AuBerdem
ist eine variable Verdnderung der IR-Empfangschar-
akteristik nicht zu verwirklichen.

Dies vermeidend ist es Aufgabe vorliegender Erfin-
dung einen |R-Bewegungsmelder so weiterzubilden,
daB er kostenglinstig und sabotagegesichert in ein
rundumsichtiges  Uberwachungssystem  integriert
werden kann.

Erfindungsgem&s wird im wesentlichen vorge-
schiagen, daB die jeweilige Infrarot-Erfassungsoptik
{1) ein in einem ersten Raumbereich (2) installiertes,
halbkugelférmig Uber den Raumwinkel 27 Steradiant
aufgefdchertes Faserblischel (4) aus Infrarot-Licht-
leitfasern (5) aufweist, daB die Zentralelekironik (B)
sich in einem von ersten Raumbereichen (2) sepa-
rierten zweiten Raumbereich (3) befindet und daf
das jeweilige Faserblschel (4) mit der Zentralelek-
tronik (6) Uber einen Faserbiindelstrang (7) verbun-
den ist. )

Fig. 1
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Passiv-Infrarot-Bewegungsmelider

Die Erfindung betrifft einen Passiv-Infrarot-Be-
wegungsmelder der im Oberbegriff des Anspruchs
1 genannten Art.

Infrarot-Detektoren werden als Bewegungsmel-
der zu Zwecken der Raumiberwachung sowoh|
innerhalb als auch aufierhalb von Geb3duden einge-
setzt. Passive Infrarot-Detekioren sprechen unmit-
telbar auf Strahlungsobjekte an, die Wirmestrah-
lung abgeben. Ein solches Strahiungsobjekt ist z.8.
auch ein Mensch, der in einen zu Uberwachenden
Raum eindringt. Bei der Uberwachung wird somit
kein zusitzlicher Sender bendtigt, wie er z.B. bei
den aktiven Systemen erforderlich ist.

Herkdmmlicherweise ist bei den bekannten
passiven Systemen die Infrarot-Erfassungsoptik
rdumlich benachbart zur Zentral-Elektronik ange-
ordnet, welch ihrerseits im wesentlichen den ei-
gentlichen Infrarot-Sensor, eine Verstdrkungs- und
Auswerteelekironik nebst Schaltkontakt sowie die
Stromversorgung aufweist. Aufgrund dieser Anord-
nung ist jedoch der Passiv-Infrarot-Bewegungsmei-
der neben klimatischen Witterungseinfllissen auch
der Gefahr durch mechanische Zerstdrung
(Sabotage) ausgesetzt. Nachteilig ist ferner, daB bei
den bekannten Systemen eine Detekiion im ge-
samten Halbraumbereich noch nicht mdglich ist
und auch eine Verdnderung der IR-Empfangschar-
akteristik bei den in der IR-Erfassungsoptik verwen-
deten Linsensystemen nur schwierig erreichbar ist.

In der EP-A2-0 113 468 ist eine Infrarot-Erfas-
sungsoptik flr einen Passiv-Infrarot-Bewegungs-
melder offenbart, welche im Bereich von 180 °
Azimut eine Detektion von Wirmestrahlung ermdg-
licht. 180 ° Elevation werden jedoch mit diesem
System noch nicht erreichi, so daB ein Unterlaufen
des Empfangsbereichs denkbar ist. Das bekannte
Infrarot-Erfassungssystem verwendet eine Anord-
nung von Fresnel-Linsen oder ein Fresnel-Linsen-
system nebst zugeordneten Umlenkspiegeln, mit-
tels dere die eintreffende Infrarot-Strahlung auf ei-
nen Infrarot-Sensor reflektiert wird.
~ Aufgabe der Erfindung ist es somit, unter Ver-
meidung o.g. Nachteile den gattungsgemifen IR-
Bewegungsmelder so weiterzubilden, daB er ko-
stenglinstig und sabotagegesichert in ein rundum-
sichtiges Uberwachungssystem integriert werden
kann.

Diese Aufgabe wird durch die im Anspruch 1
ndher gekennzeichneten Merkmale geldst. Zweck-
méBige Ausgestaltungen und Weiterbildungen des
Erfindungsgegenstandes sind in den Unteransprii-
chen genannt.

Dadurch, daB die jeweilige Infrarot-Erfassungs-
optik ein Faserbiischel aus Infrarot-Lichtleitfasern
aufweist, 148t sich eine Detektion im gesamten
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Halbraum mit den Raumwinkel 27 sr erreichen.
Zudem kann die Empfangscharakteristik der
infrarot-Erfassungsoptik den im Einzelfall ge-
winschten Verhéltnissen einfach angepaBt werden.
Hierflir bedarf es lediglich der Variation der ein-
schid gigen Parameter (Ausrichtung, Ldnge sowie
Dichte der Infrarot-Lichtleitfasern). Durch die Ver-
wendung von Infrarot-Lichtleitfasern wird es auch
erst mdglich, daB die Zeniralelekironik in einem
gesicherten Raumbereich untergebracht werden
kann, da das jeweilige Faserblischel mit der Zen-
tralelekironik lber einen Faserblndelstrang verbun-
den ist.

Ein Ausflihrungsbeispiel der Erfindung wird
nachfolgend mit Hilfe der Zeichnung n&her be-
schrieben.

Es zeigt:

Figur 1: Den in ein rundumsichtiges Infrarot-
Gebdude-Uberwachungssystem installierten erfin-
dungsgemigBen Passiv-Infrarot-Bewegungsmelder.

Wei Figur 1 zeigt ist eine Infrarot-Erfassungs-
optik 1 des erfindungsgeméfBen Passiv-Infrarot-Be-
wegungsmelders sowohl an AuBenw#nden als auch
an Innenwidnden des Mauerwerks 8 von Gebduden
installiert, soweit diese in den Uberwachungsbe-
reich einbezogen sein sollen. Eine Zentralelektronik
6 wird hierbei in einem geschitzten Raumbereich 3
installiert. Die Zentralelektronik 6 enthdlt im we-
sentlichen einen Infrarot-Sensor, eine
Verstdrkungs- und Auswerteelekironik nebst Schalt-
kontakt, sowie eine interne oder externe Stromver-
sorgung. Die Infrarot-Erfassungsoptik 1 weist ein
Uber den Raumwinke! 2= sr aufgefdchertes Faser-
blischel 4 aus Infrarot-Lichtleitfasern 5 auf. Linge,
Ausrichtung sowie Dichte der Infrarotlichtleitfasern
5 kdnnen der geforderten Empfangscharakteristik
angepaBt werden. Jedes Faserblschel 4 ist zu
einem Faserblindelstrang 7 geblndelt und zur Zen-
tralelektronik 6 gefUhrt. Hierdurch wird erreicht, daB
eine einzige, gegen Witterungseinflisse und Sabo-
tage weitgehend geschiitzte Zentralelektronik 6 aus
verschiedensten zu Uberwachenden Raumberei-
chen 2 Signale empfangen kann.

Anspriiche

1. Passiv-Infrarot-Bewegungsmelder mit minde-
stens einer Infrarot-Erfassungsoptik (1) und einer,
einen Infrarot-Sensor, eine Verstirkungs- und Aus-
werteelekironik nebst Schaltkontakt sowie eine
Stromversorgung aufweisenden Zentralelektronik
(6), dadurch gekennzeichnet, daB die jewsilige
Infrarot-Erfassungsoptik (1) ein in einem ersten
Raumbereich (2) installiertes, halbkugelfdrmig Uber
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den Raumwinkel 2 Steradiant aufgefdchertes Fa-
serbiischel (4) aus Infrarot-Lichtleitfasern (5) aui-
weist, daf die Zentralelektronik (6) sich in einem

von ersten Raumbereichen (2) separierten zweiten
Raumbereich (3) befindet und daB das jeweilige 5
Faserbiischel (4) mit der Zentralelekironik (6) {iber
ginen Faserblindelstrang (7) verbunden ist.

2. Passiv-Inirarot-Bewegungsmelder nach An-
spruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB die jeweils
gewiinschte Empfangscharakteristik der Infrarot-Er- 10
fassungsoptik (1) durch Variation von Ausrichtung
und/oder Linge und/oder Dichte der Infrarot-Licht-
leitfasern (5) gegeben ist.

3. Passiv-Infrarot-Bewegungsmelder nach An-
spruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB das Faser- 15
biischel (4) ca, 1000 Einzel-Infrarot-Lichtleitfasern
(5) mit einem Infrarot-Lichtleitvermgen im mittle-
ren Infrarotbereich (1,5um £ X\ £ 15um) sowie
einem Kerndurchmesser von ca. 50 um aufweist.
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