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@) Passiver Infrarot-Eindringdetektor zur Raumiiberwachung.

@ Die Erfindung bezieht sich auf einen passiven
Infrarot-Eindringdetekior zur Raumiiberwachung, der
mobil, das heiBt ohne Netzleitung, an einer Netz-
steckdose oder mit Batterie betrieben werden kann.
Zu diesem Zwecke ist das Gehause modulartig aus-
gebildet, wobei das Geh&duseoberteil den Infrarotde-
tektor, die Auswerteslekironik sowie den Alarmgeber
aufweist, wédhrend ein erstes Geh#useunterteil ein
Netzteil und einen Netzstecker bzw. ein zweites Ge-
hduseuntertsil, eine Batteriekammer und ein entspre-
chendes Stromversorgungsteil aufweist.
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Passiver Infrarot-Eindringdetektor zur Raumiiberwachung

Die Erfindung bezieht sich auf einen passiven
Infrarot-Eindringdetektor zur Raumiberwachung mit
einer Auswertesiekironik und einem Alarmgeber.

Derartige Gerdte sind bersits in gréferer Zahl
auf dem Markt und beispielsweise in der DE-AS 27
42 389 beschrieben. Mit derartigen Geriten wird
die Wirmestrahiung eines in den zu Uberwachen-
den Raum eindringenden, sich bewegenden K&r-
pers detektiert und ein Alarmsignal abgegeben. Der
Infrarotsensor ist dabei ofimals so aufgebaut, daf
der zu Uberwachende Raum in mehrere Sektoren
aufgeteilt wird und die Anderung der Wirmesigna-
le zweier benachbarter Sektoren, verursacht durch
die Bewegung des sindringenden K&rpers, ausge-
wertet wird.

Aufgabe der Erfindung ist es, ein mobiles Ge-
rét anzugeben, welches einfach aufgebaut ist und
verschiedenen Umgebungsbedingungen hinsicht-
lich der Stromversorgung anpafbar ist.

Die L&sung dieser Aufgabe ist durch die kenn-
zeichnenden Merkmale des Patentanspruches 1 er-
I&utert.

Die Erfindung schi&gt somit ein Ger&t vor, bei
welchem der Betrieb durch Netz oder durch Batte-
rie durch den Austausch eines Gehduseunterieils
mit einem Netzstecker durch ein Gehduseunterteil
mit einer Batterie-Stromversorgung erfoigt. Alle
Ubrigen von der Stromversorgung unabh#ngigen
Teile des Geréts sind in einem einhsitlichen Ge-
hduseoberteil angeordnet.
~ Weiterbildungen der Erfindung sind in den Un-
teranspriichen gekennzeichnet. Bei Batteriebetrieb
ist es dabei besonders vorieilhaft, einen Ein - Aus-
schalter flr den Alarmgeber sowie eine Batteriezu-
standskontrolle vorzusehen, wobei letztere vorzugs-
weise den Alarmgeber als Anzeigeelement benutzt,
und durch den Ein-Ausschalter in Betrieb gesetzt
wird. Dieser Ein-Ausschalter ist sowohl bei Netz-
als auch bei Batteriebetrisb mit einem Schaltele-
ment kombinierbar zur Einstellung mehrerer Ab-
schaltverzdgerungszeiten fiir den Infrarotdetektor.
Dadurch kann dessen Empfindlichkeit gegen Bewe-
gungen des eindringenden Kdrpers eingestellt wer-
den.

Nachfolgend soll die Erfindung anhand der
Zeichnung an zwei Ausflihrungsbeispielen noch n3-
her erldutert werden. Es zeigen:

Figur 1 in einem ersten Ausflihrungsbeispiel
ein netzbetriebenes Gerit;

Figur 2 das Ger&t nach Figur 1 mit um 90°
verschwenkter Segmentlinse;

Figur 3 in einem zwsiten Ausflihrungsbei-
spiel ein batteriebetriebenes Gerét;

Figur 4 die Riickseite des Gerdte nach Figur
3;
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Figur 5 ein batteriebetriebens Gerdt nach
Figur 3 mit einem Codierschalter;

Figur 6 ein Blockschaltbild der elekironi-
schen Schaltung des ersten Ausflihrungsbeispiels;

Figur 7 ein Blockschalitbild der elektroni-
schen Schaltung des zweiten Ausfiihrungsbeispiels.

In Figur 1 ist ein netzbetriebenes Gerdt mit
einem passiven Infrarot-Eindringdetektor gezeigt,
welcher hinter einer drehbaren Platte 1 angeordnet
ist. Dieser Infrarot-Detektor befindet sich in einem
Gehduseoberteil 2, welches eine libliche Segment-
linse 3 trigt. Ferner ist in dem Geh&ussoberteil 2
hinter Schallaustrittsdffnungen 4 ein nicht darge-
stellter Alarmgeber angeordnet. Dieser kann bei-
spielsweise aus einem piezoelekirischen Summer
bestehen. An dem Geh&useoberieil 2 ist ein Ge-
hduseunterteil 5 mit einem nicht dargesteliten
Schnappverschluf  befestigt.  Anstelle  eines
Schnappverschlusses kann aus Sicherheitsgriinden
auch ein SchraubverschluB vorgesehen sein. Die-
ses Gehduseunterieil weist einen Netzstecker 6
auf. Wahrend sich in dem Geh&useoberteil die
Auswerteelekironik fiir den Infrarot-Detekior befin-
det, ist in dem Gehduseunterteil 5 ein Netzteil
angeordnet, welches Uber nicht dargestellte elektri-
sche Steckverbindungen mit der Auswerteslektro-
nik im Geh&useoberteil in Verbindung steht.

In Figur 2 ist das Gerdt nach Figur 1 mit der
um 90° verschwenkten Segmentlinse 3 dargestellt.
Die Raumautfteilung in Sektoren erfolgt durch die
Segmentlinse entlang der Segmente 3a. Man er-
kennt, da bei der Anordnung nach Figur 1 die
Sektoren in Lingsrichtung des Gerdtes, in Figur 2
hingegen quer zum Gerét verlaufen. Wird das Ge-
rdt nach Figur 1 in der dargestellten Lage in eine
Steckdose gesteckt, so wird der zu {iberwachende
Raum in senkrecht verlaufende Sektoren unterteilt.
Aufgrund des geringen Offnungswinkels des IR-
Sensors innerhalb eines Sekiors ergibt sich faktisch
eine in senkrechte Sektoren aufgeteilte Uberwa-
chungs"ebene". Bei der Stellung der Segmentlinse
entsprechend Figur 2 wird der Raum in der Hbhe
in Sektoren unterteilt, so daB die Uberwachungs-
ebene senkrecht im Raum liegt.

In Figur 3 ist ein batteriebetriebener Infrarotde-
tektor dargestellt, dessen Gehduseoberteil 2 mit
Segmentlinse 3 und Alarmgeber 4 in gleicher Wei-
se wie bei dem Gerdt nach Figur 1 ausgebildet
sind. Gleiche Teile sind daher mit gleichen Be-
zugszeichen versehen. In diesem Falle ist jedoch
das Gehduseunterteil 7 durch eine Batterieckammer
mit einem BatteriekammerverschiuB 8 (Figur 4) so-
wie einer Hingelse 9 versehen. Die Befestigung
des Gehduseunterteils am GehZuseoberteil 2 er-
folgt in gleicher Weise wie bei dem Gehiuseunter-
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teil 5 in Figur 1. Auch dieses Geh&duseunterteil 7
weist an entsprechender Stelle nicht dargestelite
elekirische Steckverbindungen auf, weiche mit ent-
sprechenden Steckverbindungen des Geh&use-
oberteils 2 beim Verrasten der beiden Geh&useteile
in Eingriff kommen und die elektrische Verbindung
herstellen. Auf dem Gehduseoberieil 2 ist bei die-
sem Gerédt ein Schiebeschalter 10 vorgesehen,
welcher eine Aus-Stellung 0 sowie drei Ein-Stellun-
gen aufweist, welche gleichzeitig 3 verschiedenen
Abschaltverzdgerungszeiten entsprechen. Mit die-
sem Ein-Ausschalter ist das Gerdt "scharf" zu ma-
chen bzw. wieder zu "entschérfen”. Ein derartiger
Schalter kann auch bei dem Gerdt entsprechend
Figur 1 vorgesehen sein, dort ist dies jedoch nicht
zwingend erforderlich, da das Gerdt auch durch
Einstecken in die Steckdose bzw. Herausziehen
aus den Steckdosen ein- und abgeschaliet werden
kann. Die Einstellmdglichkeiten fUr die Abschaltver-
z8gerungszeiten sind nicht an einen Betrieb mit
Netz oder Batterie gebunden. Aus Aufwandsgriin-
den wird man diese Einstellm&glichkeit jedoch zu-
sammen mit einem Ein-Ausschalter verwenden.

In Figur 5 ist bei einem batteriebetriebenen
Gerit entsprechend Figur 3 ansteile des dort dar-
gestellten einfachen Schiebeschalters ein Codier-
schalter 11 mit 3 Tasten dargestelit. Das Gerét
kann nur mit einem freigew#hlten 3stelligen Code
in Betrieb und wieder auBer Betrieb gesetzt wer-
den. Damit ist die Sicherheit gegen "unbefugtes”
Abschalten des Gerétes wesentlich erhdht. Eine
weitere Verbesserung der Sicherheit ergibt sich,
wenn der BatterickammerverschluB eine verdeckte
Verschraubung oder sonstige Arretierung aufweist.

In Figur 6 ist ein Blockschaltbild der elekironi-
schen Schaltung des Gerites nach Figur 1 darge-
stellt. In den UmriBlinien sind das Geh&duseobertsil
2 und das Geh#useunterteil 5 bezeichnet. Mit 12
ist der Infrarotsensor, mit 13 ein nachgeordneter
Verstirker mit einem Filter und mit 14 eine Aus-
werteschaltung bezeichnet. Die letztere gibt dann
ein Signal an eine nachgeordnets Steueranordnung
15 ab, wenn ein in den zu Uberwachenden Raum
eindringender K&rper detektiert wird. Die Steueran-
ordnung gibt dann ein Signal an einen nachgeord-
neten Alarmgeber 16 ab. Die Stromversorgung des
gesamten Gerdtes erfoigt Uiber die Stecker 6 und
ein Netzteil 17.

In Figur 7 ist die elekironische Schaliung des
batteriebetriebenen Gerdtes gemaB Figur 3 darge-
stelit. Hier sind ebenfalls das Geh&duseoberteil 2
und das Gehduseunterteil 7 dargestelit. Man er-
kennt, daB das Geh&useoberteil mit seiner elektro-
nischen Schaltung voll der Ausflihrung gema8 Fi-
gur 5 entspricht. Im Geh&3useunterteil sind zum
Unterschied von Figur 5 der bereits beschriebene
Schalter 10 bzw. der Codierschalter 11 sowie ein
Stromversorgungsteil 18 mit Batterie vorgesehen.
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Die elekirischen Schnittstellen zwischen dem Ge-
hiuseoberteil 2 und den Gehduseunterteilen 5 und
7 sind so gewdhlt, daB Netz- oder Batteriebetrieb
wahlweise mdglich sind.

Die Funktion des Gerdtes ist dabei die, das
das netzbetriebene Gerdt durch Einstecken in eine
Steckdose eingeschaltet, das heit "scharf" ge-
macht wird. Die Segmentlinse 3 wird in eine solche
Lage verschwenkt, die eine mdglichst gute Raum-
tiberwachung ermdglicht. Durch Herausziehen des
Gerdtes aus der Steckdose wird es, z.B. nach
Erkennen eines eindringenden bewegten Kd&rpers
und Alarmabgabe wieder abgesteilt.

Bei einem batteriebetriebenen Gerét erfolgt
Ein- und Ausschalten des Gerdtes durch den
Schalter 10 bzw. den Codierschalter 11. Die Batte-
riezustandskontrolle gibt bei Einschalten ein kurzes
akustisches Signal flir ordnungsgeméiBe Funktion.

Anspriiche

1. Passiver Infrarot-Eindringdetektor zur Raum-
Uiberwachung mit einer Auswertelekironik und ei-
nem Alarmgeber, :
dadurch gekennzeichnet,
daB das Geh3use des Infrarotdetektors (12, 13, 14)
als Modulgehduse, bestehend aus einem Oberteil
(2) und einem an diesem befestigbaren Unterteil (5,
7) aufgebaut ist, wobei das Oberteil (2) den Infra-
rotdetektor (12, 13, 14) die Auswerteelektronik (15)
sowie den Alarmgeber (16) aufweist, wdhrend ein
erstes Unterteil (5) ein Netzteil (17) und einen Netz-
stecker (6), ein alternativ dazu benuizbares zweites
Unterteil (7) hingegen eine Batteriekammer und ein
entsprechendes Stromversorgungsteil (18) aufweist.

2. Infrarotdetektor nach Anspruch 1,
dadurch gekennzsichnet,
daB auf dem Gehiduseoberteil (2) koaxial zu dem
Infrarotdetektor (12, 13, 14) eine Segmentlinse (3)
angeordnet ist.

3. Infrarotdetektor nach Anspruch 2,
dadurch gekennzeichnet,
daB die Segmentlinse (3) um einen Winkel bis 90"
in ihrer Montageebene (1) im Geh3use ver-
schwenkbar ist.

4. Infrarotdetektor nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,

4. Infrarotdetekior nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
daB auf dem Gehduseoberteil (2) oder -unterteil (5,
7) ein Ein-Ausschalter (10, 11) flir den Alarmgeber
(16) vorgesehen ist, der zumindest bei Baiteriebe-
trieb in Funktion ist. )

5. Infrarotdetektor nach Anspruch 4,
dadurch gekennzeichnet,
daB der Ein-Ausschalter als Codierschalter (11) mit
mehreren Tasten zur Eingabe eines mehrstelligen
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Codes ausgebildst ist.
6. Infrarotdetektor nach den Anspriichen 1 oder
5,
dadurch gekennzsichnet,
daB auf dem  Gehduseoberteii (2) ein 5
Schaltelement(10,11) zur Einstellung mehrerer Ab-
schaltverzbgerungszeiten flir den Infrarotdetektor
vorgesehen ist, das gegebenenfalls mit dem Ein-
Ausschalter(10,11) flir den Alarmgeber kombinier-
bar ist. 10
7. Infrarotdetektor nach den Anspriichen 1 oder
5,
dadurch gekennzeichnet,
daf auf dem Geh#useobertsil (2) eine optische
oder akustische Anzeige zur Batteriezustandskon- 15
trolle vorgesehen ist, welche bei Ansetzen des Ge-
h&useunterteils (7) flir Batteriebetrieb wirksam wird.
8. Infrarotdetektor nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
daB an dem Gehduseunterteil (5) flir Netzbetrieb 20
das Steckerteil (6) zur Anpassung an ausldndische
Steckernormen auswechselbar ist.
9. Infrarotdetektor nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
dafi das Gehduseoberteil (2) und die Gehduseun- 25
terteile (5, 7) entsprechend ausgebildete Schnapp-
verschilisse sowie elekirische Steckerverbindungen
aufweisen, die bei gegenseitigem Anseizen die me-
chanische und elekirische Verbindung zwischen
Gehiuseoberteil und -unierteil herstellen. 30
10. Infrarotdetekior nach den Anspriichen 1
oder 5,
dadurch gekennzeichnet,
daB das zweite Unterteil (7) einen Batteriekammer-
verschluB aufweist, der eine verdeckte Schraubver- 35
bindung oder Arretierung zum Unterteil (7) besitzt.
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