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&) Motorischer Speisezylinderantrieb, Kimmaschine.

@ Die Kdmmaschine enthdlt wenigstens einen ng. 1
Kdmmkopf mit sinem schwingenden Zangenaggre-
gat (10, 12), in welchem ein intermittierend drehba-
rer Speisezylinder (14) zum Vorschieben der in dem
Kdmmkopf zu kdmmenden Watte (W) gelagert ist.
Zum Drehen des Speisezylinders (14) ist ein
Elektromotor(19) angeordnet, der von einer Steuer-
einrichtung (20) mit Antriebsimpulsen gespeist ist. In
der Steuereinrichtung (20) sind die Gr&ssen der An-
triebsimpulse und deren Phasen beziiglich der Be-
wegungen des Zangenaggregates (10, 12) einstell-
bar. Damit sind der Winkel, durch welchen der Spei-
sezylinder (14) wihrend einer Hin- und Herbewe-
gung des Zangenaggregates (10, 12) gedreht wird,
und der Zeitpunkt dieser Drehung leicht stufenlos
einstelibar, sogar auch bei laufender K&mmaschine.
Ferner ist eine Regelung mdglich, wenn in der Steu-
ereinrichtung (20) der Winkel, durch weichen der
Speisezylinder (14) gedreht wird, von einem Regler
(50) so verstellt wird, dass der von einem Fihler (51)

o= laufend festgestellte Titer des vom Kdmmkopf ange-

<L gebenen Kammzugbandes stets etwa konstant
bleibt.
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Kammaschine

Die Erfindung bezieht sich auf eine K&mma-
schine mit wenigstens einem Kammkopf, der ein
schwingendes Zangenaggregat enthdlt, in welchem
ein intermittierend drehbarer Speisezylinder zum
Vorschieben der in dem K3mmkopf zu kdmmen-
den Watte gelagert ist. )

In bekannten K&mmaschinen dieser Art erfolgt
der Antrieb des Speisezylinders von der
Oeffnungs-oder der Schliessbewegung des aus Un-
terzange und Oberzange bestehenden Zangenag-
gregates aus, d.h. von der Relativbewegung der
Oberzange beziiglich der Unterzange, wdhrend das
Zangenaggregat zwischen einer zurlickgezogenen,
geschlossenen Stellung und einer vorgeschobenen,
gedffneten Stellung schwingt. Der Antrieb findet
dabei wdhrend der Vorwirtsbewegung des Zan-
genaggregates - sog. Vorlaufspeisung - oder wéh-
rend der Riickkehrbewegungdes Zangenaggrega-
tes statt - sog. Ricklaufspeisung. Dabei ist es
schwierig bzw. umstindlich und zeitraubend, den
Speisebetrag zu dndern, d.h. den Drehwinkel des
Speisezylinders wiahrend jeder Vor- und Rickbe-
wegung des Zangenaggregates (Kammspiel). Eine
Umstellung von Vorlaufspeisung auf Ricklaufspei-
sung oder umgekehrt ist bei manchen Konstruktio-
nen zwar mdglich, jedoch ebenfalls umsténdlich.

Die Aufgabe der Erfindung besteht darin, diese
Nachteile zu vermeiden.

Die Aufgabe wird bei der singangs angegebe-
nen Kdmmaschine dadurch geldst, dass zum inter-
mittierenden Drehen des Speisezylinders ein Elek-
tromotor angeordnet ist.

Der den Speisezylinder antreibende Elektromo-
tor, z.B. ein Schrittmotor oder Servomotor, ldsst
sich mit einer einfachen Steuereinrichtung leicht so
steuern, dass er den Speisezylinder wdhrend jeder
Vorwértsbewegung oder widhrend jeder Rickkehr-
bewegung des Zangenaggregates jeweils durch ei-
nen gewilinschten Winkel dreht. Der Speisezylinder
kann gewiinschtenfalls auch sowoh! wihrend der
Vorwértsbewegung als auch wihrend der Rick-
kehrbewegung gedreht werden - sog. Mischspei-
sung. Der Speisebetrag, d.h. der Drehwinkel wih-
rend jedes Kammspiels, kann dabei in einfacher
Weise und chne Zeitverlust, sogar bei laufender
Kdmmaschine. gedndert werden, gewilnschtenfalls
stufenlos. wenn in der Steuereinrichtung die L&n-
gen und.oder Amplituden und/oder (bei einem
Schnttmotor) Anzahlen der den Elektromotor spei-
senden Antriebsimpulse einstellbar sind. Natirlich
missen diese Antriebsimpulse mit dem Bewegun-
gen des Zangenaggregates synchronisiert” sein,
das heisst, stets im gleichen Zsitpunkt bzw. in den
gleichen Zeitpunkten wihrend jedes Kammspiels
auftreten. Die Lage dieses Zsitpunktes bzw. dieser
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Zeitpunkte im Kammspiel kann jedoch ebenfalls in
ginfacher Weise gedndert werden, wenn in der
Steuersinrichtung die Phasen der Antriebsimpulse
beziiglich der Bewegungen des Zangenaggregates
einstellbar sind. Mit einer geeigneten Steuersinrich-
tung kann also erreicht werden, dass der Speisezy-
linder in einem einstellbaren Zeitpunkt wdhrend der
Vorwértsbewegung des Zangenaggregates
und/oder in einem einstellbaren Zsitpunkt wiahrend
der Ruckkehrbewegung jeweils durch einen ein-
stellbaren Winkel gedreht wird.

Wenn in der Steuereinrichtung der Speisebe-
trag geéndert wird, dann sollte natlrlich auch die
Geschwindigkeit der dem Kdmmkopf zugeflhrten
Watte entsprechend gedndert werden. Die Steuer-
einrichtung kann daher vorzugsweise so ausgebil-
det sein, dass sie nicht nur den Elektromotor des
Speisezylinders steuert, sondern auch eine An-
triebseinrichtung fiir eine kontinuierlich drehende
Wickelwalze, welche die im Kdmmkopf zu kdm-
mende Watte von esinem Wattewickel abwickelt.
Die Umfangsgeschwindigkeit der Wickelwalze soll
so sein, dass die vom Wattewicke! abgewickelte
Watteldnge wéhrend eines Kammspiels stets etwa
im gleichen Verhilinis steht zu der vom Speisezy-
linder in dem Kammspiel vorgeschobenen Watte-
ldnge.

Durch die einfache Einstelibarkeit des Speise-
betrages auch bei laufender Kimmaschine erdffnet
sich zusétzlich die Mdglichkeit einer Regelung. In
bekannten Kdmmaschinen bzw. bei konstantem
Speisebetrag kdnnen sich Schwankungen des Ti-
ters des vom Kdmmkopf abgegebenen Kammzug-
bandes ergeben, wenn Fehler in der Dicke der
zugefihrten Watte auftreten oder wenn sich die
Zusammensetzung der Watte und damit der
Kédmmlingsabgang &ndern. Um solche Titer-
schwankungen zu vermeiden, kann erfindungsge-
méss ein Flhler angeordnet werden, der den Titer
des vom Kammkopf abgegebenen Kammzugban-
des laufend feststellt und als Regelgrésse an einen
Regler abgibt, der den Speisebetrag zur wenig-
stens anndhernden Konstanthaitung des Titers ver-
stellt.

Bei einer Kdmmaschine mit mehreren Kdmm-
kdpfen kann ein Flhler auch so angeordnet wer-
den, dass er den Titer der von dem Kadmmkdpfen
abgegebenen und miteinander vereinigten bazw.
doublierten Kammzugbander, gegebenenfalls nach
Verzug in einem Streckwerk, feststellt. Der zuge-
ordnete Regler kann dann die Speisebetrige bei
allen Kimmkd&pfen gemeinsam verstellen.

Wenn mehrere Kdmmk8pfe vorhanden sind,
kann der Speisewalze in jedem Kdmmkopf je ein
eigener Elekiromotor zugeordnet sein. Dabei kdn-
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nen alle oder wenigstens einige der Elektromotoren
von einer gemeinsamen Steuereinrichtung gespeist
werden, oder es kann jedem Elekiromotor eine
eigene Steuersinrichtung zugeordnet sein. Es ist
aber auch méglich, die Speisewalzen wenigstens
einiger der Kdmmkdpfe miteinander zu kuppeln
und mit einem gemeinsamen Elektromoior anzu-
treiben. In einem solchen Fall wiirde sich dann
natiirlich flir eine Regelung sin Fihler empfehien,
der den Titer der von den gekuppelten K&mmk&p-
fen abgegebenen und miteinander vereinigten
Kammzugbénder feststellt.

AusfUhrungsbeispiele der Erfindung werden
nachstehend anhand der Zeichnungen naher erl3u-
tert. In den Zeichnungen zeigen:

Fig. 1 einen schematischen Vertikalschnitt
durch einen K&mmkopf einer Kdmmaschine,

Fig. 2 in kleinerem Massstab eine Draufsicht
zu Fig. 1, wobei jedoch nur die Unterzange mit
dem Speisezylinder und dem Antriebsmotor flr
denselben dargestellt ist,

Fig. 3 ein schematische Seitenansicht der
Unterzange einer ersten Variante,

Fig. 4 eine Draufsicht zu Fig. 3,

Fig. 5 eine schematische Seitenansicht der
Unterzange einer zweiten Variante,

Fig. 6 eine Draufsicht zu Fig. 5,

Fig. 7 eine dritte Variante,

Fig. 8 eine Draufsicht zu Fig. 7,

Fig. 9 eine vierte Variante und

Fig. 10 eine Draufsicht zu Fig. 9.

Der Kimmkopf gemiss Fig. 1 besitzt in Ubli-
cher Weise zwei Wickelwalzen 1 und 2, eine Zan-
genwelle 3, eine Rundkammwelle, 4, ein erstes
Abreisszylinderpaar 5, ein zweites Abreisszylinder-
paar 8 und ein Abzugwalzenpaar 7, die alle in
einem nicht dargesteliten Maschinengestell gela-
gert sind. Auf den beiden drehbaren Wickelwalzen
1 und 2 ruht im Betrieb ein Wattewickel 8. Die
oszillierend schwenkbare Zangenwelle 3 trdgt Kur-
belarme 9, an welchen das hintere Ende einer
Unterzange 10 angelenkt ist. Das vordere Ende der
Unterzange 10 ist an Vorderstlitzen 11 angelenkt,
die um die Rundkammwelle 4 schwenkbar gelagert
sind. Eine Oberzange 12 ist mit der Unterzange 10
um Zapfen 13 schwenkbar verbunden. Durch das
oszillierende Drehen der Zangenwelle 3 und damit
der Kurbelarme 9 wird die Unterzange 10 zwischen
der mit ausgezogenen Linien dargesteliten vorde-
ren Stellung und der mit unterbrochenen Linien
dargestellien hinteren Stellung hin und her bewegt.
In der vorderen Stellung der Unterzange 10 ist das
Zangenaggregat 10, 12 gedffnet, wéhrend es in der
hinteren Steliung geschlossen ist. In der Unterzan-
ge 10 ist ein intermittierend drehbarer Speisezylin-
der 14 gelagert.

Die kontinuierlich drehende Rundkammwelle 4
trdgt in Ublicher Weise eine Rundkammwalze 15
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mit einem Kammzihne tragenden Rundkammseg-
ment 16.

Die durch die Drehung der Wickelwaizen 1, 2
von dem Wattewickel 8 abgewickelt Watte W 1duft
zum Speisezylinder 14 und von diesem in die
Klemmstelle des Zangenaggregates 10, 12. In der
hinteren Stellung der Unterzange 10 (mit unterbro-
chenen Linien dargestellt) halt das geschlossene
Zangenaggregat 10, 12 dem drehenden Rund-
kamm 15, 16 einen Faserbart von der Watte vor,
der durch das Rundkammsegment 16 ausgekdmmit
wird. Danach wird die Unterzange 10 in ihre vorde-
re Stellung bewegt und dabei das Zangenaggregat
10, 12 gebffnet. Der ausgekdmmte Faserbart wird
durch einen nicht dargesteilten Fixkamm hindurch
in das Abreisszylinderpaar 5 gezogen und in die-
sem mit der zuvor gekdmmten Watte vereinigt. Das
Zangenaggregat 10, 12 wird dann wieder in seine
hintere Stellung bewegt, und das Spiel beginnt von
Neuem. Die gekdmmte Watte lduft vom Abreisszy-
linderpaar 5 durch das zweite Abreisszylinderpaar
8, einen Bandtrichter 17 und das Abzugwalzenpaar
7 und dann als Kammzugband auf einen Auslauf-
tisch 18.

Der Speisezylinder 14 wird wéhrend der Bewe-
gung der Unterzange 10 von ihrer hinteren in die
vordere Stellung und/oder wdhrend der Bewegung
von der vorderen in die hintere Stellung jeweils
durch einen vorbestimmten, einstellbaren Winkel
gedreht, um die Watte bezliglich der Unterzange
10 um einen gewlinschten Speisebetrag vorzu-
schieben. Erfindungsgemiss wird der Speisezylin-
der 14 jeweils von einem Elekiromotor 19 gedreht.
Der Motor 19 ist zweckméssig ein hochdynami-
scher Gleichstrom- oder Drehstrommotor, z.B. ein
Schrittmotor oder ein Servomotor.

Eine Steuereinrichtung 20 fUhrt dem Motor 19
Antriebsimpulse zu, die mit den Bewegungen des
Zangen aggregates 10, 12 synchronisiert sind. Zu
diesem Zweck ist die Steuereinrichtung 20 bei-
spielsweise mit dem Ausgangssignal eines Posi-
tionsgebers 21 beaufschlagt, der Markierungen,
z.B. Zdhne, auf einem auf der Rundkammwelle 4
getragenen Element (nicht dargestellt} abtastet,
2.B. magnetisch oder optisch. (Die Rundkammweile
4 macht wihrend jeder Hin- und Herbewegung des
Zangenaggregates 10, 12 jeweils eine Umdrehung.)

Dabei ist die Steuersinrichtung 20 so ausgebil-
det, dass die Phasen der von ihr abgegebenen
Antriebsimpulse bezliglich der Bewegungen des
Zangenaggregates 10, 12 einstellbar sind, so dass
der Motor 19 die Speisewalze 14 jeweils in einem
einstelibaren Zeitpunkt wihrend der Vorwértsbewe-
gung des Zangenaggregates und/oder in einem
ginstellbaren Zeitpunkt wihrend der Riickkehrbe-
wegung des Zangenaggregates dreht.

Ferner ist auch der Speisebetrag einstellbar,
d.h. der Winkel, durch welchen der Motor 19 die
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Speisewalze 14 jeweils wihrend jeder Vorwirtsbe-
wegung und/oder wéahrend jeder Ruckkehrbewe-
gung des Zangenaggregates 10, 12 drehi. Zu die-
sem” Zweck sind in der Steuereinrichtung 20 die
Léngen und/oder die Amplituden der abgegebenen
Antriebsimpuise einstellbar, oder, wenn der Motor
19 ein Schrittmotor ist, ist die Anzahl der impuise
einstelibar, welche die Steuereinrichtung 20 jeweils
wihrend jeder Vorwiarisbewegung und/oder wih-
rend jeder Riickkehrbewegung des Zangenaggre-
gates 10, 12 abgibt.

Wenn man in der Steuereinrichtung 20 den
Speisebetrag verstellt, dann muss auch die Dreh-
geschwindigkeit der Wickelwalzen 1 und 2 entspre-
chend gedndert werden. Daher ist flir den Antrieb
der Wickelwaize 2 (und ggf. {iber eine nicht darge-
stellte Kupplung auch der Wickelwalze 1) sin dreh-
zahlregelbarer Elektromotor 22, vorzugsweise Ge-
triebemotor, vorgesehen, und die Steuersinrichtung
20 ist so ausgebildet, dass sie den Motor 22 mit
einem elektrischen Strom solcher Spannung
und/oder solcher Frequenz speist, dass die Um-
fangsgeschwindigkeit der Wickelwalzen 1 und 2
stets in einem im wesentlichen gleichbleibenden
Verhilitnis steht zur mittleren Umfangsgeschwindig-
keit des intermittierend drehenden Speisezylinders
14.

Fir die Anordnung des Elektromotors 19 gibt
es verschiedene Mdglichkeiten. In der Ausfih-
rungsform geméss Fig. 1 und 2 ist der Motor in
nicht dargestellter Weise an der Unterzange 10
befestigt und koaxial zum Speisezylinder 14 ange-
ordnet. Die Welle des Motors 19 ist direkt mit der
Welle 14a (Fig. 2) des Speisezylinders 14 gekup-
pelt. Eine solche Anordnung eignet sich zundchst
fir eine K&mmaschine, die nur einen Kammkopf
aufweist. Es ist aber auch mdglich, in einer Kdm-
maschine mit mehreren, in einer Reihe angeordne-
ten Kdmmkdpfen die Speisezylinder einiger oder
aller der K&mmkdpfe mit einem gemeinsamen, zu
den Speisezylindern koaxialen Elektromotor anzu-
treiben. Zu diesem Zweck missten einfach die
Wellen der Speisezylinder der Kimmkdpfe mitein-
ander gekuppelt werden. Das ist in Fig. 2 fUr einen
zweiten K&mmkopf gezeigt, von dem ebenfalls nur
die Unterzange 10" mit dem Speisezylinder 14’
dargestellt ist. Die Welle 14a  des Speisezylinders
14" ist mit der Welle 14a des Speisezylinders 14
gekuppelt.

In der Variante gemdss den Fig. 3 und 4 ist
der Motor 19 ebenfalls an der Unterzange 10 befe-
stigt, jedoch im Abstand vom Speisezylinder 14
parallel zu diesem angeordnet. Ein auf der Welle
des Motors 19 angeordnetes Zahnrad 23 ist mit
einem auf der Welle 14a des Speisezylinders 14
angeordneten Zahnrad 24 Uber einen Zahnriemen
25 gekuppelt. Bei dieser Anordnung kann in einer
Kdmmaschine mit mehreren Kammkdpfen jeder
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Kdmmkopf jeweils sinen eigenen Antrisbsmotor flr
den Speisezylinder aufweisen; Fig. 4 zeigt die Un-
terzange 10’ eine§ zweiten Kdmmkopfes mit einem
eigenen Motor 19, der mit dem Speissezylinder 14’
ber einen Zahnriemen 25 gekuppelt ist. Dabei
kénnen die Speisezylinder-An triebsmotoren der
verschiedenen Kdmmkd&pfe je von einer eigenen
Steuereinrichtung 20 (Fig. 1) gespeist sein, oder
eine gemeinsame Steuersinrichtung kann mehrere
oder alle der Motoren speisen. Natlirlich wére es
aber auch mdglich, in einigen der KEmmkdpfe den
Speisezylinder-Antriebsmotor wegzulassen und die
betreffenden Speisezylinder jeweils mit dem Spei-
sezylinder eines benachbarten Kdmmkopfes zu
kuppeln (dhnlich wie in Fig. 2).

In der Variante gemdss den Fig. 5 und 6 ist
der Motor 18 &Zhnlich wie in Fig. 3 und 4 im
Abstand vom Speisezylinder 14 an der Unterzange
10 befestigt, jedoch ist die Kupplung des Motors
19 mit dem Speisezylinder 14 in anderer Weise
realisiert. Ein auf der Welle des Motors 19 ange-
ordnetes Zahnrad 26 treibt Uber einen Zahnriemen
27 ein Zwischenrad 28, das beispielsweise auf der
Schwenkachse 13 der Oberzange 12 (Fig. 1) dreh-
bar gelagert ist. Mit dem Zwischenrad 28 ist ein
Zahnrad 29 starr verbunden, das mit einem auf der
Welle 14a des Speisezylinders 14 angeordneten
Zahnrad 30 kdmmt. Das Zahnrad 29 kdnnte durch
ein Zahnsegment ersetzt sein, das vom Motor 18
nur vor- und rlckwéris geschwenkt wird, wenn
zwischen dem Zahnrad 30 und der Welle 14a ein
Freilauf (nicht dargestsllt) angeordnet ist, der den
Speisezylinder 14 jeweils nur bei der Vorwérts-
schwenkung des Zahnsegments mitnimmt. Unter
Umstdnden kdnnte der Motor 19 auch direkt auf
der Welle des Zahnrads bzw. Zahnsegments 30
angeordnet sein, wobei die Rider 26 und 28 und
der Zahnriemen 27 wegfallen wiirden. Im Ubrigen
sind die flir die Variante gemiss Fig. 3 und 4
erlduterien Mdglichkeiten auch bei der Variante
gemdss Fig. 5 und 6 gegeben.

In den bisher beschriebenen Ausfiihrungsfor-
men ist der Speisezylinder-Antriebsmotor 19 an
der Unterzange 10 befestigt. Es ist aber auch mé&g-
lich, den Motor 19 in der Kimmaschine gestellfest
anzuordnen, so dass er nicht mit dem Zangenag-
gregat bewegt werden muss und die Stromzufiih-
rungen zum Motor 19 fest verlegt werden k&nnen.
So zeigen die Fig. 7 und 8 eine Variante, in wel-
cher der Motor 19 gestellfest koaxial zur Rund-
kammwelle 4 (Fig. 1) angeordnet ist. Der Motor 19
ist nur in Fig. 8 eingezsichnet. Auf der Welle 31
des Motors 19 ist ein Zahnrad 32 befestigt, das
Uber einen Zahnriemen 33 mit einem Zwischenrad
34 gekuppelt ist. Mit dem Zwischenrad 34 ist ein
Zahnrad 35 starr verbunden, welches mit einem auf
der Welle 14a des Speisezylinders 14 angeordne-
ten Zahnrad 36 k&mmt. Damit wihrend der Bewe-



gung des Zangenaggregates das Zwischenrad 34
und das Zahnrad 35 sowohl von der Motorwelle 31
als auch von der Speisezylinderwelle 14a stets den
gleichen Abstand beibehalten, sind diese Réder 34
und 35 fliegend gelagert, ndmlich auf den einen
Enden von zwei Lenkern 37 und 38, deren andere
Enden um die Motorwelle 31 oder um die dazu
koaxiale Rundkammwelle bzw. um die Speisezylin-
derwelle 14a schwenkbar gelagert sind. (Wenn sich
die Speisezylinderwelle 14a wdhrend der Zangen-
bewegung auf einer konzentrischen Kreisbahn um
die Achse der Rundkammwelle bewegen wirde,
kénnten die fliegend gelagerten Rdder 34 und 35
weggelassen werden und kdnnte sin auf der Motor-
welle 31 angeordnetes Zahnrad direkt mit dem
Zahnrad 36 auf der Speisezylinderweile 14a kdm-
men.) Durch die Bewegungen des Zangenaggrega-
tes wird das Zwischenrad 34 bei stillstehendem
Motor 19 vom Zahnriemen 33 hin und her gedrent.
Daher muss in der Variante gemiss Fig. 7 und 8
die Steuereinrightung 20 (Fig. 1) so ausgebildet
sein, dass sie ausserhalb der Zeiten der zum Dre-

hen des Speisezylinders 14 abgegebenen Antriebs-

impuise den Motor 19 synchron mit der Zangenbe-
wegung derart hin und her drehen |dsst, dass der
Speisezylinder 14 bezlglich der Unterzange 10
nicht dreht. Wenn die K&mmaschine in der Varian-
te gemiss Fig. 7 und 8 mehrere in einer Reihe
angeordnete Kdmmkopfe aufweist, dann kdnnten
Ahnlich wie in Fig. 2 die Speisezylinderwellen 14a
benachbarter Kimmk&pfe miteinander gekuppeit
sein. Es ist aber auch denkbar, dass die Motorwelle
31 sich durch mehrere K&mmk&pfe erstreckt und
bei jedem Kdmmkopf jewells ein Zahnrad 32 tragt,
das jeweils iiber eigene R&der 34, 35, 36 den
betreffenden Speisezylinder 14 antreibt. Die Rund-
kammwalzen 15 (Fig. 1) der verschiedenen Kdmm-
k&pfe kdnnten dabei voneinander getrennt auf der
Welle 31 drehbar gelagert sein und separat ange-
trieben werden, z.B. Uber Zahnriemen.

In der Variante geméss Fig. 9 und 10 ist der
Motor 19 ebenfalls gestelifest angeordnet, und
zwar im Abstand von der Rundkammwelle 4 paral-
lef zu derselben. Die Welle 39 des Motors 19 steht
mit einem auf der Rundkammwelle 4 drehbar gela-
gerten Zahnrad 40 in Getriebeverbindung, z.B. wie
dargestellt liber einen Zahnriemen 41 und Zahnrie-
menrdder 42 und 43, von denen das Rad 43 mit
dem Zahnrad 40 starr verbunden ist. Das Zahnrad
40 k&mmt mit einem Ritzel 44, das um die Anlenk-
achse der Unterzange 10 an den Vorderstiitzen 11
(Fig. 1) drehbar ist. Das Ritzel 44 kdmmt seiner-
seits mit einem auf der Welle 14a des Speisezylin-
ders 14 befestigten Zahnrad 45. Auch bei dieser
Variante ergibt sich bei stillstehendem Motor 19
und Zahnrad 40 durch die Bewegungen des Zan-
genaggregates eine Hin- und Herdrehung des Rit-
zels 44 und damit des Zahnrads 45 und des Spei-
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sezylinders 14. Die den Motor 19 speisende Steu-
ereinrichtung muss daher so ausgebildet sein, dass
sie ausserhalb der Zeiten der Antriebsimpulse den
Motor 19 synchron mit der Zangenbewegung hin
und her drehen Idsst, damit der Speisezylinder 14
beziiglich der Unterzange 10 nicht dreht. In dieser
Variante kann wiederum bei einer Kdmmaschine
mit mehreren Kimmképfen jeder Kiammkopf je-
weils einen eigenen Antriebsmotor flir den Speise-
zylinder aufweisen; Fig. 10 zeigt die Unterzange
eines zweiten Kdmmkopfes mit einem eigenen Mo-
tor 19, der mit dem Speisezylinder 14 Uber sinen
Zahnriemen 41", Zahnrad 40", Ritzel 44" und Zahn-
rad 45 gekuppelt ist. Dabei kdnnen die
Speisezylinder-Antriebsmotoren der verschiedenen
Kdmmkdpfe je von einer eigenen Steuereinrichtung
gespeist sein, oder eine gemsinsame Steuersin-
richtung kann mehrere oder alle der Motoren spsi-
sen.

In der Steuereinrichtung 20 (Fig. 1), welche in
allen beschriebenen Varianten jeweils einen oder
mehrere Speisezylinder-Antriebsmotoren 19 bzw.
19’ speist, ist wie angegeben der Speisebetrag
einstelibar, d.h. der Winkel, durch welchen der Mo-
tor 19 bzw. 19’ die Speisewalze 14 bzw 14’ jeweils
wihrend jeder Vorwirisbewegung und/oder wah-
rend jeder Rickkehrbewegung des Zangenaggre-
gates 10, 12 drehi. Der Speisebetrag kann bei
geeigneter Auslegung der Steuereinrichtung mit ei-
nem z.B. elekirischen Stellsignal verstellt werden.
Damit ergibt sich die Mdglichkeit einer Regelung.
Die Steuereinrichtung 20 kann wie in Fig. 1 sche-
matisch dargestellt Teil eines Reglers 50 sein, dem
als Regelgrdsse der von einem Fhler 51 laufend
festgestellte Titer des von einem Kdmmkopf auf
den Auslauftisch 18 abgegebenen Kammzugban-
des zugefihrt ist. Das gilt so, wenn die Kdmma-
schine nur sinen Kdmmkopf aufweist oder wenn in
einer Kdmmaschine mit mehreren KEmmkdpfen je-
der Kimmkopf je einen eigenen Speisezylinder-
Antriebsmotor 19 bzw. 19 mit jeweils einer eige-
nen Steuereinrichtung 20 aufweist. Jeder Kd&mm-
kopf hat dann auch seinen eigenen Regler 50 und
Fihler 51. Wenn jedoch mehrere Speisezylinder-
Antriebsmotoren von einer gemeinsamen Steuer-
einrichtung 20 gespeist sind oder wenn die Speise-
zylinder mehrere K&dmmképfe miteinander gekup-
pelt und von einem gemeinsamen Motor 19 ange-
trieben sind, dann ist es zweckmassig, den Fiihler
51 so anzuovdnen, dass er den Titer einer Vereini-
gung der von diesen mehreren K&mmkdpfen abge-
gebenen Kammzugbdnder feststellt und als Regel-
grésse dem Regler 50 zufUhrt. In einem soichen
Fall kann der Fihler 51 zweckm&ssig nach einem
Streckwerk (nicht dargestellt) angeordnet sein, in
welchem die auf dem Auslauftisch 18 zusammen-
gefiihrten Kammzugbdnder von den mehreren
Kdmmk&pfen gemeinsam verstreckt werden.
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Der Regler 50 verstellt in der Steuereinrichtung
den Speisebetrag flir einen Kdmmkopf oder flr
mehrere Kdmmk&pfe so, dass der Titer des von
dem Kimmkopf abgegebenen Kammzugbandes
bzw. der Vereinigung der von den Kadmmkd&pfen
abgegebenen Kammzugbinder stets anndhernd
konstant bleibt, auch wenn Fehler in der Dicke der
zugefiihrten Watte W auftreten oder wenn sich die
Zusammensetzung der Watte und damit der
Kdmmlingsabgang andern.

Anspriiche

1. Kd@mmaschine, mit wenigstens einem
Kédmmbkopf, der ein schwingendes Zangenaggregat
(10, 12) enthdlt, in welchem ein intermittierend
drehbarer Speisszylinder (14) zum Vorschisben der
in dem Kdmmkopf zu k8mmenden Watte (W) gela-
gert ist, dadurch gekennzeichnet, dass zum inter-
mittierenden Drehen des Speisezylinders (14) ein
Elektromotor (19) angeordnet ist.

2. Kdmmaschine nach Anspruch 1, gekenn-
zeichnet durch eine Steuereinrichtung (20) zum
Speisen des Elektromotors (19) mit Antriebsimpul-
sen, die mit den Bewegungen des Zangenaggrega-
tes (10, 12) synchronisiert sind.

3. Kdmmaschine nach Anspruch 2, dadurch
gekennzeichnet, dass in der Steuereinrichtung (20)
die Phasen der Antriebsimpulse beziiglich der Be-
wegungen des Zangenaggregates (10, 12) einstell-
bar sind.

4. Kdmmaschine nach Anspruch 2 oder 3, da-
durch gekennzeichnet, dass in der Steuersinrich-
tung (20) die L3ngen wund/oder Amplituden
und/oder Anzahlen der Antriebsimpulse einstelibar
sind.

5. Kdmmaschine nach Anspruch 4, dadurch
gekennzeichnet, dass die Steuereinrichtung (20)
auch eine Antriebseinrichtung (22) flir eine Wickel-
walze (2) steuert, welche die zu kEmmende Watte
(W) von einem Wattewickel (8) abwickelt.

6. Kimmaschine nach einem der Anspriiche 1
bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass der Elektro-
motor (19) an dem Zangenaggregat (10, 12) ange-
bracht ist (Fig. 1 -8).

7. Kdmmaschine nach Anspruch 8, dadurch
gekennzeichnet, dass der Elektromotor (19) koaxial
mit dem Speisezylinder (14) angeordnet ist (Fig. 1
- 2). ’

8. Kdmmaschine nach einem der Anspriche 1
bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass der Elektro-
motor (19) gestellfest angeordnet und mit dem
Speisezylinder (14) {ber eine Transmissionsein-
richtung (32 - 36; 40 - 45), z.B. mit Zahnriemen
(33; 41), gekuppelt ist (Fig. 7 -10).

9. Kdmmaschine nach einem der Anspriiche 1
bis 8, mit mehreren Kdmmkdpfen, dadurch ge-
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kennzeichnet, dass dem Speisezylinder (14, 14')
jedes Kdmmkopfes je ein sigener Elektromotor (19,
19') zugeordnet ist.

10. Kdmmaschine nach einem der Ansprliche
1 bis 8, mit mehreren K&mmkdpfen, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Speisezylinder (14, 14')
mindestens einiger der K&mmkdpfe miteinander
und mit einem gemeinsamen Elektromotor (19)
mechanisch gekuppelt sind.

11. Kdmmaschine nach Anspruch 4 oder 5,
dadurch gekennzeichnet, dass die Steuersinrich-
tung (20) Teil eines Reglers (50) ist, dem als Re-
gelgrdsse von einem Fihler (51) der Titer des von
dem Kidmmkopf abgegebenen Kammzugbandes
oder einer Vereinigung von Kammzugbdndern von
mehreren Kdmmkdpfen zugeflhrt ist und der die
La&ngen und/oder Amplituden und/oder Anzahlen
der Antriebsimpulse zur wenigstens anndhernden
Konstanthaltung dieses Titers verstellt.

12. Kdmmaschine nach den Anspriichen 9 und
11, dadurch gekennzeichnet, dass jedem Kimm-
kopf je ein eigener Regler (50) und ein eigener
Fihler (51) zugeordnet ist, der den Titer des vom
jeweiligen Kdmmkopf abgegebenen Kammzugban-
des feststellt.

13. K&mmaschine nach den Ansprlichen 8 und
11, dadurch gekennzeichnet, dass wenigstens eini-
gen der Kdmmkdpfe sin gemeinsamer Regler (50)
und ein gemeinsamer Flhler (51) zugeordnet ist,
der den Titer einer Vereinigung der von diesen
Kédmmkd&pfen abgegebenen Kammzugbénder fest-
stellt.

14. K&mmaschine nach den Anspriichen 10
und 11, dadurch gekennzeichnet, dass dem- ge-
meinsamen Elekiromotor (19) ein Regler (50) und
ein Flhler (51) zugeordnet ist, der den Titer einer
Vereinigung der von den genannten einigen der
Kdmmk&pfe abgegebenen Kammzugbinder fest-
stellt.

15. Kdmmaschine nach Anspruch 13 oder 14,
dadurch gekennzeichnet, dass der Fihler (51) nach
einem Streckwerk angeordnet ist, dem die Kamm-
zugbdnder gemeinsam zugeflihrt sind.
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