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@ Federarmkontakt mit Ausseniiberfeder.

@ Die Erfindung betrifft einen Federarmkontakt (1-
3) mit AuBeniiberfeder (22), der einen Leiteran-
schluBbereich (1), eine Federarmbasis (2) und einen
Kontakibereich (3) aufweist, wobei der Kontaktbe-
reich (3) aus an die Federarmbasis angebundenen,
sich nach vorne erstreckenden Federarmen (11-14)
gebildet wird, und die AuBenlberfeder (22) eine auf
der Federarmbasis des Federarmkontakies sitzende
Federarmbasis (23) und Uberfederarme (34) besitzt,
die sich von auBen auf die Federarme des Feder-
armkontaktes legen, wobei in die Federarmbasis des
Federarmkontaktes ein sechseckiges Loch (18) ein-
gebracht ist, und daB in die Federarmbasis der Au-
Beniiberfeder zwei sich gegenlberliegende, schwal-
benschwanzitrmige Lappen (30) eingeschnitien
sind, die in den Innenraum der Federarmbasis abge-
bogen sind, wobei die Raumform der Lappen (30) so
auf die Raumform des Lochs (18) abgestellt ist, daf
die Seitenkanten (31) der Lappen hinter entspre-
chende Schrigkanten (20) des Lochs (18) greifen
und sich dort verhaken.
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Federarmkontakt mit AuBeniiberfeder

Die Erfindung betrifft einen mit einer Uberfeder
bestlickten Federarmkontakt, insbesondere einen
Flachfederarmkontakt in Miniaturbauweise. (Im fol-
genden wird der Flachfederarmkontakt, wie {iblich
abgekiirzt, Flachfederkontakt genannt.)

Derartige Kontakte sind z.B. nur 17,5 mm lang
und 2 mm flach. Es ist daher schwierig, eine Uber-
feder auf einem solchen Kontakt festzusetzen. Es
sind mehrere Klemm- und Lagerelemente bzw.
Verriegelungseinrichtungen vorzusehen, um die
Uberfeder so auf z.B. dem Flachfederkontakt zu
positionieren, daB sie unverlierbar und unverriick-
bar lagert und die erforderliche Verstdrkung der
Federkraft des Flachfederkontakis gewahrleistet.
Die Vielzahl der Lager- bzw. Verriegelungselemen-
te erfordert viel Aufwand bei der Montage und
verteuert die Herstellung des Flachfederkontakis
mit Uberfeder ganz erheblich.

Aufgabe der Erfindung ist, einen Federkontakt,
insbesondere Flachfederkontakt, mit AuBentiberfe-
der zu schaffen, der duBerst wenig und einfach zu
formende Lager- bzw. Verriegelungselemente erfor-
dert, die mit einfachen Mittein bewerkstelligt und
bei der Montage einfach zu verformen sind.

Diese Aufgabe wird durch die Merkmale des
Hauptanspruchs gelGst. Vorteilhafte Weiterbildun-
gen der Erfindung werden in den Unteranspriichen
charakterisiert.

Anhand der Zeichnung wird die Erfindung bei-
spielhaft ndher erldutert. Es zeigen:

Fig. 1 eine perspektivische Draufsicht auf
einen Flachfederkontakt,

Fig. 2 eine Seitenansicht des Flachfederkon-
takts,

Fig. 3 eine Draufsicht auf den Flachfederkon-
takt,

Fig. 4 eine Teilseitenansicht der Federarm-
basis des Flachfederkontakis,

Fig. 5 eine Seitenansicht einer weiteren Aus-
fiihrungsform des Flachfederkontakts,

Fig. 6 eine Draufsicht auf den Flachfederkon-
takt nach Fig. 5,

Fig. 7 einen Querschnitt entlang der Linie A-
B in Fig. 6 mit Blickrichtung in Pfeilrichtung.

Der Flachfederkontakt 1a aus einem Blech-
stanzteil besteht aus dem Crimpbereich 1, der Fe-
derarmbasis 2 und dem Kontaktbereich 3. Der
Crimpbereich 1 ist wie {blich ausgebiidet und
braucht deshalb nicht ndher erldutert zu werden.

An den Crimpbereich 1 ist Uber einen etwa -
im Querschnitt betrachtet - U- bis V-f6rmig gebo-
genen Verbindungssteg 4 eine kastenfdrmige Fe-
derarmbasis 2 angebunden mit einem Boden 5,
zwei Seitenwandungen 6 und 7 und einer Decken-
wandung 8. An die Vorderkante 9 bzw. 10 der
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Deckenwandung 8 bzw. des Bodens 5 sind je zwei
sich nach vorne erstreckende, |Angsgeteilte Feder-
arme 11, 12 bzw. 13, 14 angebunden, die abgewin-
kelt aufeinander zulaufen, sich in der Kontaktlinie
15 berlihren und von dort zur Bildung eines Fin-
dungstrichters 16 nach auBen divergieren.

In der Seitenwandung 6 ist die Vorderkante 17
im Vergleich zu den Vorderkanten des Bodens 5
der Seitenwandung 7 und der Deckenwandung 8
etwas zurlickversetzt angeordnet (Fig. 4). Der
Zweck dieser Anordnung wird weiter unten erldu-
tert.

Des weiteren ist in die Seitenwandung 6 vor-
zugsweise mittig ein Loch 18 eingebracht, dessen
Raumform wesentlich ist (Fig. 4). Das Loch 18 ist
sechseckig und weist zwei gieichlange Lingskan-
ten 19 und vier gleichilange Schrigkanten 20 auf,
wobei die Lingskanten 19 l8nger ausgefiihrt sind
als die Schrdgkanten 20. Die Lingskanten 19 er-
strecken sich in Langsrichtung der Federarmbasis
2 vorzugsweise paraliel zur L&ngsachse 21 der
Federarmbasis 2.

Die AuBeniiberfeder 22 aus einem Blechstanz-
teil sitzt, wie an sich bekannt, formschliissig auf
dem Flachfederkontakt 1a. Das Blech der AuBen-
Uberfeder 22 ist diinner als das Blech des Flachfe-
derkontakts 1a, jedoch weist das Material, aus dem
die AuBeniberfeder 22 besteht, eine stirkere Fe-
derkraft auf als das Material des Flachfederkontakts
1a. Die AuBenlberfeder 22 besitzt ebenfalls eine
kastenfdrmige Federarmbasis 23 mit zwei Seiten-
wanden 24, 25, einem Boden 26 und einer Decken-
wandung 27, wobei an den Boden 26 und die
Deckenwandung 27 sich nach vorne erstreckende
Uberfederarme 34 angebunden sind, die sich von
auBen auf die Federarme 11, 12 bzw. 13, 14 des
Flachfederkontakts 1a legen. In den Boden 26 und
die Deckenwandung 27 sind in an sich bekannter
Weise durch jeweils einen U-férmigen Freischnitt
Rastfederzungen 28 eingebracht, die nach hinten
und auBen abstehen.

Die Platine der AuBeniiberfeder 22 (nicht dar-
gestellt) ist so geschnitten, daB die StoBkanten 29
ihrer Federarmbasis 23 in der Langsmitte der Sei-
tenwandung 6 der Federarmbasis 2 des Flachfe-
derkontakts ta angeordnet sind. Deckungsgleich
mit dem Loch 18 in der Seitenwandung 6 sind
ausgehend von jeder StoBkante 29 schwalben-
schwanzférmige Lappen 30 sich gegenliberliegend
in die Seitenwandteile 25a, 25b eingeschnitten, und
zwar mit jeweils zwei Seitenkanten 31 und einer
Langskante 32. Die Lappen 30 sind in den Innen-
raum der Federarmbasis 2 abgebogen, wobei die
Raumform der Lappen so auf die Raumform des
Lochs 18 abgestelit ist, daB die Seitenkan ten 31
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der Lappen 30 hinter die entsprechenden Schrig-
kanten 20 des Lochs 18 greifen und sich dort
verhaken. Damit ist mit einfachen Mitteln eine sehr
wirkungsvolle Verriegelung bzw. Verankerung der
AuBeniiberfeder 22 in der Federarmbasis 2 des
Flachfederkontakts 1a gelungen.

Zweckmipig kann sein, an der Vorderkante der
Seitenwandteile 25a, 25b Lappen 23 parallel zu
den StoBkanten 29 einzuschneiden und gegen die
Vorderkante 17 der Seitenwand 6 der Federarmba-
sis 2 des Flachfederkontakts 1a zu biegen, woraus
eine besonders sichere Verriegelung der AuBen-
{berfeder 22 auf dem Flachfederkontakt ta resul-
tiert.

Die Erfindung ist oben beispielhaft anhand ei-
nes kastenférmigen Flachfederkontakts beschrie-
ben worden. Die erfindungsgemife Verriegelung
bzw. Verankerung ist genauso wirkungsvoll bei ei-
ner anderen Raumform des Kontakts bzw. der Fe-
derarmbasis z.B. bei einer runden Federarmbasis
gleichermaBen zu verwirklichen. Ebenso kommt es
nicht darauf an, wo das Loch 18 eingebracht ist; es
kann anstatt in einer Seitenwandung im Boden
oder in der Deckenwandung vorgesehen sein. Es
sollte jedoch dort eingebracht sein, wo die StoB-
kanten der Federarmbasis des Kontakts nicht ange-
ordnet sind. Die Fig. 5 und 6 zeigen als bevorzug-
tes Beispiel eine Anbindung der Federarme 11, 12
bzw. 13, 14 an den Seitenwandungen 6, 7, wobei
sich die StoBkanten der Federarmbasis 2 in der
Deckenwandung 8 befinden und das Loch 18 in
den Boden 5 eingebracht ist. Dementsprechend ist
auch die AuBenliberfeder 22 angepaBt, so daB die
Stofkante 29 der AuBenliberfeder 22 in der gegen-
Uberliegenden Wandung zur Wandung der Feder-
armbasis 2, in der die StoBkanten der Federarmba-
sis 2 angeordnet sind, liegen. Bei dieser Ausfiih-
rungsform der Erfindung kann sogar die Decken-
wandung 8 der Federarmbasis 2 fehlen und die
Federarmbasis 2 U-férmig ausgebildet sein. Die
Rastfederarme 28 sind zweckméBigerweise bei die-
ser Version an den Seitenwandungen 24, 25 ange-
ordnet. Dabei k&nnen die durch den Freischnitt
zuriickgesetzte Kante 17 und die Verriegelungstap-
pen 33 fehlen (Fig. 5 bis 7).

Die besondere Raumform des Lochs 18 in
Form eines Sechsecks mit den Schrédgkanten 20
und die besondere darauf abgesteilte Raumform
der schwalbenschwanzfdrmigen Lappen 30 mit den
Seitenkanten 31 bilden nicht nur eine unverrlickba-
re Lagerung der AuBeniiberfeder 22 auf der Feder-
armbasis 2, sondern auch eine Verhakung der
Uberfeder 22 derart, daB sich die StoBkanten 29
der AuBeniiberfeder 22 nicht &finen kdnnen, wor-
aus resultiert, daB die Federkraft der Federarme 34
der Uberfeder 22 beim Aufspreizen unverdndert
bleibt bzw. infolge eines Aufspreizens der StoBkan-
ten 29 nicht beeintrédchtigt werden kann.
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Anspriiche

1. Federarmkontakt mit AuBeniberfeder, der
einen LeiteranschiuBbereich, eine Federarmbasis
und einen Kontaktberesich aufweist, wobei der Kon-
taktbereich aus an die Federarmbasis angebunde-
nen, sich nach vorne erstreckenden Federarmen
gebildet wird, und die AuBeniiberfeder eine auf der
Federarmbasis des Federarmkontakis sitzende Fe-
derarmbasis und Uberfederarme besitzt, die sich
von auBlen auf die Federarme des Federarmkon-
takts legen, dadurch gekennzeichnet, daB in die
Federarmbasis (2) des Federarmkontakts (1a) ein
sechseckiges Loch (18) eingebracht ist, und daf in
die Federarmbasis (23) der AufBeniiberfeder (22)
zwei sich gegeniberliegende, schwalbenschwanz-
férmige Lappen (30) eingeschnitten sind, die in
den Innenraum der Federarmbasis (2) abgebogen
sind, wobei die Raumform der Lappen so auf die
Raumform des Lochs (18) abgestellt ist, daB die
Seitenkanten (31) der Lappen (30) hinter entspre-
chende Schrégkanten (20) des Lochs (18) greifen
und sich dort verhaken.

2. Als Flachfederarmkontakt ausgebildete Kon-
taktarmfeder nach Anspruch 1, gekennzeichnet
durch eine kastenf6rmige Federarmbasis (2) mit
einem Boden (5), zwei Seitenwandungen (6 und 7)
und einer Deckenwandung (8), wobei an die Vor-
derkante (9 bzw. 10} der Deckenwandung (8) bzw.
des Bodens (5) je zwei sich nach vorne erstrekken-
de, idngsgetsilte Federarme (11, 12 bzw. 13, 14)
angebunden sind, die abgewinkelt aufeinander zu-
laufen, sich in einer Kontaktlinie (15) berlihren und
von dort zur Bildung eines Findungstrichters (16)
nach auBen divergieren.

3. Flachfederkontakt nach Anspruch 2, dadurch
gekennzeichnet, daB das Loch (18) in die Seiten-
wandung (6) eingebrachi ist, zwei gleichlange
Langskanten (19) und vier gleichlange Schrigkan-
ten (20) aufweist und die Langskanten (19) ldnger
ausgefiihrt sind als die Schrdgkanten (20), wobei
die Lingskanten (19) sich in Lingsrichtung der
Federarmbasis (2), vorzugsweise parallel zur
Lingsachse (21) der Federarmbasis (2), erstrek-
ken.

4. Flachfederkontakt nach Anspruch 2 und/oder
3, dadurch gekennzeichnet, daB die AuBenliberfe-
der (22) ebenfalls sine kastenfdrmige Federarmba-
sis (23) mit zwei Seitenwidnden (24, 25), sinem
Boden (26) und einer Deckenwandung (27) auf-
weist, wobei an dem Boden (26) und die Decken-
wandung (27) sich nach vorne erstreckende Uber-
federarme (34) angebunden sind, die sich von au-
Ben auf die Federarme (11, 12 bzw. 13, 14) des
Flachfederkontakts (1a) legen.

5. Flachfederkontakt nach Anspruch 4, dadurch
gekennzeichnet, daB in den Boden (26) und die
Deckenwandung (27) durch jeweils einen U-frmi-
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gen Freischnitt Rastfederzungen (28) eingebracht
und nach aufien gestellt sind.
6. Flachfederkontakt nach Anspruch 4 und/oder
5, dadurch gekennzeichnet, daB die StoBSkanten
(29) der Federarmbasis (23) in der Langsmitte der 5
Seitenwandung (6) der Federarmbasis (2) des
Flachfederkontakts (1a) angeordnet sind und die
schwalbenschwanzférmigen Lappen (30) von jeder
StoBkante (29) ausgehen und zwei Seitenkanten
(31) und eine Langskante (32) aufweisen. 10
7. Flachfederkontakt nach einem oder mehre-
ren der Anspriiche 4 bis 6, dadurch gekennzeich-
net, daB die Seitenkanten (31) der Lappen (30)
hinter die Schrigkanten (20) des Lochs (18) grei-
fen. 15
8. Flachfederkontakt nach einem oder mehre-
ren der Anspriche 2 bis 7, dadurch gekenn-
zeichnet, daB in der Seitenwandung (6) die Vor-
derkante (17) im Vergleich zu den Vorderkanten
des Bodens (5) der Seitenwandung (7) und der 20
Deckenwandung (8) etwas zurlickversetzt angeord-
net ist und daB an der Vorderkante der Seiten-
wandteile (25a, 25b) der durch die StoBkanten (29)
geteilten Seitenwandung (25) parallel zu den Stos-
kanten (29) Lappen (23) eingeschnitten sind, die 25
gegen die Vorderkante (17) der Seitenwand (6) der
Federarmbasis (2) abgebogen sind.
9. Flachfederkontakt nach einem oder mehre-
ren der Anspriiche 2 bis 8, dadurch gekennzeich-
net, daf die Federarme (11, 12 bzw. 13, 14) an 30
den Seitenwandungen (6, 7) angebunden sind, wo-
bei sich die StoBkanten (29) der Federarmbasis (2)
in der Deckenwandung (8) befinden und das Loch
(18) in den Boden (5) eingebracht ist, wobei dem-
entsprechend die Auflenliberfeder so ausgebildet 35
und angeordnet ist, daB die StoBkante (29) der
Auflenuberfeder (22) in der gegeniberliegenden
Wandung zur Wandung der Federarmbasis (2), in
der die StoBSkanten der Federarmbasis (2) angeord-
net sind, liegen und wobei die Rastfederarme (28) 40
an den Seitenwandungen (24, 25) angeordnet sind.
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