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@ Von einem Drehmotor antreibbares Handgerit.

@ In einem Geridtek&rper (10A) ist an einem Ende
gine Aussparung (A) zur Aufnahme des zu bearbei-
tenden Arbeitsgegenstandes angeordnet, die an der
dem Ende des Geridtekdrpers (10A) zugewandten
Seite von einem festen Anschlagteil (10B), und an
entgegengesetzter Seite von einem in einer Flh-
rungsbahn verschiebbaren Stempelglied (14) be-
grenzt ist. Im GerétekGrper (10A) ist ferner ein Kraf-
tewandler angeordnet, der eine von einem Drehmo-
tor beaufschlagbare Antriebswelle (1 2B') und ein das
Stempelglied (14) zu hin- und hergehender Bewe-
gung antriebendes Antriebsglied (168B) aufweist.

Das erfindungsgemésse Gerdt eignet z.B. zum
Vercrimpen von Kabelschuhen etc.
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Von einem Drehmotor antreibbares Handgerit

Die Erfindung bezieht sich auf ein von einem
Drehmotor antreibbarers Handgerdt zum Bearbei-
ten von Arbeitsgegenstdnden mittels Druckbeein-
flussung, z.B. ein Gerdt zum Crimpen von Kontak-
ten wie Kabelschuhen cd. dgl. auf abisolierte En-
den elekirischer Leiter. Hierbei wird unter
"Handgerat" ein Gerét verstanden, welches bei der
Anwendung zum Unterschied von Tischgerdten in
der Hand des Benutzers gehalten wird, und unter
"Drehmotor™ wird ein elekirisch oder z.B. von ei-
nem Druckmedium angetriebener Motor verstan-
den, der eine rotierende Abtriebswelle aufweist.

Mit zwei Arbeitsbacken versehens, in der Hand
gehaltene und von der Hand angetriebene Gerdte,
sowie elektrisch angetriebene Tischgerdte zum
Crimpen von Kabelschuhen u. dgl. sind bekannt,
und hierbei in beiden Fillen auch soiche, bei de-
nen sich die eine Arbeitsbacke entlang siner gerad-
linigen Bahn der anderen Arbeitsbacke néhert bzw.
sich von ihr entfernt.

Ferner sind elekirisch angetriebene, in der
Hand gehaltene Gerdte bekannt, bei denen der
wirksame Teil eine Drehbewegung ausflihrt, wie
2.B. elekirische Handbohrmaschinen oder elektri-
sche Schraubenzieher.

Die vorliegende Erfindung stellt sich die Aufga-
be, ein von einem Drehmotor, und insbesondere
einem Elekiromotor, angetriebenes Handgerét der
eingangs erwidhnten Art zu schaffen, weiches eine
2.B. auch flir das Crimpen von Kabelschuhen ge-
niigend hohe Leistung abgeben kann, und welches
in einer vorteilhaften Ausflihrungsform auch als Zu-
satzgerdt zu einem herk&mmlichen, zu anderen
Zwecken bestimmten Handgerdt, das mit einem
Drehmotor versehen ist, gestaitet werden kann.

Die Erfindung weist die im kennzeichnenden
Teil des Patentanspruchs 2 angsfiihrten Merkmale
auf, wobei in angeschlossenen Unteranspriiuchen
vorteilhafte Weiterentwicklungen angefiihri sind.

Die Erfindung soll nun anhand beilisgender
Zeichnungen, die sich auf Ausflhrungsbeispiele
beziehen, niher erldutert werden. Hierbei zeigt

Fig. 1 eine Seitenansicht einer ersten Aus-
fihrungsform des erfindungsgemissen Gerétes,

Fig. 2 eine Skizze, aus der die Arbeitsweise
des erfindungsgeméssen Ger#tes in einer zweiten
Ausflihrungsform hervorgeht,

Fig. 3 eine Skizze, aus der die Arbeitsweise
des erfindungsgemissen Gerdtes in der ersten
Ausflihrungsform hervorgeht,

Fig. 4 einen Langsschnitt durch den vorder-
sten Teil des Gerdtes geméss Fig. 1,

Fig. 5 einen Schnitt entlang der Ebene V-V
in Fig. 4,

Fig. 6 einen Lingsschnitt durch den vorde-
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ren Teil eines erfindungsgeméssen Gerdtes in ei-
ner dritten Ausflihrungsform,

Fig. 7 einen L&ngsschnitt durch ein erfin-
dungsgemisses Gerdt in einer vierten Ausflh-
rungsform,

Fig. 8 ein erfindungsgemésses Gerét in ei-
ner Abwandlung der dritten Ausfihrungsform,

Fig. 9 einen Schnitt entlang der Ebene IX-IX
in Fig. 8,

Fig. 10 ein elekirisches Schalischema eines
mit sinem Umkehrmotor versehenen erfindungsge-
méssen Gerdtes, und

Fig. 11 ein die Kraftlibertragung bei den
erfindungsgeméssen Gerédten gemiss der ersten
und der vierten Ausflihrungsform veranschaulichen-
des Diagram.

Funktionsgleiche Bestandieile sind in allen
Zeichnungsfiguren mit gleichen Bezugszeichen be-
zeichnet.

Das erfindugsgemésse Gerdt geméss Fig. 1
weist einen ldnglichen, zylindrisch-rohrférmigen
Halterteil 10, und einen bezliglich des Halterteils 10
als Kopftsil gestalieten GerétekSrper 10A aui. Der
Halterteil 10 kann z.B. wie bei einer Taschenlampe
gestaltet sein, und hierbei aus zwei Schalenhiiften
bestehen, die mittels Schraubenbolzen 18 zusam-
mengehalten werden.

Im Geritekérper 10A ist nahe seinem einen
Ende, und quer zur Lingsrichtung des Haiterteils
10 verlaufend, eine trogformige Aussparung A zur
Aufnahme eines nicht dargestsilten Arbeitsgegen-
standes, z.B. eines Kabelschuhs mit eingefiihriem
Leiterend, vorgesehen. Beiderseits der Aussparung
A ist je eine Arbeitsbacke 11A, 11B angeordnet.

Die erste Arbeitsbacke 11A ist hierbei unbe-
weglich, vorzugsweise aber austauschbar und/oder
einstellbar, in einem festen bzw. unbeweglichen
Anschlagteil 10B des Gerétekdrpers 10A angeord-
net (unter "unbeweglich" wird verstanden, dass der
betreffende Teil keine Arbeitsbewegung ausflihrt,
aber zu Einstelizwekken in beschrinktem Umiang
verstellbar sein kann).

Im Geritekdrper bzw. im Kopiteil 10A und im
Halterteil 10 ist ein herkdmmlicher Elektromotor mit
einer Abtriebswelle, sine Kraftquelle (Batterie), ein
Schaltkreis flir den Motor, ein entlang einer geradli-
nigen Bahn verschiebbares Stempelglied 14, wel-
ches die zweite Arbeitsbacke 11B trégt, und ein
Kriftewandler angeordnet, weicher eine von der
genannten Abtriebswelle beaufschiagbare Antriebs-
welle aufweist. Unter "Kréftewandler" wird in der
vorliegenden Beschreibung und in den angeschlos-
senen Patentanspriichen ein Mechanismus verstan-
den, der die von der Abtriebswelle des Motors
empfangene Drehbewegung als eine hin- und her-
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gehende Bewegung an das Stempelglied abgibt.

Ein erfindungsgemésses Gerét in einer ersten
Ausfiihrungsform, versehenen mit einem derartigen
Mechanismus, ist kraftig schematisiert in Fig. 2
dargestellt. Ein nicht umkehrbarer Elektromotor 12
ist so angeordnet, dass seine Abtriebswelle 12A
parallel mit der Aussparung A (d.h. winkelrecht zur
Lingsrichtung des in Fig. 2 nicht dargestellten Hal-
terteiles) verlduft, und hierbei drehfest eine exzen-
trische Nockenscheibe 13 trégt, die das Stempeil-
glied 14 beaufschldgt.

Das Stempelglied 14, von einer nicht darge-
stellten Feder dauernd an die Nockenscheibe 13
angepresst, trigt die zweite zweite Backe 11B,
wihrend die erste Backe 11A mittels einer Stell-
schraube 11C lageseinstellbar am Anschlagteil 10B
des Kopfteiles 10A angeordnet ist. Durch Einstellen
der Stellschraube 11C kann das gewlnschte Aus-
mass der Aussparung A eingesteilt werden.

Die Nockenscheibe 13 bildst in diesem ein-
fachsten Fall alleine den Krdftewandler, bzw. zu-
sammen mit der nicht dargestellten Feder ein An-
triebsglied zur hin- und hergehenden Bewegung
des Stempelgliedes 14. Da sie unmittelbar an der
Abtriebswelle 12A des Motors 12 sitzt, bildet diese
Welle 12A gleichzeitig auch die Antriebswelle des
Kraftewandlers.

Der Elektromotor 12 wird iiber Leitungen 17
und einen in Fig. 2 nicht dargesteliten Schalter (wie
S in Fig. 1) von einer ebenfalls nicht dargestelliten
Quelle ‘gespeist, die aus einer oder mehreren, im
Halterteil untergebrachten, und vorzugsweise auf-
ladbaren Batterien bestehen kann, oder von einem
Netzanschiuss gebildet werden kann. Anstatt eines
Elektromotors kann (sowohl hier, als auch in allen
Ubrigen Beispielen) z.B. auch ein Druckluftmotor
angewandt werden, der mittels einer Druckiuftlei-
tung an eine Druckluftquelle anschliessbar ist.

Bei der in Fig. 3 dargestellten Konstruktion
gemass der ersten Ausfuhrungsform ist ein elekiri-
scher Umkehrmotor 12" derart im Gerdt angeord-
net, dass seine Abiriebswelle 12A" winkelrecht zur
Aussparung A, d.h. parallel mit der L&ngsrichtung
eines eventuellen Halterteiles, verlduft. In Verlinge-
rung dieser Abtriebswelle 12A’, bzw. als deren
Verldngerung, ist als Antriebswelle des Kréftewand-
lers eine Vorschubschraube 12B drehfest und koa-
xial an die Abtriebswelle 12A’ angeschlossen.

Auf der Vorschubschraube 12B ist ein mit einer
Muttergewind-éffnung versehenes Mitnehmerglied
12C aufgeschraubt, welches dadurch gegen Dre-
hung gesichert ist, dass seine in der Zeichnung
obere Fliche eben ist, und entlang der ebenfalls

ebenen, in der Zeichnung unteren Fldche des Ge-

ratekSrpers gleitet. Das Mitnehmerglied 12C trégt
einen Eingriffsarm 12C’, der mit dem Stempelglied
14 auf Druck und Zug verbunden ist, und es somit
in beiden Richtungen antreiben kann. Der Kréite-
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wandler besteht in diesem Fall aus der Vorschubs-
chraube 12B (als Antriebswelle) und dem Mitneh-
merglied 12C, dessen Eingriffsarm 12C" ein An-
triebsglied fiir das Stempelglied 14 bildet.

Der in Fig. 4 und 5 néher dargestellte innere
Aufbau des Gerites gemiss Fig. 1 weist ferner
noch einen Kniehebelmechanismus auf, worunter in
der vorliegenden Beschreibung und in den ange-
schlossenen Patentanspriichen zumindest zwei in
einer Anschluss-Stelle gelenkig miteinander ver-
bundene Hebelarmelemente verstanden werden,
bei denen der gegenseitige Abstand ihrer freier
Enden durch Verlagerung der Anschluss-Stelle ver-
#nderbar ist. Hierbei ist eines der Hebelarmele-
mente gelenkig an das Stempelglied angeschlos-
sen, und bildet dessen Antriebsglied.

Gemiss Fig. 4 ist an die Abtriebswelle 12A°
eines nicht dargesteliten Umkehrmotors koaxual und
drehfest eine als Vorschubschraube 128’ gestaltete
Antriebswelle des Kriftewandlers angeschlossen.
Der Kniehebelmechanismus umfasst als erstes He-
belarmelement ein Kulissengiied 16Aa, und ferner
ein in der Anschiuss-Stelle miitels eines Zapfens
16A" gelenkig angeschlossenes zweites Hebelarm-
element 16B. Das Kuhssenghed 16AA weist einen
zur Vorschubschraube 12B’ hin sich erstreckenden
Ausldufer auf, der zumindest an seinem freien
Ende gabelférmig ausgeflihrt ist, oder das ganze
Kulissenglied kann verdoppelt vorhanden seln, SO
dass ein auf der Vorschubschraube 128’ aufge-
schraubtes Mitnehmerglied 12¢" jeweils von zwei
Schenkeln umfasst wird.

Dieses Kulissenglied 16AA, welches mittels ei-
nes Zapfens 16A" schwenkbar im Geritekdrper
10A verankert ist, kann funktionsmissig als eine
starre Verbindung des ersten Hebelarmelementes,
welches in Fig. 4 von einer Achseniinie V darge-
stellt wird, mit einem dritten Hebelarmelement, wel-
ches in Fig. beispielsweise von der Achsenlinie U,
oder der Achsenlinie U’ dargestelit ist, aufgefasst

werden.

Der Zapfen 16A" kann vorzugsweise zwecks
Einstellung der Endlage des Stempelgliedes 14
binnen bestimmter Grenzen lageseinstellbar im Ge-
rdtekdrper 10A verankert, oder in an sich bekanter,
und z.B. in DE-C-25 55 071 beschriebener, Weise
zur lageseinstellbarem Verankern des Kulissenglie-
des 16AA exzentrisch, und in gewdhiter Drehlage
fixierbar, angeordnet sein.

Am freien Ende des Kulissengliedes 16AA smd
in dessen beiden Schenkein Langlocher 16AA" an-
geordnet. Das Mitnehmerglied 12C" hat die Form
siner Schraubenmutter mit einem Paar beiderseits
in diametral entgegengesetzten Richtungen heraus-
ragender Eingriffsarme 12E, welche eln Eingriffsor-
gan bilden und in die Langidcher 16AA’ eingreifen.
Hlerbel steht in jeder Lage des Mltnehmerghedes
12C" entlang der Vorschubschraube 128" zumin-
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dest ein Emgrlffsarm 12E mit einem Ende eines
der LangiGcher 16AA in Berlihrung, so dass jede
- Drehbewegung des Mitnehmergliedes 12C", die
grésser wire, als was die Lange der Langl&cher
16AA zulésst, ausgeschlossen ist.

Das Stempelglied 14 weist beiderseits ein Paar
von in gegenseitigem Abstand angeordneten Fih-
rungszapfen 14A auf, die in Langlchern 14B in
der Wandung des Gerétekdrpers 10A gleiten. Die
Langlécher 148 sind l&nger, als der gegenseitige
Abstand der Fihrungszapfen 14A, und bilden eine
geradlinige Flhrungsbahn fiir das Stempelglied 14.
Das zweite Hebelarmelement 16B ist an seinem
freien Ende mittels eines der Flihrungszapfen 14A
an das Stempelglied 14 angelenkt.

Mit voll ausgezogenen Linien ist in Fig. 1 die
Ausgangslage, und mit gestrichelten Linien die
Wendelage des Kulissengliedes 16AA eingezeich-
net. Diese zwei Lagen entsprechen den beiden
Endlagen des Miinehmergliedes 12C". Die Aus-
gangslage des Kulissengliedes 16AA entspricht
hierbei der gréssten gegenseitigen Entfernung, und
die Wendelage der gréssten gegenseitigen Anni-
herung der Arbeitsbacken 11A, 11B. Diese kdnnen
im Grundriss vorzugsweise die in Fig. 5 ersuchthche
Form mit einem riickwertigen Flihrungskamm 1A',
118’ aufweisen, mit dem sie in gleichgeformte Nu-
ten im Anschlagteil 10B und im Stempelglied 14
elngeschoben und dort mittels Schrauben 11A°,
118’ festgehalten werden kdnnen.

Das Stempelglied 14 und der Anschlagteil 108
kénnen natiirlich auch selber zu Arbeitsbacken ge-
staltet werden.

Nach Einschalten des Schalters S (Fig. 1) setzt
sich der Motor in Bewegung, und die Vorschubs-
chraube 12B beginnt sich zu drehen im Sinne
einer Bewegung des Mitnehmergliedes 12C von
der Ausgangslage in die Wendelage. Wenn das
Mitnehmerglied 12C" die Wendelage erreicht hat,
wird der Motor (auf spiter ndher beschriebene
Weise) automatisch zum Drehen im Sinne eines
Rickithrens des Mitnehmergliedes 12C" in die
Ausgangslage umgeschaltet. Nachdem das Mitneh-
merglied 12C" wieder die Ausgangslage erreicht
hat, wird der Motor automatisch abgeschaltet.

Bei der dritten Ausflhrungsform gemiss Fig. 6
ist im Halterteil 10 ein nicht umkehrbarer Motor
12", ebenfalls mit der Abtrisbswelle 12A" in Lings-
richtung des Halterteiles verlaufend, angeordnet,
der Uber einen als Drucktaste gestalteten Schalter
S von einer Baterie B gespeist wird. An die Ab-
triebswelle 12A” ist koaxial und drehfest eine als
eine Schneckenschraube 15A gestaliete Antriebs-
welle des Kridftewandlers angeschlossen.

Mit der Schneckenschraube 15A greift ein
Schneckenrad 15B ein, welches drehfest mit einer
Nockenscheibe 13" verbunden, und zusammen mit
dieser an einer parallel mit der Aussparung A ver-
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laufenden Welle 15D angeordnet ist. Die Nocken-
scheibe 13’ trdgt einen Schaltzapfen 15C, und
weist eine Umfangsstelle Q auf, deren Entfernung
m von der Welle 15D kleiner ist, als die Entfernung
aller tibrigen Umfangsstellen.

Der Kniehebelmechanismus umfasst in diesem
Fall ein erstes Hebelarmelement 16A, an das in der
Anschiuss-Stelle mittels eines Zapfens 16A" ein
zweites Hebelarmelement 16B angelenkt ist. Das
Stempeilglied 14 ist wiederum mit (insgesamt vier)
Flihrungszapfen 14A versehen, die in l|dnglichen
Aussparungen (oder Langléchern) 14B, welche in
den Wandungen des Gerdtekdrpers 10A angeord-
net sind, gleiten kdnnen. Die Aussparungen 14B
sind genligend lang, um sine hin- und hergehende
Bewegung des Stempelgliedes 14 zuzulassen, und
bilden eine schrig zur gememsamen Langsachse
der Ab- und Antrisbswellen 12A", 15A verlaufende
geradlinige Fiihrungsbahn fiir das Stempelglied 14.

Das erste Hebelarmelement 16A ist an seinem
ersten Ende miitels eines Zapfens 16A" schwenk-
bar (und vorzugsweise in der vorerwihnten Woeise
einstellbar) im Gerétekorper 10A verankert, und
das zweite Hebelarmelement 16B ist mittels eines
der Fihrungszapfen 14A schwenkbar an das Stem-
pelglied 14 angeschlossen. An dem Zapfen 16A”,
der an der Anschluss-Stelle die beiden Hebelarm-

- elemente 16A, 16B schenkbar miteinander verbin-

det, ist als sin mit der Nockenscheibe 13" zusam-
menarbeitender Nockenstdssel eine Rolle 16F
drehbar angeordnet, und eine den Zapfen 16A"
beaufschlagende Feder 16D druckt die Rolle 16F
dauernd an die Nockenscheibe 13" an. Der Zapfen
16A’ kann wiederum auf nicht dargesteilte Weise
so im Gerétekdrper 10A angeordnet sein, dass
eine Einstellung der Endlage des Stempelgliedes
14 ermdglicht wird.

Im Ger&tekGrper 10A ist ferner ¢in Mikroschal-
ter M untergebracht der von dem an der Nocken-
scheibe 13’ angeordneten Schaltzapfen 15C beaui-

schlagbar ist.

Die Arbeitsweise des Gerdtes ist folgend. In
der in Fig. 6 dargestelliten Ausgangsiage, bei der
die Rolle 16F den kisinsten Abstand von der Welle
15D aufweist, und die Aussparung A am grdssten
ist, wird ein Arbeitsgegenstand in die Aussparung
A eingeleget (zweckdienliche Arbeitsbacken wie
11A, 11B in Fig. 4 sind vorausgesetzt), und der
Motor 12" wird mittels des Schalters S eingeschal-
tet. Die Nockenscheibe 13’ beginnt sich zu drehen,
und das Stempelglied 14 wird in eine zum An-
schlagteil 10B hin gerichiete Bewegung versetzt
(ungeachtet, in welcher Richtung sich der Motor
dreht). Wahrend dieser Arbeitsphase kann die Vor-
wértsbewegung des Stempelgliedes 14 durch Frei-
gabe des Schalters S jederzeit unterbrochen wer-
den.

Der Schaltzapfen 15C ist an soicher Stelle an
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der Nokkenscheibe 13’ angeordnet, dass er in dem
Augenblick, als das Stempelglied 14, nach Durch-
lauf der Wendelage, in der es sich dem Anschiag-
teit 10B am n#chsten befindet, wieder in die Aus-
gangslage zurlickkehrt, den Mikroschalter M im
Sinne des Abschaitens des Motors 12" beaut-
schidgt, so dass das wieder in Ausgangsiage ge-
langte Ger&t in Ruhe versetzt wird, und bei neuer-
licher Betétigung des Schalters S einen neuen Ar-
beitszyklus beginnen kann.

Um das Stempelglied 14 in die Wendelage zu
bringen, kann der Schalter S entweder dauernd,
oder mit Unterbrechungen betétigt werden (im letz-
genannten Falle geschieht die Vorwértsbewegung
schrittweise) bis der Mikroschalter M beaufschiagt
wird. Die Rickflihrbewegung geschieht immer un-
abhiingig davon, ob der Schalter S beaufschlagt ist
oder nicht, so dass dem Benutzer die ganze Riick-
flinrphase flir die Freigabe des Schaliers S zur
Verfiigung steht.

Die vierte Ausflihrungsform gemiss Fig. 7
weist einen Kniehebelmechanismus auf, der drei
gelenkig miteinander verbundene Hebelarmelemen-
te 16A, 16B, 16C aufweist. Den zwei Hebelearmle-
menten 16A, 16B gemiss Fig. 6 schliesst sich ein
- drittes Hebelelement 16C an, welches an einem
Ende an den in der Anschluss-Stelle angeordneten
Zapfen 16A”, und am anderen Ende an sin Mitneh-
merglied 12¢" gelenkig angeschiossen ist.

Die Antriebswelle des Kréfiewandlers ist wie-
derum als eine Vorschubschraube 128’ gestaltet,
und das Mitnehmerglied 12C als ein Gewindemut-
terglied mnt beiderseitig herausragenden Eingriffs-
armen 12E die nun jedoch in ldnglichen Ausneh-
mungen oder LangiGchern 14B in den Wandungen
des Geritek&rpers 10A gefiihrt sind.

Zwischen einem Umkehrmotor 12" und der
Vorschubschraube 128’ ist ein Reduziergetriebe
12D und eine Rutschkupplung 19 anmgeordnet,
und neben (in Fig. 7 unter) der Vorschubschraube
12B’ sind zwei Mikroschalter M, M’ derart angeord-
net, dass das Mitnehmerglied 12¢" jeden von ih-
nen beaufschligt wenn es sich in einer seiner
beiden Endlagen an der Vorschubschraube 128’
befin det. Die Arbeitsweise wird spéter im Zusam-
menhang mit Fig. 10 ndher erldutert.

In allen Ausfilhrungsbeispielen geméss Fig. 3-7
ist die Antriebswelle des Kréftewandlers nicht nur
koaxial mit der Abtriebswelle des Motors (als eine
Verldngerung davon) angeordnet, sondern diese
beiden Wellen sind auch, wie es bei einem dau-
ernd an einem Haiterteil 10 befestigten Kopiteil
10A der Fall zu sein hat, fest miteinander verbun-
den. In Fig. 8 und 9 ist eine Abwandlung des
erfindungsgemissen Gerétes dargestellt, in der der
Gerdtekdrper als sine selbstdndige Einheit gestal-
tet ist, die als Zusatzgerit an eine andere, mit
ginem Drehmotor versehene selbstédndige Einheit
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aufsetzbar ist, z.B. eine elekirische Handbohrma-
schine.

Es gibt bekannter Weise eine grosse Anzahl
verschiedener Handbohrmaschinen, motorisierter
Schraubenzieher u. dgl., die einen Drehmotor auf-
weisen, an dessen Abtriebswelle mitiels eines An-
schlussgliedes (wie Klemmfutter u. dgl.) rotierende
Werkzeuge wie Bohrer, Schraubenzieherklingen
u.s.w. angeschlossen werden kdnnen. Desgleichen
gibt es pneumatisch angetrieben Handgeridte mit
rotierender Woelle, beispielsweise pneumatische
Schraubenzieher.

Der Gerdtekdrper eines erfindugsgeméssen
Gerites kann zu einem selbstdndigen Zusatzgerat
dadurch gestaltet werden, dass die Antriebswelle
des Kriftewandlers als ein zum Einspannen in ein
Klemmfutter od. dgi. geeigneter Achsenstumpf ge-
staltet wird, und der Gerdtekdrper mit einem star-
ren Anschlussglied zu drehfester, aber leicht l&sba-
rer Verbindung mit dem Grundgerét versehen wird.

Ein Ausflhrungsbeispiel ist in Fig. 8 und 9 an
giner Abwandlung des Gerdtes gemiss Fig. 6 dar-
gestellt, wo aus dem Gehduse G des Zusatzgera-
tes als Antriebswelle ein kurzer Achsenstumpf 128"
herausragt (etwa dem in Fig. 6 sichtbaren Teil der
Abtriebswelle 12A" entsprechend), der z.B. anstatt
eines Bohres in das Spannfutter 21 einer her-
kdmmlichen Handbohrmaschine 20 (bei der in Fig.
8 Ubersichtlichkeits halber keine Detaile des Quer-
schnittes dargestellt sind) eingespannt werden
kann. Ferner ist am Gehduse G ein starrer Verbin-
dungsarm 25 mit seinem ersten Ende fest ange-
schlossen, wihrend am entgegengesetzien zweiten
Ende des Verbindungsarmes 25 eine herk&mmli-
che, um den Hals der Handbohrmaschine 20 fesi-
spannbare Befestigungsmanschette 24 vorgesehen
ist.

Es kdnnen auch diverse (austauschbare) Ver-
bindungsglieder vorgesehen werden, weiche den
Anschiuss eines Zusatzgerdtes an verschiedene
Grundmaschinen ermdglichen, sowohi was den
Verbindungsarmes 25, als auch den Achsenstumpf
128" anbelangt.

in Fig. 10 ist das elekirische Schaltschema
sines mit einem Umkehrmotor versehenen erfin-
dungsgemissen Gerétes veranschaulicht.

Der Arbeitszyklus wird in der Ausgangslage
des Gerdtes mit dem Nlederdrucken der Schalter-
taste S singeleitet. Der Motor 12’ beginnt sich im
Sinne einer Vorwirtsbewegung des Stempeigliedes
14 zum Anschlagtell 10B hin zu drehen, und der
Mitnehmer 12C" gibt den Mikroschalter M (Fig. 7)
frei, der eine der beiden Schaltlagen NC ("normally
closed") oder NO ("normally open") einnehmen
kann. Der Motor 12° dreht sich so lange im Sinne
einer Vorwirtsbewegung des Stempelgliedes 14,
so lange der Schalter S beaufschlagt bleibt, d.h.
mit anderen Worten, dass die Vorwértsbewegung
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des Stempelgliedes 14 in dessen jeder Lage durch
Freilassen der Schaltertaste S unterbrochen wer-
den kann. .

Sobald das Mitnehmerglied 12C (Fig. 7) -
oder irgend ein fest damit verbundener Teil - beim
Erreichen der Wendelage den ebenialls zwischen
den zwei Lagen NC und NO umschaltbaren Mikro-
schalter M’ beaufschidgt, erfolgt ein Polwechsal,
indem in einer Relaisanordnung R eine Relaisspule
W mit einem Anker W' von einem Uber die Leitung
L zugefiihten Strom aktiviert wird mit der Folge,
dass zwei Umschalikontakie K; und K2 gemeinsam
von einem an den Anker W’ angeschlossenen He-
bel H mechanisch beaufschlagt werden.

Die beiden Koniakte K, Kz vermitteln jeweils
Uber eine ihrer Klemmen den Anschiuss einer der
Polklemmen des Umkehrmotors 12" an die Masse,
wobei einer von ihnen (Ky) {iber eine andere Klem-
me den Anschluss der betreffenden Polklemme an
die Schalttaste S, und der andere (Kz) Uber die
Leitung L' den Anschluss der betreffenden Pol-
klemme an den Mikroschalter M vermittelt.

Ein Pol der Stromquelle B ist an dis Schalita-
ste S, und der andere an die Masse angeschlos-
sen. Auch ein Pol der Relais windung W ist an die
Masse angeschlossen, wihrend deren anderer Pol
an den anderen Mikroschalter M’ angeschlossen
ist.

Zwischen dem einen Pol des Motors 12° und
dem an den Mikroschalter M’ angeschlossenen Pol
der Relaisspule W ist eine Diode T eingeschaltet
um einen Kurzschluss ber den Umschaltkontakt
K2 zu verhindern. Dieser Kontakt wird zwar von der
Relaisspule W getffnet, aber ein Kurzschluss kann
augenblicklicheintreffen, wihrend sich der Kontakt
erst mit einer gewissen Verzdgerung ffnet.

Der Motor 12' dreht sich nun in der neuen
Richtung bis das Mitnehmerglied 12" die Aus-
gangslage erreicht hat und den Mikroschalter M
beaufschldgt, wodurch der die Relaisspule W Uber
die Leitung L' aktivierende Strom unterbrochen,
und die Relaisspule W deaktiviert wird, so dass der
Motor 12  stehen bisibt. Die Ruckflihnrbewegung
des Stempelgliedes 14 geschieht somit automa-
tisch, und kann zum Unterschied von der Vorwirts-
bewegung vom Schalter S nicht beeinflusst wer-
den. .

Im Diagram Fig. 11 ist die Krdftelibersetzung
bei den mit einem Kniehebelmechanismus verse-
henen erfindungsgeméssen Gerdten geméss der
ersten bzw. vierten Ausfiihrungsform (Fig. 4 bzw. 7)
dargestellt. Auf der X-Achse ist die Entfernung E
des Mitnehmergliedes 12C" bzw. 12C” (bzw. der
Léngsachse seiner Eingriffsarme 12E) vom Zapfen
16A (bzw. dessen Projektion auf die Lingsachse
der Aniriebswelle 12B") in Millimetern, und auf der
Y-Achse die an das Stempslglied 14 abgegebene
Leistung (logaritmisch) in Newton angegeben. Es
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wird vorausgesetzt, dass die Antriebswelle 128 in
allen Fillen mit einer Kraft von 1000 N vom Mator
beaufschiagt wird.

Die Kurve a bezieht sich hierbei auf die vierte
Ausfilhrungsform geméiss Fig. 7, bei der die Lénge
der drei Hebelarmelemente 16A, 168, 16C unver-
#nderlich ist. Die Kurven b, c und d beziehen sich
auf die erste Ausflihrungsform gemiss Fig. 4, bei
der sich mit der Ldnge der Strecke E auch die
Strecke F (Fig. 4), d.h. der Abstand zwischen dem
Zapfen 16A" und dem Eingriffsarm 12E &ndert, der
einen der Hebslarme bildet.

Die Kurve b entspricht einer Lénge der Strecke
F von 20mm (z.B. wenn sich die Kulisse 16AA in
der in Fig. 4 mit voll ausgezogenen Linien darge-
stellten Lage befindet), die Kurve ¢ einer Lange
von 30mm, und die Kurve d einer LiZnge von
35mm (z.B. wenn sich die Kulisse 16AA in der in
Fig. 4 mit gestrichelien Linien dargesteliien Lage
befindet).

Nachdem das Stempelglied 14 (und somit
auch die davon getragene Backe 11B) eine Strecke
von 5mm (Vertikale P in Fig. 11) zurlickgelegt hat,
beginnt die Verpressung eines zwischen die Ar-
beitsbacken 11A, 11B eingeflihrien Arbeitsgegen-
standes. Je hdher im Diagram Fig. 11 der Schnitt-
punkt einer der Kurven a-d mit der Vertikalen P
liegt, und je flacher die Kurve linkerseits der Verti-
kale P verliuft, desto vorteilhafter arbsitet das Ge-
rat. Aus Fig. 11 ist ersichtlich, dass die erste Aus-
fuhrungsform ein besseres Resultat als die vierte
Ausflinrungsform abgibt.

. Verzeichnis der Bezugszeichen

a Kurve

b Kurve

¢ Kurve

d Kurve

m kleinste Entfernung an der Nockenscheibe
13

A Aussparung

B Batterie

E Strecke

F Strecke

G Gehduse

H Hebel

K1 Umschaltkontakt

Kz Umschaltkontakt

M Mikroschalter

M’ Mikroschalter

P Gerade

Q Umfangstelle

R Relaisanordnung

S Schalitaste (Hauptschalter)

T Diode



11

U Achsenlinie

U’ Achseniinie

V Achsenlinie

W Relaisspule

W’ Anker der Relaisspule
10 Halter

10A Gerstekérper (Kopfteil)
107 Langldcher

10B Anschiagteil

11A erste Arbeitsbacke
1A Flhrungskamm

11A" Befestigungsschraube
11B zweite Arbeitsbacke
118’ Flhrungskamm

11B" Befestigungsschraube
11C Stelischraube

12 Motor

12" Motor

12" Motor

12A Abtriebswelle

127" Abtriebswelle

12A" Abtriebswelle

12B Antriebswelle

128’ Antriebswelle

128" Antriebswelle

12C Mitnehmerglied

12¢’ Eingriffsarm

12¢" Mitnehmerglied

12¢” Mitnehmerglied

12D Reduziergetriebe

12E Eingriffsarm

12 Eingriffsarm

13 Nockenscheibe

13" Nockenscheibe

14 Stempelglied

14A Fihrungszapfen

14B Langi&cher

15A Antriebswelle

158 Schneckenrad

15C Schaltzapfen

15D Welle

16A erstes Hebelarmelement
16AA Kulissenglied

16A’ Zapfen

16A” Zapfen

16AA’ Langl8cher

16B zweites Hebelarmelement
18C drittes Hebelarmelement
16D Feder

16F Nockenstdssel (Rolle)
17 Anschiussleitungen

18 Schraubenbolzen

19 Rutschkupplung

20 Bohrmaschine

21 Spannfutter

24 Befestigungsmanschette
25 starrer Verbindungsarm
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Anspriiche

1. Von einem Drehmotor antreibbares Handge-
rit zum Bearbeiten von Arbeitsgegensténden mit-
tels Druckpeeinﬂussung, mit einem Gerdtekdrper
(10A, 10A'), an dessen einem Ende eine Ausspa-
rung (A) zur Aufnahme des zu bearbeitenden Ar-
beitsgegenstandes angeordnet ist, dle an der dem
Ende des Gerdtekdrpers (10A, 10A) zugewandten
Seite von sinem festen Anschlagteil (10B), und an
entgegengesetzter Seite von einem in einer Fih-
rungsbahn verschiebbaren Stempelglied (14) be-
grenzt ist, dadurch gekennzeichnet, dass es einen
Kraftewandler umfasst der eine von sinem Dreh-
motor (12 12, 12 ) beaufschlagbare Antriebswelle
(128, 128, 12B 15A) und ein das Stempelglied
(14) zu hin- und hergehender Bewegung antreiben-
des Antriebsglied (1 2¢’ ) aufweist.

2. Gerdt nach Anspruch 1, dadurch ekenn-
zeichnet, dass die Antriebswelle (12A, 12B, 128",
15A) quer zur Aussparung (A) verldutt.

3. Gerdt nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, das der Kraftewandler eine Nok-
kenscheibe (13, 13) umfasst, die um eine parallel
mit der Aussparung (A) verlaufende Drehachse
drehbar ist.

4, Gerit nach irgend einem der vorgehend
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der
Kriftewandler einen Kniehebelmechanismus um-
fasst, der ein erstes Hebelarmelesment (16A, 16AA)
und ein zweites Hebelarmelement (16B) enthilt,
wobsi das erste Hebelarmelement (16A, 16AA) an
seinem ersten Ende gelenkig im GerdtekSrper
(10A, 10A') verankert, und an seinem zweiten Ende
in einer Anschluss-Stelle gelenkig an das erste
Ende des zweiten Hebelarmelementes (16B) ange-
schiossen ist.

5. Gerit nach den Ansprlichen 3 und 4, da-
durch gekennzeichnet, dass an der Anschiuss-Stel-
le eine als Nockenstdssel mit der Nockenscheibe
(13) zusammenarbeitende Rolle (16F) angeordnet
ist.

8. Ger4t nach irgendeinem der Anspriiche 2-5,
dadurch gekennzeichnet, dass die Antriebswelle
(15A) als Schneckenschraube gestaltet ist, in die
ein mit der Nockenscheibe (13 ) drehfest verbunde-
nes Schneckenrad (15B) eingreiit.

7. Gerit nach einem der Anspriiche 4 oder 5,
dadurch gekennzeichnet, dass der Drehmotor ein
elektrischer Umkehrmotor ist und die Antriebswelle
(12B, 12B') als Vorschuhschraube gestaltet ist, die
ein gegen Drehung gesichertes, und mit einem
Muttergewmde versehenes Mitnehmerglied (12C,
126", 12C° ) tragt, welches zwischen zwei Endla-
gen verschiebbar ist wenn die Vorschubschraube
in der einen oder der anderen Richtung gedreht
wird, und welches eines der Hebelarmelements
beaufschlédgt.
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8. Gerit nach Anspruch 7, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Kniehebelmechanismus ein Viel-
zahl Hebelarmelemente (16A, 16B, 16C) umfasst,
~ von denen eines (16C) an seinem einen Ende an
das Mitnehmergtied (12C ) und ein anderes (16B)
als Antriebsglied an das Stempelglied (14) ange-
lenkt ist.

9. Gerit nach Anspruch 8, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Kniehebelmechasnismus drei
Hebelarmelemente (16A, 16B, 16C) umfasst, wobei
das an einem Ende an das Mitnehmerglied ange-
schlossene dritte” Hebelarmelement (16C) an sei-
nem anderen Ende in der Anschiuss-Stelle gelen-
kig an das erste und an das zweite Hebelarmele-
ment (18A, 16B) angeschlossen ist.

10. Gerdt nach Anspruch 8, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das dritte Hebelarmelement mit dem
ersten Hebelarmelement starr verbunden, und vor-
zugsweise zu einem Kulissenglied (16AA) vereinigt
ist.

11. Gerét nach Anspruch 10, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Mitnehmerglied (12C 12C)
. mit einem Eingriffsorgan versehen ist und im Kulis-
senglied (16AA) im Abstand von der Anschluss-
Stelle zumindest sin Langloch (1 6AA) flir den Ein-
griff dieses Organs angeordnet ist.

12. Gerét nach Anspruch 7, oder Anspruch 7
und einem der Anspriiche 8 bis 11, dadurch ge-
kennzelchnet dass der Schaltkreis des Umkehrmo-
tors (12) eine Relalsanordnung (R) und zwei von
dem Mitnehmerglied (120 ) in der Ausgangs- und
“in der Wendelage beaufschiagbare Mxkroschalter
(M, M’ ) zum Umkehren des Motors (12 ) aufweist.

13. Gerdt nach Anspruch 12, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Relaisanordnung (R) eine Relals-
spule (W) mit einem verschiebbaren Anker (W)
und zwei mittels eines an den Anker (W) ange-
schlossenen Hebels (H) gemeinsam mechanisch
beaufschlagbare Umschaltkontakte (Ki, Kz) auf-
weist, die jewsils an eine Polklemme des Umkehr-
motors (12’) angeschlossen sind.

14, Gerat nach Anspruch 13, dadurch gekenn-
zeichnet, dass zum Verhindern eines Kurzschlus-
ses eine Diode (T) zwischen einem Pol des Motors
(12') und einem Pol der Relaisspule (W) einge-
schaltet ist.

15. Gerét nach irgendeinem der vorgehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der
Kriftewandler {ber ein Reduziergetriebe (12D)
und/oder eine Rutschkupplung (19) angetrieben
wird.

16. Gerét nach irgendeinem der vorgehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der Ge-
ritek&rper als ein an einen Il&nglichen Halterteil
(10) angeschlossener Kopfteii (10A) gestaltet ist,
der zusammen mit dem Halterteil (10) eine selb-
stédndiges Werkzeug blldet wobei im Halterteil (10)
der Drehmotor (12, 12’ ) untergebracht ist.
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17. Gerét nach irgendeinem der Anspriiche 1-
15, dadurch gekennzeichnet, dass der Gerétekdr-
per (10A ) als ein Zusatzgerit gestaltet ist, welches
auf ein einen Drehmotor mit Abtriebswelle aufweis-
endes Gerdt (20) aufsetzbar, und von diesem an-
freibbar ist.

18. Ger#t nach irgendeinem der vorgehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass es am
Stempelglied (14) und am Anschlagteil (10B) mit
Arbeitsbacken (11A, 11B) zum Verpressen von Ka-
belschuhen versehen ist.
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