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@ Von Hand gefiihrter, elektromotorisch angetriebener Dosendffner.

@ Der Dosenéffner (1) weist in seinem Geh3use
(2) eine Antriebseinheit auf, die aus einem auf einer
Trégerplatte (41) befestigten Elektromotor (32), ei-
nem Getriebe (33) und einer das Transportirad (17)
antreibenden Welle (42) besteht. Die Lingsachse (8)
des Gehduses (2), entiang derer der Elekiromotor
(32), das Ridergetriebe (33) und die Welle (42)
angeordnet sind, bildet mit der durch die Antriebs-
welle (70) des Elekiromotors (32), der Achse (61, 62,
63) des Getricbes (33) und der Welle (42) des
Transportrades (17) festgelegten Richtung einen
Winkel (a), der kleiner 90° ist. Ein Messer wird beim
Betidtigen eines Schaltknopfes um eine Drehachse
zum Transportrad (17) geschwenkt.
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Von Hand gefiihrter, elektromotorisch angetriebener Dosendffner

Die Erfindung betrifft einen von Hand gefiihrter,
elektromotorisch angetriebener Dosendffner zum
Abtrennen eines Deckels von einer Konservendose
mit einem um eine Drehachse schwenkbaren Mes-
ser, das beim Abtrennen mit einem um eine Welle
rotierenden Transporirad zusammenwirkt, mit ei-
nem Geh&use, an dem eine Arbeitsfldche ausgebil-
det ist, aus welcher sowohl das Messer als auch
das Transportrad hervorstehen, wobei die Drehach-
se des Messers und die Drehachse des Transpor-
trades parallel zueinander verlaufen und wobei ein
im Inneren des Geh#uses angeordneter Elektromo-
tor iiber ein Getriebe die Welle des Transporirades
angetreibt.

Ein derartiger, von Hand geflihrter, elektromo-
torisch angetricbener Dosendffner ist bereits aus
der US-PS 2,883,745 bekannt. Bei diesem Handdo-
sentffner verlduft der Elektromotor in L&ngsrich-
tung des Gehduses (Fig. 3). Die Ausrichtung des
Elekiromotors in Langsrichtung des Gehduses flihrt
zu einem kompakten, in seinen duBeren Abmes-
sungen kieindimensionierten Handdosendffner. Bei
diesem Handdosen&ffner ist es aber als weniger
vorteilhaft anzusehen, daB die Lage des Elekiromo-
tors zur Lage des Transportrades ein Winkelgetrie-
be erforderlich macht, was den Wirkungsgrad des
Dosendifners erheblich verschlechtert. Dies wirkt
sich besonders nachteilig dann aus, wenn der Do-
sendffner beispielsweise mit Batterien betrieben
wird; denn aufgrund des h8heren Energiever-
brauchs durch das Winkelgetriebe erfoigt zwangs-
weise eine Entladung der Batterien in viel kiirzerem
Zeitraum. Auch die Verlagerung der gesamten An-
triebseinheit in den vorderen Bersich des Dosen-
Gifners - also weg vom Handgriff - fiihrt zu einer
ungleichen Gewichisverteilung und somit zu einer
erhOhten Haltekraft des Dosendffners wihrend des
Schneidvorgangs.

Ein weiterer Nachteil besteht darin, daB die
durch das Messer und das Transporirad festgeleg-
te ArbeitsflAche nahezu auf gleicher Hohe wie der
Handgriff verlduft. Dies fUhrt bei Benutzung dazu,
daB bei besonders langen und schmalen Konser-
vendosen, wie Fischdosen, diese leicht an der den
Dosendfiner festhaltenden Hand anschlagen k&n-
nen, was flir eine Bedienungsperson stérend sein
kann und was somit die Handlichkeit des Handdo-
sendffners nachteilig beeintrachtigt.

Aufgabe der Erfindung ist es daher, einen von
Hand geflihrten, elektromotorisch angetriebenen
Dosendffner zu schaffen, der gegeniber in der
Leistung vergleichbaren Handdosen&ffnern einen
optimalen Wirkungsgrad aufweist, der dabei auch
noch bedienungsfreundlich, gering in seinen Ab-
messungen und gering in seinen Herstellkosten ist.
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Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB dadurch
geldst, daB das Getriebe als Stirnradgetriebe aus-
gebildet ist, daB die Antrisbswelle des Elektromo-
tors, die Achsen der Stirnrider des Getriebes und
die Welle des Transportrades parallel zueinander
verlaufen und daf die Lidngsachse des Gehduses,
entlang derer der Elektromotor, das Stirnradgetrie-
be und die Welle angeordnet sind, mit der Welle
des Transporirades einen Winkel (a) bildet, der
kleiner 90" ist.

Dadurch, daB erstmals der Elektromotor, das
ausschlieBlich aus Stirnrddern zusammengesetzte
Stimradgetriebe und die Welle des Transporirades
zur L&ngsachse des Gehduses des Dosendffners
geneigt werden, ergibt sich der Vorteil, daB sich
zum einen die Baubreite des Dosendifners verrin-
gern I3t und daB zum anderen der Wirkungsgrad
aufgrund des Stirnradgetriebes besonders hoch ist.

Die Neigung der Antriebseinheit gegeniiber der
Lingsachse des Dosendifners hdngt jedoch we-
sentlich von der Getriebedimensionierung von dem
kiirzesten Abstand (b) zwischen der Mittelachse
des Elektromotors und der Mittelachse der Welle
des Transportrades ab. Je grdfer ndmlich dieser
Abstand (b) wird, desto kleiner wird der Neigungs-
winkel (a), wenn die Gehduseabmessungen des
Dosenéifners unveréndert bleiben sollen. Betrgt
der Neigungswinkel (a) = 60", so entsteht ein
besonders kompaktes, in seinen duBeren Abmes-
sungen gegeniiber herkdmmlichen Dosend&ffnern
kieiner bauendes Geh&use. Dabei betrdgt das Mas
(b) etwa 65 mm, wdhrend das sich in Langsrich-
tung des Elekiromotors erstreckende MagB (c), das
zwischen dem dem Getriebe abgewandten Ende
des Elekiromotors und dem Ende des auf der
Welle des Transportrades befestigien Zahnrades
liegt, ungefdhr 60 mm betrégt:

Da die Arbeitsfliche, zu der die Abtrenn- und
Transportvorrichtung parailel verlduft, parallel zu
den Stirnrddern des Getriebes bzw. senkrecht zu
dessen Achsen verlduft, bildet sie mit der Lings-
achse des Dosendfiners einen Winkel (d) von ca.
30°. Dies flihrt bei einem Dosendffner zu dem
Vorteil, daB die Uber die Arbeitsflache hinausge-
henden Konservendosen nicht in den Handgriffbe-
reich gelangen und somit auch nicht auf die den
Dosendifner haltende Hand strend einwirken.

Damit der Winkel (a) zwischen der Lingsachse
des Geh#uses und der Welle des Transporirades
je nach der Formgestaltung des Geh&uses des
Handdosendffners dem Geh&use optimal angepaft
werden kann und damit wdhrend der Benutzung
des Dosendfiners der Schwerpunkt in den Handbe-
reich eines Benutzers fillt, ist es in einer Weiterbil-
dung der Erfindung vorgesehen, daB in Arbeitsstel-
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lung des Dosendfiners die Léngsachse des Gehéu-
ses parallel zum Deckel der Kon servendose ver-
lduft und daB das das Stirnradgetriebe und den
Elektromotor umgebende Geh&use gleichzeitig den
Handgriff des Dosenéffners bildet. Hierdurch wer-
den auch zusitzliche Haltekrdfte, die dann, wenn
der Schwerpunkt des Dosendffners auBerhalb des
Handgriffbereichs liegt, von einer Bedienungsper-
son aufgebracht werden muBten, vermieden, so
daB der erfindungsgemiBe Dosendffner dennoch
verhiltnismiBig lang ausgeflinrt sein kann, ohne
daB dabei vom Dosendffner auf die Hand einwir-
kende stdrende Kippmomente von dieser ausgegli-
chen werden missen.

Dadurch, daf das die Antriebseinheit umge-
bende Gehiduse gleichzeitig den Handgriff des Do-
sendffners bildet, werden aufwendige, zusatzlich
am Geh#use ausgebildete und daher kostenintensi-
ve Handgriffe vermieden, so daB eine besonders
einfach herzustellende Geh&useform entsteht. Dies
ist insbesondere dann der Fall, wenn das Gehduse
zylindrisch, vorzugsweise kreiszylindrisch, und
wenn die Arbeitsfliche an der Stirnseite des Do-
sendffners ausgebildet sind. Durch die kreiszylin-
drische Form ergeben sich besonders einfache
Werkzeuge zum Ausformen des Gehduses. Ebenso
I&Bt sich durch die kreiszylindrische Ausgestaltung
des Gehiuses die Handhabung des Dosenéfiners
wesentiich erleichtern, da hierbei die mit der Hand
in Berlihrung kommende Mantelfliche des Gehdu-
ses gerade so groB ist, daB flir eine gute Kraftver-
teilung und daher eine gute Handhabung des Do-
sendffners méglich ist. Weiterhin lassen sich Kon-
servendosen besonders bedienungsfreundlich §ff-
nen, da die Stirnseite des Gehduses die Arbeitsfla-
che bildet.

Um eine schnelle, auch maschinell durchflhr-
bare und einfache Montage zu ermdglichen, wird
nach einem weiteren Vorschiag der Erfindung die
eine Seite der Lagerung der Achsen und der Welle
des Strinradgetriebes auf einer mit Lagerschalen
versehenen Trigerplatte gelagert, wobei die andere
Seite der Lagerung der Achsen und der Welle des
Transportrades an am Geh#use ausgebildeten La-
gerschalen gelagert ist und wobei die Trigerplatte
am Gehduse so befestigt ist, daB die jeweils korre-
spondierenden Lagerschalen zueinander fluchten.
Durch die Ausbildung einer Trigerplatte kann die
gesamte Antriebseinheit und eventuell auch noch
andere Bauteile auf ihr vormontiert werden, bevor
dann diese komplette Baueinheit im Gehduse des
Dosendffners eingesetzt wird. Die Vormontage der
Aniriebseinheit vermeidet ein oft schwieriges Mon-
tieren von Getriebeteilen und weiteren Bauteilen in
oft nur schwer zugénglichen Stellen des Gehduses.

Durch die Trégerplatte wird weiterhin verhin-
dert, daB an beiden GehZduseschalen Lagerstellen
zur Lagerung der Antriebseinheit bendtigt werden.
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Somit entfillt ein erheblicher Aufwand flir die Zen-
trierung der beiden Gehduseteile gegenliber der
Antriebseinheit, wenn die Antriebseinheit nur zwi-
schen den beiden Gehduseschalen direkt gelagert
wird. Auch bei der Demontage des Dosenéffners
wird durch die Trégerplatte erreicht, daB alle Zahn-
rader auf dieser weiterhin einseitig zentriert bleiben
und nicht aus dem Gehduse herausfalien. Dies
macht sich insbesondere dann vorteilhaft bemerk-
bar, wenn wihrend einer Reparatur nicht Teile der
Antriebseinheit, sondern ein vollig anderes, mit der
Antriebseinheit muB. nicht in Verbindung stehendes
Bauteil ausgewechselt werden mug.

Um mdglichst wenig Geh&useteile flr einen
Dosendfiner zu benstigen und gleichzeitig dabei
eine besonders stabile und einfache Befestigung
der Antriebseinheit im Geh3use zu erhalten, wird
vorgeschiagen, daB das Gehduse aus zwei in
Langsrichtung des Dosendfiners geteilten Gehadu-
seschalen besteht und daB die Trégerplatte zwi-
schen den beiden zusammengesetzten Gehduse-
schalen eingespannt und in dieser Lage orisfest
gehalten wird.

Um die beim Trennvorgang entstehenden Kraf-
te schadlos im Geh#use abfangen zu k&nnen und
gleichzeitig das Geh&use als stabile Einheit wirken
zu lassen wird vorgeschlagen, daB diejenige der
beiden Geh#useschalen, an der die Arbeitsflache
ausgebildet ist, die geh8useseitigen Lagerschalen
fur das Stirnradgetriebe aufweist.

Eine besonders stabile und schwingungsfreie
Befestigung sowie eine einfache Zentrierung des
Elekiromotors auf der Trigerplatte wird dadurch
erreicht, daB auch der Elektromotor an der Trager-
platte mittels einer den Motor umgreifenden, an der
Trigerplatte angeformten HU! se zentriert und Uber
Befestigungsmittel mit der Trigerplatte befestigt
ist. Um dabei die Hilse nicht nur einseitig an der
Trigerplatte aufzuhingen, ist in einer Weiterbil-
dung der Erfindung vorgesehen, daB die Hlse
mittels an ihrem freien Ende ausgebildeten Rast-
elementen an in der Geh&duseschale entsprechend
ausgebildeten Ausnehmungen befestigbar ist. Hier-
durch hat die Trégerplatte zur Vermeidung von
Schwingungen zusétzlich eine Anbindung zum Ge-
hduse.

Ein Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung ist in
der Zeichnung dargestellt und wird im folgenden
néher erldutert. Es zeigen:

Fig. 1 Seitenansicht von vorne auf den erfin-
dungsgemiBen Dosendfiner,

Fig. 2 Seitenansicht in Richtung V nach Fig.
1,

Fig. 3 Draufsicht auf die Antriebseinheit in
Richtung Y, wobei die Gehduseschalen entfernt
sind, und

Fig. 4 Langsschnitt lI-ll nach Fig. 3, jedoch
mit umgebenden Gehduse gemip Fig. 2.
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Nach den Figuren 1 und 2 besteht der von
Hand gefiihrte Dosen&ffner 1 aus einem im we-
sentlichen zylindrischen Gehduse 2, das aus zwei
zusammengesetzten Gehduseschalen 3, 4 besteht.
Die beiden Gehduseschalen 3, 4 bilden je eine
Halbschale, die an ihren Trennlinien 5, 6 zusam-
mengesetzt sind (Fig. 2) und die in Léngsrichtung
Z des Dosendfiners 1 verlaufen. Die Langsrichtung
Z verlduft nach Fig. 2 paraliel zu den Mittellinien 7,
8 und parallel zu der Mantelfliche 9 der beiden
Geh&useschalen 3, 4. Die beiden ein Rohr bilden-
den und in den Fig. 1 und 2 von unten nach oben
verlaufenden Geh3useschalen 3, 4 sind an ihrem in
den Fig. 1 und 2 unteren Ende von einem Deckel
10 dichtend, beispielsweise durch VerschweiBen,
Verschrauben, Verklipsen oder Verkleben, ver-
schlossen.

Nach den Fig. 1 und 2 ist im oberen Bereich
an der Stirnfliche das zylindrische Geh&use 2 ab-
geschrédgt. Diese Abschrdgung bildet die Arbeits-
fliche 11 des Dosendffners 1. Die Arbeitsfliche 11
bildet nach Fig. 2 mit der Mittellinie 7 einen Winkel
d von 30" . Die Arbeitsflsiche 11 beginnt etwa nach
2/3- bis 3/4-Linge des Dosendfiners 1 an der
Manteifliche 9 des Gehduses 2 und verlduft bis
etwa zur Mitte der den Dosendifner 1 von oben
begrenzenden und gem&B Fig. 2 horizontal verlau-
fenden Abdeckplatte 12. Durch den ebenen, schra-
gen Schnitt durch das zylindrische Gehduse 2 be-
schreibt die Kurve der AuBenkontur 82 der Arbeits-
fliche 11 eine Parabel. Wie Fig. 4 zeigt, ist die
Abdeckplatte 12 einteilig mit der Arbeitsfliche 11
und der Geh#useschale 4 verbunden. Eine nach
Fig. 2 in der Abdeckplatie 12 ausgebildete Stufen-
bohrung 13 dient zum Befestigen der beiden Ge-
hiuseschalen 3, 4 im oberen Bereich mittels einer
Schraube 14, die in einen mit der Geh&useschale 3
verbundenen Sockel 15 eingeschraubt ist.

Nach den Fig. 1 und 2 steht an der Arbeitsfi&-
che 11 die von einem Messer 16 und einem Trans-
porirad 17 gebildete Schneidvorrichtung hervor.
Weiterhin steht nach Fig. 1 an der Arbeitsfliche 11
ein parallel zur Mittellinie 8 veriaufender Anschiag
19 hervor, der beim Auftrennen des Dosendeckels
88 einer Konservendose 77 (gestrichelt dargestellt)
dieser eine Fihrung verleiht, damit die Konserven-
dose 77 stets einen zum Messer 16 vorgegebenen
Winkel einhilt, um dadurch die Schneidarbeit még-
lichst gering zu halten. Der Anschlag 18 liegt auf
der nach Fig. 1 senkrecht verlaufenden Drehachse
20 des Transportrades 17 und dient dazu, daB
beim Ansetzvorgang einer Konservendose 77 diese
nur so am Transportrad 17 angesetzt werden kann,
daB ein einwandfreier Transport der Konservendose
77 gewihrleistet ist.

Am Transporirad 17 sind nach Fig. 1 am Au-
Benumfang gleichmifig verteilte S#gezihne 21
ausgebildet, die beim Schneidvorgang in den un-
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teren Bordelrand 89 der Konservendose 77 eingrei-
fen und somit eine Drehung der Konservendose 77
in Richtung U ermdglichen. Das Messer 16 ist in
Richtung L um seine Drehachse 22 zum Transpor-
trad 17 hin bzw. vom Transportrad 17 weg drehbar
gelagert. Nach Fig. 1 stellt etwa die Mitteilinie 8
den Bereich dar, in dem sich beim Schneidvorgang
der Dosendeckel 88 einer Konservendose 77 befin-
det, wobei dann der Dosendeckel 88 im wesentli-
chen parallel zur Mittellinie 8 und senkrecht aus
der Abbildungsebene nach Fig. 1 verlduft (die
Schrigstellung der Konservendose durch den An-
schlag 19 bzw. 18 wurde hierbei vernachléssigt).

Das Messer 16 weist nach Fig. 1 eine Ein-
stechspitze 23 und eine sich schrdg nach oben
anschliefende Schneide 24 auf. Ein am Messer 16
ausgebildeter, dritter Anschlag 25 sorgt daflir, daB
sich beim Schneidvorgang das Messer 16 am Bor-
delrand 89 einer Konservendose 77 abstiitzt und
daher nicht tiefer in den Dosendeckel 88 eindringt,
als es unbedingt erforderlich ist. Der dritte An-
schlag 25 dient weiterhin dazu, daB die beim
Schneidvorgang auf eine Konservendose 77 gerich-
tete Andriickkraft liber den B&rdelrand 89 auf das
Transporirad 17 {ibertragen wird, um Uberhaupt
eine Drehung der Konservendose 77 - die auch
noch gleichmiBig sein soll -zu erreichen.

Zwischen der Drehachse 22 und den der Dreh-
achse 22 mit geringstem Abstand zugewandten
Sagezdhnen 21 (nach Fig. 1 und 2) steht an der
Arbeitsfldche 11 ein in Form eines Stiftes ausgebil-
deter, vierter Anschlag 26 hervor, der verhindert,
daB sich die Konservendose 77 beim Einstech- und
Schneidvorgang um den zwischen der Konserven-
dose 77 und dem Transportrad 17 gebildeten Anla-
gepunkt 27 gem3B Fig. 1 entgegen dem Uhrzeiger-
sinn wegdreht. Der vierte Anschlag 26 ist mit der
Abdeckplatte 12 fest verbunden.

Nach Fig. 1 ist unierhalb des Anschlages 26
ein mit einem Pfeil 28 versehener Betitigungs-
knopf 29 ausgebildet, der bei Betétigung in Rich-
tung des Pfeiles 28 ein Entfernen des Messers 16
vom Dosendffner 1 senkrecht zur Arbeitsfliche 11
aus der Zeichenebene heraus ermdglicht, so daf
das Messer 16 beispielsweise durch ein anderes,
schirferes Messer ausgetauscht oder auch, falls es
durch Nahrungsmittel verschmutzt ist, gereinigt
werden kann. Am Betdtigungsknopf 29 ist demnach
ein in der Zeichnung nicht dargestelites, federndes
Eingriffselement ausgebildet, das in eine ebenfalls
nicht dargestellte Nut der Drehachse 22 radial von
auBen eingreift und somit das Messer 16 gegen
Herausfallen sichert.

In den Fig. 1 und 2 ist weiterhin zu erkennen,
daB aus einer an der Geh&useschale 3 ausgebilde-
ten Offnung 30 ein Schaltknopf 31 radial heraus-
ragt, der Uber ein in der Zeichnung nicht darge-
stelites Hebelgetriesbe mit dem Messer 16 derart
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verbunden ist, daB beim Betdtigen des Schalt-
knopfes 31 in Richtung F das Messer 16 um die
Drehachse 22 zum Transportrad 17 geschwenkt
wird, bis die Einstechspitze 23 an der Oberfldche
des Dosendeckels 88 einer Konservendose 77 an-
liegt. Wird nun der Schaltknopf 31 in Richtung F
weiter betdtigt, so sorgt ein elastisches, im Ubertra-
gungsweg zwischen dem Schaltknopf 31 und der
Drehachse 22 ausgebildetes Federelement (nicht
dargestellt) daflir, daB ohne weitere Verdrehung
des Messers 16 dennoch der Schaltknopf 31 weiter
bewegt werden kann, um den Druck der Einstechs-
pitze 23 auf den Dosendeckel 88 zu erhdhen und
um einen im Geh3use 2 befindlichen elektrischen
Schalter (nicht dargestellt) zu betétigen, der dann
den Elektromotor 32 einschaltet und somit Uber
das Getriebe 33 (Fig. 3) das Transportrad 17 in
Drehung U versetzi. Ohne daB nun eine weitere
Kraft auf den Schaltknopf 31 ausgeiibt werden
muB, sticht das Messer 16 aufgrund der sich zwi-
schen dem Dosendeckel 88 und der Einstechspitze
23 ergebenden Reibkraft, die durch die Drehung
des Dosendeckels 88 erzeugt wird, selbstidtig in
den Dosendeckel 88 ein und schwenkt nun soweit,
bis der Anschlag 25 am B&rdeirand 89 von oben
aufiiegt.

Zur besseren Handhabung des Dosenéffners 1
ist nach Fig. 1 an der Gehduseschale 4 im linken
Bereich zwischen der Arbeitsfliche 11 und dem
Deckel 10 eine Vertiefung 34 ausgebildet, deren
Mantelfliche 35 ebenfalls konzentrisch zur Mittelli-
nie 8 verlduft.

In den Fig. 1 und 2 ist im oberen Bereich
oberhalb des Messers 16 an der Mantelfliche 9
der Geh#duseschale 3 eine Halterung 36 gelagert,
an dessen der Arbeitsfliche 11 n&heren Ende in
einer Kalotte 37 eine Kugel 38 eingehidngt ist, an
der eine drehbare Hiilse 39 befestigt ist, die sich
an das Ende der Halterung 36 anschlieft und in
deren Freiraum ein Magnet 40 befestigt ist. Die
Schwenkrichtung der Halterung 36 verlduft in Fig. 1
konzentrisch zur Mittellinie 8 des Gehduses 2 und
ist in Umfangsrichtung des Gehduses 2 zumindest
soweit zur Mittellinie 8 hin schwenkbar, daB nach
Abtrennen des Dosendeckels 88 von einer Konser-
vendose 77 dieser vom Magnet 40 gehalten wird.
Hierdurch werden also Hilfswerkzeuge vermieden,
mit denen sonst der Dosendeckel 88 auf umsténd-
liche Weise aus der Konservendose 77 herausge-
hoben werden muB. Gleichzeitig wird durch die
Halterung 36 verhindert, daB der Dosendeckel 88 in
das in der Konservendose 77 befindliche Nah-
rungsmittel eintaucht, damit nicht die an der Ober-
seite des Dosendeckels 88 md&glicherweise vorhan-
denen Verunreinigungen mit dem Nahrungsmittel
der Konservendose 77 in Berlihrung gelangen.

So, wie der Dosendffner 1 in Fig. 2 dargestellt
ist, wird er auch beim Offnen einer Konservendose
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77 von einer Bedienungsperson in horizontaler
Lage gehalten. Dabei wird deutlich, daB die Ar-
beitsfliche 11 senkrecht zur Zeichenebene verlduft
und daB sie mit der Mittellinie 7 einen Winkel d
einschlieft, der in dem Ausflihrungsbeispiel nach
den Fig. 1 bis 4 ca. 30" betrigt. Hierdurch wird
erreicht, daB eine lange, flache Konservendose, wie
beispielsweise eine Fischdose, die nach Fig. 2
{iber die Arbeitsfliche 11 hinaus nach unten her-
vorsteht, eine den Dosendffner 1 umgreifende
Hand {(nicht dargestellt) nicht berlihren kann.

Der in Fig. 4 dargestellte Langsschnitt durch
den Dosenéffner 1 gem&B der Schnittflihrung Hi-1l
nach Fig. 3 zeigt ebenso wie Fig. 3 die im Gehdu-
se 2 befestigte Antriebseinheit, die auf einer Tré-
gerplatte 41 befestigt ist und die im wesentlichen
aus sinem Elekiromotor 32 und einem Getriebe 33
besteht, wobei an dessen ausgangsseitiger Welle
42 das in den Fig. 1 und 2 und 4 dargestellte
Transportrad 17 mittels eines linksgéngigen Gewin-
des 43 befestigt ist.

In Fig. 4 wurden zur besseren Verdeutlichung
der Erfindung alle {ibrigen, an der Arbeitsfliche 11
hervorstehenden Bauteile, wie beispielsweise die
Teile 16, 18, 19, 26, 39, 40 und 29, nicht darge-
stelit. Zur Vermeidung von Wiederholungen wurden
in den Fig. 3 und 4 fur entsprechende Bauteile, die
in den Fig. 1 und 2 dargestellt sind, gleiche Posi-
tionsnummern gewahit.

Nach den Fig. 3 und 4 besteht die Trégerplatte
41 aus zwei parallel zueinander verlaufenden, in
zwei Ebenen angeordneten Platien 44, 45, die Uber
eine plattenférmige Brlicke 46 miteinander form-
schliissig verbunden sind. Die Platten 44, 45 ver-
Jaufen - wie dies Fig. 4 zeigt - parallel zur Arbeits-
fliche 11, wihrend die Briicke 46 parallel zur Man-
telfiiche 9 bzw. zur Mittellinie 7 des Gehduses 2
des Dosendfiners 1 verlduft. Die Tragerplatte 41 ist
- wie die Gehiduseschalen 3, 4 - aus Kunststoff
hergestellt. ,

Vom Boden der Gehduseschale 4 ragen nach
Fig. 4 in das Geh&useinnere 90 als S&ulen ausge-
bildete und senkrecht zur Arbeitsfliche 11 verlau-
fende FlUBe 47, 48 und 49 hinein, an deren freien
Enden sich die Trigerplatte 41 abstlitzt und Uber
die die Trégerplatte 41 mittels Schrauben 50, 51
und 52 mit der Gehduseschale 4 fest verbunden
ist. Waiterhin sind am Inneren der Geh3useschale
4 als Hulsen ausgebildete Lagerschalen 53, 54, 55
und 56 angebracht. Konzentrisch zu den Lager-
schalen 53, 54, 55 und 56 sind gegeniiberliegend
an der Trigerplatte 41 entsprechende, zu den ge-
genberliegenden Lagerschalen 53 bis 56 fluchten-
de Lagerschalen 57, 58, 59 und 60 angeformt. Die
Lagerschalen 53-80 verlaufen senkrecht zur Ar-
beitsflache 11. In den zueinander korrespondieren-
den Lagerschalen 53, 57 und 54, 58 und 55,59 sind
Achsen 61, 62 und 63 gelagert, auf denen je zwei
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Stirnrdder 64, 65 und 66, 67 sowie 68, 69 mit am
Umfang ausgebildeten Evolventenverzahnungen
(Stirnverzahnungen) drehbar gelagert sind. Die ein-
zelnen Paare von Stirnrddern 64, 65, und 66, 67
und 68, 69 sind aus Kunststoff hergestellt und
bilden jeweils ein einteiliges Formtsil.

Auf der Antriebswelle 70 des Elektromotors 32
ist nach den Fig. 3 und 4 mittels einer Verzahnung
83 das das Getriebe 33 anireibende Stirnrad 71
drehfest und axial unverschiebbar befestigt, das in
Zahneingriff mit dem Stirnrad 64 steht. Das Stirn-
rad 65 steht in Eingriff mit dem Stirnrad 66, und
das Stirnrad 67 steht in Eingriff mit dem Stirnrad
68. Das am Stirnrad 68 angeformte Stirnrad 69
bildet den Antrieb fur das Stirnrad 72, das Uber
eine auf der Welle 42 ausgebildete Lingsverzah-
nung 73 drehfest mit dieser verbunden ist.

Die Welle 42 durchdringt nach Fig. 4 iber eine
an der Arbeitsfliche 11 ausgebildete Bohrung 74
das Geh&use 2 nach auBlen. AuBerhalb des Geh&u-
ses 2 ist an der Welle 42 ein Zapfen 75 kleineren
Durchmessers angeformt, an dessen Aufenseite
ein Gewinde 43 ausgebildet ist. Aufgrund des sich
von der Antriebswelle 70 bis zur Abtriebswelle 42
vergrBBernden Drehmoments - aber daflir sinkt die
Drehzahl, Untersetzung ist 300:1 - sowie der ent-
sprechend zunehmenden Radialbelastung nehmen
in Fig. 4 die Durchmesser der Achsen 61, 62, 63
sowie der Welle 42 von unten nach oben zu. Glei-
ches gilt flir die Dimensionierung der Stirnrdder 64
bis 69 und 72. Die Stirnrdder 64 bis 69 sind auf
den ihnen zugeordneten Achsen 61, 62 bzw. 63
drehbar gelagert oder auf ihnen befestigt, wobei im
letzteren Fall die Achsen in den korrespondieren-
den Lagerschalen 53, 57, und 54, 58 und 55, 59
drehbar gelagert sein missen.

Es ist aber auch denkbar, daf die einzelnen
Stirnrdder sowohl auf den Achsen wie auch in den
Lagerschalen drehbar gelagert sind. Die Welle 42
flir das Transportrad 17 ist in den Lagerschalen 56,
60 drehbar gelagert. Die axiale Sicherung der Wel-
le 42 bildet das Stirnrad 72, das seitlich an der
Ringfliche 84 der Gehduseschale 4 einerseits und
an der Stirnfliche 86 der Lagerschale 60 der Tré-
gerplatte 41 andererseits in axialer Richtung fixiert
ist.

Der Elektromotor 32 ist nach Fig. 4 in einer an
der Tragerplatte 41 angeformten Hiise 76 zentriert,
und er ist {ber die Platte 44 mittels Schrauben 78,
79 an der Trégerplatte 41 befestigt (Fig. 3). Die
Antriebswelle 70 durchdringt nach Fig. 4 iber eine
Bohrung 80 die Platie 44 der Trigerplatte 41. Seit-
lich am Umfang der Hiise 76 sind zwei diametral
gegeniiberliegende, federnde Rastelemente 81, 87
angeformt, die mit entsprechenden, in der Geh&u-
seschale 4 ausgebildeten Ausnehmungen (nicht
dargestellt) zusammenwirken.

Die Montage des erfindungsgemifen Dosen-
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Offners ist folgende:

Zunfchst werden in die Lagerschalen 57, 58,
59 und 60 die einzelnen Achsen 61, 62, 63 mit
ihren Stirnrddern sowie die Welle 42 eingesetzt.
Zuvor wurde bereits der Elektromotor 32 in die
Hiilse 76 eingelassen und mittels der Schrauben
78, 79 an der Trigerplatte 41 befestigt. Anschlie-
Bend wird von oben her die Gehduseschale 4 so
aufgesetzt, daB die einzeinen Achsen 61, 62, 63
und die Welle 42 in die Lagerschalen 53, 54, 55
und 56 eindringen und daB gleichzeitig die Welle
42 die Gehduseschale 4 Uber die Bohrung 74 nach
auBen durchdringt. Anschliefend wird die Tréger-
platie 41 mittels der Schrauben 50, 51 und 52 an
der Gehduseschale 4 befestigt (Fig. 4).

Bezlglich der anderen, sich im Dosendffner 1
befindlichen Bauteile, wie Schalter, Akku (bei batte-
riebetriebenem Dosendffner), Steckdose, Transfor-
mator (bei netzbetriebenem Dosendffner), etc., wird
hier nicht weiter eingegangen, zumal sie ja auch in
der Zeichnung nicht dargestellt und auch nicht fur
die Erindung wesentlich sind.

AnschlieBend wird die Gehiuseschale 3 auf die
Geh3useschale 4 aufgesetzt, bis die Trennlinien 5,
6 parallel zueinander verlaufen und das Geh3use 2
in diesem Bereich nach auBen verschiossen ist.
Anschliefend wird Uber die Schraube 14 die Ge-
hduseschale 4 mit der Geh3useschale 3 form-
schliissig verbunden (Fig. 2). Von der unteren Seite
wird nun der Deckel 10 auf die beiden Geh3use-
schalen 3, 4 aufgeschoben, bis er die in Fig. 2
dargestellte Endlage erreicht hat. Dabei halten die
mit den beiden Gehduseschalen 3, 4 zusammen-
wirkenden, in der Zeichnung nicht dargestellten
Rastelemente den Deckel 10 ortsfest auf dem Ge-
h&use 2 fest.

Durch den Deckel 10 wird nicht nur der Dosen-
Offner 1 von unten her verschlossen; er dient
gleichzeitig auch dazu, daB die beiden Geh&duse-
schalen 3. 4 von unten her ohne zusitzliche Ver-
schraubungen zusammengehalten werden.

Anspriiche

1. Von Hand geflihrter, elekiromotorisch ange-
triebener Dosendffner (1) zum Abtrennen eines
Deckels (88) von einer Konservendose (77) mit
einem um eine Drehachse (22) schwenkbaren Mes-
ser (16), das beim Abtrennen mit einem um eine
Welle (42) rotierenden Transportrad (17) zusam-
menwirkt, mit einem Gehduse (2), an dem eine
Arbeitsfldche (11) ausgebildet ist, aus welcher so-
wohl das Messer (18) als auch das Transportrad
(17) hervorstehen, wobei die Drehachse (22) des
Messers (16) und die Drehachse (20) des Trans-
portrades (17) parallel zueinander verlaufen und
wobei ein im Inneren des Geh&uses (2) angeordne-
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ter Elektromotor (32) Uber ein Getriebe (33) die
Welle (42) des Transportrades (17) antreibt,
dadurch gekennzeichnet,
daB das Getriebe (33) als Stirnradgetriebe ausge-
bildet ist, daf8 die Antriebswelle (70) des Elektromo-
tors (32), die Achsen (61, 62, 63) der Stirnrdder
(64, 65; 66, 67, 68, 69; 72) des Getriebes (33) und
die Welle (42) des Transportrades (17) parallel
zueinander verlaufen und daB die Lidngsachse (8)
des Gehiduses (2), entlang derer der Elektromotor
(32), das Stirnradgetriebe (33) und die Welle (42)
angeordnet sind, mit der Welle (42) des Transpor-
trades (17) einen Winke! (a) bildet, der kleiner 90"
ist.

2. Dosendffner nach Anspruch 1
dadurch gekennzeichnet,
daB der Winkel (a) 60° betrégt.

3. Dosendffner nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
daB in Arbeitsstellung des Dosendffners (1) die
Léngsachse (8) des Gehduses (2) parallel zum
Deckel (88) der Konservendose (77) verlduft und
daB das das Stirnradgetriebe (33) und den Elekiro-
motor (32) umgebende Gehduse (2) gleichzeitig
den Handgriff des Dosendffners (1) bildet.

4. Dosendffner nach Anspruch 2 und 3,
dadurch gekennzeichnet,
daB das Gehduse (2) zylindrisch, vorzugsweise
kreiszylindrisch, ausgebildet ist und daB die Ar-
beitsfliche (11) an der Stirnseite des Dosendfiners
(1) ausgebildet ist.

5. Dosend&ffner nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
dap die eine Seite der Lagerung der Achsen (61,
62, 63) und der Welle (42) des Stirnradgetriebes
(83) auf einer mit Lagerschalen (57, 58, §9, 60)
versehenen Trigerplatte (41) gelagert sind, daB die
andere Seite der Lagerung der Achsen (61, 62, 63)
und der Welle (42) an am GehZuse (2) ausgebilde-
ten Lagerschalen (53, 54, 55, 56) gelagert ist und
daB die Tragerplatte (41) am Geh3use (2) so befe-
stigt ist, daB die jeweils korrespondierenden Lager-
schalen (53, 57 und 54, 58 und 55, 59 und 586, 60)
zueinander fluchten.

6. Dosendffner nach Anspruch 5,
dadurch gekennzeichnet,
daB das Gehduse (2) aus zwei in Langsrichtung (8)
des Dosendffners (1) geteilten Geh3useschalen (3,
4) besteht und daB die Tragerplatie (41) zwischen
den beiden zusammengesetzten Geh&useschalen
(3, 4) eingespannt und in dieser Lage ortsfest ge-
halten wird.

7. Dosensfiner nach Anspruch 6,
dadurch gekennzeichnet,
daB diejenige der beiden Geh&useschalen (4), an
der die Arbeitsfliche (11) ausgebildet ist, die ge-
hiuseseitigen Lagerschalen (53, 54, 55, 56) fiir das
Stirnradgetrisbe (33) aufwsist.
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8. Dosend&ffner nach Anspruch 5,
dadurch gekennzeichnet,
daR auch der Elektromotor (32) an der Trégerplatie
(41) mittels einer den Motor (32) umgreifenden, an
der Trdgerplatte (41) angeformten Hilse (76) zen-
triert und {ber Befestigungsmittel (78, 79) mit der
Trégerplatte (41) befestigt ist.

9. Dosendffner nach Anspruch 8,
dadurch gekennzeichnet,
dafl die Hiilse (76) mittels an ihrem freien Ende
ausgebildeten Rastelementen (81, 87) an in der
Gehduseschale (4) entsprechend ausgebildeten
Ausnehmungen einklipsbar ist.
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