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&) Flachstrickmaschine.

@ Eine Fiachstrickmaschine weist in den Nadelk-
andlen der Nadelbetten hintereinander angeordnet
Federschaftnadeln (N) mit ersten und zweiten Nadel-
fuBen (1, 2) und verschiebbare Hebeplatinen (H) mit
einem Arbeitsfuf (3) sowie ein SchloBsystem mit
wenigstens zwei in der SchioBebene verschiebbaren
Nadelsenkern (N2.1, N2.2) auf. Um Aufbau und Be-
trieb von Nadelbetien und Schiosystemen bei voller
Vielfait der Bindungstechnologien zu verbessern und
zu vereinfachen, sind die Hebeplatinen (H) zweistufig
zum Heben der zweiten Nadelfiife (2) in halbhohe
und volihohe Stellungen ausgebildet, ist im SchloB-
system eine durch die ersten Nadelflife (1) in der
ESChloBebene verschwenkbare Steuerzunge (St1) vor-
gesehen, und ist im SchloBsystem wenigstens eine
= orste Gruppe von senkrecht zur SchioBebene in und
sauﬁer Tatigkeit schaltbaren SchioBteilen (A1.1, A1.2,
A2.1, A2.2) vorgesehen. Fl g 1
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FLACHSTRICKMASCHINE

Die Erfindung bezieht sich auf eine Flachstrick-
maschine mit in den Nadelkanélen der Nadelbetten
angeordneten Federschaftnadeln, die je einen vor-
deren, immer aus dem Nadelbett ragenden ersten
NadelfuB und einen hinteren, durch Eigenfederung
des Federschafts im Nadelbett verschwindenden
zweiten NadelfuB aufweisen, mit hinter den Feder-
schaftnadeln angeordneten Schiebeplatinen mit je
einem ArbeitsfuB und einem zum selektiven Heben
des zweiten NadelfuBes unter den Federschaft der
Federschaftnadel schiebbaren vorderen Ende, mit
hinter den Schiebeplatinen angeordneten, auf die-
sen gleitend verschiebbaren Jacquardplatinen, und
mit einem symmetrisch zu seiner Mittelldngsachse
aufgebauten Schlofsystem zum Auswdhlen und
Betétigen der Nadeln und Platinen, welches wenig-
stens zwei in der Schiofebene verschiebbare Na-
delsenker im Bereich der zweiten Nadelflife auf-
weist.

Eine derartige Flachstrickmaschine ist bei-
spiclsweise durch die DE 35 23 989 C1 bekannt
geworden. Die Schiebe piatinen sind dort als Rast-
platinen ausgebildet, die es erm&glichen, den zwei-
ten NadelfuB in eine Arbeitsstellung zum Eingriff
mit SchloBteilen des SchioBsystems selektiv anzu-
heben.

Mit der bekannten Flachstrickmaschine wird er-
reicht, daB die Nadelkanalfrdsung im Nadelbett
ohne Absatz, also in einem Frisdurchgang mit
konstanter Fristiefe ausfihrbar ist, ohne daBf die
volle Vielfalt der Bindungstechnologien einschlies-
lich Umh3ngen von Maschen und Stricken, gege-
benenfalls mit unterschiediichen Abzugstiefen, in-
nerhalb einer Strickreihe leidet.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine
Flachstrickmaschine der eingangs beschriebenen
Art unter Beibehaltung des sehr einfach aufgebau-
ten und herzustellenden Nadelbetts derart weiterzu-
bilden, daB der Aufbau und die Betdtigung des
SchioB- und Stricksystems verbessert und verein-
facht jst, insbesondere die nicht feststehenden
SchloBteile des Schlofsystems bezliglich Anzahl
und Schalterfordernissen minimiert sind.

Diese Aufgabe mit erfindungsgemé&B dadurch
gelGst, daf

a) die Schiebeplatine als reine verschiebbare
Hebeplatine mit einem zweistufigen vorderen Ende
ausgebildet ist, welches eine erste Oberkante zum
Anheben des zweiten NadelfuBes in haibhohe Ar-
beitsstellung und daran anschliefend eine zweite
Oberkante zum Anheben des zweiten NadelfuBes
in volihohe Arbeitsstellung aufweist;

b) auf der Mitteldngsachse des Schlofsy-
stems im SchioBbereich der ersten Nadelfiife eine
durch die ersten Nadeiflife in der SchloBebene
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verschwenkbare Steuerzunge vorgesehen ist;

c) eine ersie Gruppe von symmetrisch zur
Mitteldngsachse des SchioBsystems angeordneten,
senkrecht zur SchioBebene schaltbaren Schioftei-
len vorgesehen ist, von denen
- zwei Schiofteile im Schiofbereich der ersten Na-
delfiiBe nahe der Steuerzunge oder im Schlofbe-
reich der zweiten Nadelflife und
- zwei Schlofteile im SchioBbereich der zweiten
NadelfliBe nahe den Nadelsenkern vorgesehen
sind.

Mit einem derart aufgebauten Schiof- und
Stricksystem der Flachsirickmaschine ist ein im
Aufbau einfaches und im Betrieb zuverldssiges
SchloBsystem flir konstanten Nadelabzug verwirk-
licht.

Vorteilhaft ist die erfindungsgeméfe Flach-
strickmaschine weiter derart aufgebaut, daB

d) die Nadelsenker im Bereich der zweiten
NadelfiiBe jeweils zwei unabhdngig voneinander
verschiebbare Teil-Nadelsenker umfassen, von de-
nen
- der eine zum Erfassen der zweiten NadelfiBe in
halbhoher oder halbhoher und vollhoher Arbeits-
steliung und
- der andere zum Erfassen der zweiten NadelfiBe
in vollhoher Arbeitsstellung ausgebiidet und ange-
ordnet ist;

e) eine zweite Gruppe von symmetrisch zur
Mittellingsachse des Schlofsystems angeordne-
ten, senkrecht zur SchloBebene schaltbaren
Schlofteilen vorgesehen ist, von denen
- zwei SchloBteile im SchioBbereich der ersien Na-
delfiiBe,

- zwei Schiofiteile im SchloBbereich der zweiten
NadeliiiBe, und

- zwei SchioBteile im SchiloBbereich der Arbeitsfile
der Hebeplatinen vorgesehen sind;

f) sine dritte Gruppe von symmetrisch zur
Mitteldngsachse des SchioBsystems angeordneten,
senkrecht zur SchioBebene schaltbaren SchioBitei-
len im SchioBbereich der ArbeitsfiiBe der Hebepla-
tinen vorgesehen ist.

Die erfindungsgemaBe Flachstrickmaschine er-
méglicht die volle Vielfalt von Bindungstechnolo-
gien einschlieflich Umh#ngen von Maschen und
gegebenenfalls Stricken mit unterschiedlichen Ab-
zugstiefen innerhalb einer Strickreihe mit einem
sehr einfach aufgebauten Nadelbett sowie mit ei-
nem sehr einfachen und betriebssicheren kompak-
ten Aufbau des SchloBsystems.

ZweckmiBig ist die erste Gruppe von SchloB-
teilen jewsils gemeinsam bei der Schlittenumkehr
schaltbar.

Bei einem SchloBsystem flir selektiv unter-
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schiedlichen Nadelabzug sind zweckmaBig die er-
ste Gruppe von SchloBieilen, die zweite Gruppe
von Schlofteilen und die dritte Gruppe von SchloB-
teilen jeweils gemeinsam bei der Schlittenumkehr
schaltbar.

Vorteilhaft weist die Hebeplatine am vorderen
Ende eine erste Auflaufschrdge gefolgt von einer
halbhohen ersten Hebefldche und daran anschlie-
Bend eine zweite Aufiaufschrige gefolgt von einer
hohen, bis zum ArbeitsfuB verlaufenden zweiten
Hebefldche auf.

ZweckmiBig sind die SchloBteile der ersten
Gruppe im Schiofbereich der ersten Nadelfiife
oder zweiten NadelfliBe Nadelabzugsteile, wihrend
die SchloBieile der ersten Gruppe im Schiofibe-
reich der zweiten Nadelflife einen oberen Teilbe-
reich fiir den Eingriff mit allen ausgewéhiten zwei-
ten NadelfliBen und einen unteren Teilbereich flir
den Eingriff nur mit den vollhoch ausgew&hiten
zweiten Nadelflifen aufweisen.

Vorteilhaft sind in jeder zur Mittellingsachse
des SchioBsystems symmetrischen Hélfte zwei
Auswahlsteilen flir die zweiten NadelfliBe vorgese-
hen, von denen
- eine erste Auswahlistelle der Auswahl Masche,
lange Masche, Masche Ubergeben und
- eine zweite Auswahistelle der Auswahl Fanghen-
kel kurze Masche, kurzer Fanghenkel, Masche
Ubernehmen und Masche dient.

Zum Maschen Ubergeben und Maschen Uber-
nehmen sind die SchioBteile der ersten Gruppe von
senkrecht zur SchioBebene schaltbaren SchioBtei-
len in Tétigkeit geschaltet.

Zum Bilden von fangen und kurzen Maschen
sind die SchioBteile der zweiten Gruppe von senk-
recht zur Schlofebene schaltbaren SchioBteilen in
Tatigkeit geschaltet.

Zum Bilden von Maschen und Fanghenkeln
sowie Nichtstricken in Drei-Weg-Technik sind die
SchloBteile der dritten Gruppe von senkrecht zur
SchloBebene schaitbaren Schiofteilen in Tatigkeit
geschaltet.

Mit im SchloBbereich der zweiten Nadelflfe
angeordneten SchloBteilen der ersten Gruppe sind
zum Maschen Ubergeben und Maschen Bilden die
Schlofteile der ersten Gruppe, die SchioBteile der
zweiten Gruppe und die SchloBteile der dritten
Gruppe von senkrecht zur Schiofebene schaltba-
ren Schiofteilen in Ttigkeit geschaltet.

Mit im SchloBbereich der zweiten Nadelfiife
angeordneten SchioBteilen der ersten Gruppe sind
zum Maschen Ubergeben und Fanghenkel Bilden
die Schiofieile der ersten Gruppe und die Schlof-
teile der dritten Gruppe von senkrecht zur Schlos-
gbene schaltbaren Schlofteilen in Téatigkeit ge-
schaitet.

SchiieBlich ist die in der SchioBebene ver-
schwenkbare Steuerzunge durch die ersten Nadel-
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fiiBe der zum Maschen Ubergeben ausgewdhiten
Nadeln verschwenkbar.

Die Erfindung ist im folgenden an Ausfiihrungs-
beispielen und anhand der Zeichnungen néher er-
{dutert. In den Zeichnungen zeigen

Fig. 1 eine Federschaftnadel und eine dahin-
ter angeordnete Doppelhebeplatine mit dem zwei-
ten NadelfuB auBer Tétigkeit im Nadelbett versenkt,

Fig. 2 eine Darstellung wie in Fig. 1 mit
halbhoch in Tatigkeit angehobenem zweiten Nadel-
fuB,

Fig. 3 eine Darstellung wie in Fig. 1 mit
volthoch in Tétigkeit angehobenem zweiten Nadel-
fuB,

Fig. 4 ein SchioBsystem fiir konstanten Na-
delabzug,

Fig. 5 ein SchloBsystem fiir selektiv unter-
schiedlichen Nadelabzug,

Fig. 6 das SchloBsystem nach Fig. 5, ge-
schaltet flir Drei-Weg-Technik zum Bilden von Ma-
schen und Fanghenkeln sowie Nichtstricken,

Fig. 7 eine SchloBsystem nach Fig. 5, ge-
schaltet zum Bilden von langen und kurzen Ma-
schen.

Fig. 8 SchloBsystem nach Fig. 5, geschaltet
zum Bilden von langen Maschen und kurzen Fang-
henkeln,

Fig. 9 eine SchloBsystem nach Fig. 5, ge-
schaltet zum Ubergeben und Ubernehmen von Ma-
schen,

Fig. 10 ein zu Fig. 5 abgewandeltes SchioB-
system, geschaltet fiir Drei-Weg-Technik zum Bil-
den von Maschen und Fanghenkeln sowie Nicht-
stricken,

Fig. 11 ein SchioBsystem nach Fig. 10, ge-
schaltet zum Ubergeben und Ubernehmen von Ma-
schen,

Fig. 12 ein SchloBsystems nach Fig. 10,
geschaltet zum Ubergeben und Bilden von Ma-
schen, und

Fig. 13 ein SchioBsystem nach Fig. 10, ge-
schaltet zum Ubergeben von Maschen und Bilden
von Fanghenkeln.

in den Fig. 1 bis 3 sind hintereinander ange-
ordnet eine federschaftnade! N und eine verschieb-
bare Hebeplatine H dargestellt. Die Federschaftna-
del N weist einen vorderen, immer aus dem Nadel-
bett in Tatigkeit ragenden ersten Nadelfuf 1 und
einen hinteren, durch Eigenfederung des Feder-
schafts im Nadelbett verschwindenden zweiten Na-
delful 2 auf. Die Hebeplatine H weist einen Ar-
beitsful 3 auf, der zu deren Verschieben immer
aus dem Nadelbett ragt.

Unter dem zweiten Nadeifuf 2 ist ein Hebenok-
ken 4 vorgesehen, der, wie in Fig. 1 dargestellt,
durch die Eigenfederung des Federschafts der Fe-
derschaftnadel N in den Nadelkanal gedriickt wird
und auf dessen Grund aufiiegt. Damit befindet sich
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der zweite Nadelfu 2 auBer Tatigkeit im Nadelbett
versenkt.

Am vorderen Ende der Hebeplatine H ist eine
erste Auflaufschrage 5 gefolgt von einer haibhohen
ersten Hebefliche 6 parallel zum Nadelkanalgrund
vorgesehen. Auf die erste Heberfliche 6 folgt eine
zweite Auflaufschrige 7 und eine hohe, bis zum
ArbeitsfuB 7 der Hebeplatine H verlaufende zweite
Hebefliche 8, ebenfalls paraliel zum Nadelkanal-
grund.

Bei einem Verschieben der Federschaftnadel N
und der Hebeplatine H zueinander hin aus einer
Stellung wie in Fig. 1 dargestellt, gleitet der Heben-
ocken 4 zunichst Uiber die erste Auflaufschrige 5
auf die erste Hebefliche 6 (Fig. 2). Der zweite
NadelfuB 2 ist dann in eine halbhohe Arbeitsstel-
lung angehoben, in der er nur von hochstehenden
SchloBteilen des Schlofsystems, nicht aber von
halbhochstehenden SchlofBteilen des SchloBsy-
stems erfaft werden kann. Werden die Feder-
schaftnadel N und die Hebeplatine H weiter zuein-
ander hin verschoben, so gleitet der Hebenocken 4
Uber die zweite Auflaufschrige 7 auf die zweite
Hebefliche 8 (Fig. 3). In dieser Lage befindet sich
der zweite Nadelfuf 2 in vollhoher Arbeitsstellung
aus dem Nadelbett ragend, in der er von sdmtli-
chen in THtigkeit geschalteten und in Tétigkeit ste-
henden SchloBteilen erfat werden kann. Die zwei-
ten NadelfiiBe 2 kénnen also durch die Hebepiatine
H in zwei unterschiediiche Ebenen angehoben wer-
den und kénnen folgende drei Stellungen einneh-
men:

- AuBer Tatigkeit (Fig. 1),
- halb in T&tigkeit (Fig. 2), und
- voll in Tatigkeit (Fig. 3).

Bei den in den Fig. 4 bis 13 dargesteliten
SchloBsystemen sind feststehende bzw. senkrecht
zur SchloBebene in Tatigkeit geschaltete SchioBtei-
le nicht schraffiert, senkrecht zur Schiofebene
schaltbare und aufer Tatigkeit geschaltete SchioB-
teile schraffiert, in der Schiofebene verschiebbare
NadelabzugsschloBteile bzw. Nadelsenker mit ei-
nem Doppelpfeil und in dere SchioBebene ver-
schwenkbare SchioBteile mit einem Bogendoppei-
pfeil gekennzeichnet. Weiter sind die in verschie-
denen Positionen im Schiofsystem dargestellten
zweiten Nadelfiie nicht schraffiert dargestellt,
wenn sie sich auBer Tatigkeit im Nadelbett ver-
senkt befinden, mit einem Kreuz gekennzeichnet,
wenn sie sich in halbhoch aus dem Nadelbett ra-
gender Tatigkeitsstellung befinden, und schwarz
gekennzeichnet, wenn sie sich in volihoch in Tatig-
keit gehobener Stellung befinden. Die Schiitteniauf-
richtung von rechts nach links ist mit einem Pfeil S
bezeichnet.

In den Fig. 4 bis 13 sind verschiedene Positio-
nen der ersten Nadelfiie 1, der zweiten Nadelfiife
2 und der Arbeitsfiife 3 der Hebeplatinen darge-
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stellt, die die folgende Bedeutung haben bzw. Stel-
lung beim Stricken einnehmen:

Position 1: Grundstellung, NadelfuB 2 auBer
Tatigkeit,

Position 2: Stellung kurz nach der Auswahl
Masche, lange Masche, Masche Ubergeben,

Position 3: zweiter NadeifuB 2 voll in Tatig-
keit angehoben,

Positionen 4 bis 12: Masche oder lange Ma-
sche Bilden,

Positionen 13 bis 15: Masche, lange Masche
oder Fanghenkel Bilden,

Position 16: Endposition,

Position 17: Grundstellung, Nadelfu 2 auBer
Tatigkeit,

Position 18: Stellung kurz nach der Auswahl
Fanghenkel oder kurzer Fanghenkel,

Positionen 19 bis 24: Fanghenke! Bilden,

Position 25: Grundstellung, NadelfuB 2 auBer
Tatigkeit, .
Position 26: Stellung kurz nach der Auswahl
kurze Masche oder Masche,

Positionen 27 bis 32: Kurze Masche Bilden,

Positionen 33 und 34: Kurze Masche oder
kurzer Fang henkel Bilden,

Positionen 35 bis 49: Masche Ubergeben,

Position 50: Grundstellung, NadelfuB 2 auBer
Tatigkeit,

Position 51: Stellung kurz nach der Auswahi
Masche Uberbehmen,

Positionen 52 bis 59: Masche Ubernehmen.

Fig. 4 zeigt ein im wesentliches symmetrisch
zu seiner Mitteilingsachse M aufgebautes SchioB-
system flir konstanten Nadelabzug mit feststehen-
den SchloBteilen, die nicht schraffiert sind. Das
SchioBsystem enthilt zwei in der Schiofebene ver-
schiebbare Nadelsenker N2.1, N2.2 im Bereich der
zweiten NadelfiiBe 2. Weiter ist auf der Mittelléings-
achse M des Schiofisystems im SchloBbereich der
ersten Nadelfiife 1 eine durch die ersten Nadelfii-
Be 1 in der SchioBebene verschwenkbare Steuer-
zunge S1 vorgesehen. Eine erste Gruppe A von
symmetrisch zur Mittelldngsachse M des Schlofsy-
stems angeordneten SchloBisilen ist senkrecht zur
SchloBebene in und auBer Tatigkeit schaltbar. Die-
se Gruppe A besteht aus zwei SchloBteilen A1.1
und A1.2 im SchloBbereich der ersten Nadelflifie 1
nahe der Steuerzunge S1 und zwei SchloBteilen
A2.1 und A2.2 im SchioBbereich der zweiten Na-
delfiife nahe den Nadelsenkern N2.1 und N2.2.
Fig. 5 stellt ein SchloBsystem fiir selektiv unter-

schied lichen Nadelabzug dar. Hier sind im Bereich
der zweiten NadelfiiBe 2 jeweils zwei unabhingig
voneinander verschiebbare Teil-Nadelsenker N2.1,
N2.2 zum Erfassen der zweiten Nadelfiile 2 in
halbhoher oder halbhoher und vollhoher Arbeits-
stellung und Teil-Nadalsenker N2.3, N.2.4 zum Er-
fassen der zweiten NadeifliBe 2 in volihoher Ar-
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beitsstellung ausgebildet und angeordnet.

Weiter ist eine zweite Gruppe B von symme-
trisch zur Mittelldngsachse M des SchloBsystems
angeordneten, senkrecht zur SchloBebene schalt-
baren Schlofteilen vorgesehen. Von dieser Gruppe
B sind zwei Schiofteile B1.1, B.1.2 im Schlofbe-
reich der ersten NadelfiBe 1, zwei SchioBteile
B2.1, B2.1 im SchioBbereich der zweiten NadelfliBe
2 und zwei Schlofteile B3.1, B3.2 im SchioBbereich
der ArbeitsfliBe der Hebeplatinen H vorgesehen.

SchlieBlich ist eine dritte Gruppe C von sym-
metrisch zur Mittellingsachse M des SchloBsy-
stems angeordneten, senkrecht zur SchioBebene
schaltbaren SchloBteilen C3.1, C3.2 im Schlofbe-
reich der Arbeitsfiife 3 der Hebeplatinen H vorge-
sehen.

Die erste Gruppe A von SchioBteilen, die zwei-
te Gruppe B von SchloBteilen und die dritte Gruppe
C von SchloBteilen sind jeweils gemeinsam bei der
Schlittenumkehr in und auBer Tétigkeit schaltbar.

Die SchioBteile A1.1 und A1.2 der ersten Grup-
pe A sind Nadelabzugsteile. Die SchioBteile A2.1,
A2.2 der erste Gruppe A weisen einen oberen
Teilbereich flir den Eingriff mit allen ausgew&hiten
zweiten NadelfliBen 2 und einen unteren Teilbe-
reich flr den Eingriff nur mit den vollhoch ausge-
wihlten zweiten Nadelfiifen 2 auf.

Weiter sind in jeder zur Mittellingsachse M
des SchioBsystems im wesentlichen symmetri-
schen Hilfte zwei Auswahlistellen flir die Feder-
schaftnadeln N bzw. die zweiten Nadelflife 2 vor-
gesehen, von denen eine erste Auswahlstelle der
Auswahl Masche, lange Masche, Masche Uberge-
ben und eine zweite Auswahlstelle der Auswahi
Fanghenkel, kurze Masche, kurzer Fanghenkel und
Masche Ubernehmen dient.

Zum Maschen Ubergeben und Maschen Uber-
nehmen werden die Schlofteile der ersten Gruppe
A senkrecht zur Schlofebene in Tatigkeit geschal-
tet. Zum Bilden von langen und kurzen Maschen
werden die Schlofteile der zweiten Gruppe B senk-
recht zur SchloBebene in Tatigkeit geschaltet. Zum
Bilden von Maschen und Fanghenkeln in Drei-Weg-
Technik werden die SchioBteile der dritten Gruppe
C senkrecht zur SchioBebene in Tatigkeit geschal-
tet.

In Fig. 6 ist der Nadel- und Platinenlauf fUr
Drei-Weg-Technik selektiv Maschen Bilden, Fang-
henkel Bilden, Nichistricken mit einem Schiofisy-
stem fiir selekiiv unterschiedlichen Nadelabzug
nach Fig. 5 dargestellt. Die erste Auswahlstelie flr
einen Schloflauf von rechts nach links wird in
Position 2 gezeigt. Die Hebeplatinen H, die an
siner ersten Auswahistelle von Position 1 auf Posi-
tion 2 nach oben geschoben werden, heben die
zweiten NadelfliBe 2 in halbhohe Arbeitssteliung
(mit einem Kreuz gekennzeichneter Nadelfuf 2).
Die Schiopteile der Gruppe A stehen aufBer Tétig-
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keit. Beim weiteren SchioBlauf nach links werden
die Hebeplatinen H weiter ausgetrieben, Position 3.
Sie heben dabei die zweiten NadelfliBe 2 voll in
Tatigkeit. In Position 4 werden die in Tatigkeit
stehenden zweiten NadelfliBe 2 von einem festen
Schlofteil F2 erfait und bis in Position 5 ausgetrie-
ben. Da die Hebeplatinen H in ihrer Position stehen
bleiben, gleiten die zweiten Nadelflife 2 in die
halbhohe Stellung (Fig. 2). In dieser Stellung wer-
den sie vom Schiofteil F2 in Position 6 gebracht, in
der die ersten NadelfiiBe 1 von einem festen
SchloBteil F3 erfaBt und von diesem in Maschen-
austriebsstellung Position 8 gebracht werden.

Damit die zweiten NadelfiiBe 2 in halbhoher
Stellung gehalten werden, missen die Hebeplati-
nen H mit ausgetrieben werden. Dies geschieht
Uber ein festes Schiofteil F4. Ab der Position 9
machen die Federschafinadein N die Abwéartsbe-
wegung. Die ersten Nadelfiife 1 werden von einem
feston Schlofteil F5 erfaft und von diesem bis
Position 13 abgezogen. Ab dieser Position werden
die Federschaftnadeln N durch den Nadeisenker
N2.4 an den zweiten Nadelflifen 2 in die ge-
wilinschte Ausgangs-Position 14 nur Maschenbil-
dung abgezogen. Von Position 15 an werden die
Federschaftnadein N durch ein festes SchloBteil F6
in Eingriff mit den ersten Nadelififien 1 in die
Ausgangssteliung gleich Kammgleiche, Position 16,
ausgetrieben. Die Hebeplatinen H machen ab Posi-
tion 9 eine Abwértsbewegung.

Dabei gehen die zwsiten NadelfiiBe 2 bei Posi-
tion 11 auBer Tétigkeit, bei Position 12 halb in und
ab Position 13 voll in Tétigkeit. Von der Position 15
zur Position 16 werden die Hebeplatinen H von
einem festen Schlofteil F7 in Grundstellung abge-
zogen, in der die zweiten NadelfiiBe 2 auBer Tatig-
keit stehen.

Sollen mit dem gleichen SchioB, Fig. 6, in der
gleichen Strickreihe Fanghenkel gebildet werden,
dann miissen die Federschaftnadeln N, die eben
Fanghenke! stricken sollen, an einer zweiten Aus-
wahlstelle, Position 18, angesteuert werden. Die
zweiten NadelfiiBe 2, die bei der Position 17 noch
aufer Tatigkeit stehen, werden durch die Hebepla-
tinenauswahl halb in Tatigkeit gebracht, Position
18. Die an der ersten Auswahistelle, Position 2,
nicht ausgewZhiten zweiten NadelfliBe 2 gleiten
unter dem SchloBteil F2 hindurch. Die SchioBteile
der Gruppe B stehen aufer Tétigkeit. Die halbhoch
angehobenen zweiten Nadelfiife 2 werden bei Po-
sition 19 von einem festen SchioBteil F8 erfat und
bis in Position 20 ausgetrieben. Damit die zweiten
NadelfliBe 2 bis in diese Position 20 halb in Tétig-
keit stehen bleiben, werden die Hebeplatinen H von
einem festen SchloBteil F9 ebenfalls ausgetrieben.
Ab der Position 20 werden die Federschaftnadeln
N an den ersten Fiifen 1 in Ubernahme- und von
einem festen Schlofiteil F10 in Fangsteliung, Posi-



9 EP 0 371 521 A1 10

tion 21, ausgetrieben. Die Hebeplatinen H werden
ab Position 22 bis zur Position 23 abgezogen, um
dann vom in Titigkeit stehenden Schlofteil C3.2 in
Position 13 wieder ausgetrieben zu werden. Wéh-
rend dieser Zeit bewegen sich die zweiten Nadelfii-
Be 2 von halb in Tatigksit in auBer Téatigkeit und
wieder in Tatigkeit, Position 13, um von dort mit
den maschenbildenden Federschaftnadein N den
weiteren Verlauf bis Position 16 zu machen.

Zur Beschreibung der selektiv langen und kur-
zen Maschenbildung innerhaib einer Maschenreihe
dient Fig. 7. Das Bilden der langen Maschen wurde
bereits anhand der Fig. 6 beschrieben. Das Bilden
der kurzen Maschen beginnt bei der zweiten Aus-
wahl, Position 26. Die SchioBteile der Gruppen A
und C sind auBer und die Schlofteile der Gruppe B
in Tétigkeit. Die verschiebbaren Nadelsenker N2.1,
N2.3 und N2.2, N2.4 bestehen jeweils aus zwei
unterschiedlich hohen Teilen N2.1 und N2.3 bzw.
N2.2 und 2.4, die in ihren Abzugspositionen unter-
schiedlich angesteuert werden kdnnen. Der gestri-
chelt dargestelite Nadelsenker N2.2 erfaft die halb-
hoch angehobenen zweiten Nadelflife 2 und der
Nadelsenker N2.4 die voll in Tétigkeit angehobe-
nen. Die Federschaftnadein N, die kurze Maschen
stricken sollen, wurden wie oben erwdhnt bei Posi-
tion 26 ausgewihlt. Die zweiten NadelfiiBe stehen
halb in Tatigkeit und werden vom Schlofteil B2.1
erfaBt und bis in Position 28 ausgeirieben. Damit
die zweiten Nadelflife 2 in halbhoher Position blei-
ben, werden die Hebeplatinen H von den SchioBtei-
len F9 und B3.1 mit ausgetrieben. Ab der Position
28 werden die Federschaftnadeln N Uber die ersten
NadelfiiBe 1 von den Schlofteilen B1.1 und F3 in
Maschenaustriebsstellung, Position 8, und von da
in die Kammgleiche-Stellung, Position 13, gebracht.
In den Positionen 30, 31 und 32 sind die zweiten
Nadelflife 2 der Federschaftnadeln N, die kurze
Maschen bilden sollen, auBer Tatigkeit, da die He-
beplatinen H vom SchloBteil F4, wie in Position 32
gezeigt, abgezogen werden. Wihrend die Arbeits-
fliBe 3 der Hebeplatinen H Uber ein festes Schlog-
teil F11 gleiten, werden die zweiten Nadelflife 2
wieder auf halbhohe Position gebracht, damit die-
se, wie in Position 33 gezeigt, vom Nadelsenker
N2.2 erfafit und weniger weit abgezogen werden,
Position 34.

Die Hebeplatinen H werden von den Feder-
schaftnadein N in Grundstellung, Position 34, ge-
schoben.

Der Bewegungsablauf flir Federschafinadel N
und Hebeplatinen H fiir lange Maschen und kurze
Fanghenkel ist in Fig. 8 dargestellt. Der Durchlauf
ist der gleiche wie bei Fig. 6 beschrieben, nur mit
dem Unterschied, daB die Schlofteile der Gruppe
C statt in auBer Titigkeit stehen. Der Nadeidurch-
lauf entspricht dem der Fig. 6 und der Hebeplati-
nendurchlauf dem der Fig. 7.
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Ein weiterer Nadel- und Hebeplatinen-Schlos-
durchlauf, der fiir das Umhiéngen - Maschen Uber-
geben und Ubernehmen -benGtigt wird, ist in fig. 9
gezeigt.

Zum Maschen Ubergeben wird die erste Aus-
wahistelle, Position 2, verwendet. Die SchloBteile
der Gruppe A sind in die und die SchloBteile der
Gruppen B und C auBer Tatigkeit. Bis Position 3 ist
alles gleich der Maschenbildung. Da das SchloBteil
A2.1 in Tatigkeit steht, werden die zweiten Nadelfl-
Be 2, die voll in Téatigkeit stehen, erfaft und in
Position 35 gebracht. Die Hebeplatinen H, die nicht
mit nach oben gehen, lassen die zweiten Nadelilfe
2 in halbhohe Position gleiten. Von da aus Uber-
nimmt ein festes SchloBteil F12 den weiteren Aus-
trieb der Federschafinadeln N. Die ersten Nadelfii-
Be 1 bringen die Federschaftnadeln N in Position
36, bei der die zweiten Nadelfiie 2 im Nadelbett
verschwinden (Fig. 1). Im weiteren Verlauf werden
die Federschafinadeln N vom SchioBteil F12 zum
Ubergeben ausgetrieben, Position 38, 39, 40 und
41, Ab Position 42 werden die Federschafinadeln N
von der Schiofiteilweiche oder Steuerzunge S1 und
dem Schlofteil A1.2 Uber Position 44, in der die
NadelfiiBe 2 halb angehoben sind, in die Position
45 gebracht, in der die zweiten Nadelfiifie 2 voli in
Titigkeit stehen und von einem festen Schiofteil
F13 {iber Position 46 und 47 auf Position 48 abge-
zogen werden. In position 16 haben Federschaftna-
dein N und Hebeplatinen H ihre Grundsteliung wie-
der eingenommen.

Zum Maschen Ubernehmen wird die zweite
Auswahlstelle Position 51 verwendet. In dieser Po-
sition sind die zweiten NadelfiiBe 2 halb in Tatig-
keit. Der weitere Austrieb ist der gleiche wie bei
Fanghenkel Bilden. Der Abzug, der bei Position 55
beginnt und vom SchloBteil A1.2 {iber die ersten
Nadelfiife 1 eingeleitet wird, wird von einem
SchloBteil F14 fortgesetzt. Bei Position 56 sind die
zweiten NadelfliBe 2 halb in Tatigkeit.

Da die Schiofteile F13 und F2 sowie A2.2 und
A2.1 unterhalb des waagerechten Striches nur
halbhoch sind, gleiten die zweiten Nadelilife 2
unter dem SchloBteil F13 hindurch und bleiben auf
der Kammgleiche-Stellung stehen. Die Hebeplati-
nen H machen den gleichen Weg wie im Zusam-
menhang mit Fig. 7 und 8 beschrieben, nur mit
dem Unterschied, daB der Abzug in Grundposition
bei Position 59 erreicht wird.

In Fig. 9 ist auch eine weitere Variante der
SchloBteile A1.1 und A2.1 angedeutet, bei der die-
se Schiofteile an de gestrichelt eingezeichneten
Linie enden. Bei dieser Variante bleiben die Uber-
nehmenden Federschaftnadeln bei Position 55 in
Ubernahmeposition unterhalb des SchioBteils A1.2
und werden erst spéter vom festen SchloBteil F5
auf Kammgieiche-Stellung gebracht. '

In Fig. 10 bis Fig. 13 sind SchloBsysteme dar-
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gestellt, die sich von den SchloBsystemen nach
Fig. 5 bis Fig. 9 dadurch unterscheiden, daB die
SchloBteile A1.1 und A1.2 der ersten Gruppe A von
SchioBteilen statt im Schlofbereich der ersten Na-
delflife 1 im SchloBbersich der zweiten Nadelflfe
2 angeordnet sind, und daB die GrdBenverhiitnisse
verschiedener Schlofteile etwas gedndert sind. Da-
durch ergibt sich die Mdglichkeit zusétzlicher Kom-
binationen von Nadeldurchldufen.

Bei Fig. 10 stehen die Schlofteile der Gruppe
A und der Gruppe B aufer Tatigkeit, die SchloBtei-
le der Gruppe C sind in Tatigkeit geschaltet. Damit
IaRt sich in Drei-Weg-Technik selektiv Maschen
Bilden, Fanghenke! Bilden, Nichtstricken arbeiten,
wie es im Zusammenhang mit Fig. 6 beschrieben
worden ist.

Bei Fig. 11 sind die SchioBieile der Gruppe A
in Tatigkeit geschaltet, die SchloBteile der Gruppe
B und der Gruppe C stehen auBer Tétigkeit. Damit
|48t sich, wie im Zusammenhang mit Fig. 9 be-
schrieben, Maschen Ubergeben und Maschen
Ubernehmen. Die libergebenden Nadeln werden
am ersten NadelfuB 1 von der Steuerzunge 51 und
dann am in T#tigkeit getretenen zweiten NadelfuB 2
von dem SchloBteil A1.2 abgezogen.

Bei Fig. 12 sind die SchioBteile der Gruppe A,
der Gruppe B und der Gruppe C in Tatigkeit ge-
schaltet. Damit kénnen die an der ersten Auswahi-
stelle Position 2 ausgew&hiten Nadein Maschen
ibergeben und die an der zweiten Auswahlistelle
Position 26 ausgewzhlten Nadeln Maschen bilden.

Bei Fig. 13 sind die SchloBieile der Gruppe A
und der Gruppe C in Tatigkeit geschaltet, die
SchioBteile der Gruppe B stehen auBer Tétigkeit.
Damit k&nnen die an der ersten Auswahistelle Po-
sition 2 ausgewihliten Nadeln Maschen Ubergeben
und die an der zweiten Auswahlistelle Position 18
ausgewdhiten Nadeln Fanghenkel bilden. Durch
das in Tatigkeit stehende SchioBteil C3.2 werden
die zweiten Nadelflife 2 der Fanghenkel bildenden
Nadeln wieder in T#4tigkeit gebracht, so daB sie von
dem Nadelsenker N2.2 erfaft und die Nadein auf
die gewlinschte AbzugshShe abgezogen werden
kdnnen.

Anspriiche

1. Flachstrickmaschine mit in den Nadelkana-
fen der Nadelbetten angeordneten Federschaftna-
deln (N), die je einen vorderen, immer aus dem
Nadelbett ragenden ersten Nadelfu8 (1) und einen
hinteren, durch Eigenfederung des Federschafts im
Nadelbett verschwindenden zweiten Nadelfuf (2)
aufweisen, mit hinter den Federschaftnadein (N)
angeordneten Schiebeplatinen mit je einem Ar-
beitsfuB (3) und einem zum selektiven Heben des
zweiten Nadeifufies (2) unter den Federschait der
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Federschaftnadel schiebbaren vorderen. Ende, mit
hinter den Schiebeplatinen angeordneten, auf die-
sen gleitend verschiebbaren Jacquardplatinen, und
mit einem symmetrisch zu seiner Mittelldngsachse
(M) aufgebauten Schiofsystem zum Auswihlen
und Betétigen der Nadein und Platinen, welches
wenigstens zwei in der SchioBebene verschiebbare
Nadelsenker (N2.1, N2.2) im Bereich der zweiten
NadeifiiBe (2) aufweist, dadurch gekennzeichnet,
daB

a) die Schiebeplatine als reine verschiebbare
Hebeplatine (H) mit einem zwsistufigen vorderen
Ende ausgebildet ist, welches eine erste Oberkante
(5, 8) zum Anheben des zweiten NadelfuBes (2) in
halbhohe Arbeitsstellung und daran anschiiefend
eine zweite Oberkante (7, 8) zum Anheben des
zweiten NadelfuBes (2) in voilnohe Arbeitsstellung
aufweist;

b) auf der Mitelldngsachse (M) des Schlos-
systems im SchioBbereich der ersten NadelfliBe (1)
gine durch die ersten NadelfiiBe (1) in der Schlo-
ebene verschwenkbare Steuerzunge (S1) vorgese-
hen ist;

¢) eine erste Gruppe (A) von symmetrisch
zur Mittelidngsachse (M) des Schlofsystems ange-
ordneten, senkrecht zur SchloBebene schaltbaren
Schlofteilen vorgesehen ist, von denen
- zwei Schlofteile (A1.1, A1.2) im SchloBbereich
der ersten NadelftiBe (1) nahe der Steuerzunge
(S1) oder im SchloBbersich der zweiten Nadelfiife
{2) und
- zwei Schiofiteile (A2.1, A2.2) im SchloBbereich
der zweiten NadelfliBe (2) nahe den Nadelsenkern
(N2.1, N2.2) vorgesehen sind.

2. Flachstrickmaschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, daB

d) die Nadelsenker im Bereich der zweiten
NadeliliBe (2) jeweils zwei unabhadngig voneinander
verschiebbare Teil-Nadelsenker umfassen, von de-
nen :

- der eine (N2.1, N2.2) zum Erfassen der zweiten
Nadelfiife (2) in halbhoher oder halbhoher und
vollhoher Arbeitsstellung und

- der andere (N2.3, N2.4) zum Erfassen der zwei-
ten NadelftiBe (2) in vollhoher Arbeitsstellung aus-
gebildet und angeordnet ist; 7

e) eine zweite Gruppe (B) von symmetrisch
zur Mittelldngsachse (M) des SchloBsystems ange-
ordneten, senkrecht zur SchloBebene schaltbaren
Schlofteilen vorgesehen ist, von denen
- zwei Schlopteile (B1.1, B1.2) im SchioBbereich
der ersten NadelftiBe (1),

- zwei Schiofteile (B2.1, B2.2) im SchloBbereich
der zweiten NadelftiBe (2), und

- zwei. Schlofteile (B3.1, B3.2) im SchloBbereich
der ArbeitsfliBe (3) der Hebeplatinen (H) vorgese-
hen sind;

f) eine dritte Gruppe (C) von symmetrisch
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zur Mittellingsachse (M) des SchloBsystems ange-
ordneten, senkrecht zur SchloBebene schaltbaren
Schiofteilen (C3.2, C3.2) im SchloBbereich der Ar-
beitsflife (3) der Hebeplatinen (H) vorgesehen ist.

3. Flachstrickmaschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, daB die erste Gruppe
(A) von Schiofteilen (A1.1, A1.2; A2.1, A2.2) jeweils
gemeinsam bei der Schiittenumkehr schaltbar ist.

4, Flachstrckmaschine nach Anspruch 2,
dadurch gekennzeichnet, daf die erste Gruppe
(A) von Schlofteilen (A1.1, A1.2; A2.1. A2.2), die
zweite Gruppe (B) von Schiofieilen (B1.1, B1.2;
B2.1, B2.2; B3.1, B3.2) und die dritte Gruppe (C)
von Schlofteilen (C3.1, C3.2) jeweils gemeinsam
bei der Schlittenumkehr schaltbar sind.

5. Flachstrickmaschine nach einem der vorher-
gehenden Anspliche,
dadurch gekennzeichnet, daB die Hebeplatine (H)
am vorderen Ende eine erste Auflaufschrdge (5)
gefolgt von einer halbhohen ersten Hebefidiche (6)
und daran anschliefend eine zweite Auflaufschrige
(7) gefolgt von einer hohen, bis zum ArbeitsfuB (3)
verlaufenden zweiten Hebefldche (8) aufweist.

6. Flachstrickmaschine nach anspruch 5,
dadurch gekennzeichnet, daB unier dem zweiten
NadeifuB (2) ein Hebenocken (4) vorgesehen ist,
der in Grundstellung auf dem Nadelkanalgrund auf-
liegt und in zwei Hebestellungen federnd auf die
erste und die zweite Hebefidiche (8, 8) aufgleitet.

7. Flachstrickmaschine nach einem der vorher-
gehenden Ansprliche,
dadurch gekennzeichnet, da - die SchloBteile
(A1.1, A1.2) der ersten Gruppe (A) im SchioBbe-
reich der ersten NadelfliBe (1) oder zweiten Nadel-
fliBe (2) Nadelabzugsteile sind, und daB
- die SchloBteile (A2,1, A2.2) der ersten Gruppe (A)
im SchloBbereich der zweiten NadelfliBe (2) einen
oberen Teilbereich fiir den Eingriff mit allen ausge-
wihlten zweiten NadelftiBen (2) und einen unteren
Teilbereich flir den Eingriff nur mit den vollhoch
ausgewihlien zweiten NadelfliBen (2) aufweisen.

8. Flachstrickmaschine nach einem der An-
spriiche 2 bis 7, dadurch gekennzeichnet, daB in
jeder zur Mittelidngsachse (M) des Schlofisystems
symmetrischen Hilfte zwei Auswahlstellen fiir die
zweiten NadelfliBe (2) vorgesehen sind, von denen
- eine erste Auswahistelle {Position 2) der Auswahl
Masche, lange Masche, Masche Ubergeben und
- eine zweite Auswahlistelle (Position 18, 26, 51) der
Auswahl Fanghenkel, kurze Masche, kurzer Fang-
henkel, Masche Ubernehmen und Masche dient.

9. Flachstrickmaschine nach einem der An-
spriiche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, daj
zum Maschen Ubergeben und Maschen Uberneh-
men die SchloBteile (A1.1, A1.2; A2.1, A2.2) der
ersten Gruppe (A) von senkrechi zur SchloBebene
schaltbaren Schiofteilen in Tatigkeit geschaltet
sind.
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10. Flachstrickmaschine nach einem der An-
sprliche 2 bis 8, dadurch gekennzeichnet, daf
zum Bilden von langen und kurzen Maschen die
SchloBteile (B1.1, B1.2; B2.1, B2.2; B3.1, B3.2) der
zweiten Gruppe (B) von senkrecht zur SchloBebene
schaltbaren Schlofteilen in Tatigkeit geschaltet
sind.

11. Flachstrickmaschine nach einem der An-
spriiche 2 bis 8, dadurch gekennzeichnet, das
zum Bilden von Maschen und Fanghenkeln sowie
Nichtstricken in Drei-Weg-Technik die Schlofteile
(C3.1, C3.2) der dritten Gruppe (C) von senkrecht
zur Schlofiebene schaltbaren SchioBteilen in Tatig-
keit geschaliet sind.

12. Flachstrickmaschine nach einem der An-
spriiche 2 bis 8, dadurch gekennzeichnet, daf
mit im SchioBbereich der zweiten NadelfliBe (2)
angeordneten SchioBteilen (A1.1, A1.2; A2.1, A2.2)
der ersten Gruppe (A) zum Maschen Ubergeben
und Maschen Bilden die SchioBteile (A1.1, A1.2;
A2.1, A2.2) der ersten Gruppe (A), die SchloBieile
(B1.1, B1.2; B2.1, B2.2; B3.2, B3.2) der zweiten
Gruppe (B) und die SchloBieile (C3.1, C3.2) der
dritten Gruppe (C) von senkrecht zur SchioBebene
schaltbaren Schlofteilen in Tétigkeit geschaltet
sind.

13. Flachstrickmaschine nach einem der An-
spriiche 2 bis 8, dadurch gekennzeichnet, da8
mit im SchioBbereich der zweiten NadelfiiBe (2)
angeordneten SchioBteilen (A1.1, A1.2; A2.1, A2.2)
der ersten Gruppe (A) zum Maschen Ubergeben
und Fanghenkel Bilden die Schloteile (A1.1, A1.2;
A2.1, A2.2) der ersten Gruppe (A) und die Schiog-
teile (C3.1, C3.2) der dritten Gruppe (C) von senk-
recht zur SchioBebene schaltbaren SchioBteilen in
Tatigkeit geschaltet sind.

14. Flachstrickmaschine nach einem der An-
spriiche 1 bis 9, 12 oder 13,
dadurch gekennzeichnet, daB die in der Schlog-
ebene verschwenkbare Steusrzunge (S1) durch die
ersten Nadelflife (1) der zum Maschen Ubergeben
ausgewihlten Nadeln verschwenkbar ist.
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