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@ Outil de coupe, d'insertion et de sertissage pour connecteurs électriques a déplacement d'isolant.

@ Linvention propose un outil de coupe, d'inser-
tion et de sertissage de fils électriques dans des
alvéoles (40) paralléles consécutifs d'un connecteur
électrique dans chacun desquels est monté un
contact a déplacement d'isolant, du type comportant
une téte de guidage et de support du corps parallé-
pipédique isolant (32) du connecteur dans lequel
sont formés les alvéoles, la téte comportant deux
faces paralleles de guidage (22, 24) sur chacune
desquelles est prévu un épaulement longitudinal (28,
28) regu dans une rainure correspondante du corps
™ isolant, chacune des rainures s'étendant en regard
<du fond des alvéoles & proximaté duquel se termi-
@ nent les fils insérés (46).
0 Selon l'invention, I'outil comporte un doigt (96)
d'avance longitudinale automatique pas a4 pas du
D connecteur qui, préalablement aux opérations de
coupe et d'insertion, est regu dans 'alvéole (40a) en
regard du coulisseau (20) et y pénétre dans la zone
OQde la rainure du corps isolant, et il est prévu des
moyens (60, 62) d'effacement latéral du doigt
LLld'avance (96) pour permetire l'insertion du fil (46)
dans l'alvéole.
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Outil de coupe, d'insertion et de sertissage pour connecteurs électriques & déplacement d'isolant

La présente invention est relative & un outil de
coupe, d'insertion et de sertissage de fils électri-
ques dans des alvéoles paralidles consécutifs d'un
connecteur électrique dans chacun desquels est
montés un contact & déplacement d'isolant.

L'invention concerne plus particuligrement le
raccordement manuel, ou automatisé, des fils élec-
triques dans un connecteur de forme générale pa-
rallélépipédique connu sous ie nom de connecteur
multi-contacts & bofier intégré, interbaies. Les for-
mes et les dimensions de ce type de connecteur
sont normalisées, notamment selon la norme UTE
C93-425 et/ou selon la norme MS (military stan-
dard) 18268 éditée par le gouvernement fédéral
des ETATS-UNIS.

Ces normalisations ont pour but de permettre
le montage standard de ce type de connecteur
notamment sur des panneaux de matériel électroni-
que.

Les connecteurs de ce type comportent un
bloc isolant de forme également parallélépipédique
qui est enfermé entre deux coquilles formant un
boftier métallique en permettant la fixation sur un
panneau. Dans une autre conception le bofier,
adapté sur un bloc isolant identique, est réalisé en
matiere plastique.

Le bloc isolant définit sur ses deux faces longi-
tudinales opposées deux séries d'alvéoies consé-
cutifs dans chacun desquels est disposée la partie
arrigre d'un contact & déplacement d'isolant prévu
pour étre raccordé & un fil électrique correspon-
dant.

On a déja proposé une pince de coupe, d'in-
sertion et de sertissage de fils électriques dans un
tel connecteur.

Cet outil 2 commande manuelle comporte :

- une téte de guidage et de support du corps
parallélépipédique isolant du connecteur, la téte
comportant deux faces paralleles de guidage sur
chacune desquelles est prévu un épaulement longi-
tudinal regu dans une rainure correspondante du
corps isolant, chacune des rainures s'étendant en
regard du fond des alvéoles & proximité duquel se
terminent les fils insérés ;

- un coulisseau qui est susceptible de se déplacer
perpendiculairement & la direction des faces de
guidage pour faire saillie hors de l'une de ces
dernieres a l'intérieur d'un alvéole de la face du
connecteur en vis 2 vis de ladite face de la téte de
fagon que son extrémité libre effeciue la coupe,
puis linsertion et le sertissage d'un fil préalable-
ment introduit dans une fente d'introduction du fil
formée dans la face de guidage et qui s'étend dans
le plan de coulissement du coulisseau, la fente
étant prolongée en-dessous du plan de guidage de
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la face inférieure du coulisseau par un trou d'intro-
duction du fil, disposé en amont de la face de
guidage en considérant la direction d'actionnement
du coulisseau, de maniére a former une lunette de
coupe devant laquelle se déplace le bord inférieur
libre du coulisseau formant couperet ; et

- des moyens d'indexation en position longitudinale
du bioc isolant formés dans l'autre desdites faces
de guidage et qui coopérent avec les alvéoles en
vis 3 vis de la face du connecteur en regard.

L'utilisateur peut, au moyen d'une telle pince
de sertissage, réaliser successivement le raccorde-
ment d'autant de fils qu'il est souhaitable dans les
alvéoles correspondants en provogquant manuelle-
ment I'avance du corps isolant enfre les faces de
guidage et de support de la téte.

Il est donc nécessaire que |'utilisateur, par une
opération indépendante, provoque manuellement
'avance pas & pas, ceci ayant pour inconvénient
de ralentir les opérations de sertissage.

Il a déja également été proposé une autre
pince de sertissage comportant un dispositif
d'avance pas a pas du boftier du connecteur entre
les faces de guidage de la téte. Toutefois, dans
cette pince de sertissage, le coulisseau ne réalise
pas la coupe du fil & raccorder automatiquement et
préalablement & son insertion et il est donc néces-
saire que l'utilisateur prépare a l'avance I'extrémité
de chacun des fils et vienne !'introduire le plus &
fond possible dans la fente d'introduction de fagon
4 ce que l'extrémité libre de chaque fil soit la plus
proche possible du fond de I'alvéole correspondant
a l'issue de l'opération. De plus, dans ce type de
pince de sertissage, le dispositif d'avance pas 2
pas comporte un doigt qui est situé dans un plan
inférieur & celui du corps isolant du connecteur et
qui nécessite donc de modifier la coquille métaili-
que correspondante du connecteur pour y former
des crans prévus pour coopérer avec le doigt.

La présente invention a pour but de proposer
un outil de sertissage, manuel ou automatisé, qui
permet d'effectuer simultanément la coupe, I'inser-
tion et le sertissage de chacun des fils sans qu'il
soit nécessaire de modifier la coquille métallique
du connecteur tout en permettant I'avance automa-
tique pas & pas du boftier par rapport 2 la t€te de
guidage.

Dans ce but l'invention propose un outil du
type défini plus haut caractérisé en ce qu'il com-
porte un doigt d'avance longitudinal automatique
pas a4 pas du connecteur qui, préalablement aux
opérations de coupe et d'insertion, est regu dans
I'alvéole en regard du coulisseau et y pénétre dans
la zone de ladite rainure, et en ce qu'il est prévu
des moyens d'effacement latéral du doigt d'avance
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pour permetitre I'insertion du fil dans {'alvéole.
Selon d'autres caractéristiques de l'invention :
- le doigt est formé a I'extrémité d'un cadre plan
monté coulissant dans la téte de guidage et de
support parallglement & un plan perpendiculaire a
la direction des alvéoles, qui comporte un évide-
ment d'introduction du fil et dont les déplacements
dans son plan de coulissement par rapport a la
tdte sont commandés par un ergot faisant saillie
depuis la face inférieure du coulisseau et qui est
regu dans un profil de came de commande ;
- le cadre est monté coulissant selon une direction
paraliéle 3 celle du coulisseau dans un chariot de
commande dans lequel est formé le profil de came
de commande, le chariot étant monté coulissant
par rapport 4 la tte selon une direction perpendi-
culaire & celle du coulisseau ;
- le cadre est disposé enire le chariot et la face
inférieure du coulisseau ;
- il est prévu un ressort agencé entre le chariot et
le cadre pour solliciter ce dernier de maniére 3
provoquer la pénétration du doigt d'avance dans
I'alvéole en regard du coulisseau, et il est prévu
des moyens de buiée limitant la course de cette
pénétration ;
- le chariot comporte deux bras antérieurs espacés
latéralement qui définissent deux rainures de gui-
dage du cadre, et il comporte un rail s'étendant sur
sa face opposée 2 celle tournée vers le cadre et
qui est regu dans une rainure correspondante for-
mée dans la tte de support et de guidage ;
- le profil de came de commande comporte, dans
le sens d'avancement du coulisseau, successive-
ment une premiére portion paralléle a la direction
de déplacement du coulisseau, une seconde por-
tion inclinée & 45° par rapport A cette direction et
qui provoque l'effacement latéral du doigt d'avance
et une troisiéme portion paralléle & la premiere
portion qui correspond a I'opération d'insertion et
de sertissage du fil ;
- le doigt d'avance comporte un bord latéral incliné
qui coopére avec la paroi en vis & vis de I'alvéole
en regard du coulisseau pour provoquer le recul du
cadre par rapport au chariot 2 I'encontre de [‘effort
élastique exercé par le ressort pour permettre son
effacement latéral sous I'action due au chariot.
- I'évidement d'insertion constitue la lunette de
coupe ;
- I'dvidement d'insertion est dimensionné de ma-
niére & laisser le passage avec jeu 2 une lunetie
de coupe dont la face supérieure est en contact
avec la face inférieure du coulisseau et qui s'étend
vers le bas dans la téte depuis cette face inférieure
- la lunette de coupe est regue avec jeu enire les
bras du chariot ;
- I' autre face de la t&te de support et de guidage
est munie de moyens escamotables s'opposant au
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recul du connecteur dans la direction opposée &
celle de I'avance pas 2 pas.

D'autres caractéristiques et avantages de l'in-
vention apparafiront 2 la lecture de la description
détaillée qui va suivre pour la compréhension de
laquelle on se reportera aux dessins annexés dans
lesquels :

- la figure 1 est une vue latérale d'une pince
de sertissage selon |'état de la technique ;

- la figure 2 est une vue en perspective de fa
téte de guidage et de support de la pince de
sertissage de la figure 1 ;

- la figure 3 est une vue en coupe partieile
selon le plan de coulissement du coulisseau de la
téte de la figure 2 ;

- la figure 4 est une vue en perspective 2
échelle agrandie d'une partie d'un connecteur élec-
trique auquel s'applique I'outil selon I'invention ;

- la figure 5 est une vue de dessus schéma-
tique et simplifiée des principaux composants de
I'outil selon linvention assurant la fonction d'avan-
ce automatique du conducteur ;

- la figure 6 est une vue schématique simpli-
fise en coupe partielle selon la ligne 6-6 de la
figure 5 ;

- la figure 7 est une vue de dessus du cadre
coulissant d'indexation ;

- la figure 8 est une vue latérale de gauche
du cadre représenté a la figure 7 ;

- la figure 9 est une vue de dessus du
chariot dans lequei est regu le cadre coulissant ;

- la figure 10 est une vue en coupe selon la
ligne 10-10 de la figure 9 ;

- la figure 11 est une vue de dessus de la
lunette de coupe du fil ;

- la figure 12 est une vue en coupe selon la
ligne 12-12 de la figure 11 ;

- la figure 13 est une vue de détail en
perspective montrant la face de guidage de la téte
dans laquelle est ménagé le dispositif d'avance pas
a pas; et

- les figures 14 et 15 sont des vues similai-
ros & celles des figures 7 et 8 représentant une
variante de réalisation du cadre d'avance pas 2
pas.

On a représenté & la figure 1 une pince de
sertissage 10 constituée d'un corps 12 & la partie
avant duquel est formée une téte 14 de support et
de guidage d'un connecteur (non représenté), et
dont la partie arriére 16 forme en coopération avec
un levier articulé 18 un moyen d'actionnement d'un
coulisseau de coupe, d'insertion et de sertissage
20. Le coulisseau se déplace sous l'action du levier
18 dans le plan de la figure. La téte 14 comporte
deux faces planes parallgles de support et de
guidage 22 et 24 entre lesquelles est regu en
coulissement le corps isolant du connecteur.

Les deux faces de guidage 22 et 24 compor-
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tent chacune un épaulement longitudinal 26 et 28
paralléles et alignés dans un méme plan prévu
pour &tre regu dans des rainures correspondantes
du corps isolant du connecteur.

Le coulisseau 20 est susceptible de faire saillie
entre les deux faces 22 et 24 de la t6te 14 en
regard de moyens 30 d'indexation en position du
connecteur par rapport 2 la téte.

Comme on peut le constater notamment aux
figures 2 a2 4, le connecteur électriqgue dont on
désire assurer le raccordement comporte notam-
ment un bloc en matériau isolant 32 qui fait saillie
hors d'une coquille métallique 34 qui, en coopéra-
tion avec une seconde coquille métallique 36 forme
le boftier du connecteur électrique.

Les épaulements 26 et 28 de la téte 14 sont
regus dans deux rainures parallgles correspondan-
tes 38 et 39 du corps isolant 32.

Sur ses deux faces planes opposées et paralie-
les, le corps isolant comporte une série d'alévoles
consécutifs 40. .

Chaque alvéole regoit la partie arriere d'un
contact 44 3 déplacement d'isolant dans lequel on
effectue I'insertion et le sertissage d'un fil électri-
que 46 dont I'extrémité libre 48 est regue sensible-
ment contre le fond 50 de I'alvéole correspondant.

Comme on peut le constater aux figures, les
rainures 38-et 39 sont formées dans la zone en
regard du fond 50 des alvéoles.

La face 22 de la téte 14 comporte une fente
d'introduction du fil 46 qui est située entre le bord
libre d'extrémité du coulisseau 20 et I'emplacement
prévu pour recevoir le connecteur. La téte compor-
te également une lunette 54 d'introduction du fil 46
constitué par un trou d'introduction formé dans une
plague 56 de maniére & ce que le bord d'exirémité
inférieure libre 57 du coulisseau formant couperet
coopére avec cette lunette 54 pour couper le fil 46
a la maniére d'une guillotine, la coupe s'effectuant
sensiblement dans le plan correspondant au fond
50 des alvéoles.

Le trou de la lunette de coupe du fil 46 est
disposé en aval de la face 22 si i'on considére la
direction d'actionnement du coulisseau 20 indiquée
par la fleche A.

Les moyens 30 d'indexation en position longi-
tudinale du connecteur dans la t&te sont constitués
par un doigt qui fait saillie hors de la face 24 pour
étre regu dans un alvéole en regard, le doigt pou-
vant s'effacer automatiquement a I'intérieur de la
face 24 4 I'encontre d'un ressort de rappel qui le
sollicite.

On a représenté de maniére simplifiée aux
figures 5 et 6 une partie de la téte de guidage et
de support modifiée conformément aux enseigne-
ments de l'invention. Les différents composants y
sont représentés en traits pleins dans leur position
de repos, d'autres positions de fonctionnement
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étant représentés en traits mixtes.

Les moyens d'avance pas & pas du connecteur
électrique comportent un cadre plan 60 monté cou-
lissant par rapport 2 la téte de guidage selon une
direction paraliéle a la direction de coulissement A
du coulisseau 20.

Le cadre 60 est & cet effet monté coulissant
dans un chariot 62 entre les deux rainures 64 et 66
de ce dernier qui sont formées dans deux bras
latéraux 68 et 70.

Les bras latéraux 68 et 70 définissent entre eux
un espace 72 ouvert du c6té de la face antérieure
du chariot 62 dont le rble sera indiqué plus loin.

Un ressort de compression est regu entre deux
bras paralleles 74 et 76 formés & la partie posté-
rieure du cadre 60 et dans une rainure axiale 78 du
chariot. Le ressort de compression 80 est maintenu
entr la surface de butée 82 du cadre 60 et la
surface 84 du chariot 62 pour solliciter axialement
le cadre 60 dans la direction indiquée par la fieche
A. La position maximale du cadre 60 par rapport au
chariot 62 est définie par une patte de butée 86
formée a I'extrémité libre du bras 74 qui est regue
en débattement axial dans un évidement corres-
pondant 88 du chariot.

Le cadre 60 comporte un évidement central
sensiblement carré 90 qui est agencé en regard de
'espace 72 du chariot 62 lorsque les composants
sont assemblés et qu'ils occupent leurs positions
respectives représeniées notamment 2 la figure 6
dans laquelle le cadre coulissant est regu entre le
chariot 62 et la face inférieure 92 du coulisseau 20.

Le cadre 60 comporte sur sa face antérieure
94 tournée vers le corps isolant du connecteur, un
doigt d'avance pas 2 pas 96 dont le bord libre
d'extrémité 98 forme un angle 2 45° par rapport &
la direction générale du doigt.

Le doigt 96 est, comme on peut le constater
aux figures 6 et 8, décalé par rapport au plan du
cadre 62 et ceci vers le haut en considérant la
figure 8 de maniére & se situer au-dessus de la
face inférieure du coulisseau 20 et 4 pouvoir étre
recu dans la rainure en vis & vis du connecteur.

Compte tenu de cette définition géométrique,
on comprend aisément qu'il est nécessaire que le
doigt d'avance 96 puisse étre effacé latéralement
pour permettre l'insertion du fil 20 par le bord libre
100 du coulisseau 20.

A cet effet la face inférieure 102 du chariot 62
comporte un rail 104 qui s'étend selon une direc-
tion B perpendiculaire a la direction A de coulisse-
ment du coulisseau et qui est regu dans une rainu-
re correspondante 106 formée dans la téte de
guidage et de support du connecteur.

Le chariot 62 peut donc se déplacer selon la
direction B en entranant dans son mouvement de
coulissement le cadre coulissant 60 qui peut lui
coulis ser par rapport au chariot 62 selon la direc-
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tion A.

La lunette de coupe 54 est, dans ce mode de
réalisation, constituée par une piéce rapporiée
dans la téte de la pince qui définit un trou d'intro-
duction oblong 56 et dont la face supérieure d'ex-
trémité 108 est recue avec jeu dans I'espace 72 et
dans 'évidement 90 pour étre en contact avec la
face inférieure 92 du coulisseau 20 dont le bord
d'extrémité avant 110 forme le couperet de coupe
du fil 46.

L'évidement 90 et I'espace 72 sont bien enten-
du dimensionnés de maniére 2 ce que la lunette
de coupe 54 n'interfére pas avec les déplacements
du cadre 60 et du chariot 62.

La commande des déplacements du chariot 62
et du cadre 60 est effectuée grice & un ergot de
commande 112 qui fait saillie vers le bas depuis la
face inférieure du coulisseau 20 et qui est regu
dans une rainure 114 formant came de commande
qui est réalisée dans la face supérieure 116 du
chariot 62.

En considérant la direction d'actionnement A,
le profil de la came de commande 114 comprend
successivement une premiére portion rectiligne
118 parallele a la direction A qui se prolonge par
une seconde portion 120 inclinée a 45" et qui se
termine par une troisiéme portion rectiligne 122
parallele & la direction A.

Le fonctionnement de l'outil qui vient d'étre
décrit est le suivant.

Dans la position de repos, I'ergot de comman-
de 112 est dans sa position 112’ représentée aux
figures 5 et 6. Il est situé au début de la premiére
portion 118 de la came 114. Dans cette position le
bord libre 100" du coulisseau 20 est en retrait par
rapport 4 la lunette de coupe 54. Lorsque I'utili
sateur provoque le déplacement du coulisseau se-
lon la direction A par exemple au moyen d'un
ensemble 2 leviers 16, 18 ou au moyen d'un vérin
de commande, l'ergot 112 se déplace d'abord
dans la premiére portion 118 pour provoquer la
coupe du fil 46. La coupe s ‘effectue lorsque l'ergot
atteint la position 112" située sensiblement au mi-
lieu de la seconde portion inclinée 120.

La pénétration de ['ergot 112 dans la portion
inclinde commence & provoquer le déplacement
latéral, vers la gauche en considérant la fngure 5,
du chariot 62 depuns sa position initiale 62’ vers sa
position finale 62". Au cours de ce déplacement
latéral le chariot entraine le cadre depuns sa posi-
tion initiale 60 vers sa position finale 60". Au cours
de ce déplacement latéral le doigt d'avance 96
coop&re par son bord d'extrémité inclinée 98" avec
l'aréte latérale de gauche 130 de l'alvéole 40a situé
dans I'axe du coulisseau. Cette coopération provo-
que le recul du cadre et du doigt d'avance par
rapport au chariot 2 I'encontre de I'effort de com-
pression exercé par le ressort 80. Les déplace-
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ments simultanés vers la gauche du cadre 60 et du
chariot 62 se poursuivent jusqu'a ce que le doigt
d'avance 96 vienne occuper sa position 96" dans
I'alvéole 40b. Le doigt d'avance 96 est ainsi déga-
gé du trajet du coulisseau d'insertion 20 qui peut
continuer sa course avec l'ergot de commande 112
dans la troisieme portion 122 de la came de com-
mande jusqu'a atteindre sa posmon maxnmale 112"
qui correspond a la position 100  du bord libre
avant du coulisseau 20 a I'intérieur de "alvéole 40a
aprés avoir réalisé l'insertion et le sertissage du fil
46.

Lorsque I'on reldche I'effort appliqué au coulis-
seau 20, celui-ci recule par rapport 2 la téte et
{'ergot 112 parcourt la came de commande 114 en
sens inverse provoquant le déplacement vers la
droite du chariot 62 et du cadre 60 depuis la
position 60" vers la position 60 .

L'effort de rappel du coulisseau est di a2 un
ressort intégré & la pince qui emmagasine de
I'énergie lors de I'actionnement du levier 18. Dans
le cas d'un outil automatisé on peut utiliser un vérin
pneumatique a double effet.

Au cours de ce déplacement simultané vers la
droite le bord latéral 32 rectiligne et paralléle a la
direction A du doigt 94 coopére avec l'aréte en
regard 134 de l'alvéole 40b pour entrainer le
connecteur électrique latéralement vers la droite
sur une course correspondant au pas séparant
deux alvéoles consécutifs.

Au cours de ce déplacement du connecteur,
les moyens d'indexation en position 30 s'effacent
dans la direction A pour permetire le déplacement
relatif du connecteur par rapport 2 |a téte de guida-
ge et de support.

On peut constater 2 la figure 5 que le dispositif
d'indexation 30 comporte un double doigt d'indexa-
tion 136 et 138. Le bord latéral de droite 140 du
doigt d'indexation 138 est rectiligne et paralidle a
la direction A de maniére & s'opposer & tout dépla-
cement du connecteur électrique vers la gauche et
ceci notamment fors du mouvement de recul et
d'effacement latéral du doigt d'avance 96 lors de
I'actionnement du coulisseau 20.

On a représenté aux figures 14 et 15 une
variante de réalisation du cadre 60.

Dans ce mode de réalisation, il n'y a pas de
junette de coupe 54 proprement dite et c'est l'orifi-
ce oblong d'introduction 56-90 qui coopére directe-
ment avec le bord formant couperet du coulisseau
20 pour effectuer la coupe du. fil 46 lors de Ia
premi&re partie du déplacement du coulisseau.

L'évidement 56-90 n'a donc plus besoin d'étre
largement dimensionné selon la direction B, le pro-
fil de came 114 étant défini de maniére & ce que
I'opération de coupe soit effectuée préalablement
au déplacement latéral du chariot et du cadre,
c'est-a-dire avant que l'ergot ne pénétre dans la
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troisieme portion 122 de la came 114.

Afin d'encaisser I'effort de coupe, le cadre 60
est muni sur sa face inférieure 140 d'une patte de
reprise d'effort 142 qui vient en appui conire une
partie correspondante (non représentée) du chariot
62.

Afin de s'adapter a différentes dimensions de
connecteur et notamment de rainures certaines va-
riantes (non représentées) peuvent &ire apportées.

Par exemple le doigt 96 peut étre plus long et
il est alors nécessaire de prévoir un évidement
dans la branche postérieure 95 du cadre 60 pour
qu'elle n'interfére pas avec I'ergot dans sa position
112",

De méme le fond 29 du U de la t&te 14 dont
les branches regoivent les faces 22 et 24, peut
comporter une cale escamotable pour servir de
support vertical & des bottiers de diverses hauteurs
et ceci notamment dans le cas ol la rainure 38, 40
est plus haute que les épaulements 26 et 28.

Revendications

1. Outil de coupe, d'insertion et de sertissage
de fils électriques dans des alvéoles (40) paralléies
consécutifs d'un connecteur électrique dans cha-
cun desquels est monté un contact & déplacement
d'isolant, du type comportant :

- une téte (14) de guidage et de support du corps
parallépipédique isolant (32) du connecteur dans
lequel sont formés les alvéoles, la téte comportant
deux faces paralleles de guidage (22, 24) sur cha-
cune desquelles est prévu un épaulement longitu-
dinal (26, 28) regu dans une rainure correspondan-
te (38, 39) du corps isolant, chacune des rainure
s'étendant en regard du fond (50) des alvéoles 2
proximité duquel se terminent les fils insérés (46) ;
- un coulisseau (20) qui est susceptible de se
déplacer perpendiculairement a la direction (B)
desdites faces de guidage pour faire saillie hors de
{'une (22) de ces derniéres a l'intérieur d'un alvéole
{40a) de la face du connecteur en vis-a-vis de
ladite face (22) de la téte de fagon que son extré-
mité libre (100) effectue la coupe, puis l'insertion et
le sertissage d'un fil (46) préalablement introduit
dans une fente d'introduction (52) du fil formée
dans ladite face de guidage (22) et qui s'étend
dans le plan de coulissement du coulisseau, la
fente (52) étant prolongée en-dessous du plan de
guidage de la face inférieure (92) du coulisseau
(20) par un trou (54-56-80) d'introduction du fil
disposé en aval de ladite face de guidage (22) en
considérant la direction d'actionnement (A) du cou-
lisseau de manieére a former une lunette de coupe
devant laquelle se déplace le bord inférieure libre
{110) du coulisseau formant couperet ; et

- des moyens (30) d'indexation en position longitu-
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dinale du bloc isolant (32) formés dans I'autre (24)
desdites faces de guidage et qui coopérent avec
les alvéoles en vis-a-vis de la face du connecteur
en regard ;

caractérisé en ce qu'il comporte un doigt (96)
d'avance longitudinale automatique pas 2 pas du
connecteur qui, préalablement aux opérations de
coupe et d'insertion, est regu dans l'alvéole (40a)
en regard du coulisseau (20) et y pénétre dans la
zone de ladite rainure (38), et en ce qu'il est prévu
des moyens d'effacement latéral du doigt d'avance
(96) pour permetire l'insertion du fil (46) dans ledit
alvéole.

2. Outil selon ia revendication 1, caractérisé en
ce que le doigt (96) est formé & I'extrémité d'un
cadre plan (60) monté coulissant dans la i€te (14)
de guidage et de support paralidlement 2 un plan
perpendiculaire 3 la direction des alvéoles, qui
comporte un évidement (90) d'introduction du fil et
dont les déplacements dans son plan de coulisse-
ment par rapport 2 la téte sont commandés par un
ergot (112) faisant saillie depuis la face inférieure
(92) du coulisseau et qui est regu dans un profil de
came de commande (114).

3. Qutil selon la revendication 2, caractérisé en
ce que le cadre (60) est monté coulissant selon
une direction parailgle & celle (A) du coulisseau
dans un chariot de commande (62) dans lequel est
formé le profil de came de commande (114), le

“chariot étant monté coulissant par rapport a la téte

(14) selon une direction (B) perpendiculaire a celle
(A) du coulisseau (20).

4. Outil selon la revendication 3 caractérisé en
ce que le cadre (60) est disposé entre le chariot
(62) et la face inférieure (92) du coulisseau.

5. Outil selon la revendication 4, caractérisé en
ce qu'it est prévu un ressort (80) agencé entre le
chariot (62} et le cadre (60) pour solliciter ce der-
nier de manidre & provoquer la pénéiration du
doigt d'avance (96) dans l'alvéole (40a) en regard
du coulisseau (20), et en ce qu'il est prévu des
moyens de butée (86-88) limitant la course de
cette pénétration.

6. Outil selon I'une quelconque des revendica-
tions 3 & 5, caractérisé en ce que le chariot (62)
comporte deux bras antérieurs (68,70) espacés
(72) latéralement qui définissent deux rainures
(64,66) de guidage du cadre (60), et en ce qu'il
comporte un rail (104) s'étendant sur sa face (102)
opposée a celle tournée vers le cadre et qui est
regu dans une rainure correspondante (106) formée
dans la téte (14) de support et de guidage.

7. Qutil selon I'une quelconque des revendica-
tions 2 & 6 caractérisé en ce que le profil de came
de commande (114) comporte, dans le sens
d'avancement du coulisseau, successivement :

- une premiére portion (118) paralléle & la direction
(A) de déplacement du coulisseau ;
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- une seconde portion (120) inclinée 2 45° par
rapport & ladite direction (A) qui provoque ['efface-
ment latéral du doigt d'avance ; et

- une troisiéme portion (122) paralléle a la premiere
portion (118) qui correspond 2 I'opération d'inser-
tion et de sertissage du fil.

8. Outil selon I'une quelconque des revendica-
tions 2 & 7, caractérisé en ce que le doigt d'avance
(96) comporte un bord latéral incliné (98) qui coo-
pére avec la paroi en vis-a-vis (130) de ['alvéole
(40a) en regard du coulisseau pour provoquer le
recul du cadre (60) par rapport au chariot (62) a
I'encontre de I'effort élastique exercé par le ressort
(80) pour permettre son effacement latéral sous
I'action due au chariot (62).

9. Qutil selon l'une quelconque des revendica-
tions 2 & 8 caractérisé en ce que l'évidement
d'insertion (56-90) constitue ladite lunette de cou-
pe.

10. OQutil selon I'une quelconque des revendi-
cations 2 & 8, caractérisé en ce que l'évidement
d'insertion (90) est dimensionné de maniére 2 lais-
ser le passage avec jeu 3 une lunette de coupe
(54) dont la face supérieure est en contact avec la
face inférieure du coulisseau et qui s'étend vers le
bas dans la t6te depuis cette face inférieure.

11. Outil selon la revendication 10 prise en
combinaison avec la revendication 6 et |'une des
revendications 7 ou 8, caractérisé en ce que la
lunette de coupe est regue avec jeu entre les bras
du chariot.

12. Outil selon I'une quelconque des revendi-
cations 2 & 11, caractérisé en ce que l'autre face
de la t8te de support et de guidage est munie de
moyens escamotables s'opposant au recul du
connecteur dans la direction opposée a celle de
I'avance pas-a-pas.
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