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=y  Système  de  manoeuvre  de  volet  roulant. 

©  Système  de  manoeuvre  de  volet  roulant  du  type 
comportant  un  treuil  et  une  tringle  oscillante  consti- 
tuée  d'une  tige  actionnant  le  treuil,  maintenue  en 
sortie  de  caisson  (16)  par  un  guide  à  rotule,  d'un 
joint  de  cardan  (20),  de  la  tringle  (22)  proprement 
dite  et  d'une  manivelle  repliable  (24),  caractérisé  en 
ce  qu'il  comporte  des  moyens  de  basculement  (26, 
28)  intercalés  entre  la  sortie  du  caisson  (16)  et  le 
joint  de  cardan  (20),  afin  de  déporter  latéralement  le 
joint  de  cardan  (20)  et  la  tringle  (22). 
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SYSTEME  DE  MANOEUVRE  DE  VOLET  ROULANT 

La  présente  invention  a  pour  objet  des  perfec- 
tionnements  apportés  à  un  système  de  manoeuvre 
de  volet  roulant. 

On  sait  que  les  systèmes  de  manoeuvre  de 
volets  roulants  équipant  des  baies  pouvues  d'une 
fenêtre  ou  porte-fenêtre  à  la  française  peuvent 
présenter  le  défaut  suivant  :  la  sortie  de  manoeuvre 
du  volet  est  située  à  l'aplomb  au-dessus  des  char- 
nières  d'articulation  de  la  fenêtre  ou  de  la  porte- 
fenêtre,  ce  qui  gêne  la  pleine  ouverture  de  cette 
dernière. 

La  présente  invention  se  propose  d'apporter 
des  perfectionnements  à  un  tel  système  permettant 
d'éliminer  l'inconvénient  mentionné  ci-dessus  et 
elle  s'applique  aux  systèmes  de  commande  de 
manoeuvre  des  volets  roulants  par  treuils  et  trin- 
gles  oscillantes,  le  perfectionnement  consistant  à 
prévoir  des  moyens  permettant  de  donner  à  la 
tringle  oscillante  une  position  de  repos  libérant  la 
fenêtre  ou  la  porte-fenêtre. 

Dans  un  système  de  manoeuvre  de  volet  rou- 
lant  du  type  constitué  par  un  treuil  et  une  tringle 
oscillante,  cette  dernière  comprend  généralement 
de  haut  en  bas  une  tige  actionnant  le  treuil  et 
maintenue  généralement  en  sortie  de  caisson  à 
l'aide  d'un  guide  à  rotule,  un  joint  de  cardan  plus 
communément  dénommé  genouillère,  une  tringle 
et  une  manivelle  repliables.  Le  dispositif  objet  de 
l'invention  est  conçu  de  façon  à  s'intercaler  entre 
la  sortie  du  caisson  recevant  le  volet  roulant  et  son 
mécanisme  d'entraînement,  notamment  le  treuil,  et 
le  joint  de  cardan,  et  à  permettre  par  basculement, 
de  déporter  sur  le  côté  du  dormant  de  l'ouverture 
le  joint  de  cardan  et  la  tringle  oscillante,  permettant 
ainsi  la  pleine  ouverture  de  la  fenêtre  ou  de  la 
porte-fenêtre. 

En  conséquence,  cette  invention  concerne  un 
système  de  manoeuvre  de  volet  roulant  du  type 
comportant  un  treuil  et  une  tringle  oscillante  consti- 
tuée  d'une  tige  actionnant  le  treuil,  maintenue  en 
sortie  de  caisson  par  un  guide  à  rotule,  d'un  joint 
de  cardan,  de  la  tringle  proprement  dite  et  d'une 
manivelle  repliable,  caractérisé  en  ce  qu'il  compor- 
te  des  moyens  de  basculement  intercalés  entre  la 
sortie  du  caisson  et  le  joint  de  cardan,  afin  de 
déporter  latéralement  le  joint  de  cardan  et  la  trin- 
gle. 

'Selon  un  mode  de  réalisation  préféré  de  la 
présente  invention,  les  moyens  de  basculement 
sont  constitués  par  un  manchon  fixé  sur  la  tige 
actionnant  le  treuil,  et  par  un  arbre  monté  sur  ledit 
manchon,  par  l'intermédiaire  d'un  axe  de  pivote- 
ment  et  sur  lequel  est  monté  le  joint  de  cardan, 
ledit  arbre  étant  muni  de  moyens  lui  permettant 
d'occuper  deux  positions  stables  : 

-  une  position  de  travail  en  alignement  avec  le 
manchon  pour  laquelle  il  transmet  le  couple  de 
manoeuvre  et 
-  une  position  de  repos  ou  repliée  libérant  l'ouver- 

5  ture  de  la  fenêtre  ou  de  la  porte-fenêtre  équipée 
dudit  volet  roulant,  pour  laquelle  il  bascule  latérale- 
ment  ladite  tringle  oscillante. 

Selon  un  mode  de  réalisation  préféré,  les 
moyens  permettant  audit  arbre  d'occuper  les  deux 

w  positions  stables  comprennent  un  pion  d'appui  logé 
dans  un  alésage  axial  dudit  arbre  et  rappelé  par  un 
ressort,  ce  pion  comportant  une  face  venant  en 
appui  sur  ledit  manchon  de  manière  à  maintenir  ce 
dernier  et  l'arbre  en  position  relative  stable,  par 

is  compression  du  ressort,  le  passage  d'une  position 
stable  à  l'autre  s'effectuant  par  poussée  ou  traction 
sur  ladite  tringle. 

D'autres  caractéristiques  et  avantages  ressorti- 
ront  de  la  description  faite  ci-après  en  référence 

20  aux  dessins  annexés  qui  en  illustrent  un  exemple 
de  réalisation  dépourvu  de  tout  caractère  limitatif. 
Sur  les  dessins  : 

La  figure  1  est  une  vue  partielle  de  face 
d'une  baie  ouvrante  comportant  un  volet  roulant 

25  muni  d'un  système  de  manoeuvre  selon  la  présen- 
te  invention  ; 

La  figure  2  est  une  vue  en  élévation  latérale 
de  la  figure  1  et 

La  figure  3  représente  à  plus  grande  échelle 
30  le  détail  entouré  d'un  cercle  sur  la  figure  2,  c'est  à 

dire  les  moyens  qui  permettent  d'obtenir  les  deux 
positions  stables  (travail  -  repos)  de  la  tige  action- 
nant  le  treuil. 

En  se  référant  aux  dessins,  on  a  représenté  en 
35  10  l'ouvrant  (par  exemple  une  fenêtre  ou  une 

porte-fenêtre  à  la  française)  monté  sur  des  charniè- 
res  sur  le  dormant  12  de  la  baie  équipée  d'un  volet 
roulant,  positionné  dans  le  caisson  14  et  dont  le 
système  de  commande  est  perfectionné  selon  la 

40  présente  invention,  comme  décrit  ci-après. 
Le  mécanisme  de  commande  du  volet  roulant 

comprend,  comme  connu,  une  tige  (non  visible  sur 
le  dessin  car  dissimulée  dans  le  caisson  14),  ac- 
tionnant  le  treuil  (également  dissimulé  dans  le  cais- 

45  son  14),  cette  tige  étant  généralement  maintenue 
en  sortie  de  caisson  16  par  un  guide  à  rotule  18. 
Le  mécanisme  comporte  par  ailleurs  un  joint  de 
cardan  20  généralement  appelé  genouillère,  la  trin- 
gle  proprement  dite  22  et  une  manivelle  repliable 

50  24. 
Comme  on  l'a  précisé  ci-dessus,  le  dispositif 

objet  de  l'invention  s'intercale  entre  la  sortie  de 
caisson  16  et  le  joint  de  cardan  20  et  il  est  conçu 
de  façon  à  permettre  par  basculement  de  déporter 
latéralement  le  joint  de  cardan  20  et  la  tringle 
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iscillante  22  afin  de  libérer  la  baie  ouvrante  lors- 
|ue  la  tringle  22  est  en  position  de  repos. 

Comme  on  le  voit  en  détail  sur  la  figure  3,  les 
moyens  de  basculement  prévus  par  l'invention 
:omprennent  deux  éléments  articulés  l'un  sur  Tau- 
re  :  d'une  part  un  manchon  26  qui  est  fixé  par  un 
ixe  30  sur  la  tige  actionnant  le  treuil  de  façon  à  ne 
irésenter  qu'un  seul  degré  de  liberté  :  rotation 
lutour  de  l'axe  X-x'  et  d'autre  part  un  arbre  28 
nonté  sur  le  cardan  20  par  l'intermédiaire  d'un  axe 
st  à  l'extrémité  du  manchon  26  par  l'intermédiaire 
i'un  axe  de  pivotement  32  de  manière  que  ledit 
irbre  puisse  pivoter  autour  de  l'axe  d'articulation 
i2  et  occuper  deux  positions  stables  grâce  à  des 
noyens  qui  seront  décrits  en  détail  ci-après  : 

a)  une  position  de  travail  pour  laquelle  ledit 
irbre  28  est  aligné  avec  le  manchon  26  (cette 
position  a  été  représentée  en  traits  interrompus  sur 
a  figure  3)  de  manière  à  pouvoir  transmettre  le 
roupie  de  commande  (rotation  autour  de  l'axe  X-X 

b)  une  position  de  repos  ou  repliée  pour 
aquelle  le  manchon  28  fait  un  angle  déterminé 
Douvant  atteindre  95  *  ou  plus  par  rapport  au  man- 
chon  26  et  dans  laquelle  il  soulève  alors  et  bascule 
sur  le  côté  la  tringle  oscillante  22  (cette  position  a 
lté  représentée  en  traits  pleins  sur  la  figure  3). 

Les  moyens  permettant  à  l'arbre  28  d'occuper 
es  deux  positions  stables  précisées  ci-dessus  sont 
institués  d'un  pion  ou  bille  d'appui  34  rappelé  par 
jn  ressort  36,  ces  deux  éléments  étant  logés  dans 
jn  alésage  38  prévu  axialement  dans  l'arbre  28 
:omme  représenté  sur  la  figure  3.  Le  pion  34 
;omporte  une  face  d'appui  40  qui  vient  respective- 
ment  s'appliquer  contre  des  faces  d'appui  corres- 
pondantes  42  et  44,  prévues  sur  la  face  latérale  et 
sur  la  face  d'extrémité  respectivement  du  manchon 
26. 

En  position  travail  (voir  la  figure  2),  le  pion  34 
vient  s'appliquer  contre  la  face  d'appui  44  prévue  à 
l'extrémité  du  manchon  26,  l'arbre  28  étant  alors 
aligné  avec  le  manchon  26,  ce  qui  permet  de 
transmettre  le  couple  de  manoeuvre  par  la  tringle 
oscillante  22.  Lorsqu'on  fait  pivoter  l'arbre  28  dans 
le  sens  inverse  de  la  flèche  des  figures  2  et  3,  à 
l'aide  de  la  tringle  22,  le  pion  34  comprime  le 
ressort  de  rappel  36  et  il  s'escamotte  dans  son 
alésage  38  jusqu'à  ce  que  l'arbre  28  vienne  oc- 
cuper  la  position  représentée  en  traits  pleins  sur  la 
figure  3  (position  de  repli  ou  de  repos)  dans  laquel- 
le  la  face  d'appui  40  du  pion  34  s'applique  contre 
la  face  d'appui  42  prévue  sur  la  face  latérale  du 
manchon  26. 

Le  système  décrit  ci-dessus  en  référence  à  la 
figure  3  permet  d'obtenir  les  deux  positions  stables 
mentionnées  ci-dessus  (position  de  travail  ou  d'ali- 
gnement  du  manchon  26  et  de  l'arbre  28  et  posi- 
tion  de  repli  dans  laquelle  l'arbre  28  fait  un  angle 
supérieur  à  95°  avec  le  manchon  26),  malgré  les 

efforts  qui  s  exercent  sur  le  système  ae  manoeuvre 
(couple  de  manoeuvre  en  travail  et  poids  de  la 
tringle  oscillante  22  au  repos),  le  dispositif  objet  de 
la  présente  invention  permet  le  passage  de  Tune  à 

5  l'autre  desdites  positions  stables  par  simple  pous- 
sée  ou  traction  sur  la  tringle  oscillante  22. 

Lorsque  le  système  de  manoeuvre  est  en  posi- 
tion  repos,  il  dégage  totalement  l'ouverture  de  la 
baie  et  lorqu'on  veut  manoeuvrer  le  volet  roulant 

o  pour  passer  en  position  travail,  il  suffit  simplement 
d'exercer  une  traction  sur  la  manivelle  selon  Taxe 
X-x'  et  on  se  retrouve  alors  dans  une  configuration 
classique  des  éléments  constituants  le  système  de 
manoeuvre  du  volet  roulant. 

s  II  demeure  bien  entendu  que  la  présente  inven- 
tion  n'est  pas  limitée  aux  divers  exemples  de  réali- 
sation  décrits  ci-dessus  mais  qu'elle  en  englobe 
toutes  les  variantes.  C'est  ainsi  notamment  que 
l'appui  du  pion  34  dont  est  pourvu  Tarbre  28  pour- 

»o  rait  s'effectuer  sur  une  surface  non  plane,  par 
exemple  sur  une  cuvette  ou  similaire. 

Revendications 
>5 

1-  Système  de  manoeuvre  de  volet  roulant  du 
type  comportant  un  treuil  et  une  tringle  oscillante 
constituée  d'une  tige  actionnant  le  treuil,  maintenue 
en  sortie  de  caisson  par  un  guide  à  rotule,  d'un 

30  joint  de  cardan,  de  la  tringle  proprement  dite  et 
d'une  manivelle  repliable,  caractérisé  en  ce  qu'il 
comporte  des  moyens  de  basculement  (26,  28) 
intercalés  entre  la  sortie  du  caisson  (16)  et  le  joint 
de  cardan  (20),  afin  de  déporter  latéralement  le 

35  joint  de  cardan  et  la  tringle  (22). 
2-  Système  de  manoeuvre  de  volet  roulant 

selon  la  revendication  1,  caractérisé  en  ce  que  les 
moyens  de  basculement  sont  constitués  par  un 
manchon  (26)  fixé  sur  la  tige  actionnant  le  treuil,  et 

40  par  un  arbre  (28)  monté  sur  ledit  manchon,  par 
l'intermédiaire  d'un  axe  de  pivotement  (32)  et  sur 
lequel  est  monté  le  joint  de  cardan  (20),  ledit  arbre 
étant  muni  de  moyens  lui  permettant  d'occuper 
deux  positions  stables: 

45  -  une  position  de  travail  en  alignement  avec  le 
manchon  pour  laquelle  il  transmet  le  couple  de 
manoeuvre  et 
-  une  position  de  repos  ou  repliée  libérant  l'ouver- 
ture  de  la  fenêtre  ou  de  la  porte-fenêtre  équipée 

50  dudit  volet  roulant,  pour  laquelle  il  bascule  latérale- 
ment  ladite  tringle  oscillante. 

3-  Système  de  manoeuvre  de  volet  roulant 
selon  Tune  des  revendications  1  ou  2,  caractérisé 
en  ce  que  les  moyens  permettant  audit  arbre  d'oc- 

55  cuper  les  deux  positions  stables  comprennent  un 
pion  d'appui  (34)  logé  dans  un  alésage  axial  (38) 
dudit  arbre  et  rappelé  par  un  ressort  (36),  ce  pion 
comportant  une  face  (40)  venant  en  appui  sur  ledit 
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manchon  de  manière  à  maintenir  ce  dernier  et 
!!arbre  en  position  relative  stable,  par  compression 
du  ressort,  le  passage  d'une  position  stable  à  l'au- 
tre  s'effectuant  par  poussée  ou  traction  sur  ladite 
tringle.  5 
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