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@ Wickelvorrichtung fiir einen Faden, insbesondere fiir einen Faden mit angendherter Nulidehnung.

@ Bei einer Wickelvorrichtung fiir einen Faden (1),
insbesondere flir einen Faden (1) mit angendherter
Nulldehnung, mit esinem Grundkdrper (2), auf den
der Faden {1) aufgewickelt werden soll, ggf. einem
dem Grundkdrper (2) vorgeordneten Fadenleitwerk
(4) und einem Drehantrieb (5) flir den Grundkdrper
(2) und mit einer Abrollvorrichtung (6) fir den Faden
(1), bei der die Abrollvorrichtung (6) eine Vorratsspu-
le (7) flr den Faden (1), einen Abrollantrieb (8) fur
den Faden (1), einen, insbesondere als Tdnzerarm-
einrichtung ausgefiihrten Fadenspannungskonstanter
(9) und eine elekirische oder elektronische Steue-
rung (10) aufweist, kann auch bei starken, vom
Grundkdrper ausgehenden Fadenspannungsédnde-
QN rungen problemios eine weitgehend konstante Fa-
denspannung am Grundk&rper realisiert werden, in-
¢ndem der Faden (1) nahe vor dem Grundkdrper (2)
w=hzw. vor dem vorgeordneten Fadenleitwerk {4) durch
®sinen Geschwindigkeitsaufnehmer (13) gefiihrt ist,
©Oindem das GeschwindigkeitsMefsignal des Ge-
00 schwindigkeitsaufnehmers (13) der Steuerung (10)
zugeleitet wird und indem die Abroligeschwindigkeit
@ des Abrollantriebs (8) durch die Steuerung (10) nach
Mapgabe des Geschwindigkeits-MeBsignals gesteu-
Ljert wird.
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Wickelvorrichtung fur einen Faden, insbesondere flir einen Faden mit angenédherter Nulldehnung

Die Erfindung betrifft eine Wickelvorrichtung fur
sinen Faden, insbesondere flir einen Faden mit
angendherter Nulldehnung, nach dem Oberbegriff
von Anspruch 1.

Wickelvorrichtungen der in Rede stehenden Art
sind seit langem bekannt. Sie dienen dazu, den
Faden von der Vorratsspule abzurollen und auf
einem Grundkdrper, beispielsweise auf dem
Grundk&rper einer Kreuzspule, in bestimmter Wei-
se aufzuwickeln. Dabei kommt es stets in besonde-
rem Mafe darauf an, das Aufwickeln des Fadens
auf den Grundkdrper mit einer moglichst konstan-
ten Fadenspannung zu realisieren. Eine grofie An-
zahl von Entwickiungen befaBt sich mit der Frage.
wie es mdglich ist, Kreuzspulen und andere Wik-
kelkérper mit entsprechendem Grundk&rper mit
mdglichst konstanter oder auch mit definiert sich
4ndernder Fadenspannung zu spulen (DE-PS 37
23 593). Ganz besondere Bedeutung kommt der
richtigen Steuerung der Fadenspannung beim Wik-
keln von Faden mit angendherter Nulldehnung, bei-
spielsweise von neuartigen Kunststofffilamenten
wie Kevlar od. dgl. zu. Fir diesen Anwendungsbe-
reich ist die beanspruchte Wickelvorrichtung ganz
besonders gut geeignet.

Die aus der Praxis bekannte Wickelvorrichtung,
von der die Erfindung ausgeht, weist eine vom
Abrollantrieb direkt angetriebene Vorratsspule flr
den Faden auf. Der Fadenspannungskonstanter ist
als Tdnzerarmeinrichtung ausgefiihrt. Durch den
Fadenspannungskonstanter kdnnen geringe
Schwankungen in der Fadenspannung, die von
dem Grundkdrper ausgehen, ausgesteuert werden.
Ergédnzend ist es auch mdglich, den Abrollantrieb
nach Mafgabe eines MeBsignals vom Fadenspan-
nungskonstanter zu steuern. Diese Steuerung des
Abroflantriebs ist wegen der Massentrdgheit der
Vorratsspule aber sehr langsam. Da man auch ex-
trem grofe TZnzerarmausienkungen nicht hinneh-
men kann, 148t sich die bekannte Wickelvorrichtung
letztlich nur dort einsetzen, wo betriebsméfig mit
nur geringen Schwankungen der Fadenspannung
zu rechnen ist.

Die Erfindung betrifft nun das Problem, wie
eine Wickelvorrichtung der in Rede stehenden Art
gestaltet sein kann, so daB auch bei starken, vom
Grundkdrper ausgehenden Fadenspannungsinde-
rungen problemios eine weitgehend konstante Fa-
denspannung am Grundkdrper realisiert werden
kann.

Die zuvor aufgezeigte Aufgabe ist bei einer
Wickelvorrichtung mit den Merkmalen des Oberbe-
griffs von Anspruch 1 durch die Merkmale des
kennzeichnenden Teils von Anspruch 1 geidst. Der
Erfindung liegt zundchst die Erkenntnis zugrunde,
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daB Schwankungen in der Fadenspannung vom
Grundk&rper auch dann ausgehen kdnnen, wenn
der Drehantrieb des Grundkdrpers optimal einge-
steuert ist. Durch eine spezifische Steuerung der
Drehgeschwindigkeit des Drehantriebs des Grund-
k&rpers |48t sich allenfalls eine flir die Form des
Grundkdrpers spezifische Einsteuerung erreichen.
Bei unregelmiBig geformten GrundkSrpern ist
selbst das wegen der Trigheit des Systems aus
Drehantriesb und Grundkdrper mit aufgewickeltem
Faden nahezu unmdglich.

Der Lehre der Erfindung liegt ferner die Er-
kenntnis zugrunde, daB die vom Grundkdrper aus-
gehenden Anderungen der Fadenspannung letzt-
lich nur das Ergebnis von Anderungen der Aufwik-
kelgeschwindigkeit des Fadens am Grundk&rper
sind, die dann auch entsprechende Beschleunigun-
gen des Fadens verursachen. Gerade bei sehr un-
regetméBigen Grundkdrpern, beispielsweise einem
flachrechteckidrmigen Grundkdrper, kdnnen die
Aufwickelgeschwindigkeiten je nach Winkelstellung
des Grundkdrpers extrem unterschiedlich sein.

Von der zuvor erlduterten Erkenntnis ausge-
hend wird bei der erfindungsgem&Ben Wickeivor-
richtung gewissermaBen eine Vorausregelung da-
durch realisiert, daB unmittelbar vor dem Grundkdr-
per bzw. dem dem Grundkdrper vorgeordneten Fa-
denleitwerk die momentane Geschwindigkeit des
Fadens meftechnisch erfafit wird. Dieses MeBsi-
gnal wird direkt an die elektronische Steuerung
weitergeleitet, von der aus dann der Abrollantrieb in
der Abrollvorrichtung entsprechend gesteuert wird.
Unverziiglich nach Erhdhung oder Verringerung
der Aufwickelgeschwindigkeit am Grundkdrper wird
folglich der Abrollantrieb nachgeflhrt, weitaus
schneller als die erhdhte Fadenspannung sich am
Fadenspannungskonstanter gravierend bemerkbar
macht. Die verbleibende, wegen der Trégheit auch
der erfindungsgem&fen Steuerung nicht villig ver-
meidbare, aber erheblich geringere Verzdgerung
kann ohne weiteres durch den Fadenspannungs-
konstanter ausgesteuert werden. Extreme Faden-
spannungsdnderungen, die vom Grundkdrper aus-
gehen, werden so mit dem Einsatz des dem
GrundkSrper nahen Geschwindigkeitsaufnehmers
steuerungstechnisch in ganz geringe Fadenspan-
nungsénderungen am Fadenspannungskonstanter
reduziert.

Es gibt nun eine Vielzahl von Mdglichkeiten,
die Lehre der Erfindung in vorteilhafter Weise aus-
zugestalten und weiterzubilden. Dazu wird einer-
seits auf die dem Anspruch 1 nachgeordneten An-
spriiche, andererseits auf die nachfolgende ErlZu-
terung eines bevorzugten Ausflhrungsbeispiels an-
hand der Zeichnung verwiesen. Im Zusammenhang
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mit der Erlduterung des bevorzugten Ausflhrungs-
beispiels anhand der Zeichnung werden auch wei-
tere vorteilhafte Ausgestaltungen und AlternativiG-
sungen in verschiedenen Details eridutert.

Die einzige Figur der Zeichnung zeigt in
giner perspektivischen, grofteilig schematischen
Ansicht ein Ausfiinrungsbeispiel einer erfindungs-
gemiBen Wickelvorrichtung.

Die in der einzigen Figur der Zeichnung darge-
stelite Wickelvorrichtung ist eine solche flir einen
Faden 1 mit angendherter Nulldehnung, beispiels-
weise flr Kunstoffilamente wie Keviar od. dgl.
Grundsitzlich 188t sich eine solche Wickelvorrich-
tung aber auch flir einen Faden mit einer begrenz-
ten Nulldehnung einsetzen, wobei dann steue-
rungstechnisch die Nulldehnung des Fadens durch
Korrekturfaktoren berlicksichtigt werden muB.

Zum grundsétzlichen Aufbau einer Wickelvor-
richtung der in Rede stehenden Art gehdrt auf der
Aufwickelseite zunichst ein Grundkdrper 2, auf den
der Faden 1 aufgewickelt werden kann. Dieser
GrundkSrper 2 ist im hier dargestellten Ausflh-
rungsbeispiel an einem Tréger 3 angebracht. hm
ist ein lbliches Fadenleitwerk 4 vorgeordnet, das
hier nur als einfache Fadenflihrungsse angedeutet
ist. Auch nur angedeutet, und zwar in Form der
entsprechenden Antriebswelle flr den Grundk&rper
2 ist ein Drehantrieb 5 fiir den Grundk&rper 2. Ein
solcher Drehantrieb 5 ist regelmBig ein elektrische
Drehantrieb, wenngleich es fiir die Lehre der Erfin-
dung auf die Antriebsenergie prinzipiell nicht an-
kommt.

Auf der Abrollseite findet sich eine Abrollvor-
richtung 6 fir den Faden 1, die zunéchst eine
Vorratsspule 7 flr den Faden 1, einen wiederum
zumeist elektrischen Abrollanirieb 8 fir den Faden
1, einen Fadenspannungskonstanter 9 und eine
elektrische oder elektronische Steuerung 10 auf-
weist. Hier ist dargestellt, daB die Abrollvorrichtung
8 einen Tragrahmen 11 aufweist, an dem die ver-
schiedenen Teile der Abrollvorrichtung 6 ange-
bracht bzw. gelagert sind. Der Abroliantrieb 8 ist
hier mit einem Gleichstrommotor und einem gleich-
zeitig ein bestimmtes Untersetzungsverhéltnis reali-
sierenden Antriebsriemen 12 ausgestatiet.

Wie zuvor im allgemeinen Teil der Beschrei-
bung ausfihrlich erldutert worden ist, kommt es fur
die Lehre der Erfindung entscheidend darauf an,
daf der Faden 1 nahe vor dem Grundkdrper 2
bzw. vor dem vorgeordneten Fadenieitwerk 4 durch
einen Geschwindigkeitsaufnehmer 13 geflihrt ist,
dap das Geschwindigkeits-MeBsignal des Ge-
schwindigkeitsaufnehmers 13 der Steuerung 10 zu-
geleitet wird und daB die Abrollgeschwindigkeit des
Abrollantriebs 8 durch die Steuerung 10 nach MaB-
gabe des Geschwindigkeits-MeBsignals gesteuert
wird. Im hier dargestellten und insoweit bevorzug-
ten Ausflihrungsbeispiel ist der Geschwindigkeits-
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aufnehmer 13 als Tachogenerator mit einer am
Faden 1 angreifenden Tachorolle 14 ausgeflhrt.
Der Tachorolle 14 ist zur Vermeidung von Schiupf
in an sich bekannter Weise eine Flhrungs- und
Andruckrolle 15 zugeordnet. Es kdnnten auch ent-
sprechend zwei Fihrungs- und Andruckrollen 13
vorhanden sein. Angedeutet ist ein Drehsignalgeber
18, durch den die Drehung der Tachorolle 14 in ein
elekironisches MegBsignal, ndmlich das
Geschwindigkeits-Mefsignal umgesetzt wird, das
dann von der Steuerung 10 steuerungstechnisch
verarbeitet werden kann.

Fir den Geschwindigkeitsaufnehmer 13 gibt es
natiirlich eins Vielzahi anderer technischer Reali-
sierungsméglichkeiten, beispielsweise durch einen
Winkelcodierer, einen Resolver od. dgl. Letztlich
hingt es von der gewlinschten MeBgenauigksit ab,
welche MefBtechnik flr den Geschwindigkeitsauf-
nehmer 13 realisiert wird.

Die einzige Figur macht schon allein zeichne-
risch deutlich, daB hier erfindungsgemis eine Vor-
ausregelung mit dem Geschwindigkeits-MeBsignal
als Stellsignal realisiert ist, durch die der Abrollan-
trieb 8 mit extrem geringer VerzGgerungszeit nach-
gefiihrt werden kann. Im einzelnen darf dazu auch
auf den aligemeinen Teil der Beschreibung verwie-
sen werden.

Grundsitzlich lieBe sich die zuvor erlduterte
Lehre der Erfindung in Verbindung mit einem klas-
sischen Abrollantrieb 8, wie er zum Stand der
Technik erliutert worden ist, einsetzen. Schon da-
mit wiirde eine erhebliche Verbesserung im Sinne
einer L&sung des zuvor aufgezeigten Problems er-
zielt. Die Trigheit des aus dem Stand der Technik
bekannten Abrollantriebs 188t jedoch auch dort eine
weitere Ausgestaltung im Sinne einer Erhdhung der
Ansprechgeschwindigkeit zweckm&Big erscheinen.
Dazu zeigt das bevorzugte Ausflihrungsbeispiel der
Erfindung, daB die Vorratsspule 8 als, ggf. mit einer
Bremseinrichtung versehene Freilaufspule ausge-
fiihrt ist und daB der Abrollantrieb 8 von der Vor-
ratsspule 7 getrennt ist und am von der Vorratsspu-
le 7 abgezogenen Faden 1 angreift. Diese weitere
Ausgestaltung der Lehre geht von der Uberlegung
aus, daB die Ansprechgeschwindigkeit des Abroll-
antriebs 8 wesentlich vergréfert wird, wenn man
diesen von der Massentrigheit der Vorratsspule 7
befreit. Selbst ohne eine weitere Freilaufmechanik
zwischen diesem separierten Abrollantrieb 8 und
der Vorratsspule 7 bewirkt schon der verldngerie
Angriffs-Hebelarm (am AuBenumfang der Vorrats-
spule 7 gegenliber dem Angriffs-Hebelarm des bis-
lang bekannten Abrollantriebs am Innenumfang der
Vorratsspule 7) eine erheblich erhdhte Ansprechge-
schwindigkeit. Noch weiter verbessert wird die An-
sprechgeschwindigkeit natlirlich dann durch eine
zwischengeordnete  Freilaufmechanik. Das wird
spéter noch weiter erldutert.
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Hinsichtlich der Gestaltung des separierten Ab-
rollantriebs 8 gibt es eine Mehrzahi von Md&glich-
keiten. Das dargestelite Ausflhrungsbeispiel zeigt
eine besonders bevorzugte Konstruktion, die da-
durch gekennzeichnet ist, daB der Abrollantrieb 8
zum Angriff am Faden 1 eine von einem Antriebs-
motor 17 angetriebene Umschlingungswalze 18 mit
paralleler Mitlaufwaize 19 und ggf. einem dazwi-
schen angecrdneten Fadenleitwerk 20 aufweist. Ein
derartiger Antrieb wird auch als Galette bezeichnet.
Das Fadenleitwerk 20 kann dabei aus einer Mehr-
zahl von parallel zueinander stehenden, nach au-
Ben offene Fadenflhrungen bildenden Fihrungs-
stdben, beispielsweise aus hochgleitfdhigem Kunst-
stoff od. dgl. bestehen. Fir die Umschlingungswal-
ze 18 empfiehlt sich eine Gleitschutzauflage.

Die Umschlingungswalze 18 und vorzugsweise
auch die Mitlaufwalze 19 lassen sich ohne weiteres
trdgheitsarm, insbesondere als Hohiwalzen ausfih-
ren, wie das hier in der Zeichnung auch dargestellt
ist.

In besonderem MaBe empfiehlt es sich, wie
zuvor schon angesprochen, daB zwischen der Vor-
ratsspule 7 und dem Abrollantrieb 8 ein Fadenleit-
werk 21 angeordnet ist. Das Fadenleitwerk 21 kann
in diesem Fall gleichzeitig als Freilaufmechanik ein-
gerichtet sein.

Das dargestellte und insoweit bevorzugte Aus-
fuhrungsbeispiel zeigt, daB das Fadenleitwerk 21
eine feststehende Leitdse 22 und eine an einem
Schwenkarm 23 gelagerte Umlenkrolle 24 aufweist.
Der Schwenkarm 23 kann federbe lastet sein, ist
aber im hier dargestellten Ausflihrungsbeispiel so
angeordnet und ausgebildet, daB er lediglich unter
seinem Eigengewicht nach unten hdngt und da-
durch dem Faden 1 in diesem Bereich eine gewis-
se Grundspannung erteilt.

Zuvor ist erldutert worden, daB die Vorratsspule
7 als Freilaufspule ausgefUhrt ist. Fiir die Beschleu-
nigung der Freilaufspule bietet das Fadenleitwerk
21 im hier dargesteliten AusfUhrungsbeispiel ent-
sprechend erforderliche Kompensationsmoglichkei-
ten. Dieses Fadenleitwerk 21 kann aber auch dazu
genutzt werden, die Vorratsspule 7 bei Verringe-
rung der Fadengeschwindigkeit abzubremsen.
Dazu empfiehit es sich, daB die Bremseinrichtung
der Vorratsspule 7 vom Schwenkarm 23 des Fa-
denleitwerks 21 gesteuert ist. Flr das dargestelite
Ausfihrungsbeispiel gilt, daB die Bremswirkung der
Bremseinrichtung der Vorratsspule 7 bei anziehen-
dem Faden 1 verringert, bei nachlassender Faden-
spannung und absinkendem Schwenkarm 23 ver-
groBert wird.

Schon bei der aus dem Stand der Technik
bekannten Wickelvorrichtung weist der Fadenkon-
stanter 9 ein rdumiich verstellbares Fiihrungsele-
ment 25 auf. Im dargesteliten Ausflhrungsbeispiel
gilt nun hier, daf ein MeBwertaufnehmer zur Mes-
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sung der Stellung des Flhrungselements 25 vorge-
sehen ist, das Stellungs-MeBsignal der Steuerung
10 zugeleitet wird und der Abroliantrieb 8 durch die
Steuerung 10 unter weiterer Berlicksichtigung des
Steuerungs-MeBsignals gesteuert wird. Flir die Art
dieser Steuerung kann es sich dabei empfehlen,
daB das Stellungs-Mefsignal des Fihrungsele-
ments 25 in der Steuerung 10 als Stellsignal eines
Regelkreises ausgewertet wird, dessen Regelsignal
dem Abrollantrieb 8 zugelsitet wird und da durch
die Regelung das Flhrungselement 25 bei Auslen-
kung gegenlber einer Sollstellung wieder in die
Sollstellung zurlickgefiihrt wird. Durch diese Steue-
rungstechnik wird erreicht, daB bei sehr schnellen
Geschwindigkeitsdnderungen des Fadens 1 ein zu-
satzliches Stellsignal an die Steuerung 10 flr den
Abrollantrieb 8 gegeben wird. Dadurch gelingt es,
das bewegliche FlUhrungselement 25 weitest ge-
hend in seiner Solistellung zu halten. Das wieder-
um berlicksichtigt den Einflul der Stellung des
Flihrungselements 25 auf die Fadenspannung, der
leider nicht ganz zu vernachldssigen ist, so aber in
seiner stérenden Auswirkung weitgehend eliminiert
wird.

Fiir den Fadenspannungskonstanter 9 gibt es
gine Vielzahl von Ausgestaltungsmdglichkeiten. Im
dargestellten und bevorzugten Ausflihrungsbeispiel
gilt nun, daB dieser Fadenkonstanter 9 als Tédnzer-
armeinrichtung ausgefiihrt ist. Diese Tdnzerarmein-
richtung weist im dargesteiiten Ausflhrungsbeispiel
zwei Umlenkrollen 26, 27 und eine zwischen den
Umlenkrollen 26, 27 liegende, am Tdnzerarm 28
gelagerte Ténzerrolle 29 auf, wobei, vorzugsweise,
der Tédnzerarm 28 von den Umlenkrollen 26, 27
weg gerichtet vorgespannt ist. Das Flhrungsele-
ment 25 wird hier von der Tdnzerrolle 29 und dem
Ténzerarm 28 gebildet. Die erfindungsgemas be-
vorzugte Vorspannung des Tédnzerarms 28 erfoigt
durch ein Federelement 30, das im hier dargesteli-
ten Ausflihrungsbeispiel als Schraubenzugfeder
ausgefiinrt ist. Auch andere Federarten kdnnen hier
singesetzt werden, auch pneumatische Lagerungen
des Tinzerarms 28 sind bekannt, letztlich sind
auch gewichtsbelastete Tdnzerarme 28 flir Ténzer-
armeinrichtungen der in Rede stehenden Art denk-
bar, wenngleich hier die Massentrdgheit wieder
stérend aufkommt.

Flr das dargestellte Ausflihrungsbeispie! eines
als Tédnzerarmeinrichtung ausgefiihrten Fadenspan-
nungskonstanters 9 liegt auf der Hand, daB eine
Einhaltung der Solistellung des Tdnzerarms 28 flr
die konstante Fadenspannung durchaus von erheb-
licher Bedeutung ist. Steuerungstechnisch ist es
aber nun so, daB durch Vorgabe einer bestimmten
Solisteliung eine bestimmte, dann allerdings kon-
stant gehaltene Fadenspannung vorgegeben wer-
den kann. So gewinnt man durch diese steuerungs-
technische Variante noch einen zusétzlichen steue-
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rungstechnischen Freiheitsgrad fir die erfindungs-
gemafe Wickelvorrichtung.

Der erfindungsgemaf vorhandene Fadenspan-
nungskonstanter 9 bietet noch eine weitere steue-
rungstechnische Mdglichkeit, eine dritte StellgroBe
zu beriick sichtigen. Der Fadenspannungskonstan-
ter 9 kann ndmlich einen Fadenspannungs-Mefaui-
nehmer aufweisen. Das Fadenspannungs-Mefsi-
gnal des FadenspannungsMeBaufnehmers wird
dann ebenfalls der Steuerung 10 zugeleitet und der
Abrollantrieb 8 wird durch die Steuerung 10 unter
weiterer Beriicksichtigung des Fadenspannungs-
Megsignals gesteuert. Im hier dargesteliten und
bevorzugten Ausflihrungsbeispiel gilt dabei, daf
der Fadenspannungs-MeBaufnehmer die an einem
Biegestab od. dgl. gelagerte Umlenkrolle 26 der
Ténzerarmeinrichtung ist. Es kann sich hier bei-
spielsweise um einen mit Dehnungsmefstreifens-
ensoren ausgeriisteten Biegestab handeln, was in
der einzigen Figur der Zeichnung nur angedeutet
ist.

Durch die in der volistdndigen steuerungstech-
nischen Ausrlistung der erfindungsgeméaBen Wik-
kelvorrichtung zur Verfligung stehenden drei Stell-
signale wird eine optimale, extrem verz§gerungsar-
me Steuerung des Abrollantriebs 8 erreicht, so daf
auch bei ganz unregelmigig geformten Grundk&r-
pern 2 der Faden 1 mit praktisch v8llig konstanter
Fadenspannung aufgewickelt werden kann. Im Qbri-
gen lassen sich steuerungstechnisch eine Vielzahl
von Vorgaben machen, so daB auch mit einer auf
ganz bestimmte, vorgegebene Weise variierenden
Fadenspannung gearbeitet werden kann.

Anspriiche

1. Wickelvorrichtung fiir einen Faden (1), insbe-
sondere fiir einen Faden (1) mit angendherter Null-
dehnung,
mit einem Grundkdrper (2), auf den der Faden (1)
aufgewickelt werden soll, ggf. einem dem Grund-
kdrper (2) vorgeordneten Fadenleitwerk (4) und ei-
nem Drehantrieb (5) flir den Grundk&rper (2) und
mit einer von dem Grundk&rper (2) bzw. dem ggf.
vorgeordneten Fadenleitwerk (4) entfernt angeord-
neten Abrollvorrichtung (6) flir den Faden (1), wo-
bei die Abrollvorrichtung (8) eine Vorratsspule (7)
flir den Faden (1), einen Abrollantrieb (8) flir den
Faden (1), einen, insbesondere als Tédnzerarmein-
richtung ausgeflihrten Fadenspannungskonstanter
(9) und eine elektrische oder eiektronische Steue-
rung (10) aufweist.
dadurch gekennzeichnet,
daB der Faden (1) nahe vor dem Grundkdrper (2)
bzw. vor dem vorgeordneten Fadenleitwerk (4)
durch einen Geschwindigkeitsaufnehmer (13) ge-
flhrt ist,
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daB das Geschwindigkeits-MeBsignal des Ge-
schwindigkeitsaufnehmers (13) der Steuerung (10)
der Abrolivorrichtung (6) zugeleitet wird und

daB die Abroligeschwindigkeit des Abrollantricbs
(8) durch die Steuerung (10) nach MaBgabe des
Geschwindigkeits-MeBsignals des Geschwindig-
keitsaufnehmers (13) gesteuert wird.

2. Wickelvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daB der Geschwindigkeitsaufneh-
mer (13) als Tachogenerator mit einer am Faden
(1) angreifenden Tachorolle (14) ausgefiihrt ist.

3. Wickelvorrichtung nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, daB die Vorratsspule (7)
als, ggf. mit einer Bremssinrichtung versehene
Freilaufspule ausgefiihrt ist und daB der Abrolian-
trieb (8) von der Vorratsspule (7) getrennt ist und
am von der Vorratsspule (7) abgezogenen Faden
(1) angreift und daB, vorzugsweise der Abrollantrieb
(8) zum Angriff am Faden (1) eine von einem
Antrisbsmotor (17) angetriebene Umschlingungs-
walze (18) mit paralleler Mitlaufwalze (19) und ggf.
einem dazwischen angeordneten Fadenleitwerk
(20) aufweist.

4. Wickelvorrichtung nach Anspruch 3, dadurch
gekennzeichnet, daB die Umschlingungswalze (18)
und vorzugsweise auch die Mitlaufwalze (19) tridg-
heitsarm, insbesondere als Hohiwalzen, ausgeflihrt
sind.

5. Wickelvorrichtung nach Anspruch 3 oder 4,
dadurch gekennzeichnet, daB zwischen der Vor-
ratsspule (7) und dem Abrollantrieb (8) ein Faden-
leitwerk (21) angeordnet ist, daB, vorzugsweise, das
Fadenleitwerk (21) eine feststehende Leitdse (22)
und eine an einem Schwenkarm (23) gelagerte
Umlenkrolle (24) aufweist und daB, vorzugsweise,
die Bremseinrichtung der Vorratsspule (7) vom
Schwenkarm (23) des Fadenieitwerks (21) gesteu-
ert ist.

6. Wickelvorrichtung nach einem der AnsprQ-
che 1 bis 5, wobei der Fadenspannungskonstanter
(9) ein rdumlich verstellbares Fithrungselement (25)
aufweist, dadurch gekennzeichnet, daB ein Me8-
wertaufnehmer zur Messung der Stellung des Fih-
rungselements (25) vorgesehen ist, das Stellungs-
MegBsignal der Steuerung (10) zugeleitet wird und
der Abrollantrieb (8) durch die Steuerung (10) unter
weiterer Beriicksichtigung des Stellungs-MeBsi-
gnals gesteuert wird.

7. Wickelvorrichtung nach Anspruch 6, dadurch
gekennzeichnet, daB das Stellungs-MeBsignal des
Fihrungselements (25) in der Steuerung (10) als
Stellsignal eines Regelkreises ausgewertet wird,
dessen Regelsignal dem Abrollantrieb (8) zugeleitet
wird und daB durch die Regelung das Filhrungsele-
ment (25) bei Auslenkung gegentber einer Sollstel-
lung wieder in die Sollstellung zurlickgeflhrt wird.

8. Wickelvorrichtung nach Anspruch 6 oder 7,
dadurch gekennzeichnet, daB die Ténzerarmein-
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richtung zwei Umlenkrolien (26, 27) und eine zwi-
schen den Umlenkrollen (28, 27) liegende, am T&n-
zerarm (28) gelagerte T&nzerrolle (29) aufweist
und, vorzugsweise, der Tdnzerarm (28) von den
Umienkrollen (26, 27) weg gerichtet vorgespannt ist
und daB das Fiihrungselement (25) von der Tan-
zerrolle (29) und dem Ténzerarm (28) gebildet ist.

9. Wickelvorrichtung nach einem der Ansprl-
che 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, daB der
Fadenspannungskonstanter (9) einen
Fadenspannungs-MeBaufnehmer aufweist und das
Fadenspannungs-Mefsignal des Fadenspannungs-
MeBaufnehmers der Steuerung (10) zugeleitet wird
und der Abroliantrieb (8) durch die Steuerung (10)
unter weiterer Beriicksichtigung des
Fadenspannungs-Mefsignals gesteuert wird.

10. Wickelvorrichtung nach Anspruch 8, da-
durch gekennzeichnet, daf der Fadenspannungs-
MeBaufnehmer eine an einem Biegestab od. dgl.
gelagerte Umlenkrolle (26) der Tanzerarmeinrich-
tung ist.
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