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betédtigter Schaltorgane.

&) Die Erfindung bezieht sich auf eine mechanische
Sperrvorrichtung flir zwei nebeneinander angeordne-
te mechanisch oder elekiromagnetisch betétigte
Schaltorgane zum Verhindern des gleichzeitigen Ein-
schaltens beider Schiitze, wobei mit jedem Schliiz
ein Schieber gekoppelt ist und jeder Schieber auf
ein zwischen den beiden Schiebern bewegbar ange-
ordnetes Verriegelungsorgan einwirkt und das Ver-
riegelungsorgan als Winkelhebel ausgebildet ist, der
um eine am Gehduse orisfest ausgebildete Drehach-
se drehbar ist und dessen eines Ende mit einem der
beiden Schieber gelenkig iiber eine ortsverdnderli-
che Drehachse, die achsparallel zur festen Drehach-
se ausgerichtet ist, verbunden ist und der andere
Winkelarm des Winkelhebels durch Drehen des Win-
kethebels in eine den zweiten Schieber verriegeinde
Position bewegbar ist.

- Fig. 21
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Sperrvorrichtung gegen gleichzeitiges Einschalten zweier mechanisch oder elektromagnetisch betétig-
ter Schaltorgane

Bei mechanisch oder elekiromagnetisch beté-
tigten in Maschinen, Anlagen, Fahrzeugen usw. in-
stallierten Schaliorganen wird h&ufig gefordert, daB
ein bestimmtes Schaltorgan blockiert ist, solange
ein anderes bestimmtes Schaltorgan sich in einge-
schaltetem Zustand befindet. Das Erfordernis des
Verhinderns des gleichzeitigen Einschaltens zweier
Schaltorgane tritt besonders h3ufig bei Anlagen mit
elektrischen Schaltorganen auf, und zwar insbeson-
dere bei Schaltschiltzen und Relais, wie Wendes-
chiitzkombinationen und Stern-Dreieck-Schaltun-
gen, bei denen zwei Leistungsschiiize nicht gleich-
zeitig anziehen diirfen. Auch muB nach Offnung
eines Schilizes die erfolgende Stromunterbrechung
vollstéindig beendet sein, bevor sich die Kontake
eines zweiten Schiitzes berlihren.

Zur Losung dieser Aufgabe sind bereits me-
chanische Verriegelungen verschiedener Konstruk-
tionen bekannigeworden, wozu beispielsweise auf
die Verriegelungsvorrichtungen gem&B DE-AS 12
94 523, DE-AS 12 64 579, FR-PS 20 45 090, EP-
0S 02 14 639 und DE-PS 29 51 356 beispielswei-
se verwiesen wird. Bei den Verriegelungsvorrich-
tungen gem#B DE-AS 12 64 579, der FR-PS 20 45
0380 und EP-OS 02 14 630 ist die Verriegelungsein-
richtung spiegelsymmetrisch aufgebaut in der Aus-
stellung und die Verriegelung erfolgt durch das
jeweilige gegeneinander Verriegeln durch Verdn-
dern der Position eines der Verriegelungshebel.
Diese mechanischen Verriegelungen k&nnen auch
noch zusdizlich mit einer elekirischen Verriege-
lungseinrichtung ausgestatiet sein, siehe beispiels-
weise FR-PS 20 45 090 oder DE-AS 12 94 523,

Bei der Verrriegelungsvorrichtung zum Erzielen
einer mechanischen Einschaltsperre gem#s der
DE-PS 29 51 356 enihdlt die Verriegelungsvorrich-
tung drei bewegliche Teile, némlich zwei gleiche
Betitigungsschieber, die je an ein Schaltorgan an-
gekoppelt sind und als Zwischenglied eine achslo-
se Wippe, auf die die Betitigungsschieber einwir-
ken. Durch Verlagerung der Wippe in einem Ge-
héuse werden die Verriegelungsstellungen fiir das
eine bzw. andere Schaliorgan Uber die Beidti-
gungsschieber ausgeldst.

Je nach Ausbildung der Verriegelungseinrich-
tung werden diese zwischen den beiden Schaltor-
ganen, wie Schiitzen, angeordnet, eine Bauweise,
die insbesondere auf die symmetrisch aufgebauten
Verriegelungseinrichtungen anwendbar ist, wie bei-
spielsweise in der DE-AS 12 64 579 oder DE-PS
29 51 356 beschrieben.

Vielfach wird jedoch gefordert, Schiitze mit un-
verdnderter Projektierungsbreite flir alle Anwen-
dungsfélle vorzusehen, also auch bei Einsatz von
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Sperrvorrichtungen.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, das
gleichzeitige Einschalten zweier Schaltorgane, wie
Schiitze, aus der gemeinsamen Nullsteliung heraus
bzw. das Einschalien des zweiten Schiitzes bei
eingeschaltetem ersten Schiitz mit Sicherheit durch
eine einfache mechanische Verriegelungsvorrich-
tung zu verhindern. Hierbei soll die Breite der
Schiitze unverdndert bleiben und Schiitze unmitiel-
bar nebeneinander angeordnet werden. Des weite-
ren sollen die Schaltorgane bei unverinderter Bau-
weise sowohl mit Hilfsschalter oder anderem Zube-
hSér und Verriegelungsvorrichtung als auch ohne
Hilfsschalter bzw. ohne Hilfsschalter aber mit Ver-
riegelungsvorrichtung eingesetzt werden. Die Ver-
riegelungseinrichtung soll auch durch ihre Formge-
bung die Schocksicherheit der gesamien Anord-
nung erhdhen.

Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf eine
Sperrvorrichtung zur mechanischen Verriegelung
eines von zwei Schaliorganen gem&s dem Oberbe-
griff des Anspriiches 1, die von einer Vorrichtung
entsprechend der aus der DE-PS 29 51 356 be-
kannten Vorrichtung ausgeht. Die der Erfindung
zugrunde liegende Aufgabe wird erfindungsgeman
durch Ausbildung des Verriegelungsorgans als
Winkelhebel mit einer orisfesten Drehachse und
einer beweglichen Drehachse fiir einen der Schie-
ber geldst. Erfindungsgem&B wird vorgeschlagen,
daB das Verriegelungsorgan als Winkelhebel aus-
gebildet und um eine am Geh#useunterieil ortsfest
ausgebildete im Bereich der Winkelecke in eine
Lagerbohrung des Winkelhebels eingreifende Ach-
se drehbar ist, und ein Winkelarm des Winkelhe-
bels mit einem der beiden Schieber gelenkig mit
ortsveréinderlicher, zur orisfesten Drehachse des
Winkelhebels achsparalleler Achse verbunden ist
und der andere Winkelarm des Winkelhebels durch
Bewegen des mit dem Winkelhebel gelenkig ver-
bundenen Schiebers in die der Einschalistellung
bzw. Ausschaltstellung des angekoppeiten Schalt-
organes entsprechenden Endlagen in eine den Be-
wegungsfreiraum des zweiten Schiebers zum Ein-
schalten des mit dem zweiten Schieber gekoppel-
ten Schaltorganes blockierende Position bzw. in
eine den fir das Einschalten des mit dem zweiten
Schieber gekoppelten Schaltorganes notwendigen
Bewegungsfreiraum freigebende Position bewegbar
ist, wobei in Einschalistellung des zweiten Schie-
bers die Riickdrehbewegung des Winkelhebels um
die orisfeste Achse blockiert ist und der gelenkig
mit dem Winkelhebel verbundene Schieber in der
Ausschalistellung arretiert ist.

Vorteilhaft ist es, die beiden den zwei Schaltor-
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ganen, insbesondere Schiitzen, zugeordneten
Schieber gleich auszubilden und in einer Ebene mit
dem Winkelhebel, jedoch um 180° gegeneinander
versetzt, in dem Gehduse anzuordnen. Der Winkel-
hebel ist derart zwischen den beiden Schiebern
angeordnet ist, daf diese mit je einem Endbereich
eines der Winkelarme des Winkelhebels zusam-
menwirken k&nnen. Die Koppelorgane zu den ge-
geneinander zu verriegelnden Schaltorganen, wie
Schitz und Hilfsschalter, sind bevorzugt auf der
Ober- und Unterseite der Schieber angeformt und
erstrecken sich senkrecht zur Bewegungsrichtung
der Schieber in dem GehZuse und achsparallel zur
Drehachse des Winkelhebels. Sie sind als Zapfen
bzw. Aufnahmezapfen ausgebildet, wobei am Ge-
hauseunterteil und -oberteil entsprechende Aus-
nehmungen fiir den Durchgriff der Koppelorgane
ausgebildet sind. An den oberseitigen Ausnehmun-
gen des GehZuses ist an der Stellung der Koppel-
organge die Schaltsteliung der Schaltorgange EIN,
AUS ersichilich.

Die erfindungsgemaBe mechanische in einem
Geh8use untergebrachte Sperrvorrichtung ist auf
zwei direkt nebeneinander angeordneten Schaltor-
ganen, insbesondere Schiitzen montierbar. Hierbei
ist die Montagerichiung der Schiitze gleich. Da-
durch wird bei auf Montageschienen montierten
Schiitzen kein zusitzlicher Raum auf der Monta-
geschiene bendtigt.

Um den universellen Einsatz der Schiitze mit
und ohne Hilisschalter ohne konstruktive oder bau-
liche Anderungen zu ermdglichen, ist des weiteren
vorgesehen, daf die Oberseite des Geh#uses der
Sperrvorrichtung so strukturiert ist wie die Obersei-
te der Schutze, d.h. der beiden nebeneinander
angeordneten miteinander zu verriegeinden Schiit-
ze. Damit ist es mdglich, daB Hilfsschalier oder
sonstiges Zubehdr ohne weitere Hilfsmittel auf der
Sperrvorrichtung angeordnet werden kdnnen. Die
Erfindung ermdglicht, die Sperrvorrichtung zwi-
schen Hilfsschalter und Schaltorganen, wie Schiit-
zen, anzuordnen. Um die richtige Zuordnung von
Hilfsschalter und Schiitz auch bei Verwendung der
Sperrvorrichtung zu gewdhrleisten, ist des weiteren
vorgesehen, daB die Sperrvorrichtung mit Gehduse
in die Codiervorrichtung bes Schaltorganges mit
einbezogen wird, indem Uber Codierstifie, die von
dem Schaltorgan ausgehend durch das Geh&use
der Sperrvorrichtung gefiihrt sind, die Codierung
auf die Hilisschalter, die auf die Sperrvorrichiung
aufgesetzt werden, Ubertragbar ist. Bevorzugt ist
das Gehduse mit Codierstiften versehen, die be-
weglich gelagert sind, die unterseitig aus dem Ge-
hduse herausragen und durch Ausnehmungen im
Geh3useoberteil von oben zugénglich sind und die
die Codierung von den Schaltorganen libernehmen
und z.B. auf die Hilfsschalter lbertragen.

Entsprechend der Erfindung ist das Gehduse
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der Sperrvorrichtung so strukturiert, daB es an zwei
nebeneinander geordneten Schiitzoberflichen an-
paBbar ist, dem eine sich in Hintereinanderschal-
tung angeordnete wiederholende Geh3usestruktu-
rierung entspricht. Das Geh#use ist also nicht sym-
metrisch ausgebildet, sondern enthdlt zwei eiwa
gleichgestaltete Teile, die gleichsinnig aneinander-
gefligt sind; das gilt fiir das Geh&useunterteil eben-
so wie fir das Gehduseoberteil.

Um eine sichere und maBgenaue Montage des
Gehduses mit der Sperrvorrichtung auf den Schiit-
zen zu ermdéglichen, weist das Gehiuse auf der
Unterseite  sowohl Fihrungsstifte als auch
Schnapphaken auf, die in entsprechende Ausneh-
mungen auf der Schiiizoberseite eingeflihrt bzw.
einrasten. Entsprechend ist auch die Oberseite des
Gehduses mit Ausnehmungen ausgeriistet, so dafl
Hilfsschalter oder anderes Zubehdr mit entspre-
chenden Filhrungsstiften und Schnapphaken eni-
weder auf das Geh&8use oder direkt auf das Schuiz
aufsetzbar und einrastbar sind.

Gem&B der Erfindung werden definierte Schalt-
wege zum Ein- und Ausschalten der angekoppelten
Schaltorgane durch eine entsprechende Flihrung
der Schieber in dem Geh&use der Sperrvorrichtung
erreicht. Inshesondere ist vorgesehen, daB die
Schieber jeweils in einer Ausnehmung des Geh&u-
seunterteiles zum Ausflihren der hin- und herge-
henden Schalibewegung fiir definierte Schaltwege
zwangsgeflhrt sind. W&hrend der eine Schieber
durch die gelenkige Verbindung mit dem Winkelhe-
bel eine weitere Flihrung und lLagesicherung er-
fahrt, ist in weiterer Ausgestaitung der Erfindung
vorgesehen, daB fiir den nicht am Winkelhebel
angelenkten Schieber im Gehduseinneren eine
Flihrungsnut zwischen an dem Geh3useunterteil
und/oder -oberteil angeformtien Flhrungsleisten
oder dergleichen zusitzlich ausgebildet ist, in der
der Schieber in Schaltrichtung hin- und herbeweg-
bar ist.

Die Erfindung wird nachfolgend anhand eines
in den Zeichnungen dargesteliten Ausflihrungsbei-
spieles ndher erldutert. Es zeigen

Figur 1 Draufsicht auf Geh&useunterteil
Figur 2 Unteransicht auf Geh&useunterieil
Figur 3 Vorderansicht, teiiweise geschnitten,
nach Schnitt in Fig. 1
Figur 4 Draufsicht auf Gehduseoberteil
Figur 5 Unteransicht auf Geh&useoberteil
Figur 6 Vorderansicht auf Gehduseoberteil
Figur 7 Draufsicht auf einen Schieber
Figur 8 Unteransicht des Schiebers
Figur 9 Vorderansicht des Schiebers
Figur 10 Draufsicht auf den Winkethebel
Figur 11 Unteransicht des Winkelhebels
Figur 12 Vorderansicht des Winkelhebels
Figur 13 Draufsicht des Codierstiftes
Figur 14 Vorderansicht des Codierstiftes
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Figur 15 Funktionsdarsteliung "Aus-Stellung"

Figur 16 Funktionsdarstellung “erstes Schiitz
Ein - zweites Schiitz Aus verriegelt"

Figur 17 Funktionsdarstellung "erstes Schiitz
Aus verriegelt -zweites Schiitz Ein”

Figur 18 VergrdBerte Einzelheit aus Figur 15

Figur 19 Schnitt AA in Figur 18

Figur 20 Schnitt nach BB in Figur 18

Figur 21 Montage-Schema mit Schiitzen.

Figur 21 zeigt schematisch die Anordnung der
Sperrvorrichtung 3 auf zwei direkt nebeneinander
ohne Zwischenraum und Zwischenglieder angeord-
neten Schitzen 1, 2 als Schaliorganen, die verhin-
dern soll, daB das zweite Schiiiz schaltet, wenn das
erste in Einschaltstellung ist. Die Sperrvorrichtung
3 ist so gestaltet, daB auf diese, wie gestrichelt
angedeutet, in Pfeilrichtung noch ein Hilfsschalter 4
aufgesetzt und in Eingriff gebracht werden kann,
natlirlich auch flr das zweite Schiitz. Die Sperrvor-
richtung 3 ist zwischen Zubehdr, wie Hilfsschaltern
und Schiitzen einbaubar. Durch eine Strukturierung
der Oberseite der Sperrvorrichtung 3, d.h. des Ge-
hduses, analog zu der Oberfliche der Schiitze 1
und 2, ist es mdglich, Zubehsr, wie Hilfsschalter 4,
universell mit oder ohne Verriegelungseinrichtung
auf den Schiitzen zu montieren. Die nur schema-
tisch an einer Stelle angedeuteten gestrichelt ge-
zeichneten Codierstifte 500, die im Geh3use der
Sperrvorrichtung 3 geflihrt sind, gew&hrleisten die
richtige Zuordnung der Hilfsschalter zu den Schiit-
zen, da sie durch die Sperrvorrichtung bis in die
Schaltorgane gefiihrt sind und die Codierung von
dem Schiitz Uibernehmen und auf im Hilfsschalier
befindliche Gegenstlicke Uberiragen. Auch die
Schiitze sind universell verwendbar, mit und ohne
Sperrvorrichtung, da sie in der Einbaubreite bei
Einsatz der Sperrvorrichtung nicht verédndert wer-
den.

Die Sperrvorrichtung 3 weist ein aus Geh&use-
unterteil 100 und Gehduseoberteil 200 zusammen-
gesetiztes Gehduse auf, in dem die die mechani-
sche Verriegelung bewirkenden Elemente, siehe Fi-
gur 15, ndmlich zwei Schieber 300, 300a und als
Verriegelungsorgan der Winkethebel 400, unterge-
bracht sind.

In der Figur 15 ist in Aufsicht in das Geh&use-
unterteil 100 die Lage und Zuordnung der Schieber
300, 300a und des Winkelhebels 400 als Verriege-
lungsorgan zwischen den beiden Schiebern ersicht-
lich. Das Geh3use ist zum Anschluf an zwei
Schaltorgane in entsprechender Wiederholung von
Formgebungen ausgebildet, wobei der Schieber
300 mit dem Schiitz 1 und der Schieber 300a mit
dem Schiifz 2 zusammenwirken. Der Schieber 300
wird mit dem Schiitz 1 gemp Figur 21 gekoppel,
der Schieber 300a mit dem Schiitz 2 gem&B Figur
21. Der Winkelhebel 400 ist um die orisfest am
Geh&useunterteil angeordnete Achse 123 drehbar,
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siehe Pfeil S3. Der Schieber 300 ist mit einem
Winkelarm des Winkelhebels 400 gelenkig Uber die
Achse 301 verbunden, die einen beweglichen
Drehpunkt fiir den Winkethebel 400 infolge Schie-
berbewegung des Schiebers 300 in Pfeilrichtung
S1, S2 bildet. Der Schieber 300a ist gegenilber
dem Schieber 300 jedoch um 180° gedreht und
auf der gegeniiberliegenden Seite des Winkelhe-
bels in dem Gehduseunterteil lose angeordnet. Die
Bewegungsmdglichkeiten des Schiebers 300a wer-
den jedoch durch Flhrungen an der Innenseite des
Gehduses auf die Hin- und Herbewegung in
Zwangsflihrungen in Schaltrichtung S1, 82 einge-
schrankt. Des weiteren ist die Ldnge des Schaltwe-
ges des Schiebers 300a in beiden Richtungen be-
grenzt, einerseits durch den Winkelhebel, anderer-
seits durch den Mitnahmeweg des angekoppelten
Zapfens des Schiitzes. Insbesonders ist der Schie-
ber 300a in einer zwischen der Fllhrungsleiste 122
und dem Sockel 121a gebildeten FUhrungsnut 130
gelagert und in Pfeilrichtung $1, 82 verschiebbar.

Die Elemente 300, 400, 300a sind so in dem
Geh&useunterieil angeordnet, daB die im Geh&use-
unterteil ausgebildeten Einstecklécher 116, 116a
flir die Codierstifte auch bei Verschieben der Lage
der Elemente frei bleiben.

Eine vorieilhafte Ausgestaltung des GehZuse-
unterieiles 100 fUr die Aufnahme der beweglichen
Elemente der Sperrvorrichfung ist in den Figuren 1
bis 3 dargestellt. Da das Geh&use 100 zum Aufset-
zen auf zwei gleiche Schiitze dient, zeigt es auch
in seinem grundsdiziichen Aufbau zwei gleiche an
der Grenzlinie G aneinandergesetzte Hilften, die in
ihren Funktionsbereichen beziiglich des Anschlus-
ses an die Schiiize oberseitig und unterseitig ange-
paft ausgebildet sind. Fiir die formschliissige Rast-
verriegelung des Geh&useunterteiles 100 mit der
Oberseite der Schiitze sind an der Geh3useunter-
seite 110, siehe Figur 2, jeweils drei PaBzapfen
101, 102, 103 flr das erste Schiitz und PaBzapfen
101a, 102a, 103a flr das zweite Schiitz in Dreiek-
kanordnung ausgebildet. An den Geh3useauBen-
winden sind des weiteren Randausnehmungen
106, 107 bzw. 106a, 107a ausgebildet und paarwei-
se Schnapphaken 104, 105 bzw. 1042, 1053, die an
der Gehduseunterseite Uberstehen, zum Einrasten
in enisprechende Hinterschneidungen an den
Schiitzen vorgesehen. Bei der umiaufenden Ge-
h&usewand 112 sind an der Oberseite die Bersiche
126, 127 bzw. 126a, 127a und 113 zum Auflegen
des Geh&useoberteiles 200 gemaB Figuren 4 bis 6
biindig in einer Ebene ausgebildet und gegenliber
den Ubrigen Randbereichen abgesetzt. An den
{iberstehenden Randteilen 118 bzw. 119, 120 sind
paarweise einander zugeordnet PaBldcher 124, 125
bzw. 124a, 125a ausgebildet, die der Aufnahme
entsprechender PaBzapfen an der Unterseite eines
Hilfsschalters 4, siehe Figur 21, dienen und die in
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analoger Weise auf der Oberseite der Schiitze 1
und 2 zum Einstecken der PaBzapfen 101, 103
bzw. 101a, 103a an der Unterseite des Gehiuses
dienen.

Das Geh3useunterteil,weist in jeder Hilfte ei-
nen insbesondere rechteckigen Durchbruch 117
bzw. 117a fliir die Kopplungsorgane der Sperrein-
richtung zu den Schiltzen sowie Einsteckicher
116 bzw. 116a flr die Codierstifte 500, siehe sche-
matische Andeutung in Figur 3, auf. Zusdizlich ist
nun ein Gehduseteil mit der den festen Drehpunkt
des Winkelhebels bildenden Achse 123 in Gestalt
eines am Geh3useboden auf der Innenseite 111
angeformien Achszapfens gerlistet. Um eine ein-
wandfreie Flhrung des nicht mit dem Winkelhebel
verbundenen Schiebers zu etreichen, ist des weite-
ren dieser Gehdusebereich mit der Flihrungsnut
130 flir den am Geh&useboden aufliegenden
Schieber ausgerlstet, die beispielsweise zwischen
der am Geh&useboden angeformten Flihrungsleiste
122 und einer Sockelwand des die EinstecklScher
116a fiir die Codierstifte umgebenden Sockels
121a gebildet ist.

Das Geh3useoberteil zum VerschiieBen des
Geh&useunterteiles ist beispielhaft in den Figuren 4
bis 6 dargestelit. Das Geh&useoberteil 200 weist
einen umiaufenden mit Rastnuten 205, 206 und
Vorspriingen 203, 204 ausgebildetem Rand auf, mit
dem es formschliissig und blndig mit der Obersei-
te des Geh&useunterteiles abschliefend auf dieses
aufgesetzt werden kann. Auch im Geh3useoberteil
wiederholt sich. die Ausbildung der den beiden
Schiitzen zugordneten Bereiche an der Grenziinie
G . Auf der Unterseite 202 sind paarweise einander
an den Randern gegenliberliegend vorstehende
Raststege 210, 211, 212 ausgebildet, die ein form-
schllissiges Einrasten des Geh#useoberieils am
Geh&useunterteil ermdglichen. Weitere paarweise
angeordnete Einstecklcher 213, 214 bzw. 213a,
214a sind im Geh3useoberteil vorgesehen. Fiir das
Eingreifen der Kopplungsorgane der Hilfsschalter in
die Zapfen 302, 302a der Schieber ist jeweils eine
Ausnehmung 215 bzw. 215a in ausreichender Gro-
Be vorgesehen, die auch eine entsprechende Be-
wegung des Schiebers bzw. Zapfens gesiatiet.
Durch diese Ausnehmungen 215 bzw. 215a ist
auch an der Stellung des Zapfens 302 bzw. 302a
die Schalisteliung EIN 1 oder AUS 0 der Schilize
1, 2 erkennbar angezeigt, siehe gestrichelie Andeu-
tung in Figur 4. Des weiteren weist das Geh&use-
oberteil 200 Offnungen.216 bzw. 216a zum Einflih-
ren von Codierstifien auf. Des weiteren sind Nok-
ken 207, 207a zum Aufklipsen von Schildirdgern
oder dergleichen auf jeder Gehduseoberteilhilite
angeformt.

Auf der Unterseite 202 des GehZuseoberteiles
sind die Ausnehmungen 215, 215a fiir das Durch-
stecken der Kopplungsorgane beidseitig mit paral-
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lel zur Bewegungsrichtung der Schieber sich er-
streckenden Flihrungsstegen 217, 218 bzw. 21743,
218a umgeben. An der Unterseite 202 des Gehdu-
seoberteiles sind im mittleren Bereich zuséizliche
Fihrungsrippen 220, 219 angeformt, die der Fih-
rung der Schieber dienen.

Die beiden je einem der Schiitze zugeordneten
Schieber 300 der Sperrvorrichtung, siehe Figur 15,
sind hier aus fertigungstechnischen Grlinden gleich
ausgebildet. Eine vorteilhafte Ausgestaltung des
Betatigungsschiebers 300 ist in den Figuren 7 bis
9 in drei Ansichten dargestelit. Der platienformige
Schieber 300 ist auf seiner dem Geh3useunterteil,
d.h. Bodeninnenseite 111, zugewandten und auflie-
genden Seite 306 mit einem senkrecht zur Schie-
bererstreckung vorstehenden Aufnahmezapfen 303
mit PaBloch 304 fiir den Zapfen des anzukoppeln-
den Schiiizes ausgebildet. Auf der gegeniiberlie-
genden Seite 305 des Schiebers ist etwa dem
Aufnahmezapfen 303 gegentiiberliegend sich er-
streckend der Zapfen 302 zum Eingriff in den Hilfs-
schalter ausgebildet. Hierdurch ist eine Schaltstel-
lungsanzeige moglich. Auf dieser Seite des Schie-
bers 300 ist auch der Achszapfen 301 zur Flihrung
des Winkelhebels ausgebildet, wobei der Achszap-
fen an dem einen Ende des Schiebers, das bevor-
zugt auch verjlingt durch die Ausbuchtung 308
ausgebildet ist, vorgesehen ist, wihrend am ande-
ren Endbereich des Schiebers die beiden einander
gegenliberliegenden Zapfen bzw. Aufnahmezapfen
angeordnet sind. Das Ende 307 des Schiebers, in
dessen Bereich der Achszapfen 301 angeformt ist,
ist in seiner Kontur leicht konkav ausgebildet.

Eine Ausflihrung des Winkelhebels 400 ist in
den Figuren 10 bis 12 dargestellt. Der Winkelhebel
400 weist im Winkeleckbereich die durchgehende
Lagerbohrung 401 zum Aufsetzen auf den am Ge-
hiuseunterteil angeformten Achszapfen 123 auf.
Der eine Winkelhebel 403 erstreckt sich mit einer
leicht konvex ausgebildeten Stirnseite 406 in Rich-
fung auf den lose eingesetzten Schieber 300a. Der
andere Winkelarm 404 erstreckt sich etwa recht-
winkling hierzu und ist in seinem Endbereich mit
der Lagerbohrung 402 flir die Aufnahme des Achs-
zapfens 301 des Schiebers 300 ausgebildet. Hier-
bei ist der Winkelhebel zur Aufnahme des Achs-
zapfens des Schiebers in dem den Schieber Uliber-
deckenden Bereich unterseitig mit der Ausneh-
mung 405 ausgebildet, so daB der Winkelhebel
planparallel auch im Bereich des zweiten Armes
403 zum Geh3useboden und senkrecht zu den
Achsen 123, 301 gelagert werden kann und ein
Verkanten gegeniiber den Drehachsen vermieden
ist.

Die in das Gehduseunterteil 100 gem3B Figur
15 eingesetzten beweglichen Elemente, némlich
die beiden Schieber 300 und 300a werden in dem

" Geh3useunterteil in den Ausnehmungen 117 bzw.
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117a mit den darin geflhrien Aufnahmezapfen 303
in Verschieberichtung der Schisber geflihrt. Auf
diese Weise sind die Schaltwege der Schieber 300
und 300a vorgegeben und die Bewegungsmoglich-
keit wird durch den zwischengeschalieten Winkel-
hebel 400, der um die feste Drehachse 123 beweg-
bar ist, und mit dem Schieber 300 gelenkig verbun-
den ist und gegeniiber dem zweiten Schieber 300a
definierte Positionen einnimmt, bestimmt.

Beim Schalten eines Schiitzes wird der ent-
sprechende Schieber Uiber den Zapfen als Kopp-
lungsorgan mitgenommen und das andere Schiitz
durch den anderen Schieber blockiert.

Ausgehend von der Anordnung und Zuordnung
der beweglichen Teile gemiB Figur 15 befinden
sich die Schieber in der dort gezeigten Stellung flir
beide Schiitze, d.h. beide Schieber 300 und 3004,
in Ausschaltstellung. Beim Schalten des Schiitzes
1 wird der Schieber 300 gemiB Figur 15 in Pfeil-
richtung S1 Uber den am Mitnahmezapfen 303
angekoppelten Zapfen 10 des Schiitzes 1, sieche
Figur 19, in die Einschalistellung "Ein (1)", siehe
Figur 16, bewegt. Gleichzeitig mit der Bewegung
des Schiebers 300 in Pieilrichtung S1 nimmt der
Schieber iiber den Achszapfen 300 den angelenk-
ten Winkelhebel 400 mit, so daB dessen freier
Winkelarm 403 nach innen vor das Ende 307a des
zweiten Schiebers 300a schwenkt und den Bewe-
gungsfreiraum vor dem zweiten Schieber 300a
blockiert, siehe Figur 16. Die einander zugekehrien
Enden 406 des Winkelhebels 403 und des Schie-
berendes 307a sind konvex bzw. konkav geformt,
um aneinander vorbeigleiten zu kdnnen. In dem in
Figur 16 dargesteliten eingeschalteten Zustand des
Schiitzes 1 ist gleichzeitig der an das zweite
Schiitz gekoppelte Schieber 300a durch den einge-
schwenkten Winkelarm 403 in der Ausschaltstel-
lung 2 blockiert, d.h. mechanisch verriegelt. Erst
wenn das Schiitz 1 ausgeschaltet und dabei der
Zapfen des Schiitzes 1 den Schieber 300 in Pfeil-
richtung S2, siehe Figur 15, wieder in die "Aus"-
Stellung (1) des Schiitzes 1 zurlickstelli, wird der
Winkelhebel 400 aus der Blockierstellung gemas
Figur 16 wieder ausgeschwenkt. Das bedeutet, daf
das Schiitz 2 entriegelt wird, da der Schieber 300a
nunmehr wieder in Pfeilrichtung S1 von der "Aus"-
Stellung (2) in die "Ein"-Stellung (2), siehe Figur
17, bewegt werden kann. Diese Bewegung des
Schiebers 300a in Pieilrichtung S1 erfolgt durch
Einschalten des Schiiizes 2 und Mitnahme des
Schiebers 300a durch den angekoppelten Zapfen
des Schiizes 2 am Aufnahmezapfen 303a des
Schiebers 300a.

Nachdem der Schieber 300a in Pfeilrichtung
St in die Einschalisteliung des Schiitzes gemas
Figur 17 gerlickt ist, ist er gleichzeitig an der
Innenkante 407 des Winkelarms 403 eingerastet,
so daB er den Bewegungsfreiraum des Winkelhe-
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bels 400 durch das Gegenlager am Sockel 121 am
Gehduseboden blockiert, wodurch eine Schwenk-
bewegung S3 des Winkelhebels 400 und damit
eine entsprechende Bewegung des Schiebers 300
blockiert ist. Erst wenn der Schieber 300a wieder in
Pfeilrichtung S2 von der Einschalistellung Il des
Schiitzes 2 zurlickbewegt wird durch Ausschalten
des Schiizes 2 in die Ausschalistellung II, kann
der Winkelhebel wieder um die Drehachse 123
geschwenkt werden und damit eine Bewegung des
Schiebers 300 in Richtung S1 durch Entriegelung
ermdglichen.

In der Figur 18 ist auszugsweise in vergrGBer-
ter Darstellung die Zuordnung und das Zusammen-
wirken der Schieber 300, 300a der Schiitze 1 und
2 mit dem Winkethebel 400 als Verriegelungsorgan
dargestellt, wie bereits vorangehend zu den Funk-
tionsstellungen der Figuren 15 bis 17 erldutert.

Figur 19 zeigt hierbei auszugsweise den Teil-
querschnitt AA, woraus das Durchgreifen des Auf-
nahmezapfens 303 des Schiebers 300 durch das
Gehauseunterteil 100 durch die Ausnehmung 117
verdeutlicht ist, wobei in die Aufnahmebohrung 304
der gestrichelt dargestellte Zapfen 10 des Schiit-
zes 1 eingreift. Analag greift am Schieber 300a
unterseitig der Zapfen des Schiitzes 2 flr die Mit-
nahmebewegung ein.

Die Figur 20 zeigt den auszugsweisen Teil-
querschnitt BB von Figur 18, woraus im Schnitt die
ortsfeste Drehachse 123 und die bewegliche Dreh-
achse 301 des hier eingesetzten Winkelhebels 400
ersichtlich sind.

Die erfindungsgem&Be mechanische Verriege-
lung verhindert also das gleichzeitige Einschalten
zweier Schiitze, die mit der Sperrvorrichtung aus-
gestattet sind, da die Anordnung so getroffen ist,
daB jeweils nur ein Schiitz in eine Einschaltsteliung
bewegt werden kann. Des weiteren verhinderi die
Sperrvorrichtung, daB bei einem eingeschalteiem
Schiitz, das andere Schiitz zugeschaltet werden
kann.

Anspriiche

1. Mechanische Sperrvorrichtung fiir zwei ne-
beneinander angeordnete mechanisch oder elektro-
magnetisch betétigter Schaltorgane, wie Schiiize,
mit in einem mehrieiligen Gehduse bewegbar an-
geordnetem Verriegelungsorgan und zwei auf das
Verriegelungsorgan sinwirkenden Schiebern zum
Verhindern des gleichzeitigen Einschaltens beider
Schaltorgane bzw. Einschalten des zweiten Schalt-
organes bei eingeschalietem ersten Schaltorgan,
wobei mit jedem Schaltorgan ein Schisber gekop-
pelt ist, dadurch gekennzeichnet, daB das Ver-
riegelungsorgan als Winkelhebel (400) ausgebildet
und um eine am Geh&useunterteil (100) orisfest
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ausgebildete im Bereich der Winkelecke in eine
Lagerbohrung (401) des Winkelhebels (400) ein-
greifende Achse (123) drehbar ist, und ein Winke-
larm (404) des Winkelhebels mit sinem der beiden
Schieber (300) gelenkig mit ortsverdnderiicher, zur
ortsfesten Drehachse (123) des Winkelhebels ach-
sparalleler Achse (301) verbunden ist und der an-
dere Winkelarm (403) des Winkelhebels durch Be-
wegen des mit dem Winkelhebel gelenkig verbun-
denen Schiebers (300) in die der Einschaitstellung
bzw. Ausschaitstellung des angekoppelten Schalt-
organes entsprechenden Endlagen in eine den Be-
wegungsfreiraum des zweiten Schiebers (300a)
zum Einschalten des mit dem zweiten Schieber
gekoppelten Schaltorganes blockierende Position
bzw. in eine den flir das Einschalten des mit dem
zweiten Schieber (300a) gekoppelten Schaltorga-
nes notwendigen Bewegungsfreiraum freigebende
Position bewegbar ist, wobei in Einschaltstellung
des zweiten Schiebers (300a) die Riickdrehbewe-
gung des Winkelhebels (400) um die ortsfeste Ach-
se (123) blockiert ist und der gelenkig mit dem
Winkelhebel (400) verbundene Schieber (300) in
der Ausschaltsteliung arretiert ist.

2. Sperrvorrichtung nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, daB die beiden den
zwei Schaltorganen zugeordneten Schieber (300,
300a) gleich ausgebildet und in einer Ebene mit
dem Winkelhebel! (400), jedoch um 180" gegenein-
ander versetzt in dem Geh&use (100, 200) ange-
ordnet sind.

3. Sperrvorrichtung nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, daB ober- und unter-
seitig der Schieber (300, 300a) sich senkrecht zur
Bewegungsrichtung (S) der Schieber und achspa-
rallel zur Drehachse (123) erstreckende Zapfen
(302) bzw. Aufnanmezapfen (303) als Koppelorgane
zu einem Hilfsschalter bzw. den Schaltorganen, de-
nen am Gehduse ober- und unterseitig entspre-
chende Ausnehmungen (215, 215a; 117, 117a) zu-
geordnet sind, ausgebildet sind und an den ober-
seitigen Ausnehmungen (215, 2152) die Schalistel-
lung der Schaltorgange angezeigt ist.

4. Sperrvorrichtung nach einem der Anspriiche
1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet, daB das Geh3use (100,
200) auf den beiden direkt nebensinander angeord-
neten Schaltorganen, insbesondere Schiitzen, auf-
setzbar ist und Oberseite des Geh#useoberteils
(200) analog zur Oberseite der auf der Unterseite
des Gehduses anschlieBbaren Schiitze (1,2) struk-
turiert ist, um Zubehdrieile, wie z.B. einen Hilfs-
schalter, die bei den Schutzen, auf der Sperrvor-
richtung anzuordnen.

5. Sperrvorrichtung nach einem der Ansgpriiche
1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet, daB das Gehduse mit
Codierstiften versehen ist, die unterseitig herausge-
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flihrt sind und durch Ausnehmungen (216, 216a) im
Geh&useoberteil von oben zuginglich sind, die die
Codierung von den Schaltorgangen auf das Zube-
h&r, wie Hilfsschalter, libertragen.

6. Sperrvorrichtung nach einem der Anspriiche
1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet, da das Geh&duseun-
terteil (100) auf der Unterseite angeformte
Schnapphaken (104, 105; 104a, 105a) und Fiih-
rungsstifte (101 bis 103; 101a bis 103a) zum Aufra-
sten auf die Schaltorgane aufweist.

7. Sperrvorrichtung nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dal die gelenkige Ver-
bindung zwischen dem Winkeihebel (400) und
Schieber (300) von einem im Bereich eines Endes
des Schiebers angeformten, die Achse (301) bil-
denden Zapfen und einer am Winkelarm (404) des
Winkelhebels ausgebildeten den Zapfen (301) auf-
nehmenden Lagerbohrung (402), gebildet ist.

8. Sperrvorrichtung nach einem der Anspriiche
1 bis 7,
dadurch gekennzeichnet, daB der nicht am Win-
kelhebel (400) angelenkte Schieber (300a) in einer
durch an dem Geh&duseunterteil (100) bzw. Gehiu-
seoberteil (200) angeformtien Flhrungsleisten (122,
121a) oder dergleichen gebildeten Flihrungsnut
(130) geflihrt und in Schaltrichtung hin- und herbe-
wegbar ist.
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