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@ Installation automatique de remontage d'une piéce d'horlogerie.

@ Installation de remontage automatique d'un mé-

canisme 2 ressort moteur constituée principalement 10 7
d'un boftier 10, d'un engrenage 20 et d'un support 1s
30 dans lequel sont disposés un dispositif de cou- ~N
plage 40, un dispositif de contrdle 50 et des moyens mg. 1
de liaison 60 & un adaptateur spécifique pour cha- 20 —
que type de montre 70, disposée sur un posage 80.
' . 30 —— - 31

En outre I'installation peut comporter une horloge de 10 —
controle 90.

Le dispositif de couplage comporte deux dis- 50 —|

ques a friction 41 et 42 permettant de supprimer
I'entrainement du remontoir lorsque le remontage du
ressort moteur est effectué.
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Installation automatique de remontage d'une piéce d'horlogerie

La présente invention est du domaine des mé-
canismes a ressort moteur et concerne plus parti-
culierement une installation de remontage automa-
tique d'une piéce d'horlogerie 2 ressort moteur.

On conna®t déja des installations destinées 2
imprimer un mouvement & des montres & remonta-
ge automatique, afin d'assurer le fonctionnement
de celles-ci lorsqu'elles ne sont pas poriées.

La présente invention vise 2 permetire le re-
montage autormafique de mécanismes & ressort
moteur, ce qui est particulidrement avantageux
pour les pigéces d'horlogerie comportant de nom-
breuses fonctions, afin d'éviter le travail fastidieux
de réglage de I'heure, du quantiéme et des phases
de lune, etc. lorsque la montre n'est pas remontée
réguliérement chaque jour.

L'invention a pour objet une installation auto-
matique de remontage d'une piéce d'horlogerie a
ressort moteur comportant un organe de remonta-
ge. Elle est caractérisée par un boftier de comman-
de et par un poste de remontage présentant :

- des moyens d'entrainement en rotation, comman-
dés périodiquement, de maniére pré-déterminée,
par un garde-temps disposé dans le bofier de
commande, _

- un dispositif de couplage entre les moyens d'en-
tralnement et ledit organe de remontage,

- un dispositif de conirble de la rotation, et

- des moyens de liaison & I'organe de remontage
de la pigce d'horlogerie, disposée sur un posage.

En outre, on peut prévoir d'entrainer plusieurs
boutons ou couronnes avec des dispositifs compor-
tant une installation commune de commande, ce
qui est particuli@rement avantageux pour les maga-
sins présentant & la fois différentes piéces d'horlo-
gerie.

Le dessin annexé représente, & titre d'exemple
non limitatif, une forme d'exécution de la présente
invention.

La figure 1 est une vue de dessus schémati-
que des principaux constituants d'une installation
de remontage automatique.

La figure 2 est une vue latérale, avec coupe
partielle, de certains éléments représentés a la
figure 1.

La figure 3 représente une variante de la
partie d'entrainement.

A la figure 1 sont représentés les principaux
constituants de ['installation de remontage selon
P'invention, & savoir un boftier 10, un engrenage 20
et un support 30 dans lequel sont disposés un
dispositif de couplage 40, un dispositif de contrSle
50 et des moyens de liaison 60 & un adaptateur
spécifique pour chaque type de montre. La piéce
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montre-bracelet 70, disposée sur un posage 80. En
outre linstallation peut comporter une horloge de
contrGle 90.

A lintérieur du boftier 10 sont disposés une
électronique de commande 11 comportant un
garde-temps et un moteur d'entrainement en rota-
tion d'un arbre 12. Le boftier 10 comporte une
prise d'alimentation 13, destinée & étre raccordée
au réseau. Sur la face supérieure 14 du boftier sont
disposés les éléments mécaniques d'entrainement
en rotation du remontoir, qui sont protégés par un
couvercie 15 représenté en fraitillés au dessin. Le
boftier 10 comporte en outre des poussoirs 16, 17
permettant respectivement la mise & I'heure de
I'norloge 90 et le contrble du mouvement d'entraf-
nement en rotation de la piéce d'horlogerie.

En se référant a la figure 2, on retrouve les
constituants principaux déja mentionnés en regard
de la figure 1. Le moteur électrique 12 entraine un
engrenage 20 constitué par deux roues cdniques
21 et 22 conférant 2 un arbre 23 un mouvement de
rotation unidirectionnel.

Sur la face supérieure 14 du boflier, on a
représenté un support 30, destiné d'une part & la
fixation du couvercle 15 de protection et d'autre
part au maintien des éléments mécaniques entral-
nés en rotation. A cet effet, le support 30 a une
section en "U" dont les deux ailes paralléles 31 et
32 présentent chacune une ouverture 33 et 34 pour
le passage des arbres rofatifs. Il va sans dire que
chaque ouverture 33 ou 34 peut recevoir un palier,
non représenté au dessin.

Le dispositif de couplage 40 est constitué,
dans la forme d'exécution figurant au dessin, par
un couplage d'entrainement 2 friction, & couple fixe
ou réglable, comportant deux disques 41 et 42. lI
est & noter que dans la variante représentée la
position relative du dispositif de couplage 40 par
rapport & I'arbre central 43 peut étre réglée, grice
au filetage 44 prévu en bout de l'arbre 43 et
destiné & coopérer avec un taraudage prévu dans
le moyeu 45 du disque 42. L'extrémité 46 de
I'arbre 43 opposée au filetage 44 coopére avec un
ressort 47 pour permettre le réglage de la longueur
de I'ensemble et comporte un outre un piton radial
48, dont I'utilité sera mentionnée plus loin.

L'arbre central 43 entraine en rotation le disque
51 faisant partie du dispositif de contrdle 50. Le
disque 51 comporie une série d'ouvertures 52 dis-
posées en couronne et destinées au passage de
rayons lumineux pouvant &tre captés par une cellu-
le photo-électrique, schématisée en 53.

Les moyens de liaison 60 sont constitués par
une piéce tubulaire 61 destinée & tourner dans
I'ouveriure 34. La piéce 61 comporte & une extré-
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mité un dégagement ceniral 62 permettant de loger
le ressort 47 ainsi qu'une fente longitudinale 63
pour le passage du piton 48 destiné & conférer 2 la
pidce 61 le mouvement rotatif de I'arbre 43. A
I'autre extrémité de la piéce 61 est prévu un déga-
gement 64 dans lequel est fixé un adaptateur 65
destiné & coopérer avec la couronne de remontoir
71 de la montre 70. La pigce tubulaire de liaison 61
est représentée au dessin en une piéce, mais on
peut fa remplacer par plusieurs €éléments assurant
les m8mes fonctions, sans sortir du cadre de I'in-
vention.

On a schématisé au dessin une montre-brace-
let, mais il va sans dire que l'installation selon
I'invention s'étend également au remontage de pié-
ces de différentes dimensions, par exemple des
montres de poches ou tout autre type de mécani-
sme 2 ressort moteur, le mouvement relatif de la
pidce tubulaire 61 par rapport & I'arbre central 43
permettant d'adapter l'installation a différents dia-
métres de piéces d'horlogerie.

L'adaptateur 65 peut étre réalisé en matériau
élastoméere, destiné a entrainer la couronne de
remontoir par friction en appuyant sur la face exté-
rieure de celle-ci. Comme représenté dans la va-
riante de la figure 3, on peut prévoir également un
adaptateur 66 comportant une molette 67 destinée
A entratner une couronne de remontoir 72 en s'ap-
puyant sur le pourtour de celle-ci, cetie variante
étant plus précisément utilisée pour les pigces
d'horlogerie dont le remontoir est partiellement
noyé dans la carure. En variante on peut égale-
ment prévoir un adaptateur épousant la forme de la
couronne. '

La piece d'horlogerie 70 & remonter est dispo-
sée sur un posage 80 présentant vers le haut un
dégagement circulaire 81 et comportant au moins
un pied 82 autorisant le réglage de la hauteur selon
la fléche 83, en fonction de I'épaisseur de la mon-
tre et de la position de la couronne de remontoir.
Au niveau de la montre 70, le posage comporte un
élément élastique, par exemple un ressort 84 auto-
risant une mise en place aisée de la montre.

De maniére générale, il est suffisant de remon-
ter une piece d'horlogerie pendant quelques minu-
tes toutes les 24 heures. A cet effet, la pariie
électronique 11 disposée dans le boltier 10 com-
porte des éléments connus de I'nomme de métier,
tels que :

a) un garde-temps électrique ou électroni-
que, autorisant l'affichage de I'heure au moyen de
I'horloge de contrSle 90,

b) des moyens de mise & I'heure, comman-
dés par les poussoirs 16,

c) une pile d'alimentation du garde-temps,
en cas de coupure de réseau d'alimentation,

d) des moyens de mise sous tension du
moteur d'entrainement, commandés par le garde-
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temps,

e) des moyens de réglage de la période de
mise sous tension du moteur d'entrainement,

f) des moyens d'analyse des impulsions re-
gues par la cellule photo-électrique 53,

g) des moyens pour déconnecter le moteur
avant la fin prédéterminée de la période de mise
sous tension définie en e), selon les indications
données par les moyens d'analyse f),

h) des moyens de mise sous tension du
moteur d'entrainement avec le poussoir 17, afin de
vérifier le fonctionnement mécanique de I'ensemble
en dehors des période pré-déterminées d'entraine-
ment.

Comme on I'a déja mentionné, I'ensemble de
remontage selon I'invention fonctionnera en princi-
pe une fois par jour, pendant quatre a cing minu-
tes. Dés que les moyens de protection prévenant
la suriension du ressort agissent en bloguant le
remontoir, les disques 41 et 42 du dispositif de
couplage 2 friction 40 sé désolidarisent. Le disque
42 et par conséquent l'arbre ceniral 43 restent
immobiles, de mé&me que le disque de contrdle 51.
La cellule photo-lecirique 53 ne captant plus les
signaux traversant les ouvertures 52, I'électronique
11 cesse d'alimenter le moteur d'entrainement 12.

D'un point de vue pratique, chague installation
sera réglée pour une piéce d'horlogerie, en choisis-
sant I'adaptateur 65 ou 66 adéquat pour agir sur le
remontoir. Le positionnement relatif du disque
d'entrainement 42 par rapport & {'arbre central 43
sera réglé de maniére & ce que la force de friction
entre les disques 41 et 42 soit telle que, lorsque le
remontage du ressort moteur est effectué, les
moyens de protection prévenant la surtension pré-
vus dans la pigce d'horlogerie exercent une force
supérieure 2 celle de friction entre les disques.

Comme on I'a déja mentionné, il est également
possible de régler, pour chague mécanisme a res-
sort moteur, la période pendant laquelle le moteur
12 est mis sous tension et entraine les engrenages
20.

On peut prévoir de réaliser le boftier 10 et son
couvercle, ainsi que le posage de maniére décora-
tive, de telle maniére que l'installation selon l'inven-
tion constitue en outre un présentoir permettant la
mise en valeur de la piece d'horlogerie. A cet effet,
les parties visibles seront par exemple en bois ou
en cuir.

Sans sortir du cadre de la présente invention, il
est possible également d'utiliser la méme électroni-
que de commande pour l'entrainement de plu-
sieurs moteurs correspondant 2 différentes piéces
d'horlogerie, variante qui sera adoptée de préféren-
ce dans les magasins présentant 2 la fois différen-
tes pieces d'horlogerie.

Il est aussi possible d'utiliser I'installation pour
des piéces d'horlogerie & remontage automatique.
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Revendications

1. Instaliation automatique de remontage d'une
piéce d'horlogerie a ressort moteur comportant un
organe de remontage, caractérisée par un boftier
de commande (10) et par un poste de remontage
présentant :

- des moyens (20) d'entrainement en rotation, com-
mandés périodiqguement, de maniére pré-
déterminée, par un garde-temps disposé dans le
boitier de commande (10},

- un dispositif de couplage (40) enire les moyens
(20) d'entrainement et ledit organe de remontage
(71,72),

- un dispositif (50) de contrSle de la rotation et

- des moyens de liaison (60) 2 I'organe de remon-
tage (71,72) de la piéce d'horlogerie (70), disposée
sur un posage (80).

2. Installation de remontage seion la revendica-
tion 1, caractérisée par une commande manuelle
(17) apte & permetire I'entrainement en rotation,
. un instant librement choisi, en dehors des périodes
prédéterminées de fonctionnement.

3. Instaliation de remontage selon la revendica-
tion 1 ou 2, caractérisée en ce que lesdits moyens
(20) d'entrainement comportent un engrenage
cBnique (21,22), soumis 2 l'action d'un moteur
rotatif.

4, Installation de remontage selon la revendica-
tion 1 ou 2, caractérisée en ce que ledit dispositif
de couplage (40) comporte deux disques (41, 42) &
friction. , ]

5. Installation de remontage selon la revendica-
fion 4, caractérisée en ce que I'un au moins des
disques est solidaire de moyens (44,45) de réglage
de la force de friction.

6. Installation de remontage selon la revendica-
tion 1 ou 2, caractéris€ée en ce que ledit dispositif
(50) de contrdle de la rotation est constitué par un
disque (51) présentant des ouveriures aptes a coo-
pérer avec des moyens de mesure (53).

7. Installation de remontage selon la revendica-
tion 1 ou 2, caractérisée en ce que lesdits moyens
de liaison (60) sont constitués par un adaptateur
(65) apte & coopérer avec la face extérieure de
i'organe de remontage (71).

8. installation de remontage selon la revendica-
tion 1 ou 2, caractérisée en ce que lesdits moyens
de liaison sont constitués par un adaptateur (66)
apte & coopérer avec le pourtour de l'organe de
remontage (72).

9. Installation de remontage selon la revendica-
tion 8, caractérisée en ce que ledit adaptateur (66)
comporte une molette (67).

10. Installation de remontage selon la revendi-
cation 8 ou 9, caractérisée en ce que l'adaptateur
(65,66) est en matiére élastomére.

11. Installation de remontage selon les revendi-

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

cations 1 & 10, caractérisée en ce que le boftier de
commande est apte & agir simultanément sur plu-
sieurs postes de remontage.
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