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@ Einstellvorrichtung fiir Bodenpflegegerite.

@ Bei Anordnungen dieser Art mit angetriebener abgestimmt ist. Bei Abweichungen vom eingesteliten
Birstwalze ist vorgesehen, daB die Bilrstwalze (2) Drehmoment werden Stellsignale fir eine motorische
drehmomentenabhingig selbsttétig hOheneinstelibar Héheneinstellung der Laufrolle (6) erzeugt bis das
ist. Hierzu wird zwischen Antrieb (1) und Birsiwalze vorgegebene Drehmoment der Birstwalze (2) sich
(2) eine Feder (11) als Kupplungselement angeord- wieder einstellt.

net, die auf das Drehmoment flir die Arbeitsphase
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Einstellvorrichtung fiir Bodenpfiegegerite

Die Erfindung bezieht sich auf eine Einstellvor-
richtung flir Bodenpflegegerite, insbesondere Tep-
pichreinigungsgerite, in Form eines Blirststaubsau-
gers mit motorgetriebener Blirstwalze, wobei die
Biirsiwalze in einem dem Boden zugewandten
Biirstvorsatz mit Laufrollen angeordnet ist und zur
Anpassung der Blrstwalze an die vorliegenden Ar-
beitsverhilinisse, wie FlorhShe und Blirsienabnut-
zung, wenigstens eine Laufrolie h&heneinstellbar
zur Verstellung der Biirstwalze zum Boden ange-
ordnet ist.

Bodenpflegegerdte dieser Art sind zur wir-
kungsvollen Pflege von Teppichen bekannt. Es be-
stehst dabei im Bereich der Biirstsauger die Unter-
scheidung, zwischen Gerdten mit einem Motor, der
gleichzeitig saugt und die Blirste antreibt, und so-
genannten Zweimotoren-Geridten. Es sind bereits
derartige Blirstsauger bekannt, bei denen die Blir-
stenfunktion elekironisch Uberwacht wird, indem
der vom Blrstenantriebsmotor aufgenommene
Strom als MeBgrSfe genutzt wird. Die elektroni-
sche Schaltung zeigt dabei liber Anzeigemittel an,
ob der Motor mit Normalbelastung oder mit einer
einen vorbestimmten Grenzwert (iber- oder unter-
schreitenden Belastung betrieben wird. Damit wird
angezeigt, ob die Blirstwalze noch geniigend in
den Teppichflor eingreift, um eine effektive Reini-
gung zu erreichen. Wenn dieses nicht der Fall war,
wurde die Blrste durch manuelles Verstellen von
Laufrollen bzw. der Biirstwalze selbst entsprechend
nachgestellt, um somit wieder eine optimierte Ein-
steliung zu erzielen.

insbesondere im gewerblichen Anwendungsbe-
reich bei der Reinigung verschiedenartiger Teppi-
che, muB somit zur effekiiven Reinigung die HG-
heneinstellung stdndig ge#ndert werden. Dieses
wird aber in der Praxis nur bedingt durchgefiihri.

Aufgabe der Erfindung ist es, eine selbsttitige
Hohenanpassung der Blirstwalze an die vorliegen-
den Verhilinisse mit einem geringen Aufwand zu
schaffen, um eine gute Reinigungswirkung auf ver-
schiedenen Beldgen zu ermdglichen und die
Schiebekraft des Gerdtes gering zu halten sowie
auch eine Beriicksichtigung der Abnutzung der ein-
gesetzten Biirstwalze zu gewihrleisten.

Die Losung dieser Aufgabe erfolgt erfindungs-
geméB dadurch, daB zwischen der Blirstwalze und
dem Antrieb eine Einrichtung zur Erfassung eines
auftretenden Drehmomentes angeordnet und ein
Vergleich mit einem eingestellten Drehmoment fir
die Arbeitsphase durchfiihrbar ist und daB ermittel-
te Abweichungen als Stellsignale fiir eine motori-
sche HBheneinstellung der Laufrolle des Blirstvor-
satzes zur Einstellung auf das vorgegebene Dreh-
moment der Biirsiwalze erzeugbar sind.
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Hierdurch ist auf einfache Weise ein gieichblei-
bendes Drehmoment an der Blrsiwalze mit einer
optimierten Reinigungswirkung einstellbar, wobei
die Art des zu reinigenden Bodens, die H6he des
Teppichflors und der Grad der Abnutzung der
Blirstwalze  selbsttétig berlicksichtigt  werden.
Gleichzeitig wird dadurch die Schiebekraft bei gu-
ter Reinigungswirkung gering gehalten.

Eine einfache Ausgestaltung der Erfindung be-
steht darin, daB zwischen dem Anirieb und der
Blirstwalze eine Feder als Kupplungselement ange-
ordnet ist, die auf das Drehmoment fiir die Arbeits-
phase abgestimmt ist und zwischen Biirsiwalze
und Antrieb korrespondierende Elemente in der Art
von Steuerscheiben zur Aufnahme von Steuerbah-
nen und Kontakien derart angeordnet sind, daB bei
vom eingestellten Drehmoment abweichenden
Drehmomenten eine Verdrehung der Steuerschei-
ben infolgedessen eingestellt und Stelisignale zur
H6heneinstellung der Laufrolle erzeugt werden.

Zur Ausbildung der Steuerung wird vorgeschia-
gen, daB die Steuerbahnen durch elektrische Kon-
takibahnen flr das Anheben und das Absenken auf
der einen Steuerscheibe gebildet sind, denen ein
Schleifkontakt auf der anderen Steuerscheibe zuge-
ordnet ist und zwischen den Kontaktbahnen in der
Stellung fUr das vorgegebene eingestellte Drehmo-
ment keine Kontakibahn ausgebildet ist.

Zur Uberlastungssicherung ist vorgesehen, daf
der Anirieb flir die Blirstwalze zusétzlich lber ei-
nen Bolzen mit der Steuerscheibe gekoppelt ist,
wobei der Bolzen in einer zugeordneten Nut der
Steuerscheibe im Bereich der Verdrehung flir die
Stellsignale der HBheneinstellung frei beweglich ist
und bei einer Blockierung der Biirstwalze eine Ver-
drehung der Steuerscheibe mit einer Zuordnung
korrespondierender elektrischer Kontakte zur elek-
trischen Ausschaltung des Antriebes einstellbar ist.

Um einen einwandfreien Betrieb bei der Inbe-
triebnahme zu schaffen, wird vorgeschlagen, daB
der elekirischen Schaltungsanordnung eine Verz&-
gerungsschaltung flir die Einschaltphase des An-
triebsmotors vorgeschaltet ist.

Eine glinstige Ausgestaltung besteht darin, daB
eine zum Antrieb dienende Riemenscheibe mit ih-
rer Stirnfliche gleichzeitig als Steuerscheibe aus-
gebildet ist.

Zur Absicherung der Anordnung, wird in Aus-
gestaltung der Erfindung vorgeschlagen, daB zwi-
schen der Riemenscheibe und der Blirstwalze eine
Rutschkupplung als Uberlastschutz angeordnet ist.
Hierbei ist vorgesehen, daB die Riemenscheibe die
Rutschkupplung aufnimmt, wobei eine mit der
Birstwalze verbundene Bremstrommel angeordnet
ist und die Riemenscheibe mit Bremsbeldgen ver-
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bundene Federn trégt.

Eine einfache Steuerung wird dadurch ermd&g-
licht, daB die hdheneinstellbare Laufrolle Uber ei-
nen elektrischen Stelimotor unier Zwischenschal-
tung eines Getriebes steuerbar ist.

Ferner wird zur Erzielung von schnellen Ein-
stellm&glichkeiten mit kurzen Stellwegen vorge-
schiagen, daB die htheneinstellbare Laufrolle Gber
einen Exzenter angeordnet ist. Alternativ wird vor-
geschlagen, daB die h&heneinstellbare Laufrolle
iber eine gekrdpfie Welle angeordnet ist.

In der Zeichnung sind Ausflihrungsbeispiele
der Erfindung schematisch dargestellt. Es zeigen:

Fig. 1 einen Bliirstvorsatz in perspektivischer
Darsteliung,

Fig. 2 eine Schnitidarstellung einer
Drehmomenterfassungs- und Vergleichseinrichtung
mit einer Feder,

Fig. 3 eine Seitenansicht auf eine Riemen-
scheibe, die gleichzeitig als Steuerscheibe mit
elekirischen Kontakibahnen ausgebildet ist,

Fig. 4 eine weitere AusfUhrungsform einer
Einstellvorrichtung mit Rutschkuppiung.

Fig. 5 eine weitere Ausflihrungsform einer
Drehmomenterfassungs- und Vergleichseinrichtung
gemdf Fig. 2.

Der dargestellte Blrstvorsatz nimmt einen Ge-
blasemotor 1 auf, der gleichzeitig eine Biirstwalze
2 {iber Zahnriemen 3 und 4 antreibt. Der gesamte
Biirstvorsatz ist Uber zwei hintere Laufrollen 5 und
eine vordere Laufrolle 6 gegeniliber dem Boden
abgestiitzt. Die Laufrolle 6 ist dabei hGhenversteli-
bar angeordnet, so daB hierdurch die Biirstwalze 2
mit ihren Borsten ebenfalls h&henverstellbar ange-
ordnet ist und eine Anpassung an den zu bearbei-
tenden Teppichflor durchgefiihrt wird. Zur Verstel-
lung der Laufrolle 6 ist ein Stelimotor 7 angeordnet,
der Uber ein Getriebe 8 auf die Laufrolle 6 einwirkt.
Die Laufrolle 6 ist {iber einen Exzenter 9 gelagert,
um mit geringen Stelibewegungen eine grofe H&-
hen&nderung herbeizufiihren.

Zur Anpassung an den zu reinigenden Boden,
unter Berlicksichtigung des Teppichflors, wird das
zu Ubertragende Drehmoment an der Bilrsiwalze 2
konstant gehalten und dementsprechend eine Ver-
stellung der Laufrolle 6 vorgenommen.

Hierzu wird der vom Gebldsemotor 1 als An-
irieb dienende Zahnriemen 3 iUber eine Riemen-
scheibe 10 gefiihrt und die Antriebsleistung des
Motors unter Zwischenschaltung einer auf das vor-
gegebene Drehmoment flir die Blrstwalze 2 abge-
stimmte Feder 11 {ibertragen. Die weitere Ubertra-
gung der Antriebsbewegung erfolgt Uber eine Steu-
erscheibe 12, die mit einer Welle 13 formschliissig
verbunden ist und ein Riemenriizel 14 trégt, das
wiederum Uber einen Riemen 4 die Blrstwalze 2
anireibt. Die Riemenscheibe 10 bildet auf einer
Stirnseite eine Steuerscheibe 15 mit elekirischen
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Kontaktbahnen 28 und 29, die zur Erzeugung eines
Stellsignales flir das Absenken und das Anheben
der Laufrolle 6 dienen, wihrend ein unterbrochener
Bereich 30 zwischen den Kontaktbahnen 28, 29 die
richtige Einstellung der Laufrolle 6 signalisiert. Hier-
zu ist der Steuerscheibe 15 die Steuerscheibe 12
zugeordnet, die einen entsprechenden Schieifkon-
takt 16 trigt und den Kontakibahnen 28 und 29
zugeordnet ist.

Ferner besitzt die Steuerscheibe 15 eine weite-
re Kontakibahn 31, der ein Schleifkontakt 18 der
Steuerscheibe 12 zugeordnet ist, um eine Abschal-
tung des Gebldsemotors 1 bei einer Blockierung
der Blrstwalze 2 vorzunehmen. Hierbei ist zusdtz-
lich ein Bolzen 19 an der Riemenscheibe 10 ange-
ordnet, der in eine Nut 20 der Steuerscheibe 12
eingreift, wobei die Nut entsprechend des Verdreh-
winkels flir die H8heneinstellung bemessen ist.

Bei Uberlast durch Blockierung der Biirstwalze
2 oder ein zu hohes Drehmoment erfolgt eine Ver-
drehung der Steuerscheibe 12 bis zum Anschlag
an den Bolzen 19, wobei sich dann der Schleifkon-
takt 18 auf der Kontakibahn 31 befindet und der
Gebidsemotor 1 abgeschaltet wird. Die Schieifkon-
takte 16 und 18 stehen mit entsprechenden
Schleifbahnen 21, 22 in Verbindung und die Signa-
le werden Uber entsprechende Kontakte 23, 24
abgenommen und als Stellsignale entsprechend zu
einer Steuerschaltung geflhri.

Wenn das von der Birste erzeugte Drehmo-
ment durch den Verschieif der Borsten immer ge-
ringer wird und ein Nachstellen durch Einziehen
der Laufrolle 6 nicht mehr mdglich ist, da diese
den Endpunkt erreicht hat, der Schieifkontakt 18
die Schieifbahn 17 erreicht, wird ein Signal zum
Burstenwechsel gegeben.

Die eingeschaliete Feder 11 ist auf das zu
Ubertragende Drehmoment fiir eine optimierte Ar-
beitsweise der Blirstwalze 2 abgestimmt und hélt
somit wihrend der Ubereinstimmung mit diesem
Drehmoment die Steuerscheiben 12, 15 in einer
Zuordnung, daB der Schleifkontakt 16 sich im Be-
reich 30 zwischen den Kontaktbahnen 28 und 29
befindet.

Beim Verdrehen der Steuerscheiben 12, 15
zueinander in den Bereich der Kontaktbahn 28 ist
das abgenommene Drehmoment an der Biirstwalze
2 zu kiein, d.h. die Blrstwalze 2 muB abgesenkt
werden, da sie nicht tief genug in den Teppichflor
eingreift. In diesem Fall wird Uber die Kontaktbahn
28, den Schleifkontakt 16, die Schieifbahn 21 und
den Kontakt 23 ein Stellsignal flir den Stelimotor 7
erzeugt, der die Laufrolle 6 einfdhrt und somit die
Brstwalze 2 abgesenkt wird. Dieser Vorgang dau-
ert an, bis das vorgegebene Solldrehmoment er-
reicht ist und der Schieifkontakt 16 sich wieder im
Bereich 30 zwischen den Kontaktbahnen 28 und 29
befindet. '
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Bei einem Wechsel zu einem Teppich mit {&n-
gerem Flor, tritt zwangsl@ufig ein h&heres Drehmo-
ment auf, da die Birstwalze 2 tiefer in den Teppich
einsinkt. Hierbei werden die zugeordneten Steuer-
scheiben 12, 15 Uber die zwischengeschaltete Fe-
der 11 derart verdreht, daB der Schieifkontakt 16
sich im Bereich der Kontaktbahn 29 Obefindet und
ein entsprechendes Stelisignal flir den Stellmotor 7
zum Ausfahren der Laufrolle 6 erzeugt wird, so daB
die Biirstwalze 2 angehoben wird und das vorgege-
bene Solldrehmoment erreicht wird.

In der Praxis kommt es vor, daB sich das
Moment an der Birstwalze 2 durch eingesaugte
Fremdkdrper, wie Lappen und Schniire, stark er-
hoht. In diesem Fall verdrehen sich die Steuer-
scheiben 12, 15 soweit gegeneinander, bis der
Bolzen 19 am Ende der Nuf 20 anschifgt und sich
der Schleifkontakt 18 auf der Schieifbahn 31 befin-
det und dadurch der GeblZsemotor 1 abgeschaltet
wird.

Damit bei betriebsbedingten kurzzeitigen Dreh-
momentverdnderungen, die beispieisweise bei An-
derungen der Bewegungsrichtung aufireten, keine
Abschaltung das Gerét erfoigt, ist in die Steuerung
eine VerzOgerungsschaltung integriert, um einen
einwandfreien Betrieb zu gew3hrleisten.

In dem weiteren Ausflihrungsbeispiel gemig
Fig. 4 ist parallel zur Feder 11 als Kupplungsele-
ment eine Rutschkupplung eingeschaltet. Hierzu
sind mit der Riemenscheibe 10 Federn 24 verbun-
den, die mit Bremsbeldgen 25 versehen sind und
das Drehmoment der Blrsienwalze 2 auf eine zu-
geordnete Bremstrommel 26 Ubertragen. Die Vor-
spannung der Federn 24 ist dabei auf ein Maximal-
drehmoment eingestellt.

Hierdurch wird bei extremer ErhShung des
Drehmomentes oder einer Blockierung erreicht,
daB die Bremsbelige 25 in der Bremstrommel 26
durchrutschen und eine Beschidigung des An-
friebssystemes nicht auftritt.

In Fig. & ist ein weiteres Ausfihrungsbeispiel
zur Erzeugung eines Stellsignals flir das Absenken
und das Anheben der Laufrolle 6 dargestellt. Es
wird hierbei die Riemenscheibe 10 wiederum vom
Aniriebsmotor 1 angetrieben und ist Uber die Feder
11 mit der Steuerscheibe 12 verbunden, wobei die
Feder 11 Uiber eine justierbare Stelischeibe 32 ein-
greift. Diese Stellscheibe 32 ist mit der Steuer-
scheibe 12 verzahnt angeordnet und durch eine
Stellschraube 33 nach Einstellung festlegbar. Hier-
durch ist die Federspannung korrigierbar und auf
einen gewiinschien Steliwert einstellbar. Diese Ein-
stellungsméglichkeit ist deshalb wichtig, da die
Streuung der Federkrdfte mitunter gréfer sein
kann, als die durch unterschiedliche Belastung der
Blrste auftretenden Kréfte an der Feder. Der weite-
re Antrieb erfolgt von der Steusrscheibe 12 {iber
die hier auBerhalb befindliche Rutschkupplung, be-
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stehend aus Feder 24, Bremsbeslag 25 und Brem-
strommel 28, auf die Welle 13 und das Riemenrit-
zel 14, von dem Uber einen Riemen 4 die Blirste 8
angetrieben wird.

Wihrend bei den Ausflihrungen gemaB Fig. 2
bis 4 der Verdrehwinke! der beiden Steuerscheiben
12 und 15 zueinander iiber Schleifbahnen 28,29
und Schleifkontakte 16 zur Auswertung abgenom-
men wurde, erfolgt bei dieser Variante eine kon-
taktlose Messung des Verdrehwinkels. Hierzu sind
an den Steuerscheiben 12,15 Magnete 34 und 35
angeordnet, deren Winkelabstand durch die Ver-
drehung vom jeweiligen zu Uberiragenden Drehmo- -
ment abhdngt und erregen wechselweise einen
zwischen den Steuerscheiben 12,15 angeordneten
Sensor 36 als Hallgenerator, der dadurch ein
Impuls-Pause-Verhilitnis abbildet, das Uber eine
nachgeschaltete Elektronik, wie einen Mikroprozes-
sor, ausgewertet wird. Die daraus folgenden Steu-
erbefehle werden an den Stelimotor 7 weitergeleitet
und Uber das Steligetriebe 8 auf die Stellrolie 6
Uibertragen.

Ansprii che

1. Einstellvorrichtung flir Bodenpflegegerte,
insbesondere Teppichreinigungsgerite, in Form ei-
nes Birststaubsaugers mit motorbetriebener Blirst-
walze, wobei die Biirstwalze in einem dem Boden
zugewandten Blrstvorsatz mit Laufrollen angeord-
net ist und zur Anpassung der Birstwalze an die
vorliegenden Arbeitsverhilinisse, wie Florhthe und
Birstenabnutzung, wenigstens eine Laufrolie h-
heneinstellbar zur Verstellung der Blrstwalze zum
Boden angeordnet ist, dadurch gekennzeichnet,
daf8 zwischen der Blirstwalze (2) und dem Anirieb
(1) eine Einrichtung (11) zur Erfassung eines auf-
tretenden Drehmomentes angeordnet und ein Ver-
gleich mit einem eingesteliten Drehmoment flr die
Arbeitsphase durchflihrbar ist und daB ermitielte
Abweichungen als Stellsignale flr eine motorische
Heheneinstellung der Laufrolle (6) des Blirstvorsat-
zes zur Einstellung auf das vorgegebene Drehmo-
ment der Blrstwalze (2) erzeugbar sind.

2. Einstelivorrichtung nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, da8 zwischen dem Antrieb
(1) und der Blirstwalze (2) eine Feder (11) als
Kupplungselement angeordnet ist, die auf das
Drehmoment flr die Arbeitsphase abgestimmt ist
und zwischen Blrstwalze (2) und Antrieb (1) korre-
spondierende Elemente in der Art von Steuerschei-
ben (12,15) zur Aufnahme von Steuerbahnen
(17,28,28 31) und Kontakien (16,18) derart ange-
ordnet sind, daB bei vom eingestellten Drehmo-
ment abweichenden Drehmomenten eine Verdre-
hung der Steuerscheiben (12,15) infolgedessen ein-
gestellt und Stellsignale zur Hdheneinstellung der



7 EP 0 394 641 A1 8

Laufrolle (6) erzeugt werden.

3. Einstellvorrichtung nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, daB die Steuerbahnen
durch elektrische Kontaktbahnen (28,29) fiir das
Anheben und das Absenken auf der einen Steuer-
scheibe (15) gebildet sind, denen ein Schleifkontakt
(18) auf der anderen Steuerscheibe (12) zugeord-
net ist und zwischen den Kontaktbahnen (28,29) in
der Stellung fiir das vorgegebene eingestellte
Drehmoment keine Kontaktbahn (30) ausgebildet
ist.

4. Einstellvorrichtung nach einem der Anspri-
che 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dafl der
Antrieb (1) fUr die Blrstwalze (2) zusétzlich Uber
einen Bolzen (19) mit der Steuerscheibe (12) ge-
koppelt ist, wobei der Bolzen (19) in einer zugeord-
neten Nut (20) der Steuerscheibe im Bereich der
Verdrehung fiir die Stellsignale der HSheneinstel-
lung frei beweglich ist und bei einer Blockierung
der Blrstwalze (2) eine Verdrehung der Steuer-
scheibe (12) mit einer Zuordnung korrespondieren-
der elektrischer Kontakte (17,18) zur eiekirischen
Ausschaliung des Aniriebes (1) einstellbar ist.

5. Einstellvorrichtung nach einem der Ansprii-
che 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB der
elekirischen Schaltungsanordnung eine Verzdge-
rungsschaltung flir die Einschaltphase des An-
triebsmotors (1) vorgeschaliet ist.

6. Einstellvorrichtung nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daB zwischen dem Antrieb
(1) und der Birstwalze (2) eine Feder (11) als
Kupplungselement angeordnet ist, die auf das
Drehmoment flr die Arbeitsphase abgestimmt ist
und zwischen Biirstwalze (2) und Antrieb (1) korre-
spondierende Elemente in der Art von Steuerschei-
ben (12,15) zur Aufnahme von Magneten (34,35)
und einem zugeordneten Sensor (36), wie einen
Hallgenerator, derart angeordnet sind, daB bei von
eingestellien Drehmomenten abweichenden Dreh-
momenten eine Verdrehung der Steuerscheiben
(12,15) eingestellt und durch ein erfaBtes Impuls-
Pause-Verhilinis des Sensors (36) lber eine Aus-
werteschaltung Stellsignale zur Hheneinstellung
der Laufrolle (6) erzeugt werden.

7. Einstellvorrichtung nach einem der Anspri-
che 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, daB eine
zum Anfirieb dienende Riemenscheibe (10) mit ih-
rer Stirnfliche gleichzeitig als Steuerscheibe (15)
ausgebildet ist.

8. Einstellvorrichtung nach einem der Anspri-
che 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, daf8 zwischen
der Riemenscheibe (10) und der Birstwalze (2)
eine Rutschkupplung (24 bis 26) als Uberlastschutz
angeordnet ist.

9. Einstelivorrichtung nach einem der Ansprii-
che 1 bis 8, daB die Riemenscheibe (10) die
Rutschkupplung aufnimmt, wobel eine mit der
Birstwalze (2) verbundene Bremstrommel (26) an-
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geordnet ist und die Riemenscheibe (10) mit
Bremsbeldgen (25) verbundene Federn (24) trigt.

10. Einstellvorrichtung nach einem der Anspri-
che 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, daf8 die hd-
heneinstellbare Laufrolle (6) Uber einen elektrischen
Stellmotor (7) unter Zwischenschaltung eines Ge-
triebes (8) steuerbar ist.

11. Einstellvorrichtung nach einem der Ansprii-
che 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, daf# die
h&heneinstellbare Laufrolle (6) Uber einen Exzenter
(9) angeordnet ist.

12. Einstellvorrichtung nach einem der Ansprii-
che 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, daB die
h&heneinstellbare Laufrolle (8) Uiber eine gekrdpfie
Welle angeordnet ist.
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