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@ Hebevorrichtung in einem oben zumindest teilweise eine Oeffnung aufweisenden Mobelelement.

@ Die Hebevorrichtung umfasst eine Hebebiihne
(1) mit einer darin integrierten Antriebseinheit (7).
Flexible Zahnriemen (8, 9, 10) sind mit je ihrem
einen Ende (11, 12, 13) an den nach innen ragenden
Flachen von zwei zueinander beabstandeten paralle-
len Seitenwanden (2, 3) eines Md&belelementes befe-
stigt. Die von den Befestigungspunkten vertikal nach
unten verlaufenden Zahnriemen werden durch an
der Hebebiihne (1) angeordnete Umlenkrollen (15,
16, 18) zur Antriebseinheit (7) umgelenkt und letzte-

rer zugefiihrt. Sie stehen mit in der Antriebseinheit
(7) vorhandenen angetriebenen gezahnten Radern in
Eingriff. Die Hebeblihne (1) wird durch gleichzeitiges
Einziehen oder Rickflhren der Zahnriemen gehoben
bzw. abgesenkt. Die Hebevorrichtung (1) ist in glei-
cher Ausfihrungsform in M&belelementen flr Ar-
beitsbereiche von unterschiedlicher HShe einsetzbar.
Sie ist insbesondere filir Klichen zum versenkten
Aufbewahren von Kichenmaschinen geeignet.

Xerox Gopy Gentre
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Die vorliegende Erfindung betrifft eine Hebe-
vorrichtung in einem oben zumindest teilweise eine
QOeffnung aufweisenden Md&belelement gemiss
dem Oberbegriff des Patentanspruches 1.

Solche Hebevorrichtungen sind auf dem Markt
bereits bekannt. Sie dienen dazu, bestimmte Gera-
te, wie beispielsweise Fernsehapparate, Datenver-
arbeitungsgeréite, Projektoren, Lautsprecher, Ki-
chenmaschinen, die normalerweise auf Ablagefld-
chen von MG&beln aufgestellt werden, versenkbar
und wieder anhebbar anzuordnen. Dadurch wird im
abgesenkien Zustand der Hebevorrichtung eine
weitere Ablagefldche gewonnen und die mit der
Hebevorrichtung versenkten Gerdte werden bei-
spielsweise vor Verstaubung oder Verschmutzung
geschiitzt. Ebenfalls kann die &sthetische Wirkung
eines Raumes, insbesondere eines Zimmers oder
einer Kiiche, durch das Nichtsichtbarsein solcher
Gerdte erh6ht werden. Vor allem im Kichenbau
kann durch eine solche Hebevorrichiung der oft
schwer zugdngliche Platz in Eckelementen sinnvoll
genutzt werden.

Die amerikanische Firma Auton Company, Box
1129, Sun Valley, California 91353-1129, bringt bei-
spielsweise eine dem obgenannten Zweck dienen-
de Hebevorrichiung auf den Markt. Diese besteht
aus zwei voneinander beabstandeten, parallelen
Seitenwinden, die je auf ihren vertikalen Stirnsei-
ten eine Zahnstange aufweisen und einer zwischen
den Seitenwdnden angeordneten Hebeblihne. In
die Hebeblihne integriert ist eine Anfriebseinheit,
welche zum Antreiben von Zahnriddern, die auf den
den Seitenwinden zugewandten Seiten der Hebe-
biihne angeordnet sind und mit den genannten
Zahnstangen in Eingriff stehen, bestimmt ist. Durch
das Antreiben der Zahnrdder in der einen oder
anderen Richtung l&sst sich die Hebeblhne mit
dem darauf gelagerten Gerdt heben oder absen-
" ken. Die ganze Vorrichtung ist zum Montieren in
einem Mobelelement vorgesehen. Nachteilig wirkt
sich an dieser Hebevorrichtung aus, dass die Sei-
tenwidnde und die Zahnstangen fir jede gewiinsch-
te Einbauhdhe in unterschiedlicher Linge anzuferti-
gen sind und dass die Zahnstangen prédzise mon-
tiert und positioniert sein missen, damit sich die
Hebebiihne in waagrechter Lage verbleibend hebt
und senkt. Breitendnderungen der Hebevorrichtung
sind relativ aufwendig, da die L&nge der Welle, mit
welcher die Zahnrdder angetrieben werden, flr
jede gewiinschte Breite anders ist. Beim Absenken
der Vorrichtung kann beim Einklemmen von Kdr-
perieilen eine gewisse Verletzungsgefahr nicht aus-
geschlossen werden, da die Absenkung ebenfalls
mit Kraftantrieb erfolgt.

Es ist die Aufgabe der vorliegenden Erfindung,
eine Hebevorrichtung zu schaffen, die die obge-
nannten Nachteile nicht aufweist.

Diese Aufgabe wird gemdss den im kennzeich-
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nenden Teil des Patentanspruches 1 aufgeflhrten
Merkmalen gel@st.

Die Erfindung ist im folgenden anhand von
Figuren beispielsweise ndher beschrieben. Es zei-
gen

Fig. 1 eine perspektivische Ansicht einer in
einem Mobelelement angeordneten erfindungsge-
méissen Hebevorrichtung,

Fig. 2 ebenfalls in perspektivischer Darstel-
lung eine in der Hebeblihne der Hebevorrichtung
angeordnete Antriebseinheit,

Fig. 3 als Ausflhrungsvariante eine Ansicht
eines zweige teilten Chassis einer Hebebiihne und

Fig. 4 und 5 eine Schnitt- und Ansichtszeich-
nung einer verstellbaren Traggurtenbefestigung an
einer Seitenwand eines MObelelementes.

Die erfindungsgemisse Hebevorrichtung ist in
der Fig. 1, in einem Mb&belelement angeordnet,
dargestellt. Das M&belelement umfasst eine linke
Seitenwand 2, eine rechte Seitenwand 3 und eine
Bodenplatte 4. Die Vorderwand, Riickwand sowie
die obere Abdeckung, sind der besseren Ueber-
sichtlichkeit wegen weggelassen. Die Hebevorrich-
tung umfasst eine Hebebiihne 1 und Traggurten 8,
9, 10. Letztere sind nur mit je ihrem einen Ende 11,
12, 13 je oben an einer der Seitenwidnde 2, 3, an
den einander zugewandten Innenflichen befestigt.
Im gezeigten AusfUhrungsbeispiel sind an der lin-
ken Seitenwand 2 zwei Traggurte 8, 9, je nahe der
vertikalen Stirnseiten dieser Seitenwand, und etwa
parallel zu diesen Stirnseiten verlaufend angeord-
net. Der Traggurt 10 ist an der Seitenwand 3 unge-
fahr mittig montiert. Ohne Hebeblihne 1 wirden
diese Traggurten 8, 9, 10 alle ungeféhr in vertikaler
Richtung lose herunterhangen. Die Hebebiihne 1
weist eine vordere Tragschiene 5 und eine parallel
dazu angeordnete hintere Tragschiene 6 auf. Die
Tragschienen sind durch mindestens zwei Wellen
14, 17 voneinander beabstandet. Diese Wellen sind
je an ihren Stirnseiten mit je den Enden der Trag-
schienen 5, 6 verbunden. Letztere sind aus Grin-
den “der Stabilitit der Hebeblihne und zum einfa-
chen Befestigen eines die Hebebihne abdecken-
den Tablars 19 vorzugsweise als Winkelprofil aus-
geflihrt. Zwischen den Tragschienen ist eine An-
triebseinheit 7, die weiter hinten ndher beschrieben
ist, angeordnet. Die vertikal herunterhdngenden
Traggurte 8, 9, 10 werden je {iber eine Umlenkrolle
15, 16, 18 umgelenkt und in die Antriebseinheit 7
gefiihrt. Dabei ist je eine Umienkrolle 15, 16, 18 je
einem Traggurt 8, 9, 10 zugeordnet und auf der
entsprechenden Welle 14, 17 drehbar gelagert. Der
linke vordere Traggurt 8 wird Uber die linke vordere
Umlenkrolle 15 der Welle 14 umgelenkt und dringt
bei dem mit 20 bezsichneten Ort in die Antriebs-
einheit 7 ein, mit welcher er in Eingriff steht. Das
freie Ende 23 des Traggurtes 8 hdngt lose aus der
Unterseite der Antriebseinheit 7 heraus. Der linke
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hintere Traggurt 9 wird Uber die linke hintere Um-
lenkrolie 16 umgelenkt und an der mit 21 bezeich-
neten Stelle in die Antriebseinheit 7 eingefiihrt. Das
freie Ende 24 dieses Tragguries 9 héngt ebentfalls
auf der Unterseite der Antriebseinheit 7 lose her-
aus. In analoger Weise wird der rechte Traggurt 10
durch die rechte, auf der Welle 17 angeordnete
Umlenkrolle 18 umgelenkt und 22 in die Antriebs-
einheit 7 eingeflihrt, mit welcher er ebenfalls in
Eingriff steht. Auch das lose Ende 25 dieses Trag-
gurtes ist auf der Unterseite der Antriebseinheit 7
sichtbar. Letztere 7 ist mittels einem Stromzufiih-
rungskabel 26 mit siner Spannungsquelle verbun-
den.

Bei eingeschalteter Antriebseinheit 7 der Hebe-
biihne 1 sind die Traggurfe 8, 9. 10 gleichzeitig in
letztere einziehbar, was bewirkt, dass sich die He-
beblihne t nach oben bewegt. Durch Umkehren
der Drehrichtung der in der Antriebseinheit 7 ange-
ordneten Elemente, die nachfolgend erkldrt wer-
den, werden die Traggurte 8, 9, 10 wieder gleich-
zeitig aus der Antriebseinheit 7 riickgefiihrt, wo
durch sich die Hebeblihne durch ihr Eigengewicht
und durch das zusdtzliche Gewicht eines auf dem
Tablar 19 angeordneten Gerdtes absenkt. Aus der
Fig. 1 ist sehr schon ersichtlich, dass flr verschie-
dene Arbeitshhen der Hebevorrichtung keine an-
deren Ausflihrungen notwendig sind, sondern dass
der ganze Arbeitsbereich einzig durch die Lédnge
der aus einem flexiblen Material hergestellten Trag-
gurte bestimmt ist. In einem bevorzugten Ausfiih-
rungsbeispiel sind die Traggurte 8, 9, 10, die die
Hebebiihne 1 und ein darauf abgestelltes Gerét
tragen, durch Zahnriemen gebildet.

In der Fig. 2 ist ein AusfUhrungsbeispiel der
Antriebseinheit 7, welche in der Hebeblihne 1 mon-
tiert ist, zu sehen. Ein Elektromotor 31 mit inte-
griertem Getriebe, wird durch einen an den Trag-
schienen 5, 6 befestigten Support getragen. Der
Elektromotor 31 weist ein Antriebszahnrad 32 auf,
das sich je nach Polung der an den Elektromotor
angelegten Spannung in der einen oder anderen
Richtung drehen idsst. Das Antriebszahnrad 32
steht mit einem ersten Zahnrad 37, welches auf
einer drehbar gelagerten ersten angetriebenen
Welle 36 angeordnet ist, in Eingriff. Das erste
Zahnrad 37 seinerseits steht ebenfalls mit einem
zweiten Zahnrad 41, das auf einer zweiten ange-
triebenen Weile 40 angeordnet ist, in Eingriff. Die
Wellen 36, 40 verlaufen parallel zueinander und
parallel zu den Wellen 14, 17. Die angetriebenen
Wellen 36, 40 sind dabei je an der vorderen und
hinteren Tragschiene 5, 6 je mitteis einer Lagerung
43, beispielsweise mittels Kugeilagern, drehbar ver-
bunden. Auf der ersien angetriebenen Welle 36 ist
ein vorderes Gurtentransporirad 38 und ein hinte-
res Gurtentransportrad 39 angeordnet. In der Mitte
der zweiten angetriebenen Welle 40 ist ein dquiva-

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

lentes Gurtentransportrad 42 flr den Zahnriemen
10 vor handen. Die Gurtentransportrdder bestehen
je aus einem gezahnten Rad, das mit den Z&hnen
des entsprechenden Zahnriemens in Eingriff steht
und je beidseitig vom gezahnten Rad angeordneten
Flanschen, die ein Abrutschen der Zahnriemen ver-
hindern. Die Zahnriemen 8, 9, 10, die wie vorgan-
gig beschrieben durch die Umlenkrollen 15, 16 und
18 etwa in Richtung zur Mitte der Hebeblhne 1
umgelenkt werden, werden anschliessend um das
ihnen zugeordnete Gurtentransportrad 38, 39, 42
geschlauft und zwischen der ersten und zweiten
angetriebenen Welle 36, 40 durchgefiihrt. Die frei-
en Enden 23, 24 und 25 der genannten Zahnrie-
men ragen auf der Unterseite der Hebeblhne 1
lose aus der Antriebseinheit 7 heraus. Die beiden
angetriebenen Wellen 36, 40 drehen sich in Ge-
genrichtung zueinander und mit gleicher Umdreh-
zahl. Je nach Drehrichtung des Elektromotors 31
werden, wie bereits erwdhni, die Traggurten in die
Antriebseinheit 7 eingezogen oder aus der letzteren
zurlickgefiihrt. Beim Einziehen der Zahnriemen be-
wegt sich die Hebebiihne 1 gleichmissig nach
oben und beim ZurlckfUhren der Zahnriemen er-
folgt ein Absenken der Hebebiihne 1 durch ihr
Eigengewicht. Mit dem Bezugszeichen 33 ist ein
neben dem Elektromotor 31 angeordneter Stor-
schutzkondensator gekennzeichnet. Ein Detektions-
mittel 34 Uberwacht beispielsweise die Stromauf-
nahme des Elekiromotores 31. Es ist bekannt, dass
die Stromaufnahme des Motors mit seiner Bela-
stung dndert. Das Detektionsmittel dient nun dazu,
beim Anheben der Hebeblihne 1 eine Ueberlast
und beim Absenken der Hebeblihne 1 eine Unter-
last des Motors festzustellen. Die erstere kann bei-
spielsweise aufireten, wenn bei abgesenkter Hebe-
biihne 1 auf der nicht dargesteliten Abdeckplatte
des Mbbelelementes schwere Gegenstdnde gela-
gert sind. Eine Unterlast der Antriebseinheit kann
auftreten, wenn beim Absenken der Hebevorrich-
tung durch Einklemmen von irgendwelchen Gegen-
stinden, beispielsweise Kdrperteilen, der weitere
Absenkvorgang verhindert wird. Durch das Detek-
tionsmittel 34, das ein Strommessorgan sein kann,
wird in diesen Fillen die Stromzufuhr zum An-

*triebsmotor 31 unverzliglich abgeschaltet. Bei brei-

ten Hebevorrichtungen ist zur weiteren Erh&hung
der Stabilitdt ein weiterer Distanzhalter 35, im ge-
zeigten Beispiel ebenfalls eine Welle, je mit ihren
Stirnseiten mit den Tragschienen 5, 8 verbunden.
In der Fig. 3 ist eine weitere Ausflihrungsform
insbesondere der Hebeblhne 1 dargestelit. Im Un-
terschied zum vorgéngig beschriebenen Beispiel
weist die Hebeblihne 1 ein zweigeteiltes Chassis
auf. D.h., dass sowohl die vordere Tragschiene wie
auch die hintere Tragschiene aus je zwei Teilen 5a.
5b bzw. 6a, 6b besteht. Die linken Transchienentes-
le 5a, 6a sind mittels der Umienkwelle 14 und
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einem weiteren Distanzhalter 48 zu einem linken
Chassisteil verbunden und die rechten Tragschien-
enteile 5b, 6b sind mit der rechten Umlenkwelle
und einem weiteren Distanzhalter 48 zu einem
rechten Chassisteil verbunden. Diese genannten
Chassisteile sind auf der Unterseite des Tablars 19
befestigt. Je nach der Breite 46 des letzteren wei-
sen die Chassisteile eine unterschiedliche Breiten-
anpassdistanz 47 zueinander auf. Die Antriebsein-
heit 7 ist nur in einem der beiden Chassisteile, im
gezeigten Ausfihrungsbeispiel im rechten, ange-
ordnet. Dieses zweigeteilte Chassis der Hebeblihne
1 erbringt den wesentlichen Vorteil, dass die Hebe-
vorrichtung nicht nur unabhdngig von verschiede-
nen ArbeitshShen, sondern, abgesehen vom Tablar
19, auch unabhingig von verschiedenen Mdbelsei-
ten immer aus gleichen Baugruppen aufgebaut ist.
Dies gestattet eine rationelle Fabrikation und er-
{brigt weitgehend Anpassarbeiten.

Damit die Hebeblihne 1 eine waagrechte Lage
einnimmt, ist es erforderlich, dass die Z&hne der
Zahnriemen 8, 9, 10 in ihrer Lage aufeinander
abgestimmt sind. Auf einfache Weise kann dies
beispielsweise dadurch erfolgen, dass die Zahnrie-
men auf der einen Seite der Hebebihne, beispiels-
weise auf der linken Seite, mit ihren Enden 11, 12
in vertikaler Richtung verschiebbar an der Seiten-
wand 2 befestigt sind. Die Fig. 4 und 5 zeigen ein
entsprechendes AusfUhrungsbeispiel. Die Fig. 4
zeigt den Befestigungsbereich des Zahnriemens 8
an der Seitenwand 2 im Schnitt und die Fig. 5 zeigt
eine entsprechende Seitenansicht dieses Bereiches
der Seitenwand 2. In letztere ist im Befestigungs-
bereich des Zahnriemens 8 ein vertikaler Schlitz
51, der die Seitenwand durchquert, eingefrdst. Auf
der Aussenseite der Seitenwand 2 ist im Bereich
dieses Schlitzes 51 zusitzlich ein Ausschnitt 50 so
angebracht, dass beim Betrachten der oberen
Stirnseite des entsprechenden Seitenwandberei-
ches eine T-fdrmige Ausnehmung sichtbar ist. Der
Zahnriemen 8 weist in seinem Endbereich ein Loch
auf, das von einer Schraube 53 durchdrungen wird,
und auf welcher eine im genannten Ausschnitt 50
angeordnete Mutter 52 vorhanden ist. Die Breite
des Schiitzes 51 und des Ausschnittes 50 sind
zwgckmissigerweise so aufeinander abgestimmt,
dass die Schlitzbreite etwas grésser ist als der
Schaftdurchmesser der Schraube 53 und die Aus-
schnittbreite im wesentlichen der Schilsselweite
der Mutter 52 entspricht. Das Ende 11 des Zahn-
riemens 8 kann auf diese Weise in vertikaler Rich-
tung im Bereich des Ausschnittes 50 verschoben
und festgeschraubt werden. Wenn eine dquivalente
Ausflihrung flir den Endbereich 12 des Zahnrie-
mens 9 vorgesehen ist, kann die Lage der Zihne
der einzelnen Zahnriemen 8, 9, 10 wie gefordert
aufeinander abgestimmt werden. Die Last der He-
bebiihne 1 ist dadurch gleichméssig auf die drei
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Zahnriemen verteilt.

Anspriiche

1. Hebevorrichtung in einem oben zumindest
teilweise eine Oeffnung aufweisenden Mdbelele-
ment, mit einer antreibbaren, in der H&he verstell-
baren Hebebiihne 1 sowie einer darin integrierten
Antriebseinheit (7), dadurch gekennzeichnet, dass
je das eine Ende (11, 12, 13) von mindestens zwei,
etwa in vertikaler Richtung verlaufenden flexiblen
Traggurten (8, 9, 10) am Mdbelelement befestigt
ist, dass die Traggurten (8. 9, 10) mit der Antriebs-
einheit (7) so in Eingriff stehen, dass die Hebeblih-
ne (1) ldngs der Traggurten (8, 9, 10) auf- und
abbewegbar ist und dass mindestens je ein Trag-
gurt (8, 9, 10) auf wenigstens zwei sich gegeniiber-
liegenden Seiten der Hebebiihne (1) angeordnet
ist.

2. Hebevorrichtung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass auf der einen’Seite der He-
bebihne (1) zwei Traggurte (8, 9) und auf der
gegeniiberliegenden Seite ein Traggurt (10) vor-
handen ist.

3. Hebevorrichtung nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, dass die Traggurte (8, 9,
10) Zahnriemen sind.

4. Hebevorrichtung nach einem der Anspriiche
1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass an je den
den Traggurten (8, 9, 10) zugewandten Seiten der
Hebebiihne (1) mindestens je eine Umienkrolle (15,
16, 18) angeordnet ist.

5. Hebevorrichtung nach einem der Anspriiche
1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass mindestens
die auf der einen Seite der Hebebihne (1) ange-
ordneten Traggurte (8, 9) mit ihrem mit dem M&-
belelement verbundenen Ende (11, 12) in vertikaler
und/oder horizontaler Richtung verstellbar sind.

6. Hebevorrichtung nach einem der Anspriiche
1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass die An-
friebseinheit (7) einen Elekiromotor (31) mit Getrie-
be umfasst -und dass letzterer zum Antreiben von
mindestens einer mit geeigneten Mittein (38, 39,
42) zum Zusammenwirken mit den Traggurten (8,
9, 10) ausgerlsteten Welle (36, 40) bestimmt ist.

7. Hebevorrichtung nach Anspruch 6, dadurch
gekennzeichnet, dass zwei sich in Gegenrichtung
drehende, mit Mitteln (38, 39, 42) zum Zusammen-
wirken mit den Traggurten (8, 9, 10) ausgerlsteten
Wellen (36, 40) vorhanden sind, wobei die Mittel
(38, 39) der ersten Welle (36) mit dem oder den
Traggurten (8, 9) auf der einen Seite der Hebeblih-
ne (1) und die Mittel (42) der zweiten Welle (40)
mit dem oder den Traggurten (10) auf der gegen-
Uberliegenden Seite der Hebebiihne (1) in Eingriff
sind.

8. Hebevorrichtung nach einem der Anspriiche
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1 bis 7. dadurch gekennzeichnet, dass die Hebe-

biihne (1) zum Realisieren verschiedener Ausfiih-

rungsbreiten ein zweigeteiites Chassis (5a. 5b; 6a,

8b) aufweist und dass die Antriebseinheit (7) nur in

einem der Chassisteile (6a, 6b) montiert ist. 5
9. Hebevorrichtung nach einem der Anspriiche

1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass mindestens

ein Detektionsmittel (34) zum Messen der Hebe-

biihnenbelastung vorhanden ist und dass das De-

tektionsmittel beim Unter- oder Ueberschreiten ei- 10

ner bestimmten Belastung zum Anhalten der An-

triebseinheit (7) bestimmt ist.
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