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@ Greifereinrichtung an Bogenrotationsdruckmaschinen.

@ Die Erfindung betrifft eine Greifereinrichtung (1)
an Bogen-Rotationsmaschinen, bestehend aus einer
Bogengreiferauflage (6) und einem Bogengrsifer (1 '),
der einen um eine Greiferwelle schwenkbares Grei-
fergehduse (12) mit Greiferarm (2) aufweist, welcher
eine Gelenkstelle (14) mit elastischer Riickstellkraft
besitzt, die nahe dem Ansatz eines Greiferfingers (3)
angeordnet ist, dessen Druckfldche (5) auf der einen
Seite der Verbindungslinie  (L-L)  zwischen
Greiferwellen-Mittelpunkt (M) und Vorderkante (13)

der Greiferfinger-Druckfldche (5) liegt.

Eine solche Greifersinrichtung soll so ausgestal-
tet werden, dafi ohne zusdtziichen steuerungstechni-
schen Aufwand keine nachteilige Schubbewegung
auf den Bogen ausgelibt wird. Dies wird dadurch
erreicht, daB die Gelenkstelle (14) auf der Verbin-
dungslinie (L-L) oder auf der dem Greiferfinger (3)
gegeniiberliegenden Seite der Verbindungslinie (L-L)
angeordnet ist.

FIG.1 2
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Greifereinrichtung an Bogenrotationsdruckmaschinen

Die Erfindung betrifft eine Greifereinrichtung an
Bogenrotationsdruckmaschinen gemaBs Gattungsbe-
griff des Hauptanspruches.

Bei den bekannten L&sungen dieser Art (DE-
0OS 37 10 355) wird angestrebt, daB sich der Bogen
bei der SchlieBbewegung des Greifers nicht aus
seiner positionierten Lage im Greifermaul heraus in
Umfangsrichtung des Zylinders verschiebt. Die vor-
bekannten L&sungen erreichen dieses Ziel nur un-
volikommen; das durch die Gelenkstelle erm&glich-
te Einknicken des Greiferarmes an der entspre-
chenden Stelle bewirki, daB diese Einknickbewe-
gung noch eine Schiebebewegung auf den schon
gefaBten Bogens auslibt. Dies ist unglinstig und je
nach Dicke bzw. Qualitdt des zu bedruckenden
Materiales auch fiir das Bogenmaterial und nicht
nur fiir die Positionierung des Bogens auf dem
entsprechenden Zylinder von Nachteil. Die entspre-
chende Gelenksielle darf deshalb jedenfalls nur
AuBerst kleine (Knick)-Bewegungen zulassen.

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es,
eine gattungsgeméBe Greifereinrichtung so auszu-
gestalten, daB bei gleich einfacher Bauform ohne
steuerungstechnischen zusétzlichen Aufwand er-
reicht ist, daB auch nach SchlieBen des Greifers
keine nachteilige Schubbewegung mehr auf den
Bogen ausgelibt wird.

GelGst ist dies durch die im Kennzeichen des
Hauptanspruches angegebene Erfindung. Die Un-
teranspriiche stellen vorteilhafte Weiterbildungen
dar.

Zufolge disser Ausgestaltung ist eine Greifer-
einrichtung an Bogenrotationsdruckmaschinen ge-
schaffen, bei denen eine duBerst genaue Positio-
nierung des Bogens mdglich ist, da durch, daB
auch nach SchiieBen des Greifers und etwaigem
durch die Gelenkstelle ermdglichten Einknicken
des Greiferarmes keine aus dem Greifermaulbe-
reich heraus entgegen der Drechrichiung des Zy-
linders gerichtete Schubbewegungskomponenie
mehr auf den Bogen einwirkt. Zufolge der Tatsa-
che, daB die Gelenksielle auf der entsprechenden
Verbindungslinie bzw. darunter - und dies dann
auch noch moglichst nahe darunter - liegt, entfillt
jede in Schubrichtung weisende Verlagerung des
Greiferfingers nach dessen Aufsetzen auf den Bo-
gen mit anschlieBendem Bewegen um die Gelenk-
stelle. Das hat zur Folge, da man diese gelenk-
stellenabhingige Bewegung des Greifers in sich
auch ohne weitere Nachteile liber einen gr&Beren,
besser abzufedernde Bewegungsweg durchfiihren
kann, um beispielsweise insoweit mit den gleichen
Mitteln diejenigen Vorteile zu erreichen, die bei
anders gestalteten Greiferanordnungen (z. B. EP-
0S8 212 365) erzielt sind dadurch, da man die auf
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den Bogen aufsetzende Fliche des Greiferfingers
als unelastisches Druckstlick ausbildet, welches
aber von einer elastischen Zwischenschicht am
Greiferfinger getragen ist. Selbst die mit solchen
Versionen erreichbaren Abpolsterungseffekte kann
der anmeldungsgemife L&sungsweg verwirkli-
chen, dies jedoch ohne die bei diesen vorbekann-
ten Konzeptionen unvermeidlichen Schubbewegun-
gen, die beim SchlieBen des Greifers auf den Bo-
gen ausgelibt werden.

Weitere Vorieile und Einzelheiten ergeben sich
anhand der nachfolgenden Beschreibung mehrerer
Ausflihrungsbeispiele der Erfindung, dargestelit in
den Zeichnungen. Es zeigen diesbezliglich:

Fig. 1 eine Seitenansicht einer Greiferein-
richtung, gemé&p der ersten Ausflihrungsform;

Fig. 2 einen schematisch dargesieliten Be-
wegungsablauf einer Greifereinrichtung;

Fig. 3 eine Schnittdarstellung eines Greifer-
arms gemag der zweiten Ausfiihrungsform;

Fig. 4 eine Schnittdarstellung gemiB der Li-
nie IV-IV in Fig. 3;

Fig. 5 eine Schnitidarstellung des Greifer-
arms gemap der dritten Ausflhrungform;

Fig. 6 eine Schnitidarsieliung des Greifer-
arms gem3fB der vierten Ausfiihrungsform;

Fig. 7 eine Schnitidarstellung des Greifer-
arms gemaf der flinften Ausfithrungsform;

Fig. 8 eine Schnitidarstellung des Greifer-
arms gem&B der sechsten Ausflihrungsform;

Fig. 9 eine Schnittdarsteliung des Greifer-
arms gemap der siebten Ausflihrungsform;

Fig. 10 eine Schnitidarsteliung des Greifer-
arms gemap der achten Ausflihrungsform;

Fig. 11 eine Draufsichtdarstellung geméB
Fig. 10;

Fig. 12 eine Draufsichidarstellung gemaps der
neunten Ausflihrungsform als Variante der Losung
gemapB Fig. 11;

Fig. 13 eine Seitenansicht der Greifereinrich-
tung gemaB der zehnien Ausflihrungsform; und

Fig. 14 eine Seitenansicht der Greifereinrich-
tung gemiB der elften Ausflihrungsform.

Die dargestellte Greifereinrichiung 1 besitzt ei-
nen Greiferarm 2, einen Greiferfinger 3 und eine V-
férmige Verbindung 4 zwischen Greiferfinger 3 und
Greiferarm 2. Der Druckfiiche 5 des Greiferfingers
3 liegt der Bogengreiferauflage 6 gegenliber. Die
beiden Schenkel 7, 8 der V-fdrmigen Verbindung 4
bilden den Spalt S. Das Material des V-Scheitels
VS hildet die Gelenksielle 14, die etwa zwischen
Spaltunterkante S" und Unterkante 4 der V-formi-
gen Verbindung 4 liegt. Der Greiferarm 2 ist mittels
zweier Schrauben 10, 11 auf dem Greifergehduse
12 befestigt, das um den Greiferwellen-Mittelpunkt
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M schwenkbar ist (gem&B Fig. 1). Die Druckfldche
5 des Greiferfingers 3 liegt auf der einen Seite der
Verbindungslinie L-L zwischen Greiferwellen-Mittel-
punkt M und Vorderkante 13 der Greiferfinger-
druckfliche 5. Auf der anderen Seite (oder auch
genau auf der Verbindungslinie L-L) liegt die Ge-
lenkstelle 14. Bei nur um wenige Gerade um den
Mittelpunkte M verdrehter Greiferwelle bewirkt der
die Gelenkstelie 14 mit elastischer Rickstellkraft
bildende V-Scheitel VS eine Verschmalerung des
Spalies S. Diese tritt nach dem SchlieBen des
Greifers 1 ein. Dabei ist durch die Lage der Ge-
lenkstelle eine Verschiebung des Bogens in Um-
fangsrichtung des Zylinders, Pfeil x, geméB Fig. 2
verhindert.

In Fig. 3 ist die Gelenkstelle 14 selbst nicht
elastisch. Vielmehr bilden zwei getrennte V-Schen-
kel 7, 8 sinen gelenkpfannenartigen Verbindungs-
eingriff 15. Der Schenkel 8 umschliefit mit seiner
W&élbung 16 die Unterkante 17 des vom Greiferarm
2 ausgehenden Schenkels 7 mit einem Winkel «
von ungefdhr 120°. Die Riickstellkraft wird von
einem elastischen Polster 20 erzeugt, das in dieser
Ausflihrung in schwalbenschwanzférmigen Flhrun-
gen 18, 19 in den Spaltbegrenzungswénden s’ und
8" der Schenkel 7, 8 gehalten wird. Dieses kann
auch aufgeklebt oder aufgespritzt sein. Die Unter-
kante 17 des V-Schenkels 7 besitzt, wie in Fig. 4
zu sehen, eine konvexe Ausformung 21. Diese Aus-
formung 21 hat u. a. den Vorteil, da sie bei nicht
genau paralleler Gegenliberstellung von
Greiferfinger-Druckfliche 5 und Bogengreiferaufla-
ge 6 automatisch eine Parallelitdt erzeugt, da der
Schenkel 8 sich selbst in parallele Zuordnung zur
Bogengreiferauflage 6 verstellt. Der Zusammenhalt
der Teile 7 und 8 ist z. B. nur durch die
Schwalbenschwanz-Verbindung ausreichend gege-
ben.

Die Gelenkstelle 14 kann, wie die Fig. 5 - 7
dargestellen, mitiels eines Zapfens 22 gebildet
sein, der in der Mitte durch den V-Schenkel 8
umschiossen ist und an seinen Enden vom V-
Schenkel 7 getragen wird, der einen von unten
nach oben gerichteten Einschnitt 23 aufweist, in
dem sich die UmschlieBung 24 des Zapfens 22
bewegen kann. Der V-Schenkel 8 kann, wie in den
oben genannten drei Ausfihrungsbeispielen zu se-
hen, einen balligen Verlauf der Spaltbegrenzungs-
wand S aufweisen. Diese Ausformung 25 hat u.a.
den Vorteil, daB die die elastischen Ruckstellkréfte
erzeugenden Eins8ize verschiedenartig sein kdn-
nen, sie kdnnen sowohl als elastisches Polster 26,
als Druckfeder 27 oder als Blattfeder 28 gestaltet
sein. Die Balligkeit der Anlageftache vergroBert die-
selbe bei gleich groBem Spalt, was z.B. von Vorteil
fir die Kompression, eine etwaige Klebebefesti-
gung usw. sein kann.

Die als Federabschnitt 28 ausgebildete Gelenk-
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stelle 14 der Fig. 8 und 9 steht im rechten Winkel
zu den Spaltbegrenzungswénden 8" und 8", die
die elastischen Riickstellkrédfte erzeugenden elasti-
schen Polsters 20 (z. B. Hartgummi, Kunststoff)
aufnehmen. In Fig 8. ist der Federabschnitt 29 von
unten gegen die V-Schenkel 7, 8 gesetzt. In Fig. 9
bildet der Federabschniit 29 die Verbindung zwi-
schen den V-Schenkeln 7, 8, indem Blatifedern in
Nuten 30, 31 im unteren Viertel des V-Abschnitts 4
eingefiihrt sind.

In den Fig. 10 und 11 ist das Polster 20 in
einem Langloch, einer Bohrung 33 oder mehreren
davon gehalten. Diese sind im unteren Teil 34 des
V-Abschnitis 4 angeordnet. Das elastische Polster
20 hat auf seiner Unierseite eine zapfenftrmige
Ausbildung 35, die etwa den Durchmesser der
Bohrung 33 besitzt. Der obere Teil des Polsters 20
ist etwa keilférmig und den Spaltbegrenzungswén-
den S  und 8" angepapt. Der untere Teil 34 des V-
Abschnittes 4 bildet hier die Gelenkstelle 14, Die
Schwichung durch das Loch 33 erfolgt, um die
Gelenkidhigkeit zu erh8hen.

Der V-Scheitel VS kann, wie in Fig. 12 zu
sehen, seine elastischen Ruckstellkrdfie auch eine
von auBen ansetzende Verschmilerung durch die
seitliche Einschnlirung 36, 37 bilden.

Bei gem&B Fig. 13 winklig zum Greifergehduse
38 sitzendem Greiferarm 2 bilden in der Breitseite
des Greiferarmes 2 angebrachte Kerben 40 bzw.
40 bzw. der dazwischenliegende Abschnitt die
Knickbiegestelle 41, welche dann die Gelenkstelie
darstellt.

Bei der in Fig. 14 dargesteliten Greifereinrich-
tung 1 ist der Greiferarm 2 durch eine querschnitts-
gleiche V-formige Erstreckung 42 gebildet. Der V-
Scheitel VS liegt etwa mittig zur Verbindungslinie
L-L als Umkehrpunkt im Verlauf des Greiferamrs 2.

in allen dargestelliten Ausflihrungen liegt der V-
Scheite! VS bzw. die Gelenkstelle 14 unterhalb der
Linie L-L. Die V-Schenkel tauchen etwa radial in
eine entsprechende Zylindergrube ein. Alle in der
Beschreibung erwéhnten und in der Zeichnung dar-
gestellien neuen Merkmale sind erfindungswesent-
lich, auch soweit sie in den Anspriichen nicht aus-
driicklich beansprucht sind.

Anspriiche

1. Greifereinrichtung (1) an Bogen-Rotations-
maschinen, bestshend aus einer Bogengreiferaufla-
ge (6) und einem Bogengreifer (1'), der einen um
eine Greiferwelle schwenkbares Greifergehduse
(12) mit Greiferarm (2) aufweist, welcher eine Ge-
lenkstelle (14) mit elastischer Rilckstellkraft besitzt,
die nahe dem Ansatz eines Greiferfingers (3) ange-
ordnet ist, dessen Druckfliche (5) auf der einen
Seite der Verbindungslinie (L-L) zwischen
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Greiferwellen-Mittelpunkt (M) und Vorderkante (13)
der Greiferfinger-Durckildche (5) liegt, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Gelenkstelle (14) auf der
Verbindungslinie (L-L) oder auf der dem Greiferfin-
ger (3) gegeniiberliegenden Seite der Verbindungs-
linie (L-L) angeordnet ist.

2. Greifereinrichtung insbesondere nach An-
spruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB die als
elastische Knickbiegestelle ausgebildete Gelenk-
stelle (14) mittels eines von der Greiferoberseite in
den Greifer (1) hinein bis etwa zur Verbindungslinie
{L-L) reichenden Spaltes (S) erzeugt und von dem
jenseits der Verbindungslinie (L-L) liegenden V-
Scheitel (VS) des Greiferfingeransatzes (3') gebil-
det ist, welcher bis unterhalb der Bogengreiferauf-
lage (6) ragt.

3. Greifereinrichtung, insbesondere nach einem
oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche, da-
durch gekennzeichnet, daB die Gelenkstelle (14)
von einem Gelenkzapfen (22) gebildet ist und der
Spalt (S) ein die elastische Riickstellkraft verk&r-
perndes Polster (20) enthélt.

4. Greifereinrichtung, insbesondere nach einem
oder mehreren der vorhergehenden Ansprlichs, da-
durch gekennzeichnet, daB mindestens die eine
Anlagefidche (A) zwischen Polster (20) und Spali-
begrenzungswand (S') ballig geformt ist.

5. Greifereinrichtung, insbesondere nach einem
oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche, ge-
kennzeichnet durch eine den Spalt (S) Uberbriik-
kende Druckfeder (27).

8. Greifereinrichtung, insbesondere nach einem
oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche, da-
durch gekennzeichnet, daf das Poister (20) im
formschlissigen Eingriff zu den Spaltbegrenzungs-
winden (S) bzw. (S) steht.

7. Greifereinrichtung, insbesondere nach einem
oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche, da-
durch gekennzeichnet, daB der formschliissige Ein-
griff durch Schwalbenschwanzvorspriinge (18, 19)
des Polsters (20) erzielt ist.

8. Greifereinrichtung, insbesondere nach einem
oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche, ge-
kennzeichnet durch eine im Spalt (S) angeordnete
Blattfeder (28).

9. Greifereinrichtung, insbesondere nach einem
oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche, da-
durch gekennzeichnet, daB die Gelenkstelle (14)
von einem im Bereich des V-Scheitels (VS) ange-
ordneten Federabschnitt (29) gebildet ist.

10. Greifereinrichtung, insbesondere nach ei-
nem oder mehreren der vorhergehenden Anspri-
che, dadurch gekennzeichnet, daB der Federab-
schnitt (29) gegen die unteren Schenkel (7, 8) des
V-Abschnittes (4) gesetzt ist.

11. Greifereinrichtung, insbesondere nach ei-
nem oder mehreren der vorhergehenden Anspri-
che, dadurch gekennzeichnet, daf der Federab-
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schnitt (29) in Nuten (30, 31) der Spaltbegren-
zungswanden (S', S") befestigt ist.

12. Greifereinrichiung, insbesondere nach ei-
nem oder mehreren der vorhergehenden Anspri-
che, dadurch gekennzeichnet, daB die Gelenkstelle
(14) von einem gelenkpfannenartigen Verbindungs-
eingriff (15) gebildet und die Fesselung der V-
Schenkel (7, 8) zueinander Uber eine FormschluB-
halterung z.B. Klebung, Aufspritzung des Polsiers
(20) erzielt ist.

13. Greifereinrichtung, insbesondere nach ei-
nem oder mehreren der vorhergehenden Anspri-
che, dadurch gekennzeichnet, daB der V-Scheitel
{VS) durch eine ssitliche Einschniirung (36, 37)
oder mittige Bohrung (33) querschnittsgeschwicht
ist.

14. Greifereinrichtung, insbesondere nach ei-
nem oder mehreren der vorhergehenden Ansprii-
che, dadurch gekennzeichnet, daB der Greiferarm
(2) vorzugsweise winklig ansetzend zum Greiferge-
hduse (38) auf seiner Breitseite eine oder mehrere
die Gelenkstelle (14) erzeugende Kerben (40, 40')
besitzt.

15. Greifereinrichiung, insbesondere nach ei-
nem oder mehreren der vorhergehenden Anspri-
che, dadurch gekennzeichnet, daB durch V-formige
Erstreckung (42) der etwa querschnitisgleiche
durchlaufende Greiferarm (2) gebildet ist.
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