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@ Verfahren und Schaltungsanordnung zur Lagersteuerung eines Abtriebsteiles in einer Schreib-

oder Biiromaschine ahnlicher Bauart.

@ In Schreib- und Druckwerken werden heutzutage
auch vielfach Gleichsirommotore eingesetzt, wobei
deren Antriebswellen mit Takischeiben versehen
sind, die Uber eine Abtastvorrichtung fiir jeden aus-
gefiihrten Schritt einen Impuls flir eine Steuervor-
richtung mit einem Z&hler liefert. Hierbei kann es
vorkommen, daB der Gleichstrommotor mit der Taki-
scheibe nach einem Schrittvorgang derart hin- und
herschwingt, daB der Z&hier mit mehreren Z&hlim-
puisen beaufschiagt wird. Diese Fehlz&hlungen wer-
den erfindungsgem&p dadurch vermieden, daB ein
Steuerglied vorgesehen ist, das das dem Z&hler (11
) zugefiihrte Signal i&nger auf akiivem Pegel hilt als
das dieses ausidsende und durch die Takischeibe
(3) erzeugte Taktsignal . Hierdurch wird der mecha-
nische Bereich fiir Schwingungen vergrdBert, ohne
daB es zu Z3hifehlern kommt.
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Verfahren und Schaltungsanordnung zur Lagesteuerung eines Abtriebstei les in einer Schreib- oder
Biiromaschine ahnlicher Bauart

Die Erfindung betrifft ein Verfahren zur Lage-
steuerung eines Abtriebsteiles in einer Schreib-
oder Bliromaschine Zhnlicher Bauart der im Ober-
begriff des Patentanspruchs 1 angegebenen Art.

Gleichstrommotore werden heutzutage bei vie-
len Gerdten verwendet, um Teile in bestimmte Po-
sitionen zu bringen. So werden beispielsweise bei
Schreib- und Druckwerken, wie der Wagen, das
Typenrad, die Schreibwalze und eine Reihe ande-
rer Einrichtungen, mit Hilfe von Gleichstrommoto-
ren positioniert. Die Rotoren dieser Gleichstrommo-
tore sind mit Takischeiben fest verbunden, welche
zur Erzeugung von Zdhlimpulsen durch eine Ab-
tastvorrichtung abtastbar sind.

Bei diesem durch den mechanischen Takige-
ber erzeugien Signal, das gezdhlt werden soll, in-
dem nur auf eine Flanke reagiert wird, besteht
immer das Problem, da8 beim Schwingen um die-
se Flanke mehrmals eine positive bzw. negative
Flanke von dem ZZhler gezahit wird.

Auch wenn ein um 90 Grad phasenverschobe-
nes Signal flir die Drehrichtung ausgewertet wird,
erfolgt das Z&hlen immer in eine Richtung, da sich
das um 90 Grad verschobene Signal beim Schwin-
gen um die Z&hlilanke nicht &ndert.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein
Verfahren und eine Schaltungsanordnung zur Lage-
steuerung eines durch einen Gleichstommotor be-
friebenen Abtriebsteiles in einer Schreib- oder &h-
nichen Bliromaschine zu schaffen, derart, daff nach
den durchgefiihrten Schrittschaltvorgdngen eventu-
ell aufiretende Schwingungen der Taktscheibe
nicht zu Schrittzdhlfehlern in dem Z3hler flihren.
Diese Aufgabe wird durch die im Patentanspruch 1
gekennzeichneten Merkmale gel&st.

Durch die Verlngerung des aktiven Pegels
des dem Zihler zugefiihrien Signals dndert sich
dieses Signal nicht, wenn das Gebersignal um eine
Flanke schwingt. Dadurch werden beim Uber-
schwingen der Taktscheibe auf einfachste Weise
keine zusdizlichen Impulse gezdhlt. Der mechani-
sche Bereich flr Schwingungen, wird vergrSBert,
ohne daB es zu Z&hlfehlern kommt.

Weitere vorteithafte Ausgestaltungen des Erfin-
dungsgegenstandes sind den weiteren Unteran-
spriichen zu entnehmen.

Die Erfindung wird anhand eines Ausfiihrungs-
beispiels im folgenden n3her beschrieben. Es zei-
gen:

Figur 1 ein Blockschaltbild der Schaltungs-
anordnung zur Positionierung eines Gleichstrom-
motors,

Figur 2 ein Blockschaltbild einer Auswerte-
schaltung mit einem Verz8gerungsglied und
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Figur 3 ein Zeitdiagramm des Signalverlaufs.

Figur 1 zeigt einen Gleichstrommotor 1, auf
dessen Antriebswelle 2 eine Takischeibe 3 mit
Uber den Umfang gleichmiBig verieilien lichtdurch-
ldssigen Schlitzen 4 befestigt ist. Diese Schlitze 4
werden von einer als Stellungsilihler ausgebildeten
Lichtschrénkenanordnung 5 mit einer Lichiquelle 6
und zwei Lichtempfingern 7, 8 abgetastet, die bei
einer Drehbewegung der Takischeibe 3 Impulse
{iber eine Auswerteschaliung ¢ und ein Verzége-
rungsglied 10 an einen Zihier 11 zur Z&hlung in
positiver oder negativer Richtung liefern. Dieser
Zahler 11 steht mit einer Steuervorrichtung 12 in
bekannter Weise in Wechselverbindung, die diese
Signale zur Auswertung, insbesondere zur Lage-
steuerung des von dem Gleichsirommotor 1 getrie-
benen, nicht dargestellten Abitrieisieiles, z. B. einer
drehbar gelagerten Typenscheibe oder eines
langsverschiebbaren Schlitiens. Der Gleichstrom-
motor 1 wird dbrigens liber eine Brlickenschaltung
13 von der Steuervorrichtung 12 angesteuert. Wird
der Gleichstrommotor 1 aus dem Siillstand der
Bestromung von der Brlickenschaliung 13 durch
die Steuervorrichtung 12 in Drehung verseizi, so
wird die Drehrichtung durch die Steuervorrichtung
12 bestimmt. Die positive und negative Drehrich-
tung wird von einem Drehrichiungsdiskriminator 14
bestimmt, der entsprechende Lichischrankensigna-
le von der Auswertsschaliung @ erhZlt. Das von
dem Drehrichtungsdiskriminator 14 abgegebene Si-
gnal 15 wird im Z&hler 11 als Sieuerkriterium flr
den Z&hivorgang der von der Lichtschrankenanord-
nung 5 erhaltenen Impulse in posiiiver oder negati-
ver Richtung bewertet, so daB durch die im Z&hler
11 stehende Zahl die Position fiir die von dem
Gleichstrommotor 1 bewegte Typenscheibe oder
der von dem Gleichstrommotor bewegte Schlitten
eindeutig bestimmt ist.

Die als Stellungsfiihler bzw. Encoder dienende
Doppellichtschrankenanordnung 5 ist in einem U-
fOrmig ausgebildeten Lagerbock 16 angeordnet,
wobei die Lichtquelle 6 in einem Arm 17 und die
beiden Lichtempfanger 7 , 8 in dem anderen Arm
18 des Lagerbockes 16 angeordnet sind. Der La-
gerbock 16 ist mit einer Steuerplatine fest verbun-
den, auf der auch die Steuervorrichiung 12 fiir den
Gleichstrommotor 1 angeordnet isi. Die Taktschei-
be 3 ist in einer Ausnehmung zwischen den beiden
Armen 17, 18 drehbar angeordnet. Die Abtasiung
der Taktscheibe 3 kann auch mit anderen Mitteln,
z. B. durch elekirische Kontakigabe, erfolgen. Da
die Taktscheibe 3 synchron mit dem Antriebsmotor
1 umiduft, erhdli man durch die Codierungen je-
weils eine Aussage Uber die Steliung des Abtrieb-
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steiles, z. B. einer Typenscheibe.

In der Figur 2 ist eine Schaltungsanordnung
dargestellt, durch die ein Schwingen der Taktschei-
be 3 in einem erweiterten Bereich nicht mehr zu
einem falschen Z&hiergebnis in dem Z&hler 11
fihrt. Hierbei wird das von der Takischeibe 2 er-
zeugte Taktsignal 19 {iber das NAND-Element 21
invertiert und das Flip-Flop bestehend aus den
NAND-Elementen 22 und 26 bei positivem Ein-
gangssignal 19 gesetzt und dann als Zahlsignal 23
dem Z&hler 11 zugeflihrt. Weiterhin wird tiber die
die Takischeibe abtastende Lichtschrankenanord-
nung noch ein zu dem Takisignal 19 um 800
phasenverschobenes Richtungssignal 20 erzeugt,
das Uber einen Flankendetekior, bestehend aus
den Exklusiv-Oder-Elementen 24, 27, 28, 29 und
einem als Inverter dienenden NAND-Element 25,
das Flip-Flop (22, 26) bei einer Schaltflanke auf
dem Signal 20 zurlicksetzt, wenn Signal 19 nicht
mehr positiv ist. Durch dieses Verzdgerungsglied
steht das Z&hlsignal Ianger an, derart, da Schwin-
gungen der Taktscheibe nicht zu Fehlzdhlungen
des Zahlers flihren. Das Drehrichtungssignal 31
wird in der Steuervorrichiung 12 verwertet, wo-
durch der Z3hler 11 dann entsprechend umsteuer-
bar ist.

Die Figur 3 zeigt die Diagramme der Signalver-
l8ufe, wobei die von der Takischeibe 3 erzeugten
Signale in den Figuren 3a und 3b dargestslit sind.
Hierbei zeigen die Figur 3a den Verlauf des Rich-
tungssignals und die Figur 3b den Verlauf des
Z&hisignals, wihrend die Figuren 3c und 3d die
Zeitverldufe des ZZhltaktes 23 mit Ausgangstakien
in den Richtungen 32 und 33 darstellen. Die Figu-
ren 3c und 3d zeigen deutlich die Verldngerung
des aktiven Haliens der dem Zahler 11 zugefiihrten
Z&hisignale 23 gegeniiber der Dauer des aktiven
Haltens der durch die Takischeibe 3 erzeugten
Taktsignale 19. Hierdurch kdnnen die nach den
Schrittschaltvorgdngen  eventuell  auftretenden
Schwingungen des Gileichstrommotors 1 mit der
Takischeibe 3 keine Zahliehler mehr in dem Z&hler
11 ausl&sen.

Anspriiche

1. Schaltungsanordnung zur Lagesteuerung ei-
nes durch einen Gleichstrommotor betriebenen Ab-
triebsteiles, z. B. eines drehbar gelagerten Typen-
rades in einer Schreib- oder Biiromaschine &hnli-
cher Bauart, wobei eine mit Markierungen versehe-
ne Takischeibe mit der Antriebswel le des Gleich-
strommotors fest verbunden ist und durch eine
Abtasteinrichtung zur Abgabe von Signalen zur
Auswertung an eine Steuervorrichiung abtastbar ist,
gekennzeichnet durch eine die Takischeibe (3)
abfiihlende Abtasteinrichtung, welche derart ausge-
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bildet ist, daB zwei um 90 Grad phasenverschobe-
ne Signale (19, 20) erzeugbar sind, wobei das eine
Signal (19) zur Z&hlung der Takte in einem Z&hler
(11 ), der mit der Steuervorrichtung in Verbindung
steht und das andere Signal (20) fur die Bestim-
mung der Drehrichtung des Gleichstrommotors (1)
ausgewertet werden, und durch ein Steuerglied,
das das dem Zahler (11 ) zugeflhrte Signal {&nger
auf aktivem Pegel hilt als das diesen ausidsende
und durch die Takischeibe (3) erzeugte Taktsignal.

2. Schaliungsanordnung nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daB das Steuerglied aus
einem Verzdgerungsglied (10) besteht, durch das
das dem Zahler (11) zugeflhrte Signal bis kurz vor
die néchste Zahlflanke verléngert wird.

3. Schaltungsanordnung nach Anspruch 1 oder
2, dadurch gekennzeichnet, daB das Steuerglied
aus einem Verzogerungsglied (10) besteht, das
eine Verldngerung des Z3hlsignals bis zum Wech-
sel des um 90 Grad phasenverschobenen Signals
erzeugt.

4. Schaltungsanordnung nach Anspruch 1, 2
oder 3, dadurch gekennzeichnet, da die Steuer-
vorrichtung (12) aus sinem Mikroprozessor besteht.

5. Verfahren zur Lagestsuerung eines durch
einen Gleichstrommotor betriebenen Abtriebsteiles,
z. B. eines drehbar gelagerten Typenrades in einer
Schreib- oder Biiromaschine &hniicher Bauart, wo-
bei eine mit Markierungen versehene Taktscheibe
mit der Antriebswelle des Gleichsirommotors fest
verbunden ist und durch eine Abtasteinrichtung zur
Abgabe von Signalen zur Auswertung an eine Steu-
ervorrichtung getastet wird, gekennzeichnetdurch
eine die Taktscheibe abflihlende Abtasteinrichtung,
welche derart ausgebildet ist, daB zwei um 90 Grad
phasenverschobene Signale erzeugt werden, wobei
das eine Signal zur Zahlung der Takte in einem
Zahler (11 ), der mit der Steuervorrichtung in Ver-
bindung steht, und das andere Signal fiir die Be-
stimmung der Drehrichtung des Gleichstrommotors
(1) ausgewertet werden, und durch ein Steuerglied
durch das das aktive Halten des dem Z&hier (11)
zugeflUhrien Z3hisignales (23) gegenliber der Im-
pulsdauer des durch die Taktscheibe (3) erzeugten
Taktsignales (19) verldngert wird.
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