EP 0 403 989 A1

_ Europdisches Patentamt
0 European Patent Office

Office européen des brevets

() Verstentlichungsnummer:

® EUROPAISCHE PATENTANMELDUNG

@) Anmeldenummer: 80111404.1

@ Anmeldetag: 16.06.90

@ Int.c15:. DO1G 15/24

0 403 989
A1l

@) Prioritit: 21.06.89 CH 2312/89

Ver&ffentlichungstag der Anmeldung:
27.12.90 Patentbiatt 90/52

Benannte Vertragsstaaten:
CHDEES FR GB IT LI SE

@) Anmelder: MASCHINENFABRIK RIETER AG
CH-8406 Winterthur(CH)

(® Erfinder: Demuth, Robert
Maulackerstrasse 17

CH-8309 Niirensdorf(CH)
Erfinder: Fritzsche, Peter
Im Eichbiihl 18

CH-8405 Winterthur(CH)
Erfinder: Waeber, René
Zielstrasse 79

CH-8400 Winterthur(CH)
Erfinder: Staheli, Paul
Neuheimstrasse 15
CH-9535 Wilen b. Wil(CH)
Erfinder: Faas, Jiirg
Seuzacherstrasse 16
CH-8474 Dinhard(CH)

) Kardierelement.

@ Ein Kardierelement 3 ist am Umfang einer
Kardier- oder Reinigungswalze 1 in den Bewegungs-
richtungen 15 und 16 verschiebbar und in der Dreh-
richtung 17 drehbar angeordnet, sodass die unter-
schiedlichen Garniturarten oder Garniturgréssen
14.1, 14.2, 14.3 und 14.4 nach Bedarf als Gegengar-
nitur zur Garnitur 12 der Kardier- oder Reinigungs-

’

walze in Funktion treten kdnnen.
Mit dieser Massnahme ist eine Optimierung der
Reinigungsfunktion zwischen -der Garnitur 12 und
den Garnituren 14 mdaglich.
Weitere Varianten des Kardierelementes 3 sind
mdglich und in der Anmeldung gezeigt.

Xerox Copy Centre
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Kardierelement

Die Erfindung betrifft ein Kardierelement mit
einer Nadel-oder Zahngarnitur, welches mindestens
an einem Teil des Umfanges einer Kardier- oder
Reinigungswalze angeordnet ist. :

Dem bisherigen Stand der Technik ist das Kar-
dierelement als stationdres Element bekanni, wel-
ches bei einer Verdnderung der Garniturart oder
Garniturgrésse demontiert und ausgewechselt wer-
den muss. Eine einmal festgelegte Garniturart oder
-gr&sse blieb in der Regel Uiber eine langere Zeit
bestehen.

Mit dem heutigen Trend zur Automatisierung
der Arbeitsfunkiionen in einer Spinnerei besteht
auch das Bedlrinis der Optimierung der Reini-
gungswirkung in Abh&ngigkeit eines verarbeiteten
Zwischenprodukies beispielsweise eines Karden-
bandes oder eines Endproduktes beispielsweise ei-
nes Stapelfasergarnes.

Die Anmelderin hat mit der Nummer CH 1929-
89/1 eine Erfindung angemeldet, weiche ein Ver-
fahren zur Opiimierung der Verarbeitung von
Baumwolle in einer Spinnerei in bezug auf Durch-
satzmenge, Restschmuizgehalt und Faserbeein-
trichtigung des verarbeitenden Produktes resp.
Zwischenproduktes betrifft. In dieser Anmeldung
sind bereits Vorrichtungen zur Durchflthrung des
Verfahrens vorgeschlagen.

Die im Zusammenhang mit der gegenwartigen
Erfindung vorgeschlagenen Kardierelemente erge-
ben weitere Mdglichkeiten, das vorgenannte Ver-
fahren zu realisieren.

Das Verfahren beriicksichtigt die in heutigen
Spinnereien gegebenen Umstinde, dass im Ge-
gensatz zu frliheren Spinnereien, in weichen das
Ringspinnverfahren als einziges Verfahren zur Her-
stellung von Stapelgarnen verwendet wurde, in letz-
ter Zeit neue Spinnverfahren in verschiedenen
Richtungen entwickelt wurden, welche unterschied-
lich hohe Anspriiche an den Reinigungseffekt und
an die zulssige Faserbeeintrichtigung in der Rei-
nigung der Baumwolie stellen.

Diese unterschiedlichen Anspriiche konnten mit
den bisher Ublichen Reinigungsverfahren und den
darin verwendeten stationdren Kardierelementen
nicht optimal in bezug auf die Variabilitdt der
Durchsatzmenge, des Restschmutzgehaltes und
der zuldssigen Faserbeeintrichtigung resp. in be-
zug auf deren Relationen zueinander durchgefiihrt
werden.

Es bestand deshalb die Aufgabe, eine Ldsung
zur Optimierung des Reinigungsgrades zu finden,
und zwar unter Berlicksichtigung der von den ent-
sprechenden Spinnverfahren unterschiedlich hohen
Anspriichen an die beiden letzigenannten Variab-
len, was mit dem genannten Verfahren erreicht
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Bei dieser Optimierung musste in Betracht ge-
zogen werden, dass die einer Spinnerei vorgeleg-
ten Fasern ein Gemisch von Fasern aus verschie-
denen Provenienzen darstellt, wobei eine solche
Mischung wiederum eine Optimierung in bezug auf
Qualitdtsanspriiche am fertigen Garn und auf Oko-
nomische Anspriiche unter Berlcksichtigung der
Rohbaumwoll- und der Garnpreise darstelit.

Die Eigenschaften von Baumwollfasern aus
verschiedenen Provenienzen betreffen naturbedingt
die Feinheit und die L3nge sowie die Festigkeit,
Dehnbarkeit und Farbe der einzelnen Fasern und,
bedingt durch die Art und Weise des Pfllickverfah-
rens, die Sauberkeit resp. Verschmutzung der Roh-
baumwolie.

Diese Verschmutzungsarten betreffen nebst
den ganz groben Verunreinigungen, wie Metallteile,
Schniire, Stoffresten und andere Fremdelemente
auch grobe Schalenteile der Baumwollkapseln und
neuerdings auch sehr feine Schalenteile, sogenann-
te "Seed Coat - Fragments”, welche hohe Ansprii-
che an die Reinigungsmaschinen einer Spinnerei
stellen.

Weiter entsteht bei der Reinigung der Baum-
wollfasern infolge der recht intensiven Bearbeitung
eine Faserbesintrdchtigung, welche in erster Linie
zu einer Verkilirzung der Fasern flihrt, jedoch auch
zu einer Verschiechterung der Festigkeit und Dehn-
barkeit fihren kann.

Es versteht sich, dass in einer wirtschaftlichen
Reinigung einer Spinnerei eine Optimierung der an
sich von der kaufminnischen Seite gewlnschten
hohen Leistung mit der von der technologischen
Seite her gewlinschten sorgfaltigen Offnung und
Reinigung der Fasern gefunden werden muss. Da-
bei darf das Resultat dieser Optimierung je nach
Verwendung der gereinigten Fasern im einen oder
anderen Spinnverfahren verschieden sein.

Um den vorgenannten Anforderungen an die
genannte verfahrensmissige Optimierung der Rei-
nigungswirkung im weiteren vorrichtungsméssig zu
genligen, besteht die L&sung erfindungsgeméss
darin, dass das Kardierelement mehr als eine Gar-
niturart oder Garniturgrésse aufweist und derart
bewegbar ist, dass wahlweise eine zweite resp.
weitere Garniturarten oder Garniturgréssen in Ar-
beitsstellung und die weitere resp. die weiteren
Garniturarten resp. Garniturgrdssen in Ruhestellung
versetzbar sind.

Weitere vorteilhafte Ausflihrungsformen sind in
den weiteren abhéngigen Anspriichen aufgeflihrt.

Die durch die Erfindung erreichten Vorteile sind
im wesentlichen darin zu sehen, dass die Reini-
gungsintensitdt den erwihnten, vom Endprodukt
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abhingigen Erfordernissen werden
kann.

Im folgenden wird die Erfindung anhand iedig-
lich. Ausfiihrungswege darstelienden Zeichnungen
ndher erldutert.

Es zeigt:

Figur 1, ein Querschnitt durch ein erfin-
dungsgemisses Kardierelement gemiss den
Schnittlinien | (Figur 2).

Figur 2, eine L¥ngsansicht des Kardierele-
mentes von Figur 1 in Blickrichtung I, teilweise im
Schnitt dargestellt.

Figur 3, ein Schnitt gem&ss den Schnittlinien
i (Figur 2).

Figur 4, ein Schnitt gem&ss den Schnittlinien
IV (Figur 2).

Figur 5, das Kardierelement von Figur 1 ver-
grdssert und detaillierter dargestellt.

Figur 6, eine Draufsicht des Kardierelemen-
tes von Figur 5, teilweise dargestelit.

Figur 7, eine Variante des Kardierelementes
von Figur 5. i

Figur 8, ein weiteres erfindungsgeméisses
Kardierelement, halbschematisch und teilweise im
Schnitt geméss Schnittline IX dargestellt.

Figur 9, ein Schnitt durch das Kardierele-
ment von Figur 8, enisprechend den Schnittlinien
V.

angepasst

Figur 10, eine Ansicht des Kardierelementes
von Figur 8, entsprechend den Blicklinien V1.

Figur 11, ein weiteres erfindungsgemisses
Kardierelement, teilweise im Querschnitt und sche-
matisch dargestellt.

Figur 12, das Kardierelement von Figur 11,
mit zusdtzlichen Funktionen dargestelit.

Figur 13, ein weiteres erfindungsgemaisses
Kardierelement, teilweise im Querschnitt und halb-
schematisch dargestellit.

Figur 14, ein weiteres erfindungsgemésses
Kardierelement, im Querschnitt entsprechend den
Schnittlinien Vil (Figur 15) dargestellt.

Figur 14a, eine Variante zu einem Detall des
Kardierelementes von Figur 14.

Figur 15, das Kardierelement von Figur 14 in
Blickrichtung VIII und mit einer weiteren Funktion
daragestellt.

Figur 16, die Anwendung des Kardierele-

mentes von Figur 14 und 15 in einem Wanderdek-
kel einer Karde, schematisch dargestellt.

Die Figuren 1 und 2 zeigen eine Kardier- oder
Reinigungswalze 1, welche in Drehrichtung 13
dreht und mit einer Garnitur 12 versehen sowie
mittels einer Welle 2 dreh- und antreibbar gelagert
(nicht gezeigt) ist. )

Der Walze 1 zugeordnet ist ein Kardierelement
3 mit einem polygonalen Querschnitt, welches mit-
tels einer Welle 4 drehbar gelagert ist.

Grundsatzlich sei erwdhnt, dass dieses wie
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auch alle im weiteren beschriebenen Kardierele-
mente sich in ihrer nichtdargestellien L3nge, in an
sich bekannter Weise im wesentlichen Uber die
ganze Breite einer Karde erstrecken.

Das Kardierelement 3 weist auf den vier Aus-
senflichen, wovon eine dem Umfang der Walze 1
und damit dessen Garnitur 12 gegeniiber fiegt, je
eine Garnitur 14.1, 14.2, 14.3, 14.4 auf, wobei aus-
gehend von der Garnitur 14.1, welche die feinste
Garnitur ist, jede folgende Garnitur gréber als die
vorangehende und die Garnitur 14.4 am grEbsten
ist.

Das Kardierelement 3 ist mittels der mit Figur 2
spéter erkldrten Anordnung in den Pfeilrichtungen
15 und 16 gegen resp. weg von der Walze 1
bewegbar und in der Pfeilrichtung 17 drehbar an-
geordnet.

Der Zweck dieser Beweg- resp. Drehbarkeit
liegt darin, dass wahlweise eine der vier unter-
schiedlich groben Garnituren 14.1 - 14.4 als Part-
nergarnitur zur Garnitur 12 anstellbar sein soll. Da-
durch besteht die MOoglichkeit, durch wahlweise
Verdnderung der Garnitur die eingangs erw#hnte
Optimierung zu erfilllen, das heisst je nach Anfor-
derung an die Reinigungswirkung eine entspre-
chende Garnitur des Kardierelementes einzusetzen.

In Figur 1 sind die Garnituren 12 und 14 als
Zahngarnituren dargestellt. Es besteht jedoch die
M@&glichkeit, anstelle einer Zahn- auch eine Nadel-
garnitur vorzusehen, oder irgend eine zweckméissi-
ge Garnitur. Auch ist es nicht notwendig, dass die
Garnituren derart angeordnet sind, dass die Z&hne
gegeneinander gerichtet sind, sondern es besteht
auch die Mdglichkeit, mindestens eine Garnitur in
die andere Richtung anzuordnen oder dass beide
Garnituren derart angeordnet sind, dass die Zahn-
rlicken gegeneinander gerichiet sind. Im letzieren
Falle wiirde beispielsweise die Walze 1 in Dreh-
richtung 18 drehen.

Mit einer Absaugung 19 sei lediglich schema-
tisch dargestellt, dass die Garnituren des Kardier-
elementes 3 mittels Absaugung gereinigt werden
kdnnen.

In Figur 2 soll mit der dargestellten Anordnung
die Mdglichkeit der Bewegung des Kardierelemen-
tes 3 in den Richtungen 15 und 16 und die Dre-
hung in Richtung 17 gezeigt werden.

Zu diesem Zweck ist die Welle 4 an beiden
Wellenenden je in einem Lagereiement 6 drehbar
gelagert, welches im weiteren je einen Exzenter 7
einer Exzenterwelle 5 (siehe auch Figur 1) drehbar

“aufnimmt. Die Exzenter 7 weisen, von der Welle 5

her gesehen, je einen Wellenstummel 10 auf, wel-
cher je in einem lLagersupport 9 drehbar gelagert
ist.

Diese Lagersupporen 9 weisen je einen Fih-
rungsschlitz 8 auf, in welchem die beiden freien
Enden der Welle 4 flir die Bewegung des Kardier-
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elementes 3 in den Richtungen 15 und 16 gefihrt
sind.

Um diese Bewegungen in den Richtungen 15
und 16 durchzuflihren, ist ein Wellenfortsatz 20 des
Wellenstummeis 10 mit einem Stelimotor 21 ver-
bunden, welcher in der Lage ist, die Exzenterwelle
5 zu drehen oder festzuhalten, d.h. in einer vorge-
gebenen Stellung den Exzenter 7 im Betriebe zu
fixieren.

Der Stellmotor 21 wie auch die beiden Lager-
supports 9 sind je stationdr auf einem Maschinen-
gehduseteil 11 angeordnet.

Um das Drehen des Kardierelementes 3 in der
Drehrichtung 17 zu ermdglichen, ist das rechte
Wellenende der Welle 4 mitiels eines Wellenfort-
satzes 22 mit einem weiteren Stellmotor 23 verbun-
den, welcher flir die Bewegung in den Richtungen
15 und 16 zwischen 2 Gileitflichen 24, welche je
Teil einer Stilitze 25 sind, geflihrt wird. Die Stlitzen
25 sind analog zum Stellmotor 21 und zu den
Supporen 9 stationdr auf dem Maschinengeh3use-
teil 11 angeordnet.

Der Stellmotor 23 dient nicht nur zum Drehen,
sondern auch zum Festsetzen des Kardierelemen-
tes 3 flr den Betrieb. .

Die Stellmotoren 21 und 23 sind rein schema-
tisch dargestellt und brauchen nicht unbedingt die
gezeigte Form aufzuweisen, k&nnen aber beispiels-
weise Getriebemotoren mit stark untersetztem Pla-
netengetriebe und Wellenbremse sein, oder der
Stellmotor 21 kdnnte ein Spindelmotor sein, der
den Wellenfortsatz 20 {iber eine Zahnstange und
ein auf dem Wellenfortsatz 20 aufgezogenes Zahn-
rad antreiben resp. festsetzen wirde.

Stelimotoren sind in der Regel Getriebemoto-
ren mit hoher Ubersetzung, welche eine zusitzliche
Bremse aufweisen, um die Lage einer angetriebe-
nen Welle in vorgegebener Stellung festzusetzen.

Dieses Drehen in der Drehrichtung 17 wird
nicht nur bendtigt, um die Garniturart resp. Garni-
turgrésse der Garnituren des Kardierelementes 3
zu verdndern, sondern es besteht auch noch die
Mdglichkeit, den Abstand zwischen den Garnituren
14.1 bis 14.4 und der Garnitur 12 eingangs und
ausgangs in Drehrichtung 13 resp. 18 der Walze 1
ungleich zu halten. Dies wiirde bedeuten, dass der
Abstand A ungleich dem Abstand B sein kann,
wobei der Unterschied zwischen diesen beiden Ab-
stdnden von Fall zu Fall verschieden sein kann und
empirisch festgelegt werden muss.

Das gleiche gilt fir die Wahl der Garnituren,
das heisst die Partnerschait zwischen der Garnitur
12 und den verschiedenen Garnituren 14.1 bis 14.4
missen empirisch fesigelegt werden, so wie auch
die Grdsse dieser Garnituren durch Versuche er-
mittelt werden muss.

Die Figuren 5 und 6 zeigen den detaillierteren
Aufbau des Kardierelementes 3, indem auf der
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Welle 4 ein Basiselement 26 drehfest aufgezogen
ist, welches vier Schwalbenschwanzflihrungen auf-
weist, die mit den Nummern 27.1, 27,2, 27.3 und
27.4 gekennzeichnet sind. Dabei nimmt die
Schwalbenschwanzflhrung 27.1  Garniturlamellen
28.1 mit den Garnituren 14.1, die Schwalben-
schwanzfiihrung 27.2 Garniturlamellen 28.2 mit den
Garnituren 14.2, die Schwalbenschwanzfilhrung
27.3 Garniturlamellen 28.3 mit den Garnituren 14.3
und die Schwalbenschwanzfiihrung 27.4 Garniturla-
mellen 28.4 mit der Garnitur 14.4 auf.

In Figur 6 ist gezeigt, dass zwischen den Gar-
niturlamellen Distanzlamellen 29 vorgesehen sind,
um einen Abstand zwischen den einzelnen Garni-
turlamelien zu erhalten.

In Figur 5 sind diese Distanzlamellen 29 mit
den gestrichelten Linien angedeutet. Daraus ist er-
sichilich, dass die Distanzlamellen 29, in radialer
Richiung gesehen, bis zum Zahngrund reichen.

Die Figur 7 zeigt eine Variante des Kardierele-
mentes 3 der Figuren 5 und 6 und ist deshalb mit
3.1 gekennzeichnet. Diese Variante weist 6 Fldchen
auf, um die Anzah! unterschiedlicher Garniturgrds-
sen oder Arten zu erhShen. Es versteht sich, dass
auch in dieser Variante eine konkave Wdlbung,
welche in Figur 5 mit strichpunktierter Linie sche-
matisch gezeigt und mit dem Pfeil R gekennzeich-
net ist, gegeben werden kann, wobei diese WGI-
bung in der Regel konzentrisch mit der konvexen
Wélbung der Garnitur 12 der Walze 1 gewidhlt
wird.

Der analogen Funktion der Garniturelemente
der Figur 5, das heisst des Kardierglementes 3
entsprechend, weisen die Elemente der Figur 7 mit
den gleichen Funktionen dieselben Kennzeichen
auf, sind jedoch der hdheren Anzahl Garnituren
entsprechend erh&ht.

Die Figuren 8, 9 und 10 zeigen eine weitere
Variante eines Kardierelementes 3.2, bei welchem
die Garnituren nicht Bestandteil einer festaufgezo-
genen Garniturlamelle sind, sondern Teil eines Ket-
tengliedes 30. Die Garnituren sind jedoch, da es
sich um dieselben Garniturarten handeln kann, wis
mit den Figuren 1 bis 6 gezeigt, mit denselben
Bezugszeichen gekennzeichnet.

Die Kettenglieder 30 bilden mit Hilfe von in
axialer Richtung des Kardierelementes 3.2 durch-
gehenden Kettengliederstangen 32 die Kette 31.
Zwischen den einzelnen Ketten 31 sind rohrfGrmi-
ge Distanzglieder 45 vorgesshen, welche ebenfalls
auf den Stangen 32 aufgezogen sind.

Diese Distanzglieder 45 werden in Nuten 33
von Kettenrddern 34 aufgenommen, wie dies bei
einer Fahrradkette der Fall ist.

Die Kettenrdder 34 sind auf einer durchgehen-
den Welie 35 drehfest aufgezogen.

Wie aus Figur 9 ersichtlich, sind vier solcher
Wellen 35 vorgesehen, und zwar je in einem ge-
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genseitigen, vorgegebenen Abstand (nicht gekenn-
zeichnet), wodurch die Summe aller Ketten 31 das
eigentliche Kardierelement 3.2 bildet. Es kdnnen
jedoch auch nur zwei solcher Wellen 35 vorgese-
hen sein, wodurch nur zwei unterschiedliche Garni-
turen vorgesehen werden k&nnen. ’

Die Wellen 35 sind je an ihren beiden Enden in
einem Lagerschild 36 resp. 37 drehbar gelagert,
wobei eine der Wellen mit einem Stellmotor 38
verbunden ist. Dieser Stellmotor ist in Figur 8 und
10 rein schematisch dargestelit, es gilt deshalb das
flr die Figur 2 bereits Erwéhnte. Die Drehung der
drei anderen Wellen, welche nicht separat durch
einen Stellmotor angetrieben werden, geschieht
mittels der Ketten 31.

Im weiteren sind die Stangen 32 je an ihrem
freien Ende in jedem Lagerschild 36 resp. 37 in
einer in diesen Lagerschildern vorgesehenen Nute
40 geflihrt, welche derart umlaufend endlos ge-
formt ist, dass die Kette 31 die mit strichpunktier-
ten Linien schematisch dargestellte Wo&lbung mit
dem Radius R bildet. Diese W&lbung ist, wie in
Figur 9 gezeigt, fiir die Garnituren 14.1, 14.2, 14.3
resp. 14.4 gleich gehalten. Diese W&lbung mit.dem
Radius R entspricht einer zur Drehachse (nicht
dargestellt) der Walze 1 konzentrischen Wélbung,
sofern der Abstand zwischen der Garnitur 12 der
Walze 1 und der sich in Aktion befindlichen Garni-
tur des Kardierelementes 3.2 auf dem ganzen Lén-
genabschnitt L.1 der Umfangsiénge der Garnitur 12
gleich ist.

im weiteren kdnnen Flihrungen 46 flir jeden
Kettenabschnitt (in Figur 8 nur fUr einen gezeigt),
welcher eine andere Garnitur trédgt, vorgesehen
werden, welche die Stdbe 32 beim Aufnehmen des
durch die radialen Kréfte verursachten Drukkes un-
terstiitzt.

Aus den Figuren 9 und 10 ist ersichtlich, dass
mehr als ein Kardierelement 3.2 vorgesehen wer-
den kann und dass vor und nach einem Kardierele-
ment 3.2 oder zwischen zwei Kardierelementen 3.2
ein Faservliesleitelement vorgesehen ist, welches
das auf der Garnitur 12 der Walze 1 liegende Viies
frotz der Zenirifugalkraft, weiche bei drehender
Walze 1 auf dieses Vlies wirkt, zwischen zwei Kar-
dierelementen 3.2 nicht wegschleudert, sondern
dem nichsten Kardierelement 3.2 zufiihrt.

Dass mehr als ein Kardierelement am Umfang
der Walze 1 vorgesehen werdem kann, gilt auch
flir das Kardierelement 3 resp. 3.1 der Figuren 1 -
7.

Wie aus Figur 10 ersichilich, besteht die M&g-
lichkeit jedes Kardierelement 3.2 in den Bewe-
gungstichtungen 15 und 16 sowie in der Drehrich-
tung 17 zu bewegen.

Der Zweck dieser zwsi Linearen und der Dreh-

bewegung ist derselbe wie fiir das Kardierelement
3 resp. 3.1 beschrieben, weshalb fiir diese Bewe-
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gungen auch dieselben Bezugszeichen verwendet
werden. -

Um die beiden Linearbewegungen 15 und 16
zu realisieren, weist der Lagerschild 36 eine Achse
42 und der Lagerschild 37 eine Welle 43 auf.
Beide, das heisst Achse 42 und Welle 43, sind
koaxial mit der Drehachse 45 der Lagerschilder 36
resp. 37 fest angeordnet.

Die Mitiel, um diese Linearbewegungen 15 und
16 sowie die Drehbewegung 17 am einzelnen Kar-
dierelement 3.2 zu realisieren, entsprechen den im
wesentlichen mit den Figuren 3 - 4 gezeigten und
beschriebenen Mittein, weshalb dieselben Mittel
mit denseiben Bezugszeichen gekennzeichnet sind,
mit der Ausnahme, dass es der Wellenfortsatz 44
der Welle 43 ist, welcher mit dem Stellmotor 23
verbunden ist.

Die Figur 11 zeigt eine weitere Variante eines
Kardierelementes, welches mit 3.3 gekennzeichnet
ist.

Die Kardier- oder Reinigungswalze 1 ist ledig-
lich durch deren Garnitur 12 dargestellt, welche
ausserdem der Einfachheit halber als geradlinige
Garnitur gezeigt ist.

Das Kardierelement 3.3 weist eine feststehende
Nadelgarnitur 50 und eine bewegliche Nadelgarni-
tur 51 auf. Beide Garnituren sind in einem Geh&use
52 angeordnet, welches mittels Stlitzen 53 fest mit
sinem stationdren Maschinenteil 54 verbunden und
welches sich in L&angsrichtung (nicht dargestellt)
{iber die Breite der Karde erstreckt und von aussen
gesehen stabfdrmig ist.

Die Nadeln der feststehenden Garnitur 50 stek-
ken in einer Grundplatte 55, welche derart inner-
halb des Geh#duses 52 vorgesehen ist, dass die
Nadeln um einen vorgegebenen Betrag aus dem
Gehduse 52 herausragen. Zwischen der oberen,
mit Blick auf Figur 11 gesehen, Gehdusewand 56
des Gehduses 52 und der Grundplatte 55 stecken
die Nadeln der Garnitur 50 in einer Schaumgummi-
matte 57, welche dazu dient, den Zwischenraum
zwischen der oberen Gehdusewand und der
Grundplatte 55 derart auszufiillen, dass sich kein
Schmutz und Staub darin ansammeln kann.

Der mit dem Schaumgummi 57 aufgeflilite Zwi-
schenraum ergibt sich durch die Wahl der langen
konischen Nadeln, und zwar um dadurch die M&g-
lichkeit zu erhalten, bei gleicher Nadelldnge den
Abstand H zu variieren, allerdings nicht als beweg-
tes, sondern verstellbares Element. Das heisst,
dass dadurch die Nadelspitzen der Garnitur 50
unterschiedlich weit aus der oberen Geh&usewand
56 herausragen kdnnen. Das Verstellen und Fest-
setzen der Grundplatte 55, um das Vorgenannte zu
erreichen, ist hier nicht dargesteilt.

Hingegen sind die Nadeln der bewegbaren
Garnitur 51 in einer bewegbaren Grundplatie 58
eingelassen, welche ihrerseits mit einer Mehrzahl
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von Sidsseln 59 versehen ist, welche durch einen
drehbaren Exzenter 60 in den Verschieberichtun-
gen 61 und 62 bewegbar sind, sodass die Nadel-
spitzen der bewegbaren Garnitur 51 in einem vor-
gegeben verinderbaren Mass aus der oberen Ge-
hdusewand herausragen k&nnen. Dieses Mass
kann dem Herausragen der Nadelspitzen der fest-
stehenden Garnitur 50 entsprechen oder auch
mehr oder weniger als diese.

Infolge der Schréglage der Nadein der beweg-
baren Garnitur 51 und der senkrechten Bewegung,
mit Blick auf Figur 11 gesehen, in den Richtungen
81 und 62 der Grundplatte 58, sind Offnungen 63
in der Grundplatte 55 und Offnungen 64 in der
oberen Gehdusewand 56, durch welche die beweg-
baren Nadeln ragen, genligend gross, um die be-
wegbaren Nadeln bei den Bewegungen 61 und 62
nicht an den Winden der Offnungen 63 und 64
anstossen zu lassen.

Im weiteren ist der St&ssel 59 mit einer Stds-
selplatie 65 fest verbunden. Diese StGsselplatie 65
dient einerseits als Element, welches auf dem
drehbaren Exzenter 60 aufliegt und die Drehbewe-
gung des drehbaren Exzenters 60 in die lineare
Bewegung 61 umwandelt, und andererseits als An-
schlag fir eine Druckfeder 66, welche zwischen
dieser Stdsselplatte 65 und einer Zwischenwand 67
eingespannt ist und die Bewegung in Richtung 62
verursachi. Die Bewegung der bewegbaren Grund-
platte 58 in den Richtungen 61 und 62 ist durch die
stationdre Grundplatte 55 und durch die Zwischen-
wand 67 begrenzt. Die Zwischenwand 67 weist
ausserdem Fihrungsblichsen 68 auf, die der Flh-
rung der Stdssel 51 dienen.

Der drehbare Exzenter 60 ist Teil einer Exzen-
terwelle 69, die in den Lagerelementen 70 drehbar
gelagert ist. Die Lagerelemente 70 sind ihrerseits
fest mit den entsprechenden Geh3usewinden des
Geh3uses 52 verbunden.

Als Antrieb flir die Exzenterwelle 69 sind je ein
Hebel 71 fest mit dieser Welle verbunden.

Die Hebel 71 kdnnen entweder manuell oder
mechanisch mittels eines Schwenkantriebes 72
{mit strichpunktierter Linie dargestelit) verschwenkt
werden, sodass die Exzenter 60 in den Drehrich-
fungen 73 resp. 74 schwenken.

Der Schwenkantrieb 72 umfasst einen Stelimo-
tor 73, welcher einerseits schwenkbar an einem
Gehausefortsatz 74 (mit strichpunktierten Linien
dargestellt) des Geh3uses 52 und andererseits
schwenkbar mit einem Kraftlibertragungshebel 75
verbunden ist, der seinerseits wieder flir das
Schwenken der Hebel 71 mit diesen verbunden ist.

Der ‘Schwenkantrieb 72 kann zusitzlich vorge-
sehen werden, weshalb dieser und die dazugeh&ri-
gen Elemente mit strichpunktierten Linien darge-
-stellt sind.

Es versteht sich, dass die beiden Hebel 71 im
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wesentlichen synchron bewegt werden missen, um
zu vermeiden, dass die Nadeln der bewegbaren
Garnitur 51 nicht in eine andere Schriglage gera-
ten, in welcher sie durch die Offnungen 64 oder
resp. 63 infolge Reibung an ihrer Bewegung ge-
hemmt wiirden.

Die Figur 12 zeigt das Kardierelement 3.3 der
Figur 11, jedoch nicht stationér angeordnet, son-
dern mittels eines Antriebes 80 resp. 81 derart
beweg- und feststellbar, dass die Abstinde A1
resp. B.1 gleichm&ssig verkleiner- oder vergrisser-
bar sind oder unterschiedlich gehalten werden k&n-
nen, beispielsweise dass der Abstand B.1 gr&sser
ist als der Abstand A.1, sodass eine zunehmende
Kardierwirkung entsteht.

Da es sich bei den Kardierelementen 3.3 um
sogenannte Kardierstdbe handelt, sind mindestens
je 2 Stellantriebe 80 resp. 81 notwendig, welche an
beiden Enden der Stdbe vorgesehen sind. Die
Stellantriebe 80 resp. 81 umfassen je einen Stell-
motor 82, weicher je einerseits schwenkbar mit

einem stationdren Maschinenteil 83 und anderseits

schwenkbar mit dem Gehdusefortsatz 74 verbun-
den ist. Im weiteren ist dem GehZusefortsatz 74 an
beiden Enden der Kardierelemente ein Flhrungs-
element 84 fest zugeordnet, welches in einem Fih-
rungsschiitz 85 einen Flhrungsstiften 86 derart
flhrt, dass keine Bewegung des Kardierelementes
3.3 in der Bewegungsrichtung der Garnituren 12
entsteht.

Die Figur 13 zeigt mit einem Kardierelement
3.5 eine weitere Variante eines erfindungsgemis-
sen Kardierelementes, bei welchem eine bewegba-
re Nadelgarnitur 90, bei welcher jede Nadel einen
Nadelfuss 91 aufweist, welcher durch nachstehend
genannte Mittel einerseits eine linsare Auf-und Ab-
bewegung 92 und 93, mit Blick auf Figur 13 gese-
hen, und eine Hin- und Herbewegung 94 und 95,
ebenfalls mit Blick auf Figur 13 gesehen, durch-
flihrt.

Die Nadelslpitzen der Garnitur 90 ragen mit
einem vorgegebenen Abstand M aus einer oberen
Gehdusewand 96 eines Gehiuses 97 heraus, wel-
ches sich iber die Breite der Karde erstreckt und
von aussen gesehen stabfdrmig ist.

Durch die Auf- und Abbewegung 92 resp. 93
der Nadelilisse 91 wird ein Anstellwinkel 8, der vor
der Nadelwand 90.1 und der Oberfliche 96.1 der
Gehdusewand 96 gebildet wird, bei einem Nei-
gungswinkel o, welcher kleiner oder grdsser als
90° ist, automatisch unter Verdnderung des Ab-
standes M verdndert. Der Neigungswinkel « wird
dabei durch eine Symetrielinie S der Nadel 90,
welche die Schwenkachse Q des Nadelfusses 91
und von einer gedachten Ebene E, welche die
Schwenkachsen Z beinhaltet, gebildet.

Mit der zusdtzlichen Hin- und Herbewegung 94
resp. 95 und gleichzeitiger Auf- und Abbewegung
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92 resp. 93 besteht die Mdglichkeit, den Anstell-
winkel g bei gleichbleibendem Abstand M zu ver-
andern, oder umgekehrt bei gleichbleibendem An-
stellwinkel 8 den Abstand M zu verdndern.

Um dies zu ermdglichen, weist der Nadelfuss
91, bei Verwendung von runden Nadeln, das heisst
konischen Nadeln, eine kugelfdrmige und bei Ver-
wendung von aus einer Metallplatie herausgestanz-
ten flachen Nadeln, mit verjingter Nadelform, eine
scheibenférmige Form auf.

Ob nun der Fuss 91 kugel- oder scheibenfdr-
mig ausgebildet ist, wird in beiden Fallen wird der
Nadelfuss in Langsrillen, in Langsrichtung eines
Kardierelementes gesehen, eingebettet, welche die
Ergénzungsform zum Nadelfuss aufweisen und Teil
einer Grundplatte 99 sind. Es versteht sich, dass
die Langsrichtung eines Kardierelementes in senk-
rechter Richtung zur Fl3che des mit der Figur 13
versehenen Blattes verlauft. Das heisst, die Grund-
platte 99 hat soviele Langsrilien nebeneinander und
parallel angeordnet wie Nadelflisse in Querrichtung
zur Grundplatte vorhanden sind.

Die Nadelflisse sind, um sie in den Rillen 98
zu halten, mit einer Gummimatte 100, in welcher
die Nadeln effekiiv stekken, sowie durch eine steife
Platte 101 abgedecki. Die Platie 101 kann bei-
spielsweise eine Metall- oder steife Kunststofiplatte
sein, jedenfalls bendtigt diese Platte 101 Offnungen
102, in welchen sich die einzelnen Nadein der
Nadelgarnitur 90 frei bewegen kdnnen, um die
verschiedenen Stellungen einnehmen zu kdnnen.
In der Gummimatte 100 ist es nicht notwendig,
eine Offnung entsprechend der Offnung 102 zu
haben, da die Gummimatte derart weich ausgefihrt
ist, dass sich das Material den Bewegungen der
Nadeln anpasst, ohne wesentliche oder stbrende
Verédnderungen aufzuwsisen.

Die Grundplatte 89, die Gummimatie 100 und
die Abdeckplatie 101 ergeben zusammen eine zu-
sammenhidngende Einheit mit einer vorgegebener
Dicke, welche zwischen zwsi Fiihrungsfiichen 103
und 104 gefiihrt in den Verschieberichtungen 94
und 95 verschiebbar ist.

Die FUhrungsflichen 103 und 104 sind Teile
eines Verschiebeslementes 105, welches fiir das
vertikale Verschieben in den Verschieberichtungen
92 und 93 mit Uber die Ldnge des Verschiebeele-
mentes 105 verteilten St&sseln 106 versehen sind,
an welchen je an ihrem freien Ende eine St&ssel-
platte 107 fest angeordnet ist.

Das Ganze funktioniert in ananloger Weise wie
das Verschieben der Stdssel 59 des Kardierele-
mentes 3.3 von Figur 11, weshalb die weiteren
Elemenie flir das Bewegen der St0ssel mit densel-
ben Bezugszeichen sind und nicht mehr weiter
beschrieben werden. Das gleiche gilt fur die
Schwammgummimatie 57 zwischen Verschiebeele-
ment 105 und Geh&dusewand 96.
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Zur Fihrung der Stdssel 106 ist je eine Fiih-
rungsplatte 108 als Bestandteil des Geh&uses 97
vorgesehen.

Fir die Bewegung der Grundplatte 99 in den
Bewegungsrichtungen 94 und 95 weist die Grund-
platte 99 an ihren beiden L&ngsenden je eine
Zahnstange 109 auf, welche fest mit der Grundplat-
te 99 verbunden ist.

Im Eingriff mit diesen Zahnstangen ist je ein
Zahnrad 110, welches drehfest mit einer Welle 111
verbunden ist.

Fiir das Drehen der Welle 111 ist diese mit
einem Schwenkhebel 112 drehfest verbunden, wel-
cher am freien Ende schwenkbar mit einem Stell-
motor 113 verbunden ist, der seinerseiis wieder
schwenkbar an einer Stlitze 114 angeordnet ist,
welche Bestandteil des Verschiebeelementes 105
ist.

Die Welle 111 ist ebenfalls in Stiltzen (nicht
gezeigt) drehbar gelagert, welche Bestandieil des
Verschiebeelementes 105 sind.

Der Abstand (nicht dargestellt) zwischen den
beiden Zahnstangen ist derart, dass das Verschie-
bemoment jedes Zahnrades mglichst je im End-
bereich, in Langsrichtung der Grundplatte gesehen,
das heisst in senkrechter Richtung zur Figur 13,
wirkt.

Das Gehduse 97 kann entweder wie mit den
Tragern 115, mit strichlinierten Linien dargestellt,
stationfir an einem unbeweglichen Maschinenteil
116 vorgesehen sein oder in analoger mit Figur 12
gezeigter Weise mit den Stellmotoren 82 versehen
sein, so dass die Abstinde A.2 und B.2 variabel
einstellbar sind, wie dies fUr Figur 12 beschrieben
wurde.

Die hierzu notwendigen Elemente sind deshalb
mit denselben Bezugszeichen versehen wie flir Fi-
gur 12, da sie in derselben Weise und fiir densel-
ben Zweck funktionieren. ,

Die Figuren 14 und 15 zeigen ein weiteres
Kardierelement 3.6, welches eine feste Zahngarni-
tur 120 und eine bewegliche Zahngarnitur 121 auf-
weist. Dabei besteht die feste Zahngarnitur 120 aus
den einzelnen Garnituriamellen 122 und die beweg-
liche Zahngarnitur aus den einzelnen Zahngarnitur-
lamellen 123. Die Z&hne der Zahngarniturlamellen
123 sind in Figur 14 in Ruhestellung und mit gestri-
chelten Linien zwischen den fesistehenden Garni-
furlamellen 122 gezeigt.

Die feststehenden Garniturlamellen 122 sind in
einem Klemmiteil 124 derart festgehalten, dass Zwi-
schenrdume flir die dazwischen liegenden bewegli-
chen Zahngarniturlamellen 121 vorhanden sind.

Die Klemmtsile 124 sind Bestandteil eines Flh-
rungsteiles 125, welches der Flihrung eines Tra-
gers 126 dient, welcher einerseits die bewegbaren
Garniturlamellen 123 fest aufnimmt und anderer-
seits in den Bewegungsrichtungen 127 und 128
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bewegt wird, um die bewegbare Garnitur 121 in
eine Arbeitsposition in Richtung 128 oder in eine
Ruheposition in Richtung 127 zu verschieben. Da-
bei ist die genannte Ruheposition die in Figur 14
und 15 gezeigte und die Arbeitsposition ware dann
erreichi, wenn die Spitzen der bewegbaren Zahn-
garniturlamellen 123 gleich weit herausragen wie
die Spitzen der stationdren Zahngarniturlamellen
122 oder in einer Lage, in welcher die Zahnspitzen
der bewegbaren Lamellen 123 zwischen den bei-
den gezeigten Lagen sind.

Die Fihrungsteile 125 sind fest in einem Ge-
hZuse 129 angeordnet, welches sich Uber die Brei-
te der Karde ersireckt und von aussen gesehen
stabférmig ist.

Um den Trdger in den Bewegungsrichtungen
127 und 128 bewegen zu kdnnen, ist einerseits an
beiden freien Enden 130 (in Figur 15 nur eines
gezeigt) des Tragers 126 ein Stdssel 131 vorgese-
hen, welcher fest mit dem Trdger 126 verbunden
ist und aus dem Gehduse 129 herausragt.

Mit diesen StGsseln 131 wird der Tréger 126 in
Bewegungsrichtung 128 bewegt.

Fur die Gegenbewegung in der Richtung 127
sind links und rechis des Stssels 131, mit Blick
auf Figur 14 gesehen, Druckfedern 132 vorgese-
hen, welche je zwischen zwei Stiitzplatten 133 und
134 mit Vorspannung angeordnet sind. Dabei ist
die untere Siltzplatte 133 (mit Blick auf Figur 14
gesehen) Bestandieil des Filhrungsteiles 125 und
die obere Silitzplatte 134 Bestandteil des Trigers
126. Auf beiden Seiten des Stdssels, d.h. links und
rechts davon, miissen mindestens zwei Federn vor-
gesehen werden, welche mdglichst nahe am ent-
sprechenden Stssel 131 angeordnet sind. Es ist
jedoch, wie in Figur 15 gezeigt, vorteilhaft, wenn
mehr als die genannten zwei Federn pro Seite
vorgesehen sind.

Als Variante kdnnen die Zahngarniturlamelien
123 der bewegbaren Garnitur 121 durch zahnlose
Vollamellen 144 (Figur 14a) ersetzt werden, womit
die Wirkung der festen Garnitur 120 bei Bedarf
verringert, bis im wesentlichen aufgehoben werden
kann.

In Figur 15 ist schematisch dargestelif, dass
die freien Enden des Gehiuses 129 je auf einem
Tambourschild 135 einer Karde 136 (Figur 16) ab-
gestiitzt sind, entweder als stationdre Garnitur oder
als Bestandieil eines Wanderdeckels 137, welcher
schematisch in Figur 16 dargestellt ist.

Die besondere Befestigung des Geh&uses 129
als sogenannter stationfrer Garniturstab oder die
Befestigung in einem Wanderdecke! ist nicht Ge-
genstand dieser Erfindung und deshalb nicht weiter
beschrieben. Im wesentlichen ist es jedoch mdg-
lich, das Gehduse 128 in den Endieilen derart zu
gestalten, dass dieses in den verschiedenen Arten
der entsprechenden Kardenhersteller befestigbar
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ist.

Fir das Bewegen des Stdssels 131 ist in Figur
15 rein schematisch mit strichpunktierten Linign
eine am Gehduse 129 befestigte Zylinderkolben-
einheit vorgesehen, dessen Kolbenstange 139 den
Stdssel 131 in Bewegungsrichtung 128 verschiebt.

Die Betdtigung der Zylinderkolbeneinheit 138
geschieht aufgrund einer Steuerung, wie sie bei-
spielsweise in der schweiz. Patentanmeldung Nr.
1929-89/1 beschrieben ist.

Bei Verwendung der Garnituren gemiss Figur
14 und 15 in einem Wanderdeckel 137 siner Karde
136 (Figur 18) ist flir die Betdtigung der Stdssel
131 eine Schaltkurve 140 vorgesehen, welche an
beiden freien Enden der Garnituren als Ersatz fir
die Zylinderkolbeneinheit 138 angeordnet ist.

Das Betdtigen der Stdssel 131 durch die
Schaltkurve, unter der Voraussetzung der Bewe-
gungsrichtung 143 des Wanderdekkels 134, ge-
schieht folgendermassen:

Der Abstand zwischen der Umfangsflache 141
des Tambourschildes 135 und der Gleitfliche 142
der Schaltkurve 140 ist mit dem Abstand X am
Anfang derart, dass die bewegbare Zahngarnitur
123 in Ruhestellung ist. Mit dem Abstand Y wird
die bewegbare Zahngarnitur 123 in eine vorge-
nannte, vorgegebene Arbeitsstellung gebracht, wel-
che eniweder gleich wie die Arbeitsstellung mit
dem Abstand Z ist oder derart, dass die bewegba-
re Zahngarnitur zwischen dem Abstand Y und Z
zunehmend in Bewegungsrichtung 128 bewegt
wird, bis beim Abstand Z die Spitzen der station&-
ren wie auch der bewegbaren Garnitur in derselben
H&he liegen.

Es versteht sich, dass auch andere Mittel als
die stationZre Schaltkurve vorgesehen werden kdn-
nen.

Legende

1 Kardier- oder Reinigungswalze
2 Welle von 1

3-

3.6 Kardierelement

4 Welle von 3

5 Exzenterwelle

6 Lagerelement

7 Exzenter von 5

8 Flhrungsschiitz

9 Lagersupport

10 Wellenenden von 5

11 Maschinengeh#useteil
12 Garnitur

13 Drehrichtung

14.1 -

14.6 Garnitur

15 Bewegungsrichtungen
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16 Bewegungsrichtungen
17 Drehrichtungen

18 Drehrichtungen

19 Absaugung

20 Wellenfortsatz

21 Stelimotor

22 Wellenfortsatz

23 Stellmotor

24 Fihrungsflache

25 Stiitzen

26 Basiselement

271 -

27.4 Schwalbenschwanzfihrungen
28.1 -

28.4 Garnituriamellen

29 Distanzlamellen

30 Kettenglieder

31 Kette

32 Kettengliederstange
33 Nuten

34 Kettenrdder

35 Welle

36 Lagerschild

37 Lagerschild

38 Stelimotor

39 Distanzglieder

40 Nute

41 Faservlies-Leitelement
42 Achse

43 Welle

44 Wellenfortsatz

45 Drehachse

46 Flhrungen

47

48

49

50 feststehende Garnitur
51 bewegbare Garnitur
52 Gehduse

53 Stutzen

54 Maschinenteil

55 Grundplatte

56 obere Gehdusewand
57 Schaumgummi

58 bewegbare Grundplatte
59 Stdssel

60 drehbarer Exzenter
61 Verschieberichtungen
62 Verschieberichtungen
63 Oeffnungen

64 Oefinungen

65 Stdsselplatie

66 Druckfeder

67 Zwischenwand

68 Flihrungsbuchsen

69 Exzenterwelle
- 70 Lagerelement

71 Hebel
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72 Schwenkantrieb

73 Stelimotor

74 Geh3usefortsatz

75 Kraftlibertragungshebel
76 Schwenkrichtungen

77 Schwenkrichtungen

78

79

80 Stellantrieb

82 Stelimotor

83 stationdrer Maschineniell
84

85

86

87

88

89

90 bewegbare Nadelgarnitur
91 Nadelfuss

92 Aufwirtsbewegung

93 Abwdrisbewegung

94 Hinbewegung

95 Herbewegung

96 obere Gehidusewand
97 Gehduse

98 Langsrillen

99 Grundplatte

100 Gummimatte

101 Abdeckplatte

102 Oeffnung

103 Fuhrungsfldchen

104 Fihrungsflachen

105 Verschiebelement
106 Stossel

107 StSsselplatte

108 Fihrungsplatte

109 Zahnstangen

110 Zahnrad

111 Welle

112 Schwenkhebel

113 Stelimotor

114 Stlitze

115 Trager

116 Maschinenteil

117

118

119

120 feststehende” Garnitur
121 bewegbare Garnitur
122 Zahngarniturlamellen von 120
123 Zahngarniturlamellen von 121
124 Klemmiteil

125 Fihrungsteil

126 Trager

127 Bewegungsrichtungen
128 Bewegungsrichtungen
129 Geh&use

130 freies Ende von 126
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131 StOssel

132 Feder

133 Siitzplatte

134 Stiitzplatie

135 Tambourschild

136 Karde

137 Wanderdeckel

138 Zylinder - Kolben - Einheit
139 Kolbenstange

140 Schaltkurve

141 Umfangsfldche von 135
142 Gleitfliche von 140

143 Bewegungsrichtung von 137
144 Vollamelie

Anspriiche

1. Kardierelement (3 bis 3.6) mit einer Nadel-
oder Zahngarnitur (12), welches mindestens an ei-
nem Teil des Umfanges einer Kardier- oder Reini-
gungswalze (1) angeordnet ist und sich im wesent-
lichen Uber die Breite einer Karde oder Reinigungs-
maschine erstreckt, dadurch gekennzeichnet, dass
das Kardierelement (3 bis 3.6) mehr als eine Garni-
turart oder Garniturgrésse aufweist und derart be-
wegbar ist, dass wahlweise eine der Garniturarten
oder Garniturgrdssen in Arbeitsstellung und die
weitere oder die weiteren Garniturart{en) resp.
Garniturgrdsse(n) in Ruhestellung versetzbar sind.

2. Kardierelement nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass
zusiizlich die Anstellwinkel (8) der Nadeln oder
Zéhne der sich in Arbeitsstellung befindliichen Gar-
niturart resp. Garniturgrdsse einstellbar sind.

3. Kardierelement nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass
zusiizlich der Abstand der Nadel- oder Zahnspit-
zen zur Walzenoberfliche verdnderbar ist.

4. Kardierelement nach den vorangehenden
Ansprlichen, dadurch gekennzeichnet, dass
das Kardierelement (3, 3.1, Figur 1 bis 7) eine
Trommel mit polygonalem Querschnitt ist, deren
Seitenflichen durch, pro Seitenfliiche unterschiedli-
chen Garnituren (14.1 bis 14.6), gebildet werden,
wobei eine imaginire, die Spitzen der Garnituren
verbindende Fldche, einer einzelnen Seitenfliche,
derart konkav gewdlbt ist, dass bei einer sich in
Arbeitsstellung befindlichen Garnitur, bei welcher
alle Garniturspitzen den gleichen Abstand (A,B) zur
Walzenoberfliche haben, die genannte Fliche kon-
zentrisch zur Walzenoberfldche ist.

5. Kardierelement nach den Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dass
das Kardierelement eine Mehrzahl von parallel ne-
beneinander angeordneten endlosen Ketten (31)
umfasst, welche mit Nadel- oder Zahngarnituren
(14.1 bis 14.4) versehen sind, und dass mindestens
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10

zwei, vorzugsweise vier Kettenrdder (34) gemein-
sam in Lagerschildern (36, 37) gelagent, dreh- und
antreibbar, mit einem vorgegebenen Abstand (nicht
gekennzeichnet) und parallel zueinander flr die
Aufnahme der Ketten (31) vorgeseshen sind und
dass die Garnituren (14.1 bis 14.4) im Bereich
zwischen zwei Kettenrddern (31) gleich sind sowie,
dass die Ketten (31) derart durch Flhrungsmittel
(32.,40) gefiihrt sind, dass eine imaginire, die Spit-
zen der Garnituren verbindende Flache derart kon-
kav (R) gewdibt ist, dass bei einer sich in Arbeits-
stellung befindlichen Garnitur (14.1 bis 14.4), bei
welcher alle Garniturspitzen den gleichen Abstand
zur Walzenoberflache haben, die genannte imagi-
n3re Flache konzentrisch zur Oberfladche der Waize
(1) ist.

6. Kardierelement nach den Anspriichen 4 oder
5. dadurch gekennzeichnet, dass
das Kardierelement (3 bis 3.68) dreh- und von der
Kardier- resp. Reinigungswalze (1) zu- und wegbe-
wegt - und in vorgegebenen Lagen feststellbar ist.

7. Kardierelement nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass
das Kardierelement ein stabfdrmiges Gehduse (52,
129) umiasst, welches eine feststehende Garnitur
(50, 120) und eine bewegbare Garnitur (51, 121)
beinhaltet, dass die feststehende Garnitur (50, 120)
permanent in einer Arbeitsposition und die beweg-
bare Garnitur (51, 121) aus einer Ruheposition in
die Arbeitsposition bewegbar ist und, dass Mittel
vorhanden sind, um die bewegbare Garnitur (51,
121) aus der Ruheposition in die Arbeitsposition
und zurlick in die Ruheposition vorgesehen sind.

8. Kardierelement nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass
das Kardierelement (3,5, Figur 13) ein stabférmiges
Gehause (97) umfasst, welches eine Garnitur (90)
beinhaltet, welche sich aus einzelnen Nadein zu-
sammensetzi, die einen bewegbaren Fussteil (91)
beinhalten, der hin- und her- sowie auf- und abbe-
wegbar ist, mit Blick auf den Querschnitt des Kar-
dierelementes gesehen und, dass Mittel vorhanden
sind, um die Nadelflisse (91) in der genannten
Weise zu bewegen.

9. Kardierelement nach Anspruch 7 und 8, da-
durch gekennzeichnet, dass
Mittel (80, 81; 142) vorhanden sind um das Gehdu-
se (52, 97; 129) derart gegenlber der Garnitur (12)
der Kardier- oder Reinigungswalze (1) anzustellen,
dass der Abstand (A, B) zwischen dem GehZuse
und der Garnitur (12) der Kardier- oder Reinigungs-
walze (1) nicht Uiber die ganze Breite (nicht ge-
kennzeichnet) des Kardierelementes gleich ist.

10. Kardierelement nach Anspruch 7, dadurch
gekennzeichnet dass,
die feststehende Garnitur {50) und die bewegbare
Garnitur (51) je eine mit Nadeln bestlickte Garnitur
sind.
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11. Kardierelement nach Anspruch 7, dadurch
gekennzeichnet, dass
die feststehende Garnitur (120) mit Zahnlamellen
(122) und die bewegbare Garnitur (121) mit Zahnla-
mellen (144) versehen ist.

12. Verfahren zur Verwendung der Kardierele-
mente nach den vorangehenden Ansprlichen, da-
durch gekennzeichnet, dass
die Wirkung der Kardiergarnituren am einzelnen
Kardierelement im Betrieb verdnderbar ist.
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