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@ Geschossmagazin fiir ein Kampffahrzeug.

@ Ein GeschoBmagazin flir ein Kampffahrzeug, in
dem die Geschosse (2) senkrecht zum Fahrzeugbo-
den stehend gelagert sind und aus weichem sie
automatisch mittels eines Geschofiransporters ent-
nommen werden, der eine Greifvorrichtung (3) sowie
einen Greiferschuh (4) zum Anheben des Geschos-
ses (2) besitzt. Das jeweils in einem Magazinschacht
(MS) auf einer Grundplatte (1.1) stehende GeschoB
ist durch eine GeschoBhalterung fixiert, die eine an
der Mantelfliche des Geschosses anliegende feste
Fuhrung (1.2) besitzt sowie ihr gegeniiberiiegende
Paare von GeschoBhaltehebeln (13.1), weiche den
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Geschofmantel teilweise zangenartig umgreifen und
unter Federkraft schlieBend verschwenkbar sind. im
geschiossenen Zustand sind die GeschoBhaltehebel
(13.1) durch Verriegelungskegel (4) verriegelbar, wel-
che bhei der Entnahme des Geschosses in eine En-
triegelungssteliung angehoben werden. Diese Anhe-
bung wird gesteuert durch das Eingreifen des Grei-
ferschuhs (4) unter das GeschoB, wobei ein Entrie-
gelungsmechanismus betatigt wird, der liber eine

" Betétigungsstange (9) gegen die Kraftwirkung einer

Feder (8) die Anhebung der Verriegelungskegel (11)
in die Entriegelungsposition bewirkt.
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Die Erfindung betrifft ein GeschoBmagazin flir
ein Kampffahrzeug, in dem die Geschosse senk-
recht zum Fahrzeugboden stehend gelagert sind
und aus welchem sie automatisch mittels eines
GeschopBtransporters eninommen werden, der ei-
nen Transportarm aufweist, an dessen Ende ein
schwenkbare Greifvorrichtung angeordnet ist, mit
mehreren Magazinschichten, in denen die Ge-
schosse mit ihrem Boden auf einer Grundplatte
aufsitzend durch eine GeschoBhalterung fixiert ge-
lagert sind.

Ein Kampffahrzeug, bei dem im Bereich der
Fahrzeugmitte ein derartiges GeschoBmagazin an-
geordnet ist, aus dem die Geschosse mittels eines
obengenannten GeschoBtransporters entnommen
werden, ist beispielsweise in der &lteren nicht vor-
verdffentlichten deutschen Patentanmeldung P 38
07 474.5 beschrieben.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein
GeschoBmagazin der eingangs und im Obertbegriff
des Patentanspruchs 1 erwdhnten Bauart so auszu-
gestalten, daB die GeschoBe im Geschofmagazin
auch bei starken Fahrzeugbewegungen gegen Ver-
ricken in allen drei Raumrichtungen in der Ge-
schoBhalterung sicher gelagert sind, andererseits
aber beim automatischen Entnahmevorgang durch
den Geschoptransporter eine rasche Entriegelung
und Abfithrung des Geschosses mdglich ist.

Die LOsung dieser Aufgabe erfolgt erfindungs-
gemdf mit den Merkmalen aus dem kennzeichnen-
den Teil des Patentanspruchs 1. Vorteilhafte Aus-
fiihrungsformen der Erfindung sind in den Unteran-
spriichen beschrieben.

Der Grundgedanke der Erfindung besteht darin,
das im Magazinschacht stehend angeordnete Ge-
schoB mittels der GeschoBhaltehebel in einer fixier-
ten Stellung festzuhalten, die durch eine besondere
Verriegelungsvorrichtung verriegelbar ist, welche
erst beim Ergreifen des Geschosses durch die
Greifvorrichtung des GeschoBiransporters entriegett
wird, so daB dann das GeschoB leicht entnommen
und abgeflhrt werden kann.

Fir die Ausbildung der Verriegelungsvorrich-
tung gibt es unterschiediiche L&sungsmdglichkei-
ten, von denen zwei besonders vorteilhafte L&sun-
gen weiter unten anhand von Ausflihrungsbeispie-
len dargestelit werden. Bei einer ersten vorieilhaf-
ten Ausflihrungsform ist die Verriegelungsvorrich-
tung so ausgebildet, daB die Verriegelung der Ge-
schophaltehebel durch die Kraft einer Feder bewirkt
wird und die Entriegelung Uber das Eniriegelungs-
element gegen die Kraftwirkung dieser Feder er-
folgt (Patentanspriiche 4 und 5).

Bei einer anderen vorieilhaften Ausfihrungs-
form erfolgt die Verriegelung durch Wirksamwer-
den des GeschoBgewichies gegen die Kraft einer
Feder und die Verriegelungsvorrichtung wird in der
Verriegelungssteliung arretiert. Beim Entnehmen
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des Geschosses wird die Arretierung gelSst und
die Entriegelung erfolgt unter der Kraftwirkung der
Feder. Diese Ausfiihrungsform hat den Vorteil, daB
ein ungewollies Entriegein der GeschoBhalterung
bei Drehung des Magazinschachtes mit Geschof
im Raum verhindert wird. AuBerdem ist bei dieser
Ausflhrungsform das unbeabsichtigte Blockieren
der GeschoBhaltehebel im leeren Zustand durch
die Verriegelungsvorrichtung verhindert, so daB
eine Behinderung beim Einbringen der Geschosse
in den Magazinschacht durch sperrende GeschoB-
haltehebel auszuschiieBen ist (Patentanspruch 8).

Weiterhin ist es bei der erfindungsgemiBen
Konstruktion m8glich, die GeschoBhaliechebel meh-
rerer hintereinander angeordneter Magazinschéchte
so miteinander zu koppeln, daB beim Entriegein die
Geschofhaltehebel soweit 6ffnen, dafl eine Entnah-
me des Geschosses mdglich ist, daB aber eine
vollsténdige Freigabe der GeschoBhaltehebel erst
stattfindet, wenn auch aus dem dahinterliegenden
Magazinschacht das GeschoB entnommen worden
ist. Dies hat den Vorteil, daB ein von der Greifvor-
richtung des GeschoBtransporters in den Magazin-
schacht eingefahrenes GeschoB flir den Vorgang
des Absetzens bzw. Anhebens dreiseitig in der
Mitte der GeschoBhalterung  geflihrt  wird
{Patentanspruch 7).

Im Folgenden werden anhand der beigefiigten
Zeichnungen zwei Ausfiihrungsbeispiele fir ein
GeschoBmagazin nach der Erfindung n&her eridu-
tert.

In den Zeichnungen zeigen:

Fig. 1 in einem vertikalen Teilschnitt ein Ge-
schoBmagazin im Bereich eines Magazinschach-
tes;

Fig. 2 bis 4 im Teilschnitt den unteren Teil des
Magazinschachtes nach Fig. 1 in verschiedenen
Phasen der GeschoBentnahme;

Fig. 5 in einer Darstellung analog Fig. 1 den
Magazinschacht nach Fig. 1 mit vollsténdig en-
triegelter Verriegelungsvorrichtung;

Fig. 6 in einer Darstellung analog Fig. 1 eine
zweite Ausflhrungsform eines Geschofmaga-
zins;

Fig. 7 den unteren Teil des in Fig. 6 dargesteli-
ten Magazinschachtes wéhrend des Eniriege-
lungsvorganges;

Fig. 8 eine teilweise geschnittene Teilaufsicht
auf das GeschoBmagazin nach Fig. 6;

Fig. 9 in einer Darstellung analog Fig. & das
GeschoBmagazin nach Fig. 6 im entriegelien
Zustand der Verriegelungsvorrichtung.

Das in den Fig. 1 bis § dargestellie Munitions-
magazin besitzt einen Grundrahmen 1, in dem
mehrere Magazinschichte angeordnet sind, von
denen in Fig. 1 nur ein Magazinschacht MS darge-
stellt ist. Der Magazinschacht MS ist im Grundrah-
men 1 so angeordnet, daB das GeschoB 2 mit der



3 EP 0 406 715 A1 4

Spitze nach oben gerichtet auf einer Grundplatte
1.1 steht und dabei mit seiner Mantelfliche an
einer Seite an einer festen Filhrung 1.2 anliegt,
wihrend an der gegenliberliegenden Seite eine
weiter unten ndher beschriebene ver- und entrie-
gelbare GeschoBhalierung angreift. Das gesamte
GeschoBmagazin kann in nicht dargesteliter Weise
im Innenraum eines Kampffahrzeuges angeordnet
sein. Weiterhin im Innenraum des Kampffahr zeu-
ges angeordnet ist ein GeschoBtransporter, der ei-
nen nicht dargestellten Transportarm besitzt, an
dessen Ende eine schwenkbare Greifvorrichtung
angeordnet ist, die zur Entnahme das GeschoB an
der Mantelfldche zangenartig umgreift und in den
Fig. 1 und 5 angedeutet und Bezugsziffer 3 verse-
hen ist. Weiterhin ist am Transporiarm ein zusam-
men mit der Greifvorrichtung 3 in Richtung auf das
GeschoB bewegbarer Greifschuh 4 angeordnet, der
beim Anfahren des Geschosses durch die Greifvor-
richtung 3 in eine Ausnehmung 1.3 des Grundrah-
mens 1 unterhalb der Grundplatte 1.1 und damit
unterhalb des Geschosses 2 einfdhrt.

Ein derartiger GeschoBtransporter ist beispiels-
weise in der den gleichen Zeitrang besitzenden
Patentanmeldung P 39 22 317.5 mit der Bezeich-
nung "GeschoBiransporter, insbesondere flr ein
Kampffahrzeug" ndher beschrieben.

Mittels eines derartigen GeschoBiransporters
kann das GeschoB 2 in den Magazinschacht MS
eingesetzt und aus diesem wieder entnommen
werden. Beim Entnahmevorgang wird beispielswei-
se die Greifvorrichtung 3 zundchst so angesetzt,
daB die Greifer das Geschof8 2 kippsicher umfas-
sen, aber noch nicht festklemmen. Dann wird das
GeschoB durch den Greiferschuh 4 nach Entriege-
lung der GeschoBhalterung um einen vorgegebe-
nen Betrag angehoben, worauf sich die Greifvor-
richtung fest um den GeschoBmantel schlieft und
das Geschof8 nun mitiels des Transportarms aus
dem Magazinschacht herausgezogen werden kann.

Die GeschoBhalterung weist zwei Paare von
das GeschoB an einem Teil seines Umfangs zan-
genartig umgreifende GeschogBhaltehebel 13.1 auf.
Die beiden Paare der Geschof haltehebel 13.1 sind
in L&ngsrichtung L des Magazinschachts MS gese-
hen in einem vorgegebenen Abstand Ubereinander
angeordnet. Die GeschoBhaltehebel 13.1 stehen
unter der Kraftwirkung einer Schenkelfeder 13.2,
die sie in SchlieBrichtung beaufschiagt und sind um
eine parallel zur Lingsachse L des Magazin-
schachts MS verlaufende Schwenkachse S
schwenkbar, die auBerhalb des Magazinschachts
MS angeordnet ist. Im geschlossenen Zustand sind
zur Sicherung des Geschosses 2 die Geschofhal-
tehebel 13.1 durch eine Verriegelungsvorrichtung
so verriegelt, daB sie sich auch bei Erschiitterun-
gen und Bewegungen des GeschoBmagazins nicht
&ffnen kdnnen. Die Verriegelungsvorrichtung weist
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Verriegelungskege! 11 auf, von denen jeder einem
der Geschofihaltehebel 13.1 zugeordnet ist. Die
einem der Paare zugeordneten Verriegelungskegel
11 befinden sich jeweils an der Unierseite einer
Verriegelungsplatte 10, die an einem paraliel zu
den Achsen L und S angeordneten Flihrungsbolzen
12 so gefiihrt ist, daB beim Anheben oder Absen-
ken der Verriegelungsplatte 10 die Verriegelungs-
kegel 11 eine Bewegung ausfiihren, mit der sie von
den GeschoBhaltehebeln 13.1 entfernt oder an sie
angenidhert werden. Die Verriegelungskegel 11 wir-
ken jeweils mit an der Oberseite der GeschogBhalie-
hebel 13.1 angeordneten Gegenelementen 13.3 zu-
sammen, die im dargestellten Ausfiihrungsbeispiel
als Rollenanschlige ausgebildet sind. In dem in
Fig. 1 dargestellten Verriegelungszustand liegen
die Verriegelungskegel 11 an den Rollenanschla-
gen 13.3 an und legen somit die GeschoBhaltehe-
bel 13.1 fest.

Die Betdtigung der Verriegelungsplatien 10 er-
folgt Uber eine Betétigungsstange 9, die koaxial zur
Drehachse S der GeschoBhaltehebel 13.1 angeord-
net und in Richtung dieser Achse verschiebbar ist.
Die Betdtigungsstange 9 ist durch die Verriege-
lungsplatten 10 hindurchgeflihrt und weist jeweils
zu beiden Seiten der Verriegelungsplatte 10 in vor-
gegebenem Abstand angeordnete Mitnehmer 9.1
und 9.2 auf, Uber welche die Verschiebungsbewe-
gung der Betdtigungsstange 9 auf die Verriege-
lungsplatie 10 {iberiragen wird. Die Betatigungs-
stange 9 wird in ihre abgesenkte Steliung, die, wie
in Fig. 1 dargestellt, der Verriegelung entspricht,
durch eine sie umfassende Schraubendruckieder 8
gefiihri, die sich einerseits an einer Auflagerfliche
1.4 am Grundrahmen 1 und andererseits an einem
mit der Bettigungsstange 9 fest verbundenen Auf-
lagetelier 9.3 abstiitzt. ’

Die Verschiebebewegung der Betdtigungsstan-
ge 9 wird gestuert durch einen Kipphebel 6, der als
zweiarmiger Hebe! ausgebildet ist und schwenkbar
auf einem Bolzen 7 gelagert ist, der senkrecht zur
Langsachse L des Magazinschachts und- damit
senkrecht zur Betdtigungsstange 9 angeordnet ist.
Der eine Hebelarm des Kipphebels 6 ist Uber eine
Schrégfldche 6.2 und eine an der Bettigungsstan-
ge 9 angeordnete Ubertragungsrolle 9.4 mit der
Betatigungssiange 9 gekoppelt, wihrend der ande-
re Hebelarm an seinem &uBeren Ende eine Auf-
laufschrage 6.1 aufweist, die in der Ausnehmung
1.3 im Grundrahmen 1 unterhalb des Geschosses
2 so angeordnet ist, daB, wie den Fig. 2 bis 5 zu
entnehmen, eine am Greiferschuh 4 angeordnete
Rolle beim Einflihren des Greiferschuhs 4 in die
Ausnehmung auf die Anlaufschrige 6.1 auflduft
und dabei den Kipphebel 6 in der Ansicht nach Fig.
1 im Uhrzeigersinn verschwenkt, wodurch die Beta-
tigungsstange 9 angehoben wird und Uber die Mit-
nehmer 9.2 diese Anhebung auf die Verriegelungs-
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platten 10 und damit die Verriegelungskegel 11
Uibertrégt.

Der Vorgang der Ansteuerung der Bet8tigungs-
stange 9 vom Greiferschuh 4 aus ist aus den Fig. 2
bis 4 deutlich abzulesen. In Fig. 5 ist schlielich
der Entriegelungszustand dargestellt, in dem die
Verriegelungskegel 11 von den Rollenanschifigen
13.3 abgehoben haben und die Greifvorrichtung 3
positioniert ist. Die entriegelten GeschoBhaltehebel
13.1 lassen sich nun gegen die Kraft der Schenkel-
federn 13.2 aufdrlicken und das Geschof8 2 kann
weitertransportiert werden. Wie aus Fig. 4 zu ent-
nehmen, wird das GeschoB zum Weitertransport
um einen vorgegebenen Betrag - 3 mm Uber dem
Niveau der Grundplatte 1.1 - angehoben und damit
auch der Greiferschuh 4 von der Anlaufschrige 6.1
abgezogen. Damit nun infolge der Wirkung der
Druckfeder 8 keine ungewollte Blockierung der Ge-
schoBhaltehebel 13.1 stattfindet, ist bei der in Fig.
1 bis 5 dargestellten Ausfihrungsform eine beson-
dere Arretiervorrichtung vorgesehen, welche bei
entnommenem GeschoB 2 die Verriegelungsvor-
richtung in der Entriegelungsposition festhéit. Diese
Arretiervorrichtung weist einen senkrecht zur Betd-
tigungsstange 9 verschiebbaren Riegel 14 auf, der
mit einem Ende in den Magazinschacht MS hinein-
geflihrt ist und an diesem Ende eine Anlaufschrige
14.1 besitzt. Bei in den Magazinschacht MS einge-
setztem GeschoB 2 wird der Riegel 14 Uber die
Anlaufschrige 14.1 gegen die Wirkung einer
Druckfeder 14.2 in der in Fig. 1 dargestellien Stel-
lung festgehalten. Die weiteren Vorgdnge am Rie-
gel 14 bei der Entriegeiung der Verriegelungsvor-
richtung sind in den Fig. 2 bis 5 dargestelli. Hierbei
ist zur besseren Ubersicht in den Fig. 2 bis 4 die
Lage eines Teils der Bet#tigungsstange 9 mit dem
Riegel 14 um 90" gedreht und versetzt dargestelit.

Die Betétigungsstange 9 besitzt im Bereich
des Riegels 14 eine Ausnehmung 9.5. Beim Anhe-
ben der Betétigungsstange 9 in die Entriegelungs-
position wird die Ausnehmung 9.5, wie aus Fig. 3
zu entnehmen, zundchst in eine Position oberhalb
des Riegels 14 verschoben. Wenn das GeschoB 2
weitertransportiert wird gibt seine Mantelfliche den
Riegel 14 frei, so daB er unter der Einwirkung der
Druckieder 14.2 in Richtung auf den Magazin-
schacht verschoben wird. Gileichzeitig verschiebt
sich nach der Freigabe des Kipphebels 6 die Beti-
figungsstange 9 nach unten, was zur Folge hat,
daB, wie in Fig. 4 dargestelit, der Riegel 14 in die
Ausnehmung 9.5 einrastet und somit, wie auch aus
Fig. 5 zu entnehmen, die Betitigungsstange 9 in
der Entriegelungsposition festgehalten wird, auch
dann, wenn das Geschof8 2 vollstéindig aus dem
Magazinschacht entfernt ist. Die Anlaufschrige
14.1 des Riegels 14 ist dabei geometrisch so aus-
gebildet, daB der Riegel 14 einrastet bevor die
Rolle 5 des Greiferschuhs 4 die Anlaufschrige 6.1
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des Kipphebels 6 verldpt und somit durch Freigabe
des Kipphebels 6 das vollstdndige Absenken der
Betétigungsstange 9 zuldBt (s. Fig. 4).

Bei dem in den Fig. 6 bis 9 dargestellten
GeschoBmagazin handelt es sich um eine Variante
der Ausfiihrungsform nach den Fig. 1 bis 5, wobei
der wesentliche Unterschied in der Steuerung der
Verriegelungsvorrichtung liegt. In den Fig. 6 bis 9
sind alle Bauteile, die genau den entsprechenden
Bauteilen der Ausflihrungsformen nach Fig. 1 bis 5
entsprechen mit den gleichen Bezugsziffern wie
dort bezeichnet.

Im Grundrahmen 1 des GeschoBmagazins sind
mehrere Magazinschichte MS angeordnet, von de-
nen einer in Fig. 6 dargestellt ist. Das GeschoB 2
steht auf der Grundplatte 1.1 und stiitzt sich an
einer Seite der Mantelfliche an einer festen Flh-
rung 1.2 ab, wdhrend es an der anderen Seite
durch die bereits beschriebenen GeschoBhaltehe-
bel 13.1, die unter Wirkung der Schenkelfedern
13.2 in die SchlieBstellung gedriickt werden, fest-
gehalten ist. Die Verriegelungsvorrichtung besitzt
wiederum Verriegelungskegel 11, die an den Ver-
riegelungsplatien 10 angeordnet sind, welche durch
die Bolzen 12 geflihit sind und durch die Betiti-
gungsstange 9 Uber die Miinehmer 9.1 und 9.2
abgesenkt und angehoben werden. Die Verriege-
lungskegel 11 wirken mit den an den GeschoBhal-
tehebeln 13.1 angeordneten Rollenanschidgen 13.3
zusammen zur Verriegelung der GeschoBhaltehe-
bel 13.1.

Die Entnahme des Geschosses 2 erfolgt mittels
der Greifvorrichtung 3 und die Entriegelung der
Verriegelungsvorrichtung erfolgt durch den Greifer-
schuh 4, der beim Ansetzen der Greifvorrichtung 3
in die Ausnehmung 1.3 des Grundrahmens 1 unter-
halb des Geschosses 2 eingefiihrt wird.

Am unteren Ende der Betdtigungsstange 9 ist
eine VerschluBplatte 17.2 angeordnet, die zusam-
men mit der Betéitigungsstange 9 in Langsrichtung
L des Magazinschachts MS verschiebbar ist. Durch
eine sich einerseits am Grundrahmen 1 und ande-
rerseits an der Unterseite der VerschiuBplatie 17.2
abstiitzende Druckfeder 18 wird auf die VerschluB-
plaite 17.2 eine Kraft in Richtung auf die Entriege-
lungsposition der Verriegelungsvorrichtung ausge-
Uibt. Weiterhin ist die VerschluBplatie 17.2 so ange-
ordnet, daB sie in den Magazinschacht MS auf der
Hbhe der Grundplatte 1.1 hineinragt und wie aus
Fig. 6 ersichilich das Gescho8 2 auf ihr aufsitzt.
Hieraus ergibt sich, wie aus Fig. 6 und 9 zu ent-
nehmen, daB beim Einsetzen des Geschosses die
Betdtigungsstange 9 gegen die Wirkung der Druck-
feder 8 nach unten gedrlickt und somit in die
Verriegelungsposition geschoben wird, die in Fig. 6
dargestellt ist. An der Unterseite der VerschluBplai-
te 17.2 ist ein Sicherungshaken 17.1 angeordnet, in
den ein Sicherungshebel 15 eingreifen kann, der
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um einen parallel zur Lingsachse L des Magazin-
schachts MS angeordneten Bolzen 16.2 schwenk-
bar ist. Unter der Wirkung einer Schenkelfeder 16.1
wird der Sicherungshebel in einer VerschiuBstel-
lung festgehalten, in welcher er in den Sicherungs-
haken 17.1 derart eingreift, daB auch bei Entlastung
der Verschiufplatte 17.2 die Betétigungsstange @
nicht durch die Kraft der Druckfeder 18 in die
Entriegelungsposition angehoben werden kann. Der
Sicherungshebel 15 ist als zweiarmiger Hebel aus-
gebildet. Der eine Hebelarm greift in den Siche-
rungshaken 17.1 ein, wdhrend am anderen Hebe-
larm eine Rolle 15.1 angeordnet ist, die mit einer
Anlaufschrdge am Greiferschuh 4 zusammenwirkt
derart, daB von dem in den Magazinschacht MS
einfahrenden Greiferschuh 4 der Sicherungshebel

gegen die Kraft der Feder 16.1 in eine Freigabe- '

steliung verschwenkt wird. Dies hat zur Folge, daf
jeweils bei eingefahrenem Greiferschuh 4 die Beté-
tigungsstange 9 freigegeben ist. Beim Anheben
des Geschosses 2 durch den Greiferschuh 4 wird
die VerschiuBplatte 17.2 bzw. die Betétigungsstan-
ge 9 durch die Druckfeder 8 in die Entriegelungs-
position gedrlickt, in der sie auch bei weitertrans-
portiertem GeschoB verbleibt, da dann nach dem
Ausfahren, des Greiferschuhs 4 der Sicherungshe-
- bel 15 unter der Wirkung der Feder 16.1 in eine
Stellung unterhalb des Sicherungshakens 17.4 ein-
rastet und somit ein erneutes Verriegeln verhindert
wird {s. Fig. 9).

Die in dan Fig. 6 bis 9 dargestellie Ausflih-
rungsform besitzt eine Zusatzvorrichtung, die auch
bei der Ausflihrungsform nach Fig. 1 bis 5 vorge-
sehen sein kann. Die Zusatzvorrichtung ist in Fig. 8
ndher dargestellt. Wie aus Fig. 8 zu entnehmen
besitzt das Munitionsmagazin in seinem Grundrah-
men 1 jeweils mehrere in Bezug auf die Entnahme-
richtung durch den Geschogtransporter hintereinan-
derliegende Magazinschidchte, von denen die in
Fig. 8 sichtbaren mit MS1 und MS2 bezeichnet
sind. Von den beiden jeweils ein Paar bildenden
GeschoBhaltehebeln 13.1 ist in Fig. 8 der eine
GeschoBhaltehebel 13.11 dem GeschoBtransporter
zugewandt, wahrend der andere GeschoBhalishe-
bel 13.12 vom Geschoftransporter abgewandt ist.
Die Zusatzvorrichtung ist an der Stelle angeordnet,
an der sich die Enden des GeschoBhaltehebels
13.12 des Magazinschachtes 1 und des Geschog-
haltehebels 13.11" des Magazinschachtes MS2 di-
rekt gegenliberliegen Der GeschoBhaltehebel 13.12
weist an seinem dufersten Ende einen Ansatz 19
auf, der von einem Anschlag 20 am &duBersten
Ende des GeschoBhaltehebels 13.11" derart hinter-
griffen wird, daB er auch in der Eniriegelungsposi-
tion der Betdtigungsstange 9 bzw. der Verriege-
tlungskegel 11 nicht freigegeben wird und an sei-
nem Aufklappen auch bei Entnahme des Geschos-
ses gehindert ist. Das Geschof 2 kann also aus
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den vorderen Magazinschacht 1 durchaus entnom-
men werden, da ja der vordere GeschoBhaltehebe!
13.11 entriegelt ist, der hintere GeschoBhaltehebel
13.12 wird aber durch den GeschoBhaltehebel
13.41 festgehalten. Diese Ausflhrungsform bietet
den Vorteil, daB ein von der Greifvorrichtung 3 in
den Magazinschacht MSt1 eingefahrenes GeschoB
flir den Vorgang des Absetzens oder Anhebens
dreiseitig in der Mitte der GeschoBhalterung ge-
fUhrt ist.

Anspriiche

1. GeschoBmagazin flir ein Kampffahrzeug, in dem
die Geschosse senkrecht zum Fahrzeugboden ste-
hend gelagert sind und aus weichem sie automa-
tisch mittels eines GeschoBtransporters entnom-
men werden, der einen Transportarm aufweist, an
dessen Ende eine schwenkbare Greifvorrichiung
angeordnet ist mit mehreren Magazinschichten, in
denen die Geschosse mit ihrem Boden auf einer
Grundplatte aufsitzend durch eine Geschofhalte-
rung fixiert gelagert sind, dadurch gekennzeichnet,
daB die GeschoBhalterung mindestens zwei Paare
von den mindestens an einer Seite an einer festen
Flhrung (1.2) anliegenden GeschoBmantel an der
gegenlberliegenden Seite mindestens fteilweise
zangenartig umgreifenden  GeschoBhaltehebeln
(13.1) aufweist, die in Richtung der Langsachse (L)
des Magazinschachtes (MS) libereinander und um
eine zu dieser Langsachse (L) parallele, auBerhalb
des Magazinschachtes (MS})  angeordnete
Schwenkachse (S) unter Federkraft schliefend
schwenkbar angeordnet sind und die im geschlos-
senen Zustand durch, eine Verriegelungsvorrich-
tung (11) verriegeibar sind, welche bei der automa-
tischen Entnahme des Geschosses (2) mittels der
Greifvorrichtung (3) durch ein am Transportarm an-
geordnetes, beim Ergreifen des Geschosses (2)
einen Entriegelungsmechanismus (6-9, 15-9) beté-
tigendes Entriegelungselement (4) entriegelt wird.

2. Geschofmagazin nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Verriegelungsvorrichtung pa-
rallel zur Lingsachse (L) des Magazinschachts
(MS) bewegbare, im geschlossenen Zustand der
GeschofBhaltehebel (13.1) in an den GeschoBhalte-
hebeln (13.1) fest angeordnete Gegenelemente
(13.3) einflihrbare Verriegelungselemente (11) aui-
weist, wobei die einem Magazinschacht (MS) zuge-
ordneten Verriegelungselemente (11) mit einer ge-
meinsamen parallel zur Langsachse (L) des Maga-
zinschachts verschiebbar angeordneten Betéti-
gungsstange (9) verbunden sind, an deren Ende im
Bereich unterhalb der Grundplatte (1.1) des Maga-
zinschachts der Entriegelungsmechanismus (6, 15)
angeordnet ist, durch dessen Betatigung die Betéti-
gungsstange (9) in eine Entriegelungsposition an-
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gehoben wird, in welcher die Verriegelungselemen-
te (11) die Gegenelemente (13.3) freigeben, wobei
das Entriegelungselement als beim Ergreifen des
Geschosses (2) unter den Geschofboden eingrei-
fender Greiferschuh (4) ausgebildet ist.

3. GeschoBmagazin nach Anspruch 2, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Verriegelungselemente als
Verriegelungskegel (11) ausgebildet sind, wobei je-
weils die einem GeschoBhaltehebelpaar (13.1) zu-
geordneten Verriegelungskegel (11) an einer Ver-
riegelungsplatte (10) angeordnst sind, die an einem
parallel zur Ldngsachse (L) des Magazinschachts
(MS) angeordneten Fiihrungsbolzen (12) gefiihrt
und durch an der Betdtigungsstange (9) angeord-
nete Mitnehmer (9.1, 9.2) anhebbar und absenkbar

ist, und die Gegenelemente als mit den Verriege--

lungskegeln (11) zusammenwirkende Rollenan-
schisige (13.3) ausgebildet sind. '

4. Geschofimagazin nach den Anspriichen 2 oder
3, dadurch gekennzeichnet, daB die Bet&tigungs-
stange (9) durch die Kraft einer Feder (8) in der
abgesenkten Verrieglungsposition gehalten wird
und der Entriegelungsmechanismus einen zweiar-
migen, um eine Achse (7) senkrecht zur Langsach-
se (L) des Magazinschachts (MS) schwenkbaren
Kipphebel (6) aufweist, dessen einer Hebelarm mit
dem Ende der Betdtigungsstange (8) verbunden
ist, whrend der andere Hebelarm eine Auflaufs-
chrdge (6.1) aufweist, auf welche eine am Greifer-
schuh (4) angeordnete Rolle (5) beim Ergreifen des
Geschosses (2) derart auflduft, daB die Betiti-
gungsstange (9) infolge einer Kippbewegung des
Kipphebels (6) gegen die Kraft der Feder (8) in die
Entriegelungsposition angehoben wird.

5. GeschoBmagazin nach Anspruch 4, dadurch ge-
kennzeichnet, daf die Verriegelungsvorrichtung
eine die Betitigungsstange (9) bei entnommenem
GeschoB (2) in der Entriegelungsposition festhal-
tende Arretiervorrichtung aufweist mit einem senk-
recht zur Betétigungsstange (9) verschiebbaren un-
ter Federkraft in der Entriegelungsposition in eine
Ausnehmung (9.5) der Betitigungsstange (9} einra-
stenden Riegel (14), dessen mit einer Anlaufschri-
ge versehenes Betétigungsende (14.1) im Magazin-
schacht (MS) derart angeordnet ist, daB er durch
Anlage am GeschoBmantel gegen die Federkraft in
einer Freigabestellung festgehalten ist.

6. GeschoBmagazin nach den Anspriichen 2 oder
3, dadurch gekennzeichnet, daB die Betétigungs-
stange (9) durch die Kraft einer Feder (18) in der
angehobenen Entriegelungsposition gehalten wird
und der Eniriegelungsmechanismus eine mit dem
Ende der Betétigungssiange (9) fest verbundene
und senkrecht zu ihr angeordnete Verschiufplatte
(17.2) aufweist, die im Bereich der Grundpiatte
(1.1) so angeordnet ist, daB das im Magazinschacht
(MS) angeordnete Geschof (2) auf ihr aufsitzt und
die Betdtigungsstange (9) gegen die Kraft der Fe-
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der (18) in der abgesenkten Verriegelungsposition
festhdit und unterhalb der VerschluBplatie (17.2)
ein zweiarmiger um eine Achse parallel zur Langs-
achse (L) des Magazinschachts (MS) schwenkbarer
Sicherungshebel (15) angeordnet ist, dessen einer
Hebelarm unter Federkraft in einer VerschluBstel-
lung in einen mit der VerschluBplatte (17.2) verbun-
denen Sicherungshaken (17.1) eingreift, wahrend
der andere Hebelarm eine Rolle (15.1) frégt, die
auf eine am Grsiferschuh (4) angeordnete Anlaufs-
chrége beim Ergreifen des Geschosses derart auf-
lduft, daB der Sicherungshebel (15) gegen die Fe-
derkraft in eine Freigabestellung verschwenkt wird.
7. GeschoBmagazin nach einem der Anspriiche 1
bis 6, dadurch gekennzeichnet, daB bei jeweils
mehreren in Bezug auf die Entnahmerichtung hin-
tereinander angeordneten Magazinschichten (MS1,
MS2) jeweils der Geschofhaltehebel (13.12), der
dem néchst hinteren Magazinschacht (MS2) zuge-
wandt ist, einen Ansatz (19) aufweist, der von ei-
nem Anschlag (20) am ihm gegenUberliegenden
GeschoBhaltehebel (13.11') des nichst hinieren
Magazinschachts (MS2) derart hintergriffen wird,
daB er in der Entriegelungsposition nur dann in die
Autklappstellung zurlick schwenkbar ist, wenn sich
auch das GeschoBhalichebelpaar (13.11') des
ndchst hinteren Magazinschachts (MS2) in der En-
triegelungsposition befindet.
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