EP 0 408 076 A1

Européisches Patentamt
0’ European Patent Office

Office européen des brevets

ARV AR A

@ Verdffentlichungsnummer: 0 408 076 A1

® EUROPAISCHE PATENTANMELDUNG

@ Anmeldenummer: 90113484.1

@) Anmeldetag: 13.07.90

@ Int. c15: DO3C 3/20, DO3C 3/24

Prioritdt: 14.07.89 BE 8900769

VerGfientlichungstag der Anmeldung:
16.01.91 Patentblatt 91/03

Benannte Vertragsstaaten:
DE ES FR GB IT NL

@

®

Anmelder: N.V. Michel Van de Wiele
Michel Van de Wielestraat 7/17
B-8510 Kortrijk (Marke)(BE)

Erfinder: Derudder Carlos
Waterhoek 22
8710 Kortrijk-Heule(BE)

Vertreter: Prechtel, Jorg et al

Patentanwilte H. Weickmann, Dr. K. Fincke
F.A. Weickmann, B. Huber Dr. H. Liska, Dr. J.
Prechtel Mohistrasse 22 Postfach 860 820
D-8000 Miinchen 86(DE)

@ Vorrichtung zur Platinenwahl an einer elektronisch gesteuerten Jacquardmaschine und
elektronisch gesteuerten Jacquardmaschinen, die mit einer solchen Vorrichtung versehen sind.

&) Die Erfindung betrifft eine Einrichtung, die aus
einer Konstruktion besteht, die derart oberhalb der
Messer 24 einer elekironisch gesteuerten Jacquard-
maschine angebracht ist, daB bei der Aufwérisbewe-
gung der Messer 24 die sich mitbewegenden Plati-
nen 11 zumindest einen Teil der Konstruktion mit-
nehmen, wodurch die abwirts gerichiete, auf die
Platinen 11 einwirkende Rickstellkraft beim Absen-
ken der Messer 24 durch das mitgenommene Ge-
wicht vergréBert wird; dabei enthilt eine bevorzugte
Ausiiihrungsform ein Hilfsgitter aus einer Anzahl in
einem Rahmen 1 festsitzender, parallel mit Abstand
nebeneinander liegender, horizontaler Hilfsgitterstd-
be 8, von denen jeder gerade oberhalb und parallel
zu der Bewegungsrichtung eines Messers 24 derart
sitzt, daB eine sich mit jenem Messer 24 nach oben
bewegende Platine 11 an ihrer Platinennase 12 das
Gitter hochhebt, wobei das Gitter von verschiedenen
Anordnungen unterstiitzt und geflihrt wird.
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VORRICHTUNG ZUR PLATINENWAHL AN EINER ELEKTRONISCH GESTEUERTEN JACQUARDMASCHINE
UND ELEKTRONISCH GESTEUERTEN JACQUARDMASCHINEN, DIE MIT EINER SOLCHEN VORRICHTUNG
VERSEHEN SIND

Es ist bekannt, daB das Anwé&hlen einer Platine
bei einer elekironisch gesteuerten Jacquardmaschi-
ne mit Hilfe eines Elektromagneten erfoigt, der in
dem Augenblick momentan erregt wird und die
flache, federnde Platine heranzieht, in dem diese
von dem darunterliegenden Messer nach oben ge-
bracht ist. Beim Heranziehen jener Platine zum
Geh&duse des Elektromagneten hin, gelangt ein
nach oben gerichteter, hakenfSrmiger Vorsprung
auf dem Gehduse des Elektromagneten durch eine
Platinendffnung. Beim Absenken des Messers trigt
eine Riickzugsfeder, die Uber die Harnischschnur
mit der Platine verbunden ist, dafiir Sorge, daB
diese Platine nach unten gezogen wird. Falls die
Platine gewihlt ist, wird sie mit ihrer Offnung ab
dem hakenfdrmigen Vorsprung des Geh&uses des
Elektromagneten festgemacht und bleibt folglich
auch nach dem Entregen des Elekiromagneten
oben, was das Ziel bei der Wahl einer Platine ist.
Falls die Platine nicht angew3hlt wird, folgt sie der
Abwirtsbewegung des Messers. '

Falls nun, insbesondere infolge eines zu stark
gespannten Ketifadens, die Rlckzugsfeder der
Harnischschnur wegen der Reibung nicht imstande
ist, die Platine sogleich nach unten zu ziehen,
gelangt diese nicht in die feste AufhZngung am
hakenfdrmigen Vorsprung des Gehiuses des Elek-
tromagneten. Dies hat zur Folge, daB in das Gewe-
be Fehler hineinkommen, indem die Verhakung
unterbleibt, da die Harnischriickzugsfeder vorliber-
gehend der Platine nicht mehr die erforderliche
Rickstellkraft verleiht. Das Ziel der Erfindung ist
es, diesen Nachteil zu beseitigen.

Der Gegenstand der Erfindung ist eine Einrich-
tung zur Verbesserung der Platinenwahl an einer
elekironisch gesteuerten Jacquardmaschine, die
dadurch gekennzeichnet ist, daf sie aus einem
Hilfsgitter besteht, das aus einer (mit der Anzahl
der Platinenreihen Ubereinstimmenden) Anzahl in-
dividueller, in einem Rahmen festsitzender, parallel
nebeneinander gelegener, horizontaler Stdbe zu-
sammengesetzt ist, wobei dieser Rahmen oberhalb
der Messer auf der elektronisch gesteuerten Jac-
quardmaschine befestigt wird, so daB jeder Stab
parallel zur Bewegungsrichtung eines Messers ver-
[&uft, und wobei immer zwei Reihen flacher Plati-
nen zwischen zwei St&ben oberhalb des Gitters bis
zu einer derartigen HShe oberhalb der aufgestellten
Messer Uber das Hilfsgitter hinausragen, daf die
Platinen, die mit den Platinennasen von den Mes-
sern bei einer Aufwérisbewegung mitgenommen
sind, am Ende jener Hubbewgeung der Reihe nach
mit denselben Platinennasen sowohl ihren in Reihe
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liegenden Stab als auch den Rahmen mitnehmen,
in dem der Stab eingeklemmt festsitzt, wobei wih-
rend der Abwérisbewegung der Messer das Ge-
wicht jener mitgenommenen Teile ausreicht, die
Platine(n), deren Riickstellkraft ausgefallen ist, un-
mittelbar nach unten zu ziehen, so daB s@mtliche
ausgewdhlten Platinen jeweils am hakenformigen
Vorsprung am Geh3use des betreffenden Elekiro-
magneten fehlerirei festhaken, wodurch in allen Si-
fuationen eine korrekte Platinenkonfiguration sicher-
gestellt ist.

Weitere Merkmale und Vorieile dieser Erfin-
dung zur Verbesserung der Platinenwah! bei einer
elektronisch gesteuerten Jacquardmaschine gemip
der Erfindung werden aus der sich hier anschlie-
Benden Beschreibung einer bevorzugten Ausfiih-
rungsform hervorgehen, ohne daB aber die Erfin-
dung auf diese mogliche Ausflihrungsform be-
schrénkt wird. Diese Beschreibung wird durch die
beigefligten Figuren anschaulich gemacht.

Figur 1 zeigt eine perspektivische Ansicht einer
mdglichen Ausfiihrungsform gemif der Erfin-
dung.
Figur 2 zeigt eine perspektivische Ansicht eines
Abschnittes aus dem Hilfsgitter unter Andeutung
der zusammengesetzten Rahmenteile, in denen
die Stibe des Hilfsgitters eingeklemmt festsit-
zen.

Figur 3 zeigt ausfiirlich eine Seitenansicht zwei-

er elekiromagnetischer Halter mit jeweils zwei
zugehdrigen Platinen der zusammenwirkenden

Messer und der Stdbe des Hilfsgitters in mehre-

ren verschiedenen Stellungen (von links nach
rechts: Messer mit zugehdriger Platine und un-
ten mit Stab des Hilfsgitiers; Messer mit zwei
zugehdrigen Platinen und oben mit Stab des
Hilisgitters, wobei beide Platinen angew3hit wur-
den; Messer mit zugehdriger Platine und unten
mit Stab des Hilfsgitters).

Figur 4A-D zeigt in einer Seitenansicht &hnlich

Fig. 3 den Bewegungsablauf bei Platinenanwahl.

Die zu beschreibende Einrichtung besteht aus
einem rechteckigen Rahmen 1, bei dem die beiden
langsten Seitenrdnder aus zwei balkenartigen Tr3-
gern 2 bestehen, die mit den schmaisten Seiten-
rdndern horizontal angeordnet und auf der gesam-
ten L&nge ihres veriikalen Seitenrandes an der
Innenseite des Rahmens 1 mit einer vertikalen,
rechteckigen Aussparung versehen sind, die derart
ausgebildet ist, daB an jedem Tréger 2 ein breiterer
oberer Rand 3 entsteht, und der Triger 2 ist auf
seiner ganzen weiteren HShe unter diesem Rand 3
nach unten hin schmaler als jener Rand 3.
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In der genannten Aussparung jedes Trigers 2
auf deren ganzer Linge ist eine Verteilerschiene 4
angeordnet, die dieselben Abmessungen wie jene
Aussparung aufweist und derart angebracht wird,
daB sie jene Aussparung ausflllt und auf diese
Weise mit Hilfe von Bolzen und Muttern, Schrau-
ben oder einem anderen Befestigungshilfsmittel
festgehalten wird, wobei rechteckige, vertikale Nu-
ten 5 in regelméBigen Abstdnden nebeneinander
auf der gesamten Linge der Verteilerschiene 4
vorgesehen sind; diese Nuten 5 gehen von dem
unteren Rand der Verteilerschiene 4 aus und lauien
nicht zu dem oberen Rand hindurch.

An der Unterseite des Trdgers 2 und der Ver-
teilerschiene 4 ist eine AbschiuBplatte 6 in dersel-
ben Breite wie der des Trégers 2 mit seiner von
der Verteilerschiene 4 ausgefiiliten Aussparung auf
deren gesamter Linge mit Hilfe von Bolzen und
Muttern, Schrauben oder einem anderen Befesti-
gungshilfsmittel befestigt, wodurch die offene Seite
der Nuten 5 abgeschlossen wird.

Die beiden normalerweise kiirzesten Seiten
des rechteckigen Rahmens 1 bestehen aus zwei
Schienen 7 von rechteckigem Profil, die mit ihren
schmalsten Réndern horizontal gestellt sind, wobei
ihre H8he gleich der HShe der genannten Ausspa-
rung in dem Tréger 2 ist; daher passen die duBe-
ren Enden dieser Schienen 7, die an die Tréger 2
in einem rechten Winkel anschliefen, in diese Aus-
sparung unter dem Rand 3, und die unteren Rén-
der der beiden Triger 2 und die beiden Schienen
7 gelangen in ein- und dieselbe Flache.

Die sich in der Verteilerschiene 4 befindenden
Nuten 5 stehen sich paarweise auf imaginéren Ver-
bindungslinien gegeniber, die zueinander und zu
den Schienen 7 parallel sind, die die kiirzesten
Seitenrdnder des rechteckigen Rahmens 1 bilden.
Weiterhin befinden sich in jewsils zwei genau ge-
geniiberliegenden Nuten 5 die duBeren Enden ei-
nes Hilfsgitterstabes 8; dabei werden die duBeren
Enden dieser Hilfsgitterstibe 8 in die Nuten 5 an
inrer offenen Seite eingeschoben, und sie passen
dort gerade hinein, bevor die Abschlufipiatte 6 be-
festigt wird, und durch die Befestigung jener Ab-
schiuBplatte 6 in den Nuten 5 werden die duBeren
Enden der Hilfsgitterstdbe festgeklemmt.

Der Querschnitt der Hilfsgitterstidbe 8 ist ein
Vieleck, bei welchem der obere Abschnitt 9 und
auch der untere Abschnitt 10 die Gestalt eines
umgekehrten V annehmen, wobei die Gestalt die-
ses Querschnittes auf der gesamten L&nge der
Hilfsgitterstébe 8 erhalten bieibt.

An wenigstens einer Seite der Gitterstdbe bef-
indet sich jeweils eine Reihe flacher, federnder
Platinen 11, die je mit einer Platinennase 12 verse-
hen sind, um die Mitnahme der Platine 11 durch
das darunter befindliche Messer 24 wihrend seiner
Aufwirtsbewegung zu ermdglichen. Diese Platinen-
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nasen 12 zeichnen sich dadurch aus, daB sie langs
ihrer Oberseite eine Gestalt aufweisen, die zu der
am dichtesten benachbarten Flanke der Unterseite
des Hilfsgitterstabes 8 komplementér ist, die ent-
sprechend dem Profil eines umgekehrten V ausge-
flihrt ist. Daher verhakt sich diese Platinennase 12
jeder Platine 11 wihrend ihrer Aufwértsbewegung
an der Unterseite 10 des darliberliegenden Hilfsgit-
terstabes 8 und hebt auf diese Weise leicht den
Hilfsgitterstab 8 und die mit diesem verbundenen
Teile in ihren h&chsten Stand. Die Unterseite der
Piatinennase 12 jeder Platine 11 ist zu der am
dichtesten benachbarten Oberseite jedes Messers
24 komplemantdr, die Uber die gesamte L&nge
oberhalb eines Querschnitts die Gestalt eines auf-
recht stehenden V aufweist, damit jede Platine 11
von dem darunter befindlichen Messer 24 wdhrend
seiner Aufwirtsbewegung mitgenommen werden
kann. Demnach ist die Platinennase 12 an jeder
Platine 11 in der Seitenansicht in Form eines
Schwalbenschwanzes ausgeilhrt.

Vier Hilfsmittel 13 zur Flihrung des Hilfsgitters
sind vorgesehen, die symmetrisch hinsichtlich der
Symmetrieachse in Langsrichtung dieses Rahmens
1 an den Schienen 7, die die Querseiten des
rechteckigen Rahmens 1 bilden, befestigt sind, wo-
bei zwei Hilfsmitiel je Schiene 7 vorgesehen sind
und Einzelteile jedes Paares Hilfsmittel 13, das sich
gegeniiber einer Schiene 7 des Rahmens 1 befin-
det, sind ferner auch noch auf einer zur Langsrich-
tung der Stdbe 8 parallelen Achse 14 montiert, die
von zwei Stiitzen 15 gehaliert wird und mit Hilfe
gines Klemmsystems 16 eingeklemmt ist. Jedes
Hilfsmittel 13 besteht dabei aus einem an der
Schiene 7 befestigten Halter 17, in dem ein kleiner
Block 18 um sinen horizontalen Zapfen um eine
zur Lingsrichtung der Stdbe 8 parallele Achse
drehbar angeordnet ist. In dem kleinen Block 18
befindet sich eine vertikale Offnuing, durch die ein
vertikaler Stift 19 mit einem kleinen Block 20 fest
vertbunden ist, der auf der Achse 14 festsitzt. Die
peiden Achsen 14 sind unter den Schienen 7 des
rechteckigen Rahmens derart angeordnet, daf die
vier Stifte 19 der mit den Achsen verbundenen
kleinen Blcke 20 vertikal durch die Offnungen in
den Haltern 17 hindurchgehen k&nnen, die an den
Schienen 7 befestigt sind. Die duBeren Enden der
Achsen 14 sind auBerdem noch in dem Klemmsy-
stem 16 untergebracht, das aus einer rinnen-oder
schlitzférmigen Offnung 16 in einem kieinen Block
besteht; daher kann sich das eine AuBenende der
Achse 14 in einem breiteren, zylindrisch geformien
Abschnitt jener Offnung 16 befinden, wobei mit
Hilfe eines Einsatzes oder eines dhnlichen Hilfsmit-
tels jene Offnung 16’ verengt werden kann, damit
sich die Achse 14 nicht mehr drehen kann, oder
wieder vergrdBert werden kann, wenn es notwendig
ist, daB sich jede Achse 14 drehen kann; dabei
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befinden sich diese Klemmsysteme 16 an den L-
formigen Stltzen 15, die mit ihrem horizontalen
Abschnitt an der elekironisch gesteuerten Jac-
quardmaschine befestigt sind.

Die zu beschreibende Einrichtung weist auch
noch vier Stiitzelemente 21 auf, die hinsichtlich des
Rahmens 1 unterhalb der Schienen 7 symmetrisch
angeordnet sind und sich paarweise gegeniiber
ein- und derselben Achse 14 befinden, die sie
umschlieBen; dabei hat jedes Silitzelement 21 oi-
nen hohlen, balkenartigen Aufbau 22, bei dem die
vordere und obere Fldche fehlt, und durch dessen
beide Seitenwidnde direki vor der Riickwand eine
Offnung fiir die durch den Aufbau 22 horizontal
hindurchlaufende Achse 14 hindurchgeht, wihrend
in der vorderen Wand Offnungen vorgesehen sind,
um den Aufbau 22 an einer horizontalen Fliche der
Jacquardmaschine mit Hilfe von Bolzen, Muttern,
Schrauben oder einem anderen Befestigungshilfs-
mittel zu befestigen. In der Riickwand des Aufbaus
22 sind Rillen (Langldcher) 23 ausgebildet, wobei
im Zusammenwirken mit diesen Rillen 23 didmp-
fende Unterlagen 25 an der Riickwand des balken-
artigen Aufbaus 22 befestigt werden, die die Ge-
stalt eines flachen Balkens annehmen, und deren
H8he durch eine Verschiebung in den Rillen 23
einregulierbar ist.

Die Befestigung und die Hbheneinstellung der
Unterlagen 25 ist derart, daB sich die beiden Schie-
nen 7 des rechteckigen Rahmens 1 jewsils auf
zwei ddmpfenden Unterlagen 25 abstiitzen (wenn
nicht gerade der Rahmen von einer Platine mitge-
nommen wird); dabei befinden sich die Stifte 19 in
den Offnungen der der Flihrung dienenden Halter
17, und jede Achse geht durch die Offnungen in
den Seitenwinden der beiden balkenartigen Auf-
bauten 22 hindurch.

Weiterhin sind vier Federn 26 vorgesehen, die
hinsichtlich der Schienen 7 des rechteckigen Rah-
mens 1 paarweise und symmetrisch zu der Sym-
metrieachse in Langsrichtung dieses Rahmens 1
angeordnet sind. Diese Federn sind sinerseits mit
dem Rahmen 1 verbunden und andererseits, verti-
kal nach unten laufend, fest an die Jacquardma-
schine angeschlossen, damit das Hilfsgitter bei ei-
ner Aufwértsbewegung eine Federbelastung iiber-
windet, die mit Hilfe einer Schraube 26  oder eines
dhnlichen Hilfsmittels einregulierbar ist, das beim
Drehen die Ausdehnung der Feder und somit die
Federkraft bestimm.

In der Mitte jeder Achse 14 ist ein Hebel 27
befestigt, der ein Verschieben des Hilisgitters in
der Tiefe nach vorn oder hinten ermdglicht, indem
dieser Hebel 27 nach dem L&sen des Klemmsy-
stems 16 eine Drehung der Achse 14 zuldBi, die
dann Uber die Stifte 19 das Gitter 1 vor- oder
rlickwirts bewegt. Dies ist ndtig, um Platz zum
Herausnehmen oder Einsetzen einer Platine 11 zu
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machen. Ferner kann der Hebel 27 noch mit Hilfe
einer Schraube 27" oder eines anderen Befesti-
gungsmittels an der Jacquardmaschine festge-
macht werden, damit er und auch die Stifte 19 in
einer vertikalen Orientierung verbieiben.

Die zu beschreibende Einrichtung gem3B der
Erfindung ist derart beschaffen, daB sich alle Plati-
nen 11 in den flir sie vorgesehenen Zwischenriu-
men zwischen den Stiben 8 und unter Mitwirkung
des darunter liegenden Messers 24 dabei an Ge-
genseiten derselben Stdbe 8 befinden, wobei das
Hilfsgitter oberhalb der Messer 24 sine derartige
H6he einnimmt, daB eine von einem Messer 24
mitgenommene Platine 11 am Ende ihrer Aufwérts-
bewegung mit dem oberen Rand der Platinennase
12 den darliberliegenden Hilfsgitterstab 8 und folg-
lich das vollstédndige Hilfsgitter mitnimmit.

Der Bewegungsablauf im einzelnen geht aus
Fig. 4 mit den Teilabbildungen A, B, C und D
hervor.

Fig. 4A zeigt als Ausgangsposition die Platine
11 in ihrer Tiefstellung 11a, sowie den Hilfsgitter-
stab 8 in seiner Tiefstellung 8a. In dieser Tiefstel-
lung 8a liegt der horizontale Rahmen 1, in den die
Hilfsgitterstébe 8 starr eingebaut sind, auf wenig-
stens einer (im Ausflihrungsbeispiel vier) stoB-
démpfenden und hShenverstellbaren Unterlage 25
auf (Fig. 1).

Wenn nun das der dargestellien Platine 11
zugeordnete Messer 24 im Laufe der {iblichen
Hoch-Tiefbewegung nach oben bewegt wird, nimmt
es sogleich {ber die Platinennase 12 die Platine 11
mit, um diese in ihre Hochstellung 11b gems Fig.
4B zu bewegen. Im Verlauf dieser Hochbewegung
schidgt die Platinennase 12 mit ihrer Oberseite an
der Unterseite des Hilfsgitterstabs 8 an, um diesen
aus der Tiefstellung 8a in seine Hochstellung 8b
mitzunehmen. Die Stellungen 8a und 8b bilden die
Grenzen eines mit A bezeichneten Mitnahmebe-
reichs flir die Mitnahme des Hilfsgitterstabs 8
durch die sich nach oben bewegende Platine 11.
Dieser Bereich beschrénkt sich auf einen Umge-
bungsbereich um die Hochstellung 8b bzw. 11b
von Hilfsgitterstab 8 und Platine 11. Im gr&8ten Teil
der Aufwirisbewegung der Platine 11 und damit
auch der Messer 24, sind die Platinen 11 demnach
nicht durch den Rahmen 1 belastet. Dies ist von
Vorteil, insbesondere im Hinblick auf hohe Arbeits-
frequenz und verschleifarmen Betrieb.

Im Moment des Erreichens der Hochstellung
11b oder kurz davor oder danach, erfolgt die An-
wahl der betreffenden Platine. Im dargestellten, be-
vorzugten Anwendungsfall wird hierzu ein im jewei-
ligen Geh3use 29 vorgesehener, jedoch nicht dar-
gestellter Elekiromagnet erregt, mit der Folge, daf
das obere Ende der biegsamen, aus ferromagneti-
schem Material bestehenden Platine 11 an eine
nach oben und weg von der Platine 11 geneigte
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Anlagefliche 32 des Gehduses 29 herangezogen
wird, bis zur Anlage an die Anlagefldche 32. Hier-
bei durchdringt der hakenférmige Vorsprung 28
eine dementsprechende Ausnehmung 30 im Be-
reich des oberen Platinenendes. Eine Verhakung,
d.h. eine Anlage des oberen Randes 30" an der
oberen hinterschnittenen Seitenfliche 28 des Vor-
sprungs 28, findet in diesem Moment noch nicht
statt, um die eine Schwenkbewegung (Pfeil B in
Fig. 4B) des oberen Platinenendes zur Anlagefld-
che 32 hin nicht zu behindern.

Soll die Platine 11 jedoch nicht ausgewahit
werden, so bleibt der zugeordnete Elekiromagnet
entregt; eine Abbiegung der Platine findet daher
nicht statt. In Fig. 4C ist mit unterbrochener UmriB-
linie eine nicht angewihlte Platine 1 angedeutet.

Um die Verhakung herzustellen, muB die Plati-
ne 11 eine geringfligige Abwirtsbewegung in eine
mit 11c bezeichnete und in Fig. 4D dargestellte
Verhakungsstellung. Diese Abwirisbewegung (Pfeil
C in Fig. 4C) wird eingeleitet durch die entspre-
chende Abwirtsbewegung des Messers 24. Dabei
|8st sich das lediglich an der Unterseite der Plati-
nennase 12 anliegende Messer von der Platinenna-
se zumindest derjenigen Messer, die nicht ange-
wihlt worden sind. Die Abwartsbewegung der an-
gewihlten Platinen aus ihrer Hochstellung 11b in
ihre Verhakungsstellung 11c wird dabei entschei-
dend durch den Rahmen 1 unterstiitzt, da dieser
tiber die Stdbe 8 auf Grund seines Gewichts, ggf.
verstdrkt durch die Federkraft der Federn 26, auf
den Platinennasen 12 lastet. Sobald die Verha-
kungsstellung 11c errsicht ist, kdnnen die zugeord-
neten Elektromagneten wieder entregt werden, da
der hinterschnittene Vorsprung 28 die Platine 11
sicher in dieser Stellung halt. Die momentan nicht
ausgewihiten Platinen 11c dagegen bewegen sich
weiter nach unten in ihre Tiefstellung, in die sie von
den zugeordneten Harnisch-Schniiren gezogen
werden, ggf. unterstlitzt durch entsprechende
Riickzugsfedern. Der Beginn der Abwértsbewe-
gung der nicht ausgewdhlien Platinen 11" wird
durch den sich um die in Fig. 4 mit a bezeichnete
Strecke nach unten bewegenden Rahmen 1 unter-
stiitzt (falls keine der Platinen angew&hlt wird, be-
wegt sich der Rahmen 1 natlirlich weiter nach
unten, bis die Stdbe 8 ihre Tiefstellung 8a einneh-
men). Diese Startunterstlitzung der Bewegung der
nicht ausgewZhlten Platinen ist insbesondere des-
halb von Bedeutung, weil hiermit zuverldssig die
Haftreibung beim momentanen Bewegungsstill-
stand der Platine im Bewegungsumkehrpunkt liber-
wunden wird. Auch werden zufdllige, ungewollte,
beispielsweise  vibrationsbedingte  Verhakungen
nicht ausgewé&hlter Platinen auf Grund zu langen
Verweilens im Bereich der Platinenhochstellung
durch die erfindungsgemiBe Starthilfe vermieden.

Die Arbeitsweise der Einrichtung gemis$ der
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Erfindung und zugleich ihr Vorteil bestehen also
darin, daf im Falle des Hochhebens einer Platine
11 von einem Messer 24 das Gewicht des von
jeder Platine 11 (iber den Stab (8) mitgenommenen
Hilfsgitters daflir sorgt, daB bei der Abwérisbewe-
gung der Messer 24 zurlick die Platinen 11 mit
Sicherheit nach unten gezogen werden, so daB sie
sich bei ihrer Anwahl am hakenf&rmigen Vorsprung
28 auf dem Gehduse 29 des Elekiromagneten fest-
halten oder bei einer unterbliebenen Anwahl mit
den Messern 24 zurlick abwiris bewegen, wobei
die Sicherheit bei dem Treffen der Wahl den Vor-
teil der Einrichtung gemafB der Erfindung gegen-
iber den vorhandenen elekironisch gesteuerten
Jacquardmaschinen darstellt.

Die Erfindung kann wie folgt zusammenfassend
wiedergegeben werden: Sie umfaft eine Konstruk-
tion, die derart oberhalb der Messer 24 einer elek-
tronisch gesteuerten Jacquardmaschine angebracht
ist, daf bei der Aufwirisbewegung der Messer 24
die sich mitbewegenden Platinen 11 zumindest ei-
nen Teil der Konstruktion mitnehmen, wodurch die
abwirts gerichtete, auf die Platinen 11 einwirkende
Riickstellkraft beim Absenken der Messer 24 durch
das mitgenommene Gewicht vergrdBert wird; dabei
enthdlt eine bevorzugte Ausflihrungsform ein Hilfs-
gitter aus einer Anzah! in einem Rahmen 1 festsit-
zender, parallel mit Abstand nebeneinander liegen-
der, horizontaler Hilfsgitterstdbe 8, von denen jeder
gerade oberhalb und parallel zu der Bewegungs-
richtung eines Messers 24 derart sitzt, daB eine
sich mit jenem Messer 24 nach oben bewegende
Platine 11 an ihrer Platinennase 12 das Gitter hoch-
hebt, wobei das Gitter von verschiedenen Anord-
nungen unterstltzt und gefiihrt wird.

Anspriiche

1. Einrichtung zur Platinenwahl bei einer elekiro-
nisch gesteuerten Jacquardmaschine, dadurch
gekennzeichnet, daB ein Aufbau oberhalb der
Messer (24) im Zusammenwirken mit den Platinen
(11) derart angebracht wird, daB zumindest ein Teil
jenes Aufbaus bei jeder Aufwirtsbewegung der
Messer (24) und der sich mitbewegenden Platinen
(11) von diesen Platinen (11) von einer Anordnung
(21) zur Unterstlitzung jenes Teiles (jener Teile)
mitgenommen wird, und daB durch das Gewicht
jenes (jener) von den Platinen (11) mitgenomme-
nen Teils (Teile) die nach unten gerichtete Rick-
stellkraft, die bei der Abwirtsbewegung der Messer
(24) und der Platinen (11) auf die Platinen (11)
ausgelibt wird, ausreichend vergrBert wird, um die
angewihiten Platinen (11) fehlerfrei an den haken-
férmigen Vorspriingen (28) der Gehduse des Elek-
tromagneten festzuhaken.

2. Einrichtung gem#B Anspruch 1, dadurch ge-



9 EP 0 408 076 At 10

kennzeichnet, da8 der von den Piatinen (11) mit-
nehmbare Teil (bzw. diese Teile) des Aufbaus mit
mindestens einer Anordnung (13) zur Fihrung je-
nes Teils (jener Teile) wihrend seiner (ihrer) Auf-
und Abwirtsbewegung versehen ist (sind).

3. Einrichtung gem@B einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daf der
von den Platinen (11) mitnehmbare Teil (bzw. diese
Teile) des Aufbaus noch {iber mindestens eine
Feder (26) oder ein dhnliches Hilfsmittel mit der
Jacquardmaschine derart verbunden ist (sind), daB
er (sie) von einer abwirts gerichteten Federbela-
stung beaufschlagt wird (werden), wobei die Feder-
kraft an einer Einstellschraube (26') oder einem
dhnlichen Hilismitte! oder auf sonstige Weise ver-
anderbar ist.

4. Einrichtung gemiB einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB der
genannte Aufbau aus einem Hilfsgitter besteht, das
aus einer {mit der Anzahl der Messer {ibereinstim-
menden) Anzah! in einem Rahmen (1) festsitzen-
der, individueller und parallel nebeneinander gele-
gener, horizontaler Hilfsgitterstdbe (8) besteht, wo-
bei dieser Rahmen (1) derart befestigt wird, daB
jeder Hilfsgitterstab (8) parallel zur Bewsgungsrich-
tung eines Messers (24) oberhalb jenes Messers
(24) sitzt, und daB die paarweise mit einem be-
stimmten Messer (24) zusammenwirkenden Plati-
nen (11) sich an Gegenseiten dessselben Hilfsgit-
terstabs (8) befinden und dariiber herausragen, und
daB diese Platinen (11), wenn sie von dem Messer
(24) nach oben bewegt werden, mit ihrer Platinen-
nase {12) Uber den oberhalb liegenden Hilfsgitter-
stab (8) das Hilfsgitter am Ende dieser Hubbewe-
gung nach cben mitnehmen.

5. Einrichtung gem&B Anspruch 4, dadurch ge-
kennzeichnet, da das Hilfsgitter aus einem recht-
eckigen Rahmen (1) besteht, bei dem die beiden
langen Seiten aus zwei Tragern (2) bestehen, die
je mit einer Uber die ganze L&nge verlaufenden
Aussparung versehen sind, in denen passende,
ihre gesamte Linge ausfiillende Verteilerschienen
(4) an jenen Trdgern (2) befestigt werden, wobei
die Verteilerschienen (4) auf ihrer gesamten Linge
in regelméBigen Abstinden voneinander mit verti-
kalen Nuten (5) versehen sind, die von den unteren
Réindern der Verteilerschienen (4) ausgehen und
nicht bis oben durchlaufen, wobei jene Nuten (5) an
den gegeniiberliegenden Seiten paarweise entspre-
chend imagindren Verbindungslinien einander ge-
nau gegeniiberliegen, die zueinander und zu den
Schienen (7) parallel sind, die die kurzen Seiten
des rechteckigen Rahmens (1) bilden, und wobsi
gegen die Unterseiten der Tréger (2} mit den an
ithnen befestigten Verteilerschienen auf ihrer ge-
samten Li&nge AbschluBplatten (6) befestigt wer-
den, die dieselbe Breite wie die genannten Unter-
seiten aufweisen, so daB die offenen Seiten der
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vertikalen Nuten (5) nach unten hin dadurch abge-
schlossen werden.

6. Einrichtung gemif Anspruch 5, dadurch ge-
kennzeichnet, daB sich in zwei genau einander
gegeniiberliegenden Nuten (5) die AuBenenden ei-
nes Hilfsgitterstabes (8) befinden, die dort gerade
in sie hineinpassen, wenn sie ldngs den offenen
Seiten der vertikalen Nuten von unten hineinge-
schoben werden, bevor die AbschluBplatten (6) be-
festigt werden, und die durch das Befestigen jener
Abschiuiplatten (8) in jenen Nuten (5) festge-
klemmt werden.

7. Einrichtung gemipB einem der Anspriiche 4 bis
6, dadurch gekennzeichnet, daB der Querschnitt
der Hilfsgitterstdbe (8) die Gestalt eines Vielecks
aufweist, bei dem sowohl der obere Teil als auch
der untere Teil die Gestalt sines umgekehrten V
besitzt, wobei diese Gestalt auf der gesamten Lin-
ge der Hilfsgitterstdbe (8) erhalten bleibt.

8. Einrichtung gemisB einem der Anspriiche 4 bis
7, dadurch gekennnzeichnet, daB sie mit vier
Anordnungen (13) zur Flhrung des Hilfsgitters aus-
geriistet ist, die aus vier symmmetrisch an den
beiden Querseiten des Rahmens (1) befestigten
Haltern (17) bestehen, die mit einer vertikal verlau-
fenden Offnung versehen sind, in der sich vertikale
Stifte (19) befinden, die in jenen Offnungen ver-
schiebbar sind und paarweise auf zwei horizontalen
Achsen (14) festsitzen, die sich unter dem Hilfsgit-
ter parallel zu den Querseiten des Rahmens (1)
ersirecken, wobei jede Achse (14) an ihren AuBen-
enden mit Hilfe L-fdrmiger Stiitzen (15) abgestlitzt
wird, die auf der Jacquardmaschine starr befestigt
sind, wobei sich die AuBenenden der Achsen (14)
in rillenfrmigen Offnungen (1 6') von Klemmsyste-
men (16) befinden, die einen Teil der Stlitzen (15)
bilden, und wobei durch ein Verengen oder Ver-
breitern jener rillenfSrmigen Offnungen (16') mit
Hilfe einer Schraube oder einem &hnlichen Hilfsmit-
tel die Drehung der Achsen (14) ermdglicht oder
unterbunden werden kann.

9. Einrichtung gem#B Anspruch 8, dadurch ge-
kennzeichnet, daB sie mit vier Anordnungen (21)
zur Abstiltzung des Hilfsgitters ausgerlistet ist, die
symmetrisch hinsichtlich dieses Hilfsgitters ange-
bracht sind, die horizontalen Achsen (14) unterhalb
des Hilfsgitters enthalten und je aus sinem hohlen,
balkenartigen Aufbau bestehen, an dem die vorde-
re und obere Flache fehlen, und durch dessen
Seitenwinde horizontal verlaufende Offnungen hin-
durchgehen, durch die die horizontalen Achsen
(14) hindurchtreten miissen, wobei Offnungen an
der Unterseite zur Befestigung an einer horizonta-
len Flache der Jacquardmaschine benutzt werden
und in Rillen (23) der Riickwand gemiB einem
flachen Balken ausgefiihrte, ddmpfende, in der
Hé&he einstellbare Unterlagen (25) befestigt werden,
so daB sie die dariiberliegenden Seitenrdnder des
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Rahmens (1) unterstiitzen.

10. Einrichtung gem&B einem der Anspriiche 8 und
9, dadurch gekennzeichnet, daB sich auf minde-
stens einer horizontalen Achse (14) unter dem
Hilfsgitter ein Hebel (27) befindet, der eine Dre-
hung der genannten Achse (14) ermd&glicht, und
daB der Hebelarm mit Hilfe einer Schraube oder
eines anderen Befestigungsmittels in einer vertika-
len Lage an der Jacquardmaschine befestigt wer-
den kann.

11. Einrichtung gem3&B einem der Anspriiche 4 bis
9, dadurch gekennzeichnet, daB jede Platine (11)
mit einer Platinennase (12) versehen ist, die in der
Seitenansicht die Gestalt eines Schwalbenschwanz-
es aufweist.

12. Einrichtung zur Platinenwahl bei einer insbe-
sondere elektronisch gesteuerten Jacquard-Maschi-
ne, bei der die Platinen (11) von auf- und abbeweg-
fen Messern (24) aus einer Tiefstellung (11a) in
eine Hochstellung (11b) mitgenommen werden zur
anschliefenden Festlegung der momentan ausge-
wahlten Platinen (11) im Bereich der Hochstellung
(11b) und Abwirtsbewegung der momentan nicht
ausgewdhlten Platinen (11) in die Tiefstellung
(11a), nach wenigstens einem der vorhergehenden
Anspriiche oder dem Oberbegriff des Anspruchs
1,dadurch gekennzeichnet, daB die Einrichtung
den Platinen (11) zugeordnete Rickstellelemente
aufweist, die zwischen einer Tiefstellung (8a) und
einer Hochstellung (8b) beweglich sind mit Vor-
spannung in Richtung auf die Tiefstellung (8a)
durch eine vorgegebene Rickstellkraft, daB die
Platinen (11) an den jeweiligen Ruckstellelementen
anschlagen, sobald die Platinen (11) bei ihrer
Hochbewegung in einen Mitnahmebereich im Be-
reich der Hochstellung (11b) der Platinen (11) ge-
langen, und daB die Riickstellelemente von den
Platinen (11) bei ihrer Weiterbewegung in die
Hochstellung (11b) der Platinen (11) mitgenommen
werden, so daB die Rickstellelemente im Mitnah-
mebereich der Platinen (11) auf die Platinen (11)
die nach unten gerichtete Riickstellkraft ausiiben.
13. Einrichtung nach Anspruch 12, gekennzeich-
net durch eine Hakenverbindung (28,30) zwischen
Platine (11) und einem Platinentréger, insbesonde-
re Elekiromagnet-Gehduse (29), wobei zur Herstel-
lung der Verbindung die jeweils ausgewihlte Plati-
ne (11) aus der Hochstellung (11b) in eine gering-
flugig tiefer liegende Verhakungsstellung (11c) zu
bewegen ist.

14. Einrichtung nach Anspruch 12 oder 13, da-
durch gekennzeichnet, daB mehreren Platinen
(11) ein gemsinsames Ruckstellelement zugeord-
net ist, vorzugsweise in Form eines Gitterstabs (8)
eines horizontalen Gitterrahmens (1).

15. Einrichtung nach Anspruch 14, gekennzeich-
net durch eine wahlweise neigungsverstellbare
Linearbewegungs-Flihrung (13) flir den Gitterrah-
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men (1).

16. Einrichtung nach Anspruch 14 oder 15, da-
durch gekennzeichnet, daB der Gitterrahmen (1)
in der Tiefstellung (8a) der Gitterstdbe (8) auf we-
nigstens einer stoBgeddmpften, vorzugsweise ho-
henverstellbaren Unterlage (25) aufliegt.

17. Elekironisch gesteuerte Jacquardmaschine, die
mit einer Einrichtung zur Wahl der Platinen (11)
gemip einem der vorhergehenden Anspriiche ver-
sehen ist.
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