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@ Sicherheitsbindung fiir ein Gleitbrett, insbesondere Snowboard.

@ Bei der paarweise auf einem Snowboard (1) an-
zubringenden Sicherheitsbindung (2) weist jede Si-
cherheitsbindung flir jeden Stiefel (3) einen Sohlen-
aufnahmeplatte (4) auf, die um einen zentralen Punkt
gegen Federwirkung (17) sowohl um eine senkrecht
zur Sohlenaufnahmeplatie stehende Achse in beiden
Drehrichtungen drehbar als auch um jede beliebige

parailel zur Sohienaufnahmeplatte (4) gelegene Ach-
se kippbar auf dem Snowboard (1) gelagert ist und
mit einem Steuerkdrper (18) zusammenwirkt, der in
Abh&ngigkeit von der Gré8e der Bewegung der Soh-
lenaufnahmeplatte (4) einen Ausldsemechanismus
flir eine auf der Sohlenaufnahmeplatte angeordente
Stiefelhalterung (6) steuert.
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PAARWEISE AUF EINEM SNOWBOARD ANZUBRINGENDE SICHERHEITSBINDUNG

Die Erfindung bezieht sich auf eine paarwsise
auf einem Gleitbrett, insbesondere Snowboard an-
zubringende Sicherheitsbindung.

Bei einer bekannten Sicherheitsbindung dieser
Art (US-PS 4,652,007) sind in L&ngsrichtung des
Snowboards hintereinander zwei jeweils einen aus-
I6senden Vorderbacken und einen auslGsenden
Fersenhalter aufweisende Skibindungen angeord-
net, in weilche Adapterstiicke einsetzbar sind, die
den {liblichen Stiefelsohlen von Skistiefeln entspre-
chen. Auf diesen Adapterstlicken sind Stiefelhalter
angeordnet, von denen der Stiefelhalter flir die
vordere Bindung schrdg zur SnowboardlZngsachse
und derjenige der hinteren Bindung quer zur
Snowboardldngsachse angeordnet ist, um die im
wesentlichen quer zur Fahririchtung ausgerichtete
Stellung des Snowboardfahrers zu ermd&glichen.

Neben einem erhdhten Aufwand hat diese An-
ordnung den Nachteil, daB die Ublichen Ski-Sicher-
heitsbindungen nur in zwei Achsrichtungen, d. h.
um eine senkrecht zur Snowboardoberfldche ste-
hende Achse und eine quer zur Snowboard!dngs-
achse liegende Achse ausldsen k&nnen.

Diese Ausldsemdglichkeiten sind jedoch flir
eine Snowboard-Bindung unzursichend.

Aufgabe der Erfindung ist es, den baulichen
Aufwand fiir eine Snowboard-Bindung zu verringern
und insbesondere eine Ausldsemdglichkeit nach
allen Richtungen zu gewahrleisten.

Diese Aufgabe wird durch die im Anspruch 1
angegebenen Mittel geldst.

Durch die nach allen Seiten kippbare und um
die Hochachse nach beiden Drehrichtungen aus-
lenkbare Sohlenaufnahmeplatie ist es méglich, mit
einem einzigen Ausl@semechanismus, der durch
einen Steuerkdrper in Abhingigkeit von der Bewe-
gung der Sohlenaufnameplatie beeinflut ist, eine
Freigabe des Stiefels von der Bindung bei jeder
auftretenden Belastungsrichtung zu erhalten. Da
die Ausidsung unabhingig von der Bewegung des
Stiefels gegeniiber einem Bindungsteil oder auch
unabhingig von einem einer Stiefelsohle nachemp-
fundenen Adapterstiickes ist und der Auslseme-
chanismus unterhalb der Sohlenaufnahmeplatte ge-
schiitzt angeordnet werden kann, ist eine stets
gleichbleibende Ausl&sefunktion gewahrleistet, da
nur Maschinenelemente flir die Ausidsung zusam-
menwirken. Obendrein ist die erfindungsgemiBe
Ausgestaltung in baulicher Hinsicht besonders ein-
fach.

Zur Abstlitzung der Sohlenaufnahmeplatte sig-
net sich eine Vielzahl von Schraubenfedern in be-
sonders giinstiger Weise, wobei in weiterer Ausge-
staltung der Erfindung die Schraubenfedern ent-
sprechend den auffretenden Belastun gen einen
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unterschiedlich grofen Abstand zur Lagerung der
Sohlenaufnahmeplatte haben k&nnen. Hierdurch
kann in einfacher Weise nur durch unterschiedlich
groBe Entfernung der Schraubenfedern vom Lager-
punkt der Sohlenaufnahmeplatte die in verschiede-
nen Richtungen unterschiedlich groB auftretenden
Kréfte berlicksichtigt werden, ohne verschieden
starke Federn verwenden zu miissen.

In weiterer Ausgestaltung der Erfindung kdn-
nen die Schraubenfedern sowohl an der Grundplat-
te als auch an der Sohlenaufnahmeplatte befestigt
sein und in der Ruhestellung der Sohlenaufnanme-
platte spannungslos sein. Bei dieser Ausgestaltung
werden bei einer Kippbewegung die einen Federn
auf Druck beansprucht, wéhrend die gegeniiberlie-
genden Federn auf Zug beansprucht werden. Bei
einer Verdrehung der Sohlenaufnahmeplatte wer-
den die Schraubenfedern aus ihrer geraden Lage
ausgelenkt, wodurch sich ebenfalls entsprechend
der Krlimmung der Biegelinie ein Rickstellmoment
ergibt.

Die Schraubenfedern k&nnen auch nur an der
Grundplatte befestigt sein und zur Abstlitzung der
Sohlenaufnahmeplatte in Drehrichtung kdnnen zu-
sétzliche Federn vorgesehen sein.

Eine besondere Feinabstimmung kann auch
noch dadurch erzielt werden, daB die Schraubenfe-
dern in ihrer Vorspannung einstelibar sind.

Eine konstruktiv einfache Losung zur Lagerung
der Sohlenaufnahmeplatte ergibt sich dadurch, daB
zur Kipplagerung der Sohlenaufnahmeplatte ein auf
der Grundplatte befestig tes Kreuzgelenk dient, auf
dem ein Drehlager vorgesehen ist, welches die
Sohlenaufnahmeplatte mit dem Kreuzgelenk verbin-
det und zur drehbaren Lagerung der Sohlenaufnah-
meplatte dient. Hierdurch kann die durch Schrau-
benfedern schwimmend abgestlitzte Sohlenaufnah-
meplatte bei entsprechend aufiretenden Belastun-
gen nach jeder Richiung kippen, und auch um die
senkrecht zur Snowboardoberfliche stehende Ach-
se nach beiden Richtungen winkelmiBig ausge-
lenkt werden. Der hierbei auftretende Widerstand
durch die Federn ist dabei so eingestsllt, daB die
Sohlenaufnahmeplatte bei auftretenden Belastun-
gen weit genug aus ihrer Normallage ausgelenkt
wird, um den Auslsemechanismus zu betétigen,
bevor die Kréfte so groB werden, daB sie zu einer
Verletzung des Snowboards-Fahrers flihren k&n-
nen.

Die Sohlenaufnahmeplatte kann auch mittels
eines Kugelgelenkes gelagert sein.

Eine vorteilhafte konstruktive Ausbildung die
neben ihrer Einfachheit eine stdrungsfreie und be-
triebssichere Funktion gewZ3hrleistet besteht darin,
daB der Steuerkdrper als ein um das Lager der
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Sohlenaufnanmeplatte herum und parallel zu dieser
sowie mit Bewegungsspiel zur Sohlenaufnahme-
platte angeordneter Ring ausgebildet ist, der an der
Unterseite der Sohlenaufnahmeplatte mittels Fiih-
rungen senkrecht zur Sohlenaufnahmepiatte geflihrt
ist. Aufgrund dieser Flihrung wird bei einer Kippbe-
wegung der Sohlenaufnahmeplatte der Ring nach
einem bestimmten Kippweg an der Grundplatte ab-
gestiitzt und an den Flihrungen in Richiung auf die
Sohlenaufnahmeplatte verschoben, wobei dieser
Verschiebeweg auf den Auslésemechanismus
Ubertragen wird und nach einem bestimmien ein-
stellbaren Verschiebeweg zur Auslsung der Bin-
dung fihrt.

In vorteilhafter Weiterbildung der Erfindung
kann der SteuerkSrper eine von der Kreisform ab-
weichende Form aufweisen. Der Steuerkdrper kann
also eine ovale Form oder die Form eines Vielek-
kes aufweisen. Hierdurch ergeben sich bei einer
Kippbewegung, die eine Verschiebung des Steuer-
k&rpers zur Folge hat, unterschiedliche Verschiebe-
wege, je nach dem, ob die Sohlenaufnahmeplatte
sich nach einer Seite neigt, wo der Steuerkdrper
einen gr&Beren Abstand oder einen kleineren Ab-
stand zum Lager der Sohlenaufnahmeplatte hat.
Weist der SteuerkOrper an dieser Stelle einen klei-
neren Abstand zum Lager der Sohlenaufnahmeplat-
te auf, so ist eine gréBere Kippbewegung erforder-
lich, um einen bestimmten Verschiebeweg des
Steuerkdrpers hervorzurufen. Kippt dagegen die
Sohlenaufnahmeplatte nach einer Seite, wo der
Steuerkdrper einen gréBeren Abstand zum zentra-
len Lager der Sohlenaufnahmeplatte aufweist, dann
sind kleinere Kippbewegungen erforderlich, um den
gleichen Verschiebeweg des SteuerkSrpers hervor-
zurufen. Hierdurch wird auf den Ausl6sepunkt Ein-
fluB genommen, d.h. die Sohlenaufnahmeplatte
muf unterschiedlich stark geneigt werden, um eine
Ausldsung zu erreichen. Dies bedeutet aber wie-
derum, dap unterschiedliche Kréfte einwirken mis-
sen, um in bestimmten Belastungsrichtungen eine
Ausl&sung herbeizuflihren. Sind also beispieiswei-
se gleiche Schraubenfedern in Kreisform angeord-
net, dann ist die Kraft, um eine bestimmie Kippbe-
wegung herbeizufiihren, nach jeder Richtung
gleich. Ist bei einer solchen Anordnung der Steuer-
kdrper in Form einer Ellipse ausgebil det, so wird
bei einer Kippbewegung um die kurze Achse der
Ellipse der Steuerkdrper stérker verschoben als bei
einer Kippbewegung um die [&ngere Achse der
Elipse. Da die Krdfte zur Erzeugung einer be-
stimmten Kippbewegung bei diesem Beispiel nach
jeder Richtung gleich groB sind, wird also der Aus-
[6semechanismus bei einer Kippbewegung um die
kurze Achse der Ellipse des SteuerkSrpers eher
eine Auslsung herbsifiihren, als bei einer Kippbe-
wegung um die l&dngere Achse der Ellipse des
Steuerkdrpers.

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

Eine vorteilhafte Ausgestaltung der Erfindung
ergibt sich dadurch, daB zur Fithrung des Steuer-
kdrpers an der Unterseite der Sohlenaufnahmeplat-
te senkrecht zu dieser Fiihrungsstifte vorgesehen
sind, die in entsprechende Fiihrungsbohrungen im
Steuerkdrper eingreifen.

Um bei einer winkelm&Bigen Auslenkung der
Sohlenaufnahmeplatie einen Ausl&sevorgang ein-
zuleiten, weist in weiterer Ausgestaltung der Erfin-
dung der SteuerkSrper eine nach beiden Drehrich-
tungen symmetrische Steuerfléiche auf, die bei ei-
ner Verdrehung des SteuerkSrpers mit einer Steu-
errolle zusammenwirkt, die hinsichtlich der Kippbe-
wegungen mit der Sohlenaufnahmeplatte gekup-
pelt, hinsichtlich der Drehbewegungen der Sohien-
aufnahmeplatte unabhingig von dieser ist. Hier-
durch flihren Kippbewegungen der Sohlenaufnah-
meplatte nicht zu einer Verdnderung der gegensei-
tigen Hohenlage von Steuerrolle und Steuerfldche,
da die Steuerrolle die Kippbewegungen der Soh-
lenaufnahmeplatte und somit auch die Kippbewe-
gungen des an der Sohlenaufnahmeplatte geflihr-
ten Steuerkdrpers mitmacht, so daB bei einer Dreh-
bewegung der Sohlenaufnahmeplatte und damit
des Steuerkdrpers, die gewiinschten H8henver-
schiebungen bei einer Verdrehung des Steuerkdr-
pers gegenliber der Steuerrolle, unbeseinfluft von
den Kippbewegungen, eintreten kdnnen.

Eine einfache Md&glichkeit die Steuerrolle mit
der Sohlenaufnahmeplatte hinsichtlich der Kippbe-
wegungen zu kuppeln, besteht in weiterer Ausge-
staltung der Erfindung darin, daB an dem der Soh-
lenaufnahmeplatte zugeordneten Teil des Kreuzge-
lenkes zumindest eine Haltestange fest angeordnet
ist, die an ihrem freien Ende die Steuerrolle trégt.
Da die Sohlenaufnahmeplaite Uber das Drehgelenk
mit dem oberen Teil des Kreuzgelenkes verbunden
ist, macht die Haltestange mit der Steuerrolle die
Kippbewegungen mit, ist aber von den Drehbewe-
gungen der Schlenaufnahmeplatte unabhéngig, so
daB bei einer Verdrehung der Sohlenaufnahmeplat-
te zusammen mit dem Steuerkdrper dieser sich
gegenlber der Steuerrolle verschieben kann, so
daf aufgrund der Ausbildung der Steuerfidiche eine
H&henverschiebung des Steuerkdrpers eintritt, die
nach einem bestimmten Weg zur Ausldsung des
Ausldsemechanismus flihrt.

Eine besonders einfache und raumsparende
Konstruktion ergibt sich in weiterer Ausgestaltung
der Erfindung dadurch, daB der Auslésemechanis-
mus eine aus zwei gelenkig miteinander verbunde-
nen Hebeln bestehende Kniehebelanordnung auf-
weist, deren erste Hebel mit seinem freien Ende
am Steuerkdrper angelenkt und das freie Ende des
zweiten Hebels am Steuerkdrper verschiebbar ge-
flhrt ist, wobei die Kniehebelanordnung zusammen
mit dem SteuerkSrper gegen einen in der Sohlen-
aufnahmeplatte angeordneten einstellbaren An-
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schlag, z.B. eine Madenschraube, hdhen ver-
schiebbar ist, wobei das Zusammenwirken von An-
schlag und Kniehebelanordnung zu einem Um-
schwenken desseiben flihrt und daB das beim Um-
schwenken verschiebbare Ende des zweiten He-
bels der Kniehebelanordnung auf ein mit der Stie-
felhalterung verbundenes Ubertragungsglied ein-
wirkt. Bei dieser Ausgestaltung wird die Ausldsung
bzw. Freigabe des Stiefels von der Bindung da-
durch erreicht, daB bei einer Kippbewegung oder
Drehbewegung der Sohlenaufnahmeplatte der
SteuerkGrper gegen die Sohlenaufnahmeplatte ver-
schoben wird und dabei die Kniehebelanordnung
von einer Ubertotpunktlage in eine andere Ubertot-
punktlage verschwenkt, wodurch das mit dem ver-
schiebbaren freien Ende des zweiten Hebels der
Kniehebelanordnung  verbundene Ubertragungs-
glied verschoben wird, was eine Auslsung der
Stiefeihalterung zur Folge hat. Durch die Anord-
nung des einstelibaren Anschlags, dem in bekann-
ter Weise eine Einstellskala zugeordnet sein kann,
ist es mdglich, den Ausl&sepunkt genau festzule-
gen, denn bei sinem kiirzeren Abstand von Kniehe-~
belanordnung und Anschlag wird die Kniehebelan-
ordnung bei einer kleineren Kippbewegung der
Sohlenaufnahmepiatie gegen den Anschlag ge-
driickt und zum Umschwenken veranlaBt, als dies
bei einem gréBeren Abstand der Fall ist.

Es ist vorteilhaft, wenn in weiterer Ausgestal-
tung der Erfindung die Kniehebelanordnung inner-
halb einer gehduseartigen Ausnehmung des Steu-
erk&rpers angeordnet ist.

Eine vorteilhafte Ausgestaltung der Erfindung
sieht vor, da das Ubertragungsglied als Bowden-
zug ausgebildet ist, dessen Seele mit ihrem einen
Ende an einem ausldsbaren Teil der Stiefelhalte-
rung und mit ihrem anderen Ende mit dem Ausié-
semechanismus verbunden ist, wobei der Mantel
des Bowdenzuges mit sinem Ende am Auslseme-
chanismus und mit dem anderen Ende am Geh&u-
se der Stiefelhalterung abgestlitzt ist.

Die Befestigung des Bowdenzuges kann dabei
in unterschiedlicher Weise erfolgen. Nach der ei-
nen Mbglichkeit kann das mit dem Auslésemecha-
nismus verbundene Ende der Seele am verschieb-
baren Ende des zweiten Hebels befestigt sein, wo-
bei das zugehdrige Ende des Mantels am gehidu-
sefesten Teil des Ausl&semechanismus befestigt
ist. Das mit dem Ausi&semechanismus verbundene
Ende der Seele kann aber auch an einem gehiuse-
festen Teil desselben befestigt sein, wobei das
zugehdrige Ende des Mantels am verschiebbaren
Ende des zweiten Hebels der Kniehebelanordnung
befestigt ist.

Mit Hilfe des erw#hnten Bowdenzuges lassen
sich die unterschiedlichsten Stiefelhalterungen &ff-
nen. Eine bevorzugte Ausgestaltung besteht darin,
daB die Stiefelhalterung einen schwenkbaren vor-
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deren Sohlenhaltebligel und einen hinteren
schwenkbaren Fersenstrammer umfaft, der einen
an der Sohlenaufnahmeplatte schwenkbar angeord-
neten Bligel und einen zweiarmigen Sohlennieder-
halter aufweist, der am Blige! schwenkbar gelagert
ist, wobei der eine Arm des Sohlenniederhaiters an
der Stiefelsohle angreift und der andere Arm mit-
tels eines Rasthakens mit dem Bligel kuppelbar ist
und daB der Mantel des Bowdenzuges am Sohien-
niederhalter abgestlitzt und die Seele mit dem
Rasthalter verbunden ist, den sie gegen die Wir-
kung einer Feder in der Kuppslstellung hilt. Die
Ausldsung erfolgt dabei nur am Fersensirammer,
da nach Offnen desselben der Stiefel ohne weite-
res aus dem vorderen Sohlenhaltebligel heraus-
kommt.

Wenn in weiterer Ausgestaltung der Erfindung
flir beide Bindungen ein gemeinsamer Bowdenzug
vorgesehen ist, dessen einstlickig durchlaufende
Seele mit ihren Enden an beiden Rasthaken befe-
stigt ist und dessen Mantel durch die beiden Aus-
[8semechanismen in drei Teile geteilt ist, wobei die
duBeren Enden der duBeren Teile des Mantels an
den Sohlenniederhaltern abgestlitzt sind, von den
inneren Enden der duferen Teile des Mantels ei-
nes ortsfest und das anderen an dem verschiebba-
ren Ende des zwseiten Hebels einer der beiden
Kniehebelanordnungen abgestiitzt ist und wobei
der mittlere Teil des Bowdenzuges mit seinem
einem Ende ortsfest und mit seinem anderen Ende
an seinem verschiebbaren Ende des zweiten He-
bels der anderen Knishebelanordnung abgestiitz
ist, so wird bei Ausl8sen einer Bindung automa-
tisch auch die zweiter Bindung gedfinet, so daB der
Snowboard-Fahrer vom Snowboard freikommt,
ohne daB eine getrennie Belastung des zweiten
Beines nach erfolgter AuslGsung am ersten Bein
notwendig wire.

Die Erfindung ist in der Zeichnung beispiels-
weise dargestellt. In dieser zeigen:

Fig. 1 : eine schaubildliche Darstellung eines

Ausschnittes aus einem Snowboard mit einem

Paar Sicherheitsbindungen;

Fig. 2 : eine schaubildliche Darstellung einer

Sicherheitsbindung ohne Stiefelhalterung mit teil
weise weggeschnittener Sohlenaufnahmeplatte

Fig. 3 - 5 : Seitenansichten einer Sicherheitsbin-

dung in verschiedenen Betriebszustianden;

Fig. 6 u. 7: einen Auslésemechanismus in zwei

verschiedenen Betriebszustinden;

Fig. 8 - 10 : verschiedene Fersenstrammer der

Stiefelhalterung;

Fig. 11 : eine Reihenschaltung zweier Fersen-

strammer zur gleichzeitigen Ausifsung beider

Bindungen;

Fig. 12 : eine erste Anordnungsmdglichkeit einer

Einzelzuordnung von Ausldsemechanismus und

Fersenstrammer; und
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Fig. 13 : eine zweite Anordnungsmdglichkeit ei-
ner Einzelzuordnung von Fersenstrammer und
AuslSsemechanismus.

Wie aus Fig. 1 ersichtlich sind auf einem
Snowboard 1 zwei insgesamt mit 2 bezeichnete
Sicherheits-Bindungen angeordnet, die jeweils ei-
nen Stiefel 3 im wesentlichen quer zur Léngsrich-
tung des Snowboards halten, wobei der vordere,
linke Stiefel etwas schrdg zur Querrichtung steht,
wihrend der hintere, rechte Stiefel anndhernd in
Querrichtung angeordnet ist.

Jede Stiefelhalterung umfaBt auf einer Sohlen-
aufnahmeplatte 4 einen vorderen schwenkbar gela-
gerten Sohlenhaltebligel 5 und einen hinteren Fer-
senstrammer 6, der an einem an der Sohlenaufnah-
meplatte schwenkbar gelagerten Biigel 7 einen
zweiarmigen Sohlenniederhalter 8 aufweist, dessen
eine Arm 9 mit der Stiefelsohle zusammenwirkt,
wihrend der andere Arm 10 mittels eines Rastha-
kens 11 mit dem schwenkbaren Blige! 7 kuppelbar
ist. Mit Hilfe eines noch weiter unten zu beschrei-
benden Ausldsemechanismus kommt der Rastha-
ken 11 bei Auftreten einer Uberlast, die den
Snowboardfahrer verletzen kdnnte, von dem Blgel
7 frei, so daB der Fersenstrammer den Stiefel frei-
geben kann.

In Fig. 2 ist die Lagerung der Sohlenaufnahme-
platte 4 dargestellt. Diese ist mittels eines Kreuzge-
lenkes 12, das einen unteren Teil 13 und einen
oberen Teil 14 aufweist, nach sdmtlichen Richtun-
gen kippbar gelagert und mittels eines Lagers 15,
das auf den oberen Teil 14 des Kreuzgelenkes 12
angeordnet ist, in beide Drehrichtungen drehbar
gelagert. Der untere Teil 13 des Kreuzgelenkes 12
ist auf einer Grunplaite 16 befestigt, die auf dem
Snowboard festgelegt ist.

Die Sohlenaufnahmeplatte 4 ist mittels Druckfe-
dern 17 auf der Grundplatie 16 abgestlitzt, die im
gezeigten Ausflihrungsbeispiel im wesentlichen
entlang der Linie eines Ovals angeordnet sind. We-
gen des unterschiedlichen Abstandes der Federn
vom Zentrum der Platie, in der sich das Kreuzge-
lenk 12 und das Lager 15 befinden, sind unter-
schiedliche Kréfte notwendig, um die Sohlenaui-
nahmeplatte 4 um die X-Achse und/oder Y-Achse
zu kippen, wenn man von untereinander gleichen
Federn ausgeht.

An der Unterseite der Sohlenaufnahmeplatte ist
an dieser, wie dies im Zusammenhang mit den Fig.
2 bis 5 zu entnehmen ist, ein Steuerk&rper 18 in
Form eines Kreisringes mittels Flhrungsstiften 19
verschiebbar geflhrt, die in FUhrungsbohrungen
19" im Steuerkdrper 18 eingreifen. In der Ruhelage,
die in Fig. 3 dargestelli ist, ruht der Steuerkdrper
18 auf der Grundplatte 16 auf. Wird die Sohienauf-
nahmeplatte 4, wie in Fig. 4 gezeigt, gekippt, so
bewegt sich der Steuerkdrper 18 gegen die Soh-
lenaufnahmeplatte, die von der Grundplatte einen
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so grofien Abstand aufweist, daB ein gewisses Be-
wegungsspiel, das durch den Doppelpfeil 20 ange-
deutet ist, vorhanden ist.

An zwei diametral gegeniberliegenden Stellen
ist an der Unterseite des Steuerkdrpers 18 jeweils
eine Steuerfliche 21 ausgebildet, die, wie aus Fig.
5 ersichilich, symmetrisch ausgeflihrt ist. Mit jeder
dieser Steuerflichen 21 wirkt eine Steuerrolle 22
zusammen, die an einer Haltestange 23 gehalten
ist. Jede Haltestange 23 ist mit dem oberen Teil 14
des Kreuzgelenkes 12 fest verbunden, so da die
Steuerrollen 22 die Kippbewegungen der Sohien-
aufnahmeplatie 4 mitmachen. Hierdurch ist ein Ver-
schiebung des Steuerk&rpers 18 bei einer Verdreh-
hung der Sohlenaufnahmeplatte 4 und damit des
Steuerkdrpers 18, der durch die Flihrungsstifte 19
mit der Sohlenaufnahmeplatte in Drehrichtung ver-
bunden ist m&glich, ohne daB die Kippbewegungen
einen EinfluB hierauf hdtten. Bei einer Verdrehung
des Steuerk6rpers 18 gleitet eine Flidche der Steu-
erfliche 21 auf der Steuerrolle 22 ab, wodurch
entsprechend der Neigung der Steuerfliche 21 der
Steuerkrper 18 gegen die Sohlenaufnahmeplatte 4
gedrlickt wird. Dabei werden die Federn entspre-
chend der Biegelinie 56 ausgelenkt (Fig. 5).

Innerhalb des Steuerkdrpers 18 ist in einer
gehduseartigen Ausnehmung 24 ein insgesamt mit
25 bezeichneter Ausldsemechanismus angeordnet,
der in seinem Aufbau aus den Fig. 6 und 7 ersicht-
lich ist. Dieser Ausl&semechanismus umfaBt eine
aus zwei Hebeln 26 und 27 aufgebaute Kniehebe-
lanordnung, deren Hebel mittels einer Achse 28
gelenkig miteinander verbunden sind. Die Kniehe-
belanordnung ist doppelt ausgefiihrt, d. h. zu je-
dem Hebel 26 und 27 ist ein mit Abstand parallel
hierzu angeordneter identischer Hebel vorgesehen.
Die Achse 28 verbindet also die paarweise ange-
ordneten Hebel 26 und 27. Da die Hebel durch die
Achse 28 miteinander verbunden sind, wirken sie
wie ein Hebel, so daB nachfolgend stets von einem
Hebel die Rede ist. Das freie Ende des Hebels 26
ist an einem gehdusefesten Widerlager 29
schwenkbar gelagert, wéhrend das freie Ende des
Hebels 27 in einem Langsschlitz 30 des Steuerkdr-
pers 18 verschiebbar geflihrt ist. Hierzu sind die
beiden parallelen Hebel 27 durch einen Bolzen 31
verbunden, der beidseitig Ubersteht und mit seinen
Enden in den L3ngsschlitz 30 eingreift.

In Fig. 6 ist die Kniehebelanordnung in der
oberen Ubertotpunktlage dargestellt, wéhrend sie
sich in Fig. 7 in der unteren Ubertotpunktlage befin-
det. In diese untere Lage gelangt die Kniehebelan-
ordnung, wenn der Steuerkdrper 18 entweder
durch eine Kippbewegung oder durch eine Drehbe-
wegung gegen die Sohlenaufnahmeplatte verscho
ben wird. Dabei kommt die Achse 28 zur Anlage an
einen als Madenschraube ausgebildeten Anschlag
32, der in eine Gewindebohrung 33 der Sohlenauf-
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nahmeplatte eingeschraubt und von der Oberseite
der Sohlenaufnahmeplatte 4 aus in seiner Lage
einstellbar ist. Wenn die Achse 28 durch Anheben
des SteuerkSrpers 18 gegen diesen Anschlagkr-
per 32 gedrlickt wird, wird die Kniehebelanordnung
iber die Totpunklage gedrlickt und gelangt ausge-
hend von der in Fig. 6 dargestellten Lage in die in
Fig. 7 dargestelite Lage, wobei sich der Abstand
zwischen den Enden der Hebel 26 und 27, d. h.
der Abstand zwischen dem Bolzen 31 und dem mit
34 bezeichneten Anlenkpunkt des ersten Hebels 26
verkirzt.

Wie aus Fig. 11 ersichtlich, sind beide Fersen-
strammer 6 Uber einen insgesamt mit 35 bezeich-
neten Bowdenzug verbunden. Die Seele 36 des
Bowdenzuges ist einstiickig ausgefiihrt, wobei die
Enden dieser Seele mit den Rasthaken 11 fest
verbunden sind und die Rasthaken enigegen der
Wirkung einer Feder 37 in der gekuppelten Stel-
lung mit dem Blgel 7 hidlt. Der Mantel des
Bowdenzuges 35 ist durch die beiden Ausi@seme-
chanismen 25 in drei Teile 38, 39 und 40 geteilt.
Die duBeren Enden der duBeren Teile 38 und 40
des Mantels sind unter Zwischenschaltung einer
Feder 41 am Fersenstrammer 6 abgestiitzt. Das
innere Ende des duBeren Teiles 38 ist am Bolzen
31 des ersten Ausldsemechanismus, beispielswei-
se der Bindung fur den linken Fuf, abgestlitzt,
wéhrend die Sesle 36 durch diesen Bolzen hin-
durchlduft. Das innere Ende des zweiten duferen
Teils 40 des Mantels ist am geh3usefesten Wieder-
lager 29 abgestiitzt. Die Enden des mittleren Teils
39 des Mantels des Bowdenzuges sind einerseits
am geh8usefesten Widerlager 29 des einen Ausi6-
semechanismus und andererseits am Bolzen 31
des zweiten Auslésemechanismus abgestiitzt. Die
Secle 36 lduft dabei durch die Bolzen 31 und die
Widerlager 29 hindurch, die entsprechende Boh-
rungen aufweisen. Wenn sich die Kniehebelanord-
nungen beider Ausldsemechanismen in der oberen
Ubertotpunktlage befinden, die in Fig. 6 dargestellt
ist, dann werden einerseits das innere Ende 42 des
HuBeren Teils 38 und das eine Ende 44 des mittle-
ren Teils 39 auf die gréBimd&gliche Entfernung von-
einander im Abstand gehalten. Gleiches gilt flir das
innere Ende 43 des anderen duBeren Teils 40 und
das andere Ende 45 des mittleren Teils 39. In
dieser Stellung ziehen die Enden der Seele 36 die
Rasthaken 11 gegen die jeweiligen Bligel 7 der
Fersenstrammer. Wird eine Kniehebelanordnung,
beispielsweise in Fig. 11 die linke Kniehebelanord-
nung in die untere Ubertotpunktlage {iberftihrt, was
durch Verschieben des Steuerk&rpers 18 und da-
mit durch Anlage der Achse 28 an den Anschlag
32 erfolgt, so verschiebt sich bei dieser Uberfiih-
rung der Kniehebelanordnung der Bolzen 31 in
dem Léngsschlitz 30, wodurch der Abstand zwi-
schen den Enden 42 und 44 der Mantelteile 38 und
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39 geringer wird. Hierdurch wird die Seele 36 in
ihrem Spannungszustand gelockert, wobei sich die
Verkiirzung der Abstinde zwischen den Enden 42
und 44 wie eine Verlangerung der Seele 36 aus-
wirkt, so daB die Rasthaken 11 von den Blgeln 7
frei kommen. Wenn die Kupplung zwischen dem
Hebel 10 des Fersenstrammers 6 und dem Bligel 7
nicht mehr existiert, dann kann der Stiefel 3 durch
Verschwenken des Sohlenniederhalters 8 gegen-
liber dem Blige! 7 freikommen. Da der Stiefel 3 mit
seiner Sohle an der Spitze nur durch den vorderen
Sohlenhalter 5 gehalten ist, kann sich der Stiefel 3
von der Bindung |&sen.

Das dargestellte Ausflinrungsbeispiel zeigt eine
Ausgestaltung, bei der die beiden Fersenstrammer
miteinander verbunden sind, so daB bei Ausl&sung
einer Bindung auch die zweite Bindung aufmacht.

Um den Auslésemechanismus nach einem
Ausl&sevorgang wieder in die in Fig. 6 dargestellte
Lage zu bringen, ist ein Handhebel 46 vorgesehen,
der mit einer Nockenscheibe 47 verbunden ist,
deren Nocken 48 bei einer Verdrehung des Hand-
hebels 46 unter den Uberstehenden Stummel der
Achse 28 greift, wodurch die Achse angehoben
und die Kniehebelanordnung in ihre obere Ubertot-
punktalge gemaB Fig. 6 Uberflihrt wird. Dabei wird
ausgehend von der Stellung in Fig. 7 das Kniege-
lenk mit der Achse 28 zuerst nach unten, anschlie-
Bend nach links in der Zeichnung und dann durch
die Totpunkiage nach oben gedriickt. Eine nicht
dargestelite Feder bringt den Handhebel 46 wieder
in die Ausgangsstellung.

In den Fig. 8 bis 10 sind verschiedene Befesti-
gungen der Seele 36 am Rasthaken 11 dargestellt.

Bei der Ausgestaltung nach Fig. 8 ist das See-
lenende mit einem Bund 49 und einem daran befe-
stigten Zapfen 50 verbunden. Das Seelenende mit
dem Zapfen 50 greift durch einen Langsschlitz 51
im Rasthaken 11, wobei der Bund 49 auf der
Oberseite des Rasthakens 11 abgestiitzt ist. Wird
der Zapfen 50 in Richtung auf dasjenige Ende des

~Rasthakens 11 verschoben, an dem der Rasthaken

mittels einer Achse 52 am Arm 10 schwenkbar
gelagert ist, so kann der Rasthaken 11 von Hand
frotz gespanntem Bowdenzug angehoben werden,
weil sich die Seele dann im Bereich der Schwenk-
achse des Rasthakens 11 befindet. Diese Ausge-
staltung dient dazu, den Fersenstrammer willk{irlich
von Hand zu 18sen, um den Stiefel aus der Sohlen-
halterung frei zu bekommen.

Bei den Ausflhrungen nach die Fig. 9 und 10
muB zum Offnen des Fersenstrammers der Rastha-
ken 11 gegen die Haltewirkung des Bowdenzuges
angehoben werden, wobei beim Anheben des
Rasthakens 11 die Feder 41 zusammengedriickt
wird. Die Ausflihrungen nach den Fig. 9 und 10
unterscheiden sich dadurch, daB bei der Ausgestal-
tung nach Fig. 9 der Bowdenzug durch den Soh-
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lenniederhalter geflihrt ist, wobei sich die Feder 41
an einer Zwischenwand 53 im Inneren des hohl
ausgebildeten Sohlenniederhalters abstlitzt, wéh-
rend bei der Ausgestaitung nach Fig. 10 der Soh-
lenniederhalter an der AuBenseite eine Lasche 54
zur Abstlitzung der Feder 41 aufweist. Das Ende
der Seele 36 ist bei dieser Ausflihrungsform an
einer seitlich abstehenden Lasche 55 befestigt, die
mit dem Rasthaken 11 fest verbunden ist, wihrend
bei der Ausgestaliung nach Fig. 9 das Ende der
Seele 36 unmittelbar am Rasthaken 11 befestigt ist.

Die Figuren 12 und 13 zeigen jeweils Einzelzu-
ordnungen von Ausldsemechanismus und Fersen-
strammer, d.h. es liegt hier nicht mehr eine ge-
meinsame Ausldsung an beiden Fersenstrammern
vor, wenn bei einer Bindung der Auslésemechanis-
mus in Funktion tritt, wie dies bei der Anordnung
gemip Fig. 11 der Fall ist. Jedem Fersenstrammer
ist zwar auch wie bei der Anordnung nach Fig. 11
ein Auslsemechanismus 25 zugeordnet, doch ent-
féllt hier die Verbindung zwischen den beiden Aus-
{6semechanismen. Im Ubrigen ist die Ausgestal-
tung der Fersenstrammer und die Anordnung des
Bowdenzuges am Fersenstrammer die gleiche wie
bei der Darstellung in Fig. 11.

Bei der Ausflihrungsform nach Fig. 12 ist das
dem Ausldsemechanismus 25 zugeordnete Ende
der Seele 36 an dem gehdusefesten Anschlag 29
befestigt, so daB bei einem Umschwenken der
Kniehebelanordnung von der einen Ubertotpunktia-
ge in die in Fig. 12 dargestelite Ubertotpunktlage
das mit dem Bolzen 31 befestigte Ende des Man-
tels 38 in Richtung auf das gehdusefest befestigte
Ende der Seele 36 verschoben wird, wodurch das
mit dem Rasthaken 11 verbundene Ende der Seele
36 an Zugspannung verliert und den Rasthaken 11
freigeben kann.

Bei der Ausgestaltung nach Fig. 13 ist das
dem Ausldsemechanismus 25 zugeordnete Ende
der Seele 36 mit dem verschiebbaren Bolzen 31
verbunden, wadhrend das zugehGrige Ende des
Mantels 40 an dem geh#usefesten Anschiag 29
abgestiitzt ist. Ein Umschwenken der Kniehebelan-
ordnung aus der in Fig. 13 dargestellten Lage in
die andere Ubertotpunktiage hat zur Folge, da8 das
Ende der Seele 36 verschoben wird und zwar in
Fig. 13 nach rechts, so da8 das mit dem Rasthaken
11 verbundene Ende der Seele nach oben ge-
drlickt wird, was ein Losen des Rasthakens 11 vom
Biigel 7 zur Folge hat.

Anspriiche

1. Paarweise auf einem Gleitbrett, insbesondere
Snowboard anzubringende Sicherhsitsbindung, ge-
kennzeichnet durch eine Sohlenaufnahmeplatie
(4), die um einen zentralen Punkt gegen Federwir-
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kung {(17) sowohl um eine senkrecht zur Sohienaut-
nahmeplatte (4) stehende Achse (Z-Achse) in bei-
den Drehrichtungen drehbar als auch um jede be-
liebige parallel zur Sohienaufnahmeplatte (4) gele-
gene Achse kippbar, auf dem Snowboard (1) gela-
gert ist und mit einem Steuerkdrper (18) zusam-
menwirkt, der in Abhingigkeit von der Gr&Be der
Bewegung der Sohlenaufnahmeplatte (4) einen
Ausi8semechanismus (25) flir eine auf der Sohlen-
aufnahmeplatte angeordnete Stiefelhalterung (5, 6)
steuert.

2. Sicherheitsbindung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daf die Sohlenaufnahmeplatte
(4) durch eine Vielzahl von Schraubenfedern (17)
auf einer Grundplatte (16) abgestlitzt ist.

3. Sichernheitsbindung nach Anspruch 2, dadurch
gekennzeichnet, daB die Schraubenfedern (17)
entsprechend den aufiretenden Belastungen einen
unterschiedlich groBen Abstand zur Lagerung (12,
15) der Sohlenaufnahmeplatie (4) haben.

4. Sicherheitsbindung nach Anspruch 2 oder 3,
dadurch gekennzeichnet, daB die Schraubenfe-
dern (17) sowohl an der Grundplatte (16) als auch
an der Sohlenaufnahmeplatte (4) befestigt sind und
in der Ruhestellung der Sohlenaufnahmepiatte (4)
spannungslos sind.

5. Sicherheitsbindung nach Anspruch 2 oder 3,
dadurch gekennzeichnet, die die Schraubenfe-
dern (17) nur an der Grundplatte (18) befestigt sind
und daB zur Abstltzung der Sohlenaufnahmeplatte
(4) in Drehrichtung zusiizliche Federn vorgesehen
sind.

6. Sicherheitsbindung nach Anspruch 5, dadurch
gekennzeichnet, daB die Schraubenfedern in ihrer
Vorspannung einstelibar sind.

7. Sicherheitsbindung nach einem der Anspriiche 1
bis 6, dadurch gekennzeichnet, daB zur Kippla-
gerung der Sohlenaufnahmeplatte (4) ein auf der
Grundplatte {16) befestigtes Kreuzgelenk (12) dient,
auf dem ein Drehlager (15) vorgesehen ist, welches
die Sohlenaufnahmeplatte (4) mit dem Kreuzgelenk
(12) verbindet und zur drehbaren Lagerung der
Sohlenaufnahmeplatte (4) dient.

8. Sicherheitsbindung nach einem der Anspriiche 1
bis 6, dadurch gekennzeichnet, daB die Sohlen-
aufnahmeplatte (4) mittels eines Kugelgelenkes ge-
lagert ist.

9. Sicherheitsbindung nach einem der Ansprliche 1
bis 8, dadurch gekennzeichnet, daf der Steuer-
k&rper (18) als ein um das Lager (12, 15) der
Sohlenaufnahmeplatte (4) herum und paraliel zu
dieser sowie mit Bewegungsspiel (20) zur Sohlen-
aufnahmeplatte (4) angeordneter Ring ausgebildet
ist, der an der Unterseite der Sohlenaufnahmepiatte
(4) mittels Flihrungen (19) senkrecht zur Sohlenauf-
nahmeplatte (4) geflihrt ist.

10. Sicherheitsbindung nach einem der Anspriiche
9 bis 12, dadurch gekennzeichnet, daR der Steu-
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erkSrper (18) eine von der Kreisform abweichende
Form aufweist.

11. Sicherheitsbindung nach Anspruch 9 oder 10,
dadurch gekennzeichnet, da zur Filhrung des
Steuerkdrpers (18) an der Unterseite der Sohlen-
aufnahmeplatie (4) senkrecht zu dieser Fihrungs-
stifte (19) vorgesehen sind, die in entsprechende
Flhrungsbohrungen (19 im SteuerkSrper (18) ein-
greifen.

12. Sicherheitsbindung nach einem der Anspriiche
1 bis 11, dadurch gekennzeichnet, da der Steu-
erkdrper (18) eine nach beiden Drehrichtungen

symmetrische Steuerfliche (21) aufweist, die bei

einer Verdrehung des Steuerkdrpers (18) mit einer
Steuerrolle (22) zusammenwirkt, die hinsichilich der
Kippbewegung mit der Sohlenaufnahmeplatte (4)
gekuppelt, hinsichtlich der Drehbewegungen der
Sohlenaufnahmeplatie (4) unabhingig von dieser
ist.

13. Sicherheitsbindung nach Anspruch 11, da-
durch gekennzeichnet, da an dem der Sohlen-
aufnahmeplatte (4) zugeordneten Teil (14) des
Kreuzgelenkes (12) zumindest eine Haltestange
{(23) fest angeordnet ist, die an ihrem freien Ende
die Steuerrolle (22) tragt.

14. Sicherheitsbindung nach einem der Anspriiche
1 bis 13, dadurch gekennzeichnet, daB der Aus-
I6semechanismus {25) eine aus zwei gelenkig mit-
einander verbundenen Hebeln (26, 27) bestehende
Kniehebelanordnung (26, 27, 28) aufweist, deren
erster Hebel (26) mit seinem freien Ende am Steu-
erkdrper (18) angelenkt und das freie Ende des
zweiten Hebels (27) am SteuerkGrper (18) ver-
schiebbar gefiihrt (30, 31) ist, wobei die Kniehebe-
lanordnung zusammen mit dem Steuerkdrper (18)
gegen einen in der Sohlenaufnahmeplatte (4) ange-
ordneten verstellbaren Anschlag (32), z.B. eine Ma-
denschraube, h8henverschiebbar ist, wobei das
Zusammenwirken von Anschlag (32) und Kniehebe-
lanordnung (26, 27, 28) zu einem Umschwenken
derselben fihrt und daB das beim Umschwenken
verschiebbare Ende des zweiten Hebels (27) der
Kniehebelanordnung auf ein mit der Stiefelhalte-
rung (6) verbundenes Ubertragungsglied (35) ein-
wirkt.

15. Sicherheitsbindung nach Anspruch 14, da-
durch gekennzeichnet, daB die Kniehebelanord-
nung (26, 27, 28) innerhalb einer gehduseartigen
Ausnehmung (24) des Steuerkdrpers (18) angeord-
net ist.

16. Sicherheitsbindung nach Anspruch 14 oder 15,
dadurch gekennzeichnet, dap das Ubertragungs-
glied als Bowdenzug (35) ausgebildet ist, dessen
Seele (36) mit ihrem einen Ende an einem ausiSs-
baren Teil (11) der Stiefel halterung (6) und mit
ihrem anderen Ende mit dem Ausldsemechanis-
mus (25) verbunden ist, wobei der Mantel des
Bowdenzuges (35) mit einem Ende am AuslGseme-
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chanismus (25) und mit dem anderen Ende am
Gehduse der Stiefelhalterung (6) abgestutzt ist.

17. Sicherheitsbindung nach Anspruch 16, da-
durch gekennzeichnet, daB das mit dem Ausl6-
semechanismus (25) verbundene Ende der Sesle
(36) am verschiebbaren Ende des zweiten Hebels
(37) befestigt ist, wobei das zugehdrige Ende des
Mantels (40) am geh&usefesten Teil (29) des Aus-
I8semechanismus (25) befestigt ist.

18. Sicherheitsbindung nach Anspruch 16, da-
durch gekennzeichnet, daB das mit dem Ausls-
semechanismus (25) verbundene Ende der Seecle
(36) an einem geh#usefesten Teil (29) desselben
befestigt ist, wobei das zugehdrige Ende des Man-
tels (38) am verschiebbaren Ende des zweiten He-
bels (27) der Kniehebelanordnung befestigt ist.

19. Sicherheitsbindung nach einem der Ansprliche
16 bis 18, dadurch gekennzeichnet, daf die
Stiefelhalterung einen schwenkbaren vorderen Soh-
lenhaltebligel (5) und einen hinteren schwenkbaren
Fersenstrammer (6) umfaBt, der einen an der Soh-
lenaufnahmeplatte (4) schwenkbar angeordneten
Bilige! (7) und einen zweiarmigen Sohlenniederhal-
ter (8) aufweist, der am Bligel (7) schwenkbar
gelagert ist, wobei der sine Arm (9) des Sohlen-
niederhalters (8) an der Stiefelsohle angreift und
der andere Arm (10) mittels eines Rast hakens (11)
mit dem Biige!l (7) kuppelbar ist und daB der Man-
tel (35) des Bowdenzuges (35, 36) am Sohlennied-
erhalter (8) abgestitzt und die Seele (36) mit dem
Rasthaken (11) verbunden ist, den sie gegen die
Wirkung einer Feder (37) in der Kuppelstellung
hilt.

20. Sicherheitsbindung nach einem der Ansprliche
16 bis 19, dadurch gekennzeichnet, daB flir bei-
de Bindungen (2) ein gemeinsamer Bowdenzug
(35, 36) vorgesehen ist, dessen einstlickig durch-
laufende Seele (36) mit ihren Enden an den Rast-
haken (11) befestigt ist und dessen Mantel durch
die beiden Ausl8semechanismen (25) in drei Teile
(38, 39, 40) geteilt ist, wobei die duBeren Enden
des Mantels an den Sohlenniederhaltern (8) abge-
stiitzt sind, von den inneren Enden (42, 43) der
duBeren Teile (38, 40) des Mantels eines (43) oris-
fest (29) und das andere (42) an dem verschiebba-
ren Ende (31) des zweiten Hebels (27) einer der
beiden Kniehebelanordnungen abgestitzt ist und
wobei der mittlere Teil (39) des Bowdenzuges mit
seinem einen Ende (44) gehdusefest (29) und mit
seinem anderen Ende (45) an dem verschiebbaren
Ende (31) des zweiten Hebels (27) der anderen
Kniehebelanordnung (26, 27, 28) abgestliizt ist.
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