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@) Elektromechanisches Zahiwerk.

@ Das elektromechanische Zahlwerk hat in einem
Gehduse (3) untergebrachte Ziffernrollen (4), die 1 I
durch einen Antrieb (2) geschaltet werden. Der An- —
trieb (2) ist mit einem Schaltanker (8) verbunden, mit e
dem ein Schalirad (7) zum Fortschalten der Ziffern- - 0
rollen (4) betdtigbar ist. Der Antrieb (2) weist ferner WH 570 sl
einen ersten und einen zweiten nicht mechanisch = ][ — .
miteinander gekoppelten Schwenkarm (10, 11) auf, IZ""“ Vg S g g L
die jeweils eine Spule (28, 29) aufweisen. Die beiden 10 7 b ———

Schwenkarme (10, 11) sind zum Schalten der Zif- L, \ 1‘{];[[ SN
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fernrollen (4) gegensinnig synchron senkrecht zur
Polfliche des Dauermagneten (38) schwenkbar. Zwi-
schen den Schwenkarmen (10, 11) liegt der Dauer- 5
magnet (38). Beide Schwenkarme (10, 11) sind fe- 36— = ll,
dernd am Gehduse (3) abgestlitzt. Die Schwenkarme | it 3 '[
(10, 11) kdnnen nicht unbeabsichtigt gegeneinander W ]|p kN i !['
verschwenken und damit auch nicht unbeabsichtigt ﬁ
einen Schaltvorgang ausldsen. Dadurch kann das 37 19 —»i_ 58 59 19 3‘7
elektromechanische ZZhlwerk dort eingesetzt wer- I

den, wo SiGBe aufireten und eine gréBere Magnet-

beeinflussung stattfinden kann.
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ELEKTROMECHANISCHES ZAHLWERK

Die Erfindung betrifit ein elekiromechanisches
Zahlwerk nach dem Oberbegriff des Anspriiches 1.

Bei diesem bekannten Zihlwerk (EP-OS 00
787 87) befindet sich die Spule im Kraftfeld zwi-
schen zwei gehiusefest angeordneten Dauerma-
gneten. Dieses bekannte ZZhlwerk ist allerdings
nicht gegen St6Be von aufien sicher. Treten solche
St6Be auf, dann kann der Schwenkarm unbeabsich-
tigt verschwenkt werden und so einen Zdhlvorgang
auslésen. AuBerdem kann durch &uBere Magnetbe-
aufschlagung wihrend des Z3hivorganges der
Schwenkarm h&ngen bleiben, so daB das ZZhlwerk
nicht mehr einwandirei arbeitet.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, das
gattungsgeméBe elekiromechanisches Zihlwerk so
auszubilden, daB es gegen StoB-bzw. Schlagbean-
spruchungen sicher ist und auch durch dufere
Magneteinfliisse in seiner Funktionsweise nicht be-
eintrdchtigt werden kann.

Diese Aufgabe wird beim gattungsgeméfen
elektromechanischen Z&hlwerk erfindungsgem3is
mit den kennzeichnenden Merkmalen des Anspru-
ches 1 geldst.

Beim erfindungsgemiBen elekiromechanischen
Zdhiwerk missen die beiden, jeweils eine Spule
tragenden Schwenkarme gegensinnig synchron,
senkrecht zur Polfliche des Magneten geschwenkt
werden, um einen Schaltvorgang auszuldsen. Eine
solche gegensinnige Schwenkbewegung flihren die
Schwenkarme bei einer Stof- bzw. Schlagbean-
spruchung des Z&hlwerkes nicht aus, zumal beide
Schwenkarme nicht mechanisch miteinander ge-
kuppeilt und federnd am Geh3use abgestlitzt sind.
Dadurch ist zuverldssig sichergestellt, daB die
Schwenkarme nicht unbeabsichtigt gegeneinander
verschwenkt werden k&nnen und so einen unbeab-
sichtigten Schaltvorgang ausifsen. Auch durch
eine duBere Magnetbeeinflussung ist ein Hangen-
bieiben der Schwenkarme wihrend des Z&hivor-
ganges nicht zu beflirchten.

Weitere Merkmale der Erfindung ergeben sich
aus den weiteren Anspriichen, der Beschreibung
und den Zeichnungen.

Die Erfindung wird anhand eines in den Zeich-
nungen dargestellien Ausflihrungsbeispieles néher
erldutert. Es zeigen:

Fig. 1 ein erfindungsgem&Bes elekiromechani-
sches Z&hlwerk in einer Ansicht geméB Pfeil | in
Fig. 2,

Fig. 2 einen Schnitt l&ngs der Linie H-! in Fig. 1,
Fig. 1a und 2a Darstellungen entsprechend den
Fig. 1 und 2 mit dem Z&hlwerk in Schaltstellung,
Fig. 3 in Ansicht die Ziffernrollen und die An
triebsréder des erfindungsgem&Ben Zihiwerkes
gemag Fig. 1,
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Fig. 4 einen Schnitt und eine Ansicht in Rich-
tung des Pfeiles IV in Fig. 3,

Fig. 5 und 6 jeweils im Schnitt die Art der
Befestigung einer Spule auf einem Schwenkarm
des erfindungsgemé&Ben Zihiwerkes.

Das elekiromechanische Z&hlwerk hat ein Ge-
h8use 3, in dem ein Antrieb 2 fiir die Ziffernrollen 4
untergebracht sind. Wie insbesondere die Fig. 3
und 4 zeigen, sitzen die Ziffernrollen 4 in bekannter
Weise nebeneinander auf einer Achse 5. Benach-
barte Ziffernrollen 4 sind mit Antriebsrddern 6 in
Eingriff, die auf einer parallel zur Achse 5 liegen-
den Achse 1 sitzen, die ebenso wie die Achse 5 in
den Gehdusewinden gelagert ist. Mit den Antriebs-
rddern 6 werden benachbarte Ziffernrollen 4 in
bekannter Weise angetrieben. Die Antriebsverbin-
dung zwischen dem Antrieb 2 und den Zitfernrollen
4 erfolgt ebenfalls in bekannter Weise durch ein
auf der Achse 5 sitzendss Schaltrad 7, das mit der
ersten benachbarien Ziffernrolie 4a drehfest ver-
bunden ist. Mit dem Schaltrad 7 ist ein Schaltanker
8 in Eingriff (Fig. 1 und 2), der drehfest mit einer
Schaltnabe 9 verbunden, vorzugsweise einstlickig
mit ihr ausgebildet ist. Sie steht mit Schwenkarmen
10 und 11 des Antriebes 2 in Antriebsverbindung,
wie unten noch n3her erldutert werden wird. Die
Schaltnabe 9 sitzt drehbar auf einer parallel zu den
Achsen 1 und 5 liegenden Achse 9a, die ebenfalls
in den Geh&duseseitenwinden gelagert ist.

Die Schwenkarme 10 und 11 sind spiegelsym-
metrisch zueinander angeordnet. Im folgenden wird
darum nur der eine Schwenkarm 11 nZher be-
schrieben. Er hat eine ann3hernd rechteckige Plat-
te 12 (Fig. 2), die senkrecht zu den Achsen 1, 5, 9a
liegt und an ihrem einen, vom Boden des Gehdu-
ses 3 abgewandien Eckbereich 13 dreieckformig
verléngert ist (Fig. 2). Auf der Stirnseite dieses
dreieckiGrmigen Eckbereiches 13 befindet sich ein
verbreiterter Endabschnitt 14 (Fig. 1), der vorzugs-
weise einstlickig mit der Platte 12 ausgebildet ist.
Er hat, in Stirnansicht gem3B Fig. 1 gesehen, etwa
Dreieckform mit abgerundeten Ecken und ragt etwa
mit seiner oberen Halfte Fig. 2 Uber die Plaite 12
nach oben in Richtung auf die Ziffernrollen 4. In
diesem Endabschniit 14 ist unmittelbar oberhalb
des oberen Randes 15 des Platieneckbereiches 13
(Fig. 2) eine als Durchtritts6ffnung ausgebildete
Kulissenfiihrung 16 vorgesehen, in die ein als Zap-
fen ausgebildeter Kulissenstein 17 der Schaltnabe
9 ragt.

Der Schwenkarm 11 hat zwei nach unten (ber
die Platte 12 ragende Laschen 18 und 19 (Fig. 2),
die mit Abstand voneinander und parallei zueinan-
der liegen und auf ihrer dem Geh&duseboden 62
zugewandten Seite jeweils einen Steckbolzen 21
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und 22 tragen, der senkrecht zu den Achsen 1, 5,
9a verlduft und in geh&useseitige Steckdffnungen
20, 24 eingreift. Die Steckbolzen 21, 22 bilden
senkrecht zu den Achsen 1, 5, 9a liegende
Schwenkachsen fur den Schwenkarm 11.

Wie Fig. 1 zeigt, ist auf den einander zuge-
wandten Seiten 25, 25 der Platten 12 der Schwen-
karme 10 und 11 jeweils ein vorzugsweise mittig
angeordneter, vorzugsweise zylindrischer Fortsatz
26 und 27 vorgesehen, der eine Spule 28 und 29
tragt. Wie die Fig. 5 und 6 fiir den Schwenkarm 10
zeigen, ist die Spule 28 auf dem Fortsatz 26 ver-
nietet. Die Spule 28 wird zu néchst auf dem Fort-
satz 26 so angeordnet, daB sie auf der Plattenin-
nenseite 25 des Schwenkarmes 10 aufliegt. Der
Fortsatz 26 ragt in dieser Lage noch geringfligig
Uber die Spule 28. Mit einem Stempel 30 wird
dann in einem Warmnietvorgang der iiberstehende
Teil des Fortsatzes 26 plastisch verformt, so daf
der Forisatz 26 mit dem plastisch verformten Teil
31 die Spule 28 Ubergreift und sie somit absolut
sicher auf dem Schwenkarm 10 hili.

Im dargestellten bevorzugten Ausflihrungsbei-
spiel sind die beiden Spulen 28 und 29 hintereinan-
der geschaliet. Von einem AnschluBstift 32 (Fig. 1)
aus verlduft der Wickiungsdraht 33 zur Spule 28,
von dort zur Spule 29 und von ihr dann zum
weiteren Anschlufstift 37. Diese Hintereinander-
schaltung der Spulen 28, 29 hat den Vorteil, daB
die einzelnen Spulen 28, 29 niederohmig werden.

Es ist auch eine Ausflihrungsform méglich, bei
der die beiden Spulen 28, 29 parallel geschaltet
sind. In diesem Fall ist allerdings ein dlnnerer
Wicklungsdraht und eine gréBere Zahi von Wick-
lungen erforderlich.

Wie insbesondere die Fig. 1 und 2a zeigen,
liegt zwischen den beiden Spulen 28,29 ein Dauer-
magnet 38, der zwischen Uber eine Gehduserlick-
wand 62 senkrecht abstehenden Armen 61, 61’
gehalten ist. Werden die beiden Spulen 28, 29
erregt, dann werden sie gegensinnig synchron zum
Dauermagneten 38 hin angezogen (Fig. 1a), wo-
durch ein Schaltvorgang ausgeldst und die jeweili-
ge Ziffernrolle gedreht wird. Eine Fortschaltung der
Ziffernrollen 4, 4a ist nur moglich, wenn beide
Schwenkarme 10, 11 gegensinnig synchron ver-
schwenkt werden. Durch eine solche Ausbildung
wird eine hohe StoBsicherheit des elektromechani-
schen Zdhiwerkes erreicht. Da St68e auf das Zihl-
werk nur in einer Richtung wirken, ist ausgeschios-
sen, daf beide Schwenkarme 10, 11, die nicht
mechanisch miteinander gekuppelt sind, gleichzei-
tig gegensinnig zueinander schwenken. Selbst star-
ke StéBe flihren dann nicht zu einem unbeabsich-
tigten Schalten des Z&hlwerkes.

Die beiden Schwenkarme 10, 11 sind jeweils
an ihren voneinander abgewandten Seiten mit ei-
nem Federarm 40 und 41 versehen (Fig. 1), die mit
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ihren freien Enden in Ruhestellung des Z&hiwerkes
an einer benachbarten GehZuseinnenwand 42, 43
anliegen, wihrend sie beim Schaltvorgang Abstand
von den Gehiuseinnenwinden haben (Fig. 1a). Die
Federarme 40, 41 sind vorzugsweise flache Stege,
die jeweils Uber ein etwa rechtwinklig zu ihnen
liegendes Zwischenstlick 44, 45 an die Platte 12,
vorzugsweise an deren unteren Rand 39 (Fig. 2)
anschlieBen. Die Federarme 40, 41 sind vorzugs-
weise einsilickig mit der Platte 12 der Schwenkar-
me 10, 11 ausgebildet und erstrecken sich nahezu
Uber die ganze Hohe der Platte 12, wodurch sie
eine hohe Elastizitdt haben. Die Federarme 40, 41
sorgen dafllr, da die Schwenkarme 10, 11 beim
Auftreten von St6Ben nicht unbeabsichiigt so ver-
schwenkt werden, daB ein Schaltvorgang statifin-
det. Ohne die Federarme wiirde beispielsweise bei
einem Schlag auf die linke Geh3usewand in Fig. 1
der rechte Schwenkarm 11 nach links schwenken,
wihrend der linke Schwenkarm 10 aufgrund des
Rickpralleffektes nach rechts schwenken wiirde.
Beide Schwenkarme 10, 11 wilrden somit gegen-
1dufig synchron schwenken und so einen Schaltvor-
gang ausldsen. Durch die Federarme 40, 41 ist
solch ein unbeabsichtigtes Verschwenken der
Schwenkarme 10, 11 mit Sicherheit ausgeschlos-
sen. Die Federarme 40, 41 ddmpfen den Aufprali
bzw. den von aufien kommenden Stof durch elasti-
sche Verformung, so daB eine unbeabsichtigte ge-
genldufige Schwenkbewegung der Schwenkarme
10, 11 nicht stattfindet.

Die beiden Schwenkarme 10, 11 sind enige-
gengesetzt zueinander durch eine Feder 36 bela-
stet. Sie drlickt die Schwenkarme 10, 11 entgegen-
gesetzt zueinander nach auBen, so daB sie mit
ihren Federarmen 40, 41 gegen die benachbarten
Gehdusewinde gedriickt werden. Die Schwenkar-
me 10, 11 sind auf ihren vom Geh&useboden 62
abgewandten Seiten mit L-férmigen Einhdngeteilen
34, 35 versehen, in welche die Enden der Feder 36
eingehéngt sind. Die Einhéngeteile 34, 35 sind in
Richtung zueinander offen, so daf die Feder 36
leicht montiert werden kann. Sie hat etwa U-Form
(Fig. 1) und verlduft von den Einh&ngeteilen 34, 35
aus zu Umlenkbolzen 58, 59, die auf der den
Steckbolzen 22 gegenlberliegenden Seite der La-
schen 19 liegen und fluchtend zu den Steckbolzen
22 angeordnet sind (Fig. 2). Auf diese Weise wer-
den mit der einzigen Feder 36 beide Schwenkarme
10, 11 in Richtung auf ihre Ruhestellung (Fig. 1)
belastet. Die freien Enden der Feder 36 sind vor-
zugsweise entgegengesetzt zueinander abgebogen,
so daB ein unbeabsichtigtes Herausrutschen der
Feder aus den Einhdngeteilen 34, 35 zuverldssig
verhindert wird.

Die Kulissenflinrungen 16 der Schwenkarme
10, 11 haben jeweils einen eiwa parallel zur Léngs-
mittellinie A der Achse 9a verlaufenden Abschnitt
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46, der in einen stumpfwinklig an ihn anschliefen-
den Abschnitt 47 libergeht. Da die Endabschnitte
14 der beiden Schwenkarme 10, 11 in Richtung
zueinander Uber die Platieninnenseite 25, 25’ ragen
(Fig. 1), k6nnen die Kulissenflihrungen 14 ausrei-
chend lang ausgebildet sein, um im schrigen Ab-
schnitt 47 einen zuverlédssigen Schaltvorgang zu
ermfglichen bzw. im etwa paraliel verlaufenden
Abschnitt 46 zuverldssig einen unbeabsichtigten
Schaltvorgang zu verhindern. Die schrdgen Ab
schnitte schiieBen an die voneinander abgewandten
Enden der etwa achsparallelen Abschnitte 46 der
Kulissenflihrungen 14 an. Die beiden Abschnitte
46, 47 jeder Kulissenflihrung 14 sind etwa gleich
lang.

Wie die Fig. 1, 2 und 1a, 2a zeigen, verbreitern
sich die Kulissenflihrungen 14 von der Schaltnabe
9 aus nach auBen, vorzugsweise stetig. In der
Ausgangsstellung. (Fig. 1) liegen die vorzugsweise
als zylindrische Zapfen ausgebildeten Kulissenstei-
ne 17 in den achsparallelen Abschnitten 46 der
Kulissenfihrungen 14. Dabei haben die Kulissen-
steine 17 Abstand vom benachbarten Schlitzende
49, 49" der Abschnitte 46. Dies hat den Vorteil, dag
bei einer StoBbeanspruchung des Z&ihiwerkes ein
ausreichender Weg flr die Schwenkbewegung der
Schwenkarme 10, 11 zur Verfligung steht. Die
Schwenkarme k&nnen hierbei um diesen Abstand
zwischen dem Schiitzende 49, 49" und den Kulis-
sensteinen 17 in Richiung auf die benachbarten
Geh3usewdnde schwenken. Solange sich die Kulis~
sensteine 17 innerhalb der Abschnitte 46 befinden,
wird bei diesem Schwenkvorgang die Schaltnabe 9
nicht gedreht, so daB der Schaltanker 8 auch nicht
geschwenkt wird. Somit erfolgt kein Schaltvorgang,
solange sich die Kulissensteine 17 innerhalb der
Abschnitte 46 befinden.

Erst wenn die Kulissensteine 17 in den Bereich
der schragen Abschnitte 47 der Kulissenflihrungen
16 gelangen (Fig. 1a, 2a), wird die Schalinabe 9
beim Verschwenken der Schwenkarme 10, 11 ge-
dreht. Dadurch kommt der drehfest, vorzugsweise
einstiickig mit der Schaltnabe 9 ausgebildete
Schaltanker 8 mit dem Schaltrad 7 in Eingriff, wo-
durch in bekannter Weise die Ziffernrollen 4, 4a
gedreht werden.

Da die Kulissensteine 17 in den Kulissenfiih-
rungen 16 geflhrt werden, miissen verhélinisméaBig
enge Toleranzen sowohl bei der Fertigung als auch
bei der Montage der Schwenkarme 10, 11 und der
Schalinabe 9 singehalten werden. Um dennoch
eine einfache Montage und eine sichere Schaltung
zu gewdhrieisten, hat das Schalirad 7 eine beson-
dere Formgebung. Zwischen den einander benach-
barten Z&hnen 50 des Schaltrades 7 sind etwa
radial verlaufende Vertiefungen 51 vorgesehen (Fig.
2}, in die der Schaltanker 8 mit einem fingerartigen
Ansatz 52 am freien Ende 53 der einen Schaltklaue
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54 ragt. Je nach Toleranz kann der Schaltanker 8
mit diesem Ansatz 52 mehr oder weniger weit
zwischen die Z&hne des Schalirades 7 singreifen.
Dadurch ist unabhéngig von der jeweiligen Einbau-
und/oder Fertigungstoleranz eine exakte Fortschal-
tung des Schaltrades 7 gew&hrlsistet. Der finger-
f6rmige Ansatz 52 ist nur an der einen Schaltkiaue
54 vorgesehen. Die andere Schaltklaue 55 weist
einen solchen Ansatz nicht auf, weil sie nach Been-
digung des Schaltvorgangs (Fig. 2a), bedingt durch
die Anlage der Kulissensteine 17 am unteren Rand
60, 60 der schrégen Abschnitte 47, sicher zur
Anlage am jeweiligen Zahn 50 des Schalirades 7
kommt.

Wenn die beiden Schwenkarme 10, 11 flir den
Schaltvorgang in Richtung zueinander geschwenkt
sind und die Schaltklaue 55 am jeweiligen Zahn 50
des Schalirades 7 zur Anlage gekommen ist, so
daB die Ziffernrolle(n) entsprechend weitergeschal-
tet ist (sind), haben die Kulissenstieine 17 noch
Abstand vom Ende 48, 48 der schrégen Abschnit-
te 47 (Fig. 1a, 2a). Dadurch kdnnen ebenfalls To-
leranzen bei der Montage und/oder Fertigung der
Schwenkarme einfach berlicksichtigt und ausgegli-
chen werden.

Die schrdgen Abschnitte 47 der Kulissenfiih-
rungen 16 sind derart schrdg angeordnet, daB beim
Verschwenken der Schwenkarme 10, 11 in Rich-
tung zueinander die Schalinabe 9 ausreichend weit
auf der Achse 9a gedreht wird, so daB der Schal-
tanker 8 das Schaltrad 7 flir den Schalivorgang
entsprechend drehen kann.

In der Ausgangsstellung der Schwenkarme 10,
11 (Fig. 1), in der die Spulen 28, 29 nicht erregt
sind, liegen die Kulissensteine 17 der Schaltnabe 9
in den achsparallelen Abschnitten 46 der Kulissen-
flhrungen 16 an dem von den Spulen 28, 29
abgewandien Rand 56 (Fig. 2) an. Fig. 2 kann
entnommen werden, daB in dieser Ausgangsstel-
lung die Kulissensteine 16 vom unteren Rand 56’
der achsparallelen Abschnitte 46 geringen Abstand
haben. Da die achsparallelen Abschnitte 46 von der
Schalinabe 9 aus stetig erweitert sind und die
Kulissensteine 17 durch zylindrische Zapfen gebil-
det sind, liegen diese nur mit Punkt-, allenfalls nur
mit geringer Linienberlihrung am Rand 56 der Ab-
schnitte 46 an. Werden die Spulen 28, 29 erregt
und demzufolge die Schwenkarme 10, 11 in Rich-
tung zueinander geschwenkt, gelangen die Kulis-
sensteine 17 in die schrigen Abschnitte 47, in
denen sie dann an dem den Spulen 28, 29 zuge-
wandten Rand 60, 60  der schrdgen Abschnitte 47
anliegen (Fig. 1a, 2a). Da die Abschnitte 47 schrég
zur Achse der Schaltnabe 9 liegen, wird die Schalt-
nabe durch die in den schrigen Abschnitten lie-
genden Kulissensteine 17 beim Schwenken der
Schwenkarme 10, 11 in Richiung zueinander ge-
dreht, wodurch der Schaltanker 8 die beschriebsne
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Schwenkbewegung zum Drehen des Schalirades 7
ausfiihrt. Sobald das Schaltrad 7 in ausreichendem
MaBe gedreht worden ist, werden die Schwenkar-
me 10, 11 durch die Feder 36 wiederum gegensin-
nig synchron nach auBen geschwenkt, wobei die
Schalinabe 9 zundchst stehenbleibt. Nach einem
kurzen Schwenkweg der Schwenkarme 10, 11 ge-
langt dIer von den Spulen 28, 29 abgewandte Rand
57, 57 der schrigen Abschnitte 47 in Anlage an
die Kulissensteine 17 der Schaitnabe 9, so daf
beim weiteren Zurlickschwenken der Schwenkarme
10, 11 die Schaltnabe 9 wieder zurlickgedreht wird,
bis die Ausgangsstellung gemaB Fig. 1 erreicht ist.

Anspriiche

1. Elektromechanisches Zdhiwerk mit einem Ge-
hduse, in dem Ziffernrollen untergebracht sind, die
durch einen Antrieb schaltbar sind, der einen Dau-
ermagneten und eine auf einem Schwenkarm sit-
zende Spule aufweist, der mit einem Schaltanker
verbunden ist, mit dem ein Schaltrad zum Fort-
schalten der Ziffernrolien betdtigbar ist, dadurch
gekennzeichnet, daB ein zweiter, mit dem ersten
nicht mechanisch gekuppelter Schwenkarm (10
bzw. 11} mit Spule (28 bzw. 29) vorgesehen ist,
daB die beiden Schwenkarme (10, 11) zum Schal-
ten der Ziffernrollen (4, 4a) gegensinnig synchron,
senkrecht zur Polfliche des Dauermagneten
schwenkbar sind, daB zwischen den Schwenkar-
men (10, 11) der Dauermagnet (38) liegt, und daf
beide Schwenkarme (10, 11) federnd am Geh&use
(3) abgestitzt sind.

2. Zahlwerk nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, daB die Schwenkarme
(10, 11) zur Abstlitzung am Geh3use (3) jeweils
einen Federarm (40, 41) aufweisen, die vorzugswei-~
se einstlickig mit den Schwenkarmen (10,11) aus-
gebildet sind.

3. Z&hlwerk nach Anspruch 1 oder 2,

dadurch gekennzeichnet, daB die Schwenkarme
(10, 11) mit einer Schalinabe (9) des Schaltankers
(8) in Eingriff sind und daB der Schaltanker (8)
drehfest mit einer Schalinabe (9) vorzugsweise ein-
stlickig verbunden ist, die drehbar auf einer gehdu-
sefesten Achse (9a) sitzt.

4. Zdhlwerk nach Anspruch 3,

dadurch gekennzeichnet, daB die Schalinabe (9)
mit den Schwenkarmen (10, 11) steckverbunden ist
und zumindest zwei Steckteile (17) aufweist, die in
Steckdffnungen (16) der Schwenkarme (10, 11) ra-
gen, die sich vorzugsweise von der Schaltnabe (9)
aus verbreitern.

5. Zahlwerk nach Anspruch 4,

dadurch gekennzeichnet, daB die Steck&finungen
(16) einen ersten, anndhernd parallel zur Achse
(9a) der Schaltnabe (9) liegenden Schiitzabschnitt
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(46) und einen zweiten, schrigen Schlitzabschnitt
(47) aufweisen.

6. Z&hlwerk nach Anspruch 5,

dadurch gekennzeichnet, daB die L&ngsmittellinie
der ersten Schlitzabschnitte (46) etwa in Hhe,
vorzugsweise geringfligig unterhalb der L&ngsach-
se (A) der Schalinabe (9) liegt, und daB die Ldngs-
achse der schrdgen Schiitzabschnitte (47) stumpf-
winklig, vorzugsweise unter einem Winkel von etwa
145" zu den Lingsachsen der ersten Schlitzab-
schnitte (46) liegt.

7. Zihlwerk nach einem der Anspriiche 1 bis 6,
dadurch gekennzeichnet, daB die Schwenkarme
(10.11) spiegelsymmetrisch zueinander ausgebildet
sind und vorzugsweise in Richtung auf ihre Aus-
gangslage entgegengesetzt zueinander federbeaut-
schlagt sind.

8. Zahlwerk nach einem der Anspriiche 1 bis 7,
dadurch gekennzeichnetf, daB die Steckteile (17)
der Schaltnabe (9) in der Ausgangssteliung der
Schwenkarme (10, 11) an den oberen Réndern (56,
56') der ersten Schiitzab schnitte (46) und beim
Schalten des Schaltankers (8) in den schrdgen
Schlitzabschnitten (47) liegen, und daB sie beim
Verschwenken der Schwenkarme (10, 11) an den
unteren Randern (60, 60') der schridgen Schlitzab-
schnitte (47) zur Anlage kommen.

9. Zahlwerk nach einem der Anspriiche 1 bis 8,
dadurch gekennzeichnet, daB der eine Klauenarm
(54) des Schaltankers (8) einen vorstehenden fin-
gerartigen Ansatz (52) aufweist, mit dem er mit
dem Schaltrad (7) in Eingriff ist, und daB das
Schaltrad (7) zwischen seinen Z&hnen (50) jeweils
eine vorzugsweise etwa radial verlaufende Vertie-
fung (51) aufweist, in die der Ansatz (52) des
Schaltankers (7) ragt.

10. Z&hlwerk nach einem der Anspriiche 1 bis 9,
dadurch gekennzeichnet, daB die Schwenkarme
(10, 11) nabenartige Fortsétze als Spulentrager (26,
27) aufweisen, die vorzugsweise einstlickig mit den
zugehdrigen Schwenkarmen (10, 11) ausgebildet
sind.

11. Z&hlwerk nach einem der Anspriiche 1 bis 10,
dadurch gekennzeichnet, daB die Spulen (28, 29)
auf den Spulentriigern (26, 27) vernietet, vorzugs-
weise warmvernietet sind, und daB die Spulen (28,
29) vorzugsweise hintereinander geschaltet sind.
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