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) Antrieb fiir ein Speiseventil.

@ Dieser Antrieb flir ein Speiseventil weist eine
Betdtigungsleitung (1) und eine Einrichtung zur
Steuerung des Drucks in der Betitigungsleitung (1)
auf. Die Einrichtung umfasst drei miteinander zu
giner hydraulischen 2 von 3-Schaltung verbundene
Ventile (2, 3, 4).

Es soll ein Antrieb fiir ein Speiseventil geschai-

fen werden, der fiir einen vergleichsweise hohen
Oldruck geeignet ist und dessen Funktionsfahigkeit
mit einfachen Mitteln Uberwacht werden kann. Dies
wird dadurch erreicht, dass Uber die Einrichtung ein
Prifsystem (14) mit Druck beaufschlagbar ist, und
dass ein Druckabfall im Priifsystem mittels eines
Sensors erfassbar ist.
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ANTRIEB FUR EIN SPEISEVENTIL

TECHNISCHES GEBIET

Die Erfindung geht aus von einem Antrieb flir
ein Speiseventil mit einer hydraulisch druckbeauf-
schlagten Betdtigungsleitung und mit einer Einrich-
tung zur Steuerung des Drucks in der Betdtigungs-
leitung, welche drei miteinander zu einer hydrauli-
schen 2 von 3-Schaltung verbundene Ventile auf-
weist.

STAND DER TECHNIK

Aus der Patentschrift CH 666 132 ist ein An-
trieb flir ein Speiseventil bekannt. Dieser Antrieb,
der mit Ol unter vergleichsweise niedrigem Druck
betrieben wird, betatigt beispielsweise ein Schnell-
schlussventil, welches als Speiseventil fUr die
Dampfeinspeisung einer Turbine dient. Das Ol un-
ter Druck oder eine andere hydraulische Flissigkeit
wirkt Uber eine Betitigungsleitung auf den Antrieb
ein, sodass dieser das Speiseventil 6ffnen oder
schliessen kann. Der Druck in der Bet&tigungslei-
tung wird Uber eine Einrichtung gesteuert, welche
drei miteinander zu einer hydraulischen 2 von 3-
Schaltung verbundene Ventile aufweist. Diese Ven-
tile sind als elekiromagnetisch betétigte Schieber-
ventile ausgebildet und jedes wird separat auf sei-
ne Funktionsfihigkeit (iberwacht, sodass drei Uber-
wachungskreise nétig sind. Diese Uberwachungs-
kreise weisen mechanische Kontakte auf, die der
Wartung bedurfen. Flir den Einsatz bei h&heren
Driicken ist diese Einrichtung weniger geeignet.

DARSTELLUNG DER ERFINDUNG

Hier will die Erfindung Abhilfe schaffen. Die
Erfindung, wie sie in den Anspriichen gekennzeich-
net ist, 10st die Aufgabe, einen Antrieb flir ein
Speiseventil zu schaffen, der flr vergleichsweise
hohen Druck des antreibenden Ols geeignet ist und
dessen Funktionsfdhigkeit mit einfachen Mitteln
tiberwacht werden kann.

Die durch die Erfindung erreichten Vorteile sind
im wesentlichen darin zu sehen, dass mit hSheren
Oldriicken eine bessere Dynamik des Antriebs er-
reicht werden kann. Ein kompakier Aufbau des
Antriebs ist mdglich. Die Uberwachung der Funk-
tionsféhigkeit kann einfacher und weniger stérungs-
anfillig erfolgen, da hierflr keine mechanischen
Kontakte bendtigt werden.

Die weiteren Ausgestaltungen - der Erfindung
sind Gegenstinde der abhingigen Anspriiche.

Die Erfindung, ihre Weiterbildung und die da-
mit erzielbaren Vorteile werden nachstehend an-
hand der Zeichnung, weiche lediglich einen md&gli-
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chen Ausfiihrungsweg darstellt, ndher erldutert.
KURZE BESCHREIBUNG DER ZEICHNUNG
Es zeigen:

Fig.1 eine erste Prinzipskizze sines Teiles
des Antriebs,

Fig.2 eine zweite Prinzipskizze eines Teiles
des Antriebs,

Fig.3 eine dritte Prinzipskizze eines Teiles
des Antriebs,

Fig.4 eine vierte Prinzipskizze eines Teiles
des Antriebs, und

Fig. 5 eine Prinzipskizze eines Ventils.

Bei allen Figuren sind gleich wirkende Elemen-
te mit gleichen Bezugszeichen versehen.

WEGE ZUR AUSFUHRUNG DER ERFINDUNG

Die Figur 1 zeigt eine Prinzipskizze eines Tei-
les des Antriebs, und zwar ist der Teil dargestellt,
welcher eine Einrichtung zur Steuerung des Drucks
in einer Betdtigungsleitung 1 umfasst. Als Medium
zur Ubertragung dieses Druckes wird in der Regel
Ol verwendet, es kann jedoch auch eine andere
Hydraulikflissigkeit oder auch ein gasférmiges Me-
dium hierflir eingesetzt werden. Uber diese Betiti-
gungsleitung 1 wird eine nicht dargestellte
Zylinder-Kolbenanordnung des Antriebs betatigt,
welche das zugehdrige, ebenfalls nicht dargesteilte
Speiseventil 5ffnet oder schliesst. In der Regel wird
bei voll anstehendem Druck in der Betétigungsiei-
tung 1 dieses Speiseventil offen sein und sobald
der Druck abfillt, wird es rasch schliessen.

Diese Einrichtung zur Steuerung des Drucks
weist drei zu einer hydraulischen 2 von 3-Schal-
tung zusammengeschaltete, baugleiche Ventile 2, 3
und 4 auf. Durch einen Zulauf 8 gelangt das durch
eine nicht dargestellie Pumpe mit Druck beauf-
schiagte Ol in diese Einrichtung. Dabei werden
Driicke im Bereich um 160 bar angewendet. Vom
Zulauf 8 wird hier Uber eine mit einer Blende 9
versehene Leitung 10 Ol unter Druck direkt in die
Betétigungsleitung 1 eingespeist, wobei die Blende
9 die Durchflussmenge des Ols bestimmt. Eine
weitere, mit einer Blende 11 versehene Leitung 12
speist eine geringe Menge O! unter Druck in eine
Leitung 13 eines Prifsysiems 14 ein. Die Leitung
13 speist Uber ein Absperrorgan 15 einen Druck-
wichter 16 an. Das Absperrorgan 15 wird in der
Regel nur geschlossen, wenn der Druckwéchter 16
revidiert wird. Der Druckwéchter 16 kann beispiels-
weise ein piezoelekirisches Messglied enthalten,
welches ohne mechanische Kontakigabe und des-
halb praktisch wartungsfrei arbeitet. Der Druck-
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wichter 16 spricht bei Unterschreitung eines einge-
stellten Mindestdruckwertes an und gibt ein elekiri-
sches Signal an eine nicht dargestellte, Uibergeord-
nete Anlagenieittechnik ab, wo dieses Signal wei-
terverarbeitet wird.

Uber drei weitere, mit jeweils einer durchfluss-
begrenzenden Blende 17, 18 und 19 versehenen,
Leitungen 20, 21 und 22 werden vom Zulauf 8 her
jeweils drei Magnetventile 25, 26 und 27 ange-
speist. In Fig. 1 sind die Magnetventile 25, 26, 27
magnetisch erregt dargestelit, bei einem Ausfall der
elekirischen Energie oder bei einer Absteuerung
derselben, werden die Magnetventile 25, 26, 27
durch jeweils eine schematisch angedeutete Feder
28, 29 und 30 in eine zweite skizzenhaft dargestell-
te Stellung gedriickt. Als Magnetventile 25, 26, 27
kdnnen beispielsweise Sitzventile vom Typ M-
SEWS6 der Firma Mannesmann Rexroth G.m.b.H., D
8770 Lohr a.M., eingesetzt werden. In der gezeich-
neten Steliung fliesst das O! unter Druck durch die
Magnetventile 25, 26, 27 durch in jeweils eine
Leitung 31, 32 und 33, welche in jeweils ein sche-
matisch dargestellies Antriebsvolumen 34, 35 und
36 der Ventile 2, 3, 4 fiihrt. Das Antriebsvolumen
34 ist dem Ventil 2, das Antriebsvolumen 35 dem
Ventil 3 und das Antriebsvolumen 36 dem Ventil 4
zugeordnet. Jeweils ein weiterer Ausgang 37, 38
und 39 der Magnetventile 25, 26, 27 ist liber eine
gemeinsame Leitung 40 mit einem Ablauf 41 ver-
bunden. In der gezeichneten Ventilstellung werden
die Ausgdnge 37, 38, 39 jedoch nicht von Ol
durchflossen.

Die Ventile 2, 3, 4 sind als Doppelventile aus-
gebildet, und zwar weisen sie jeweils ein Sitzventil
und ein Schieberventil auf, die Bauart wird spéter
im Zusammenhang mit Fig. 5 néher erldutert. Die
Ventile 2, 3, 4 sind in Fig. 1 mit jeweils druckbeauf-
schlagten Antriebsvolumen 34, 35, 36 dargestellt,
sollte die Versorgung mit Ol unter Druck durch die
jeweiligen Leitungen 31, 32, 33 entiallen, so wer-
den die Ventile 2, 3, 4 jeweils durch starke Federn
42, 43 und 44 in eine zweite, in Fig. 1 dargestelite
Schaltstellung gedrlickt. Damit ist sichergestellt,
dass die Ventile auch im Falle einer etwaigen St6-
rung stets eine definierte Schaltstellung einneh-
men. Jedes der Ventile 2, 3, 4 weist neben der das
jeweilige Antriebsvolumen 34, 35, 36 speisenden
Leitung 31, 32, 33 vier weitere Anschiisse flir
Olleitungen auf. Das Ventil 2 weist die Anschliiisse
45, 46, 47 und 48 auf. Das Ventil 3 weist die
Anschliisse 49, 50, 51 und 52 auf. Das Ventil 4
weist die Anschliisse 53, 54, 55 und 56 auf.

Der Anschluss 45 des Ventils 2 ist mit der
Betdtigungsleitung 1 verbunden und durch ein
schematisch angedeutetes Schieberventil vom An-
schluss 46 getrennt. Der Anschluss 46 ist {Iber eine
Leitung 60, in welcher ein Riickschlagventil 61 an-
gebracht ist, mit der Leitung 13 des Prifsystem 14
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verbunden. Das Riickschlagventil 61 ist so ange-
ordnet, dass eine Olstrdmung aus dem Prifsystem
14 heraus mdglich ist. Der Anschluss 47 ist mit
dem Ablauf 41 verbunden. Zwischen den Anschlis-
sen 47 und 48 ist im Innern des Ventils 2 das
Schaltsymbol flir ein Sitzventil eingezeichnet. Zwi-
schen den beiden Anschllissen 47 und 48 ist in
dieser Schalistellung nach beiden Richtungen kein
Oldurchlass mdglich, da stets auf der Seite des
Ablaufs 41 ein niedrigerer Druck herrscht. Der An-
schluss 48 ist Uiber ein Rickschlagventil 62 mit der
Leitung 13 des Prifsystems 14 verbunden. Das
Riickschlagventil 62 ldsst eine Qlstrémung  aus
dem Prifsystem 14 heraus zu.

Der Anschluss 49 des Ventils 3 ist mit der
Betitigungsleitung 1 verbunden und er ist durch
ein angedeutetes Schieberventil vom Anschluss 50
getrennt. Der Anschluss 50 ist mit dem Anschluss
48 des Ventils 2 und gleichzeitig Uber das Rick-
schlagventil 62 mit dem Priifsystem 14 verbunden.
Der Anschluss 51 ist mit dem Ablauf 41 verbunden.
Zwischen den Anschltissen 51 und 52 ist in dieser
Schaltstellung die Verbindung durch ein angedeu-
tetes Sitzventil gesperrt. Der Anschluss 52 ist {iber
ein Rlckschlagventil 63 mit der Leitung 13 des
Priifsystems 14 verbunden. Das Riickschlagventil
63 l4sst eine Olstrémung aus dem Prifsystem 14
heraus zu.

Der Anschluss 53 des Ventils 4 ist mit der
Betdtigungsleitung 1 verbunden und er ist durch
ein angedeutetes Schieberventil vom Anschiuss 54
getrennt. Der Anschluss 54 ist mit dem Anschluss
52 des Ventils 3 und gleichzeitig Uber das Riick-
schlagventil 83 mit dem Priifsystem 14 verbunden.
Der Anschluss 55 ist mit dem Ablauf 41 verbunden.
Zwischen den Anschiiissen 55 und 56 ist in dieser
Schaltstellung die Verbindung durch ein angedeu-
tetes Sitzventil gesperrt. Der Anschluss 56 mindet
vor dem Rickschlagventil 81 in die Leitung 60 ein,
sodass der Anschluss 56 Uber disses Riickschlag-
ventil 61 mit dem Priifsystem 14 in Wirkverbindung
steht.

Die Prinzipskizze gemiss Fig. 2 unterscheidet
sich von der Fig. 1 lediglich dadurch, dass die
Leitung 10 und die Blende 9 ersetzt werden durch
drei Leitungen 70, 71 und 72. Auf die Vorteile
dieser Anordnung wird spiter eingegangen. Die
Leitung 70 verbindet die Leitung 31 mit dem An-
schluss 45 des Ventils 2 und gleichzeitig mit der
Betitigungsleitung 1. In die Leitung 70 ist ein
Ruckschlagventil 73 singebaut, welches eine Ol
strémung von der Leitung 31 her in Richtung Bet&-
tigungsleitung 1 erlaubt, wobei die Menge des strG-
menden Ols durch eine gleichfalls in der Leitung
70 vorgesehene Blende 74 begrenzt wird. Die Lei-
tung 71 verbindetdie Leitung 32 mit dem Anschluss
49 des Ventils 3 und gleichzsitig mit der Betati-
gungsleitung 1. In die Leitung 71 ist ein Rlck-
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schlagventil 75 singebaut und eine Blende 76, so-
dass eine Olstrdmung von der Leitung 32 her in
Richtung Betdtigungsleitung 1 mdglich ist. Die Lei-
tung 72 verbindet die Leitung 33 mit dem An-
schluss 53 des Ventils 4 und gleichzeitig mit der
Betétigungsleitung 1. In die Leitung 72 ist ein
Ruckschlagventil 77 eingebaut und eine Blende 78,
sodass eine Olstrdmung von der Leitung 33 her in
Richtung Betdtigungsleitung 1 mdglich ist.

Die Prinzipskizze gemiss Fig. 3 entspricht der
Skizze gemiss Fig. 2, lediglich die Magnetventile
25, 26, 27 weisen eine zweite Schaltstellung auf
und infolgedessen auch die durch sie betétigten
Ventile 2, 3 und 4. Die Magnetventile 25, 26, 27
sind hier in der Schalistellung dargestellt in welche
sie durch die jeweiligen Federn 28, 29, 30 gedrlickt
werden, wenn die elekirische Energie fir die ma-
gnetische Erregung ausfillt oder abgesteuert wird.
Die drei Leitungen 31, 32 und 33 werden durch die
Magnetventile 25, 26, 27 und die Leitung 40 zum
Ablauf 41 hin entlastet vom Oldruck und damit
werden auch die drei Antriebsvolumina 34, 35, 34
geleert und die Federn 42, 43, 44 driicken die
Ventile 2, 3, 4 in die in Fig. 3 gezeichnete Schalt-
stellung.

Die Skizze Fig. 4 zeigt einen mdglichen Be-
tricbszustand der Einrichtung. Die Ventile 3 und 4
sind wie in Fig. 2 geschaltet, das Ventil 2 ist analog
der Fig. 3 geschaltet. Diese Stellung des Ventils 2
kann bewusst erzeugt worden sein durch ein Ab-
steuern der Energie flir die magnetische Erregung
des zugehdrigen Magnetventils 25, wodurch, wie
bereits beschrieben, das Antriebsvolumen 34
druckentlastet wird, was zur Folge hat, dass die
Feder 42 das Ventil 2 in die gezeichente Schali-
stellung driickt, es ist jedoch auch mdglich, dass
eine echte Stdrung vorliegt, welche beispielsweise
die Energiezufuhr unterbrochen hat. Ein bewuss-
tesAbsteuern der Energie wiirde vorgenommen,
wenn beispielsweise eine Funktionskontrolle des
Ventils 2 durchgeflihrt werden soll.

Die Fig. 5 zeigt eine Prinzipskizze des Ventils
2, wobei die Ventile 3 und 4 baugleich ausgefiihrt
sind, die Schaltstellung ist gleich wie in der Fig. 2
gezeigt. Das Ventil 2 ist in einer zylindrischen
Bohrung 80 eines hydraulischen Blockes, der auch
die Ventile 3 und 4 umfasst, angeordnet. Die Lei-
tung 31 fiihrt in das zylindrische Antriebsvolumen
34. Der Druck des Oles im Antriebsvolumen 34
wirkt auf einen Kolben 81, der in der Bohrung 80
verschieblich angeordnet ist. Der Kolben 81 ist
einstlickig ausgebildet, er weist zwei Dichtstellen
auf, ndmlich eine Dichtkante 82, die mit einer Kan-
te 83 der Bohrung 80 zusammenwirkt, wenn sich
der Kolben 81 nach oben bewegt, und einen Dich-
tungssitz 84. Das Ventil 2 weist im oberen Teil
demnach ein Schieberventil mit der Dichtkante 82
zwischen den Anschliissen 45 und 46 auf und im
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unteren Teil weist es ein Sitzventil mit dem Dich-
tungssitz 84 zwischen den Anschilissen 47 und 48
auf. Beim Offnen des Ventils 2, also wenn sich der
Kolben 81 nach oben bewegt, wirkt es sich als
vorteilhaft aus, dass das Uberfahren der Kante 83
durch die Dichtkante 82 eine Ventildffnung des
Schieberventils bewirkt ohne eine nennenswerte
Volumenédnderung zu verursachen, die in den be-
nachbarten Volumina und Leitungen zu unzuléssi-
gen Druckschwankungen und dadurch verursachte
Fehlbetdtigungen des Antriebs flihren kdnnte. Im
unteren Teil der Skizze ist die Feder 42 angedeu-
tet, die nach einem Druckabfall im Antriebsvolumen
34 den Kolben 81 nach oben in eine definierte
Offenstellung schiebt. Die Feder 42 stiitzt sich ge-
gen einen Support 85 ab.

Zur Erlduterung der Wirkungsweise ssi die Fig.
1 n3her betrachtet. Die Ventile 2, 3, 4 und die
Magnetventile 25, 26, 27 arbeiten einwandfrei und
die Betitigungsleitung 1 steht unter Druck, sodass
das Speiseventil offengehalten wird. Der stGrungs-
freie Normalbetrieb ist gewdhrleistet. Ol wird in der
Betdtigungsleitung 1 unter Druck gehalten vom Zu-
lauf 8 her {iber die Leitung 10. Der dort aufiretende
Druck liegt im Bereich um 160 bar. Eine Abdich-
tung der Betitigungsleitung 1 gegen den Ablauf 41
ist sichergestellt, und zwar werden zwei in Reihe
geschaltete Dichtungsstellen hierflir eingesstzt. Die
erste Dichtungsstelle ist stets ein Schieberventil,
beispiclsweise zwischen den Anschlissen 45 und
46 im Ventil 2, und die in Reihe geschaltete zweite
Dichtungsstelle, beispielsweise zwischen den An-
schllissen 56 und 57 im Ventil 4, ist stets ein
Sitzventil. Das Sitzventil muss jeweils auch dem
vollen Druck standhalten, der vom Priifsystem 14
her ansteht. Flr derartig hohe Driicke ist es vorteil-
haft ein Sitzventil einzusetzen, da bei diesem Ven-
tiltyp eine etwaige Olzersetzung keine negativen
Auswirkungen auf das Funktionsverm&gen des
Ventils mit sich bringt. Das Schieberventil ist je-
weils nicht so hoch beansprucht, sodass auch hier
keine negativen Auswirkungen einer Olzersetzung
zu befilirchien sind. Das Priifsystem 14 wird durch
den Druckwichter 16 liberwacht, der erst bei Un-
terschreifung eines Druckschwellwertes anspricht
und Signal gibt.

In Fig. 2 wird die Betdtigungsleitung 1 Uber die
Leitungen 70, 71 und 72 mit Ol unter Druck ver-
sorgt. Diese Anordnung hat den Vorteil, dass beim
Hochfahren des Oldrucks in dieser hydraulischen
Einrichtung kein Ol in den Ablauf 41 verloren geht.
Ferner kdnnen die Leitungen 70, 71, 72, wie Fig. 5
zeigt, vorteilhaft im Innern der Ventile 2, 3, 4 unter-
gebracht werden, sodass zusétzliche Leitungen,
Verschraubungen und Dichistellen entfallen, was
die Sicherheit erhdht. Die Ubrige Funktion der Ein-
richtung geméss Fig. 2 entspricht der der Einrich-
tung geméiss Fig. 1.



7 EP 0 433 791 A1 8

In Fig. 3 ist die sogenannte "fail safe"-Stellung
der Einrichtung dargestellt. Die Magnetventile 25,
26, 27 und die Ventile 2, 3, 4 sind in ihrer Ruhe-
stellung angelangt. In dieser Stellung fliesst das Ol
unter Druck aus der Betitigungsleitung 1 in den
Ablauf 41 ab, und zwar sowoh! durch die Leitung,
welche die Betitigungsleitung 1 mit dem An-
schluss 45 des Ventils 2 verbindet, als auch durch
die entsprechenden Leitungen, die zu den An-
schliissen 49 bzw. 53 der Ventile 3 bzw. 4 flihren
und durch den jeweils in Reihe geschalteten zwei-
ten Ventilsitz hindurch. Das Speiseventil schliesst
mit grosser Sicherheit, sodass die durch dieses
Speiseventil gespeiste Turbine keinen unkontrollier-
baren Betriebszustand erreichen kann. Durch die
Riickschiagventile 61, 62, 63 entweicht gleichzeitig
der Druck aus dem Priifsystem 14, sodass auch
der Druckwichter 16 an das Ubergeordnete Anla-
genleitsystem meldet, dass diese Einheit herunter-
gefahren ist. Diese "fail safe"-Stellung wird immer
erreicht, da die Federn 42, 43, 44 der Ventile 2, 3,
4 und die Federn 28, 29, 30 der Magnetventile 25,
26, 27 eine grosse mechanische Kraftreserve bein-
halten, die diese Ventile mit grosser Sicherheit in
die gezeichneten Stellungen driickt, wenn der Ok
druck gesamthaft abfélit oder fiir eine Abschaltung
abgesteuert wird.

Die Einrichtung arbeitet einwandfrei, wenn alle
Ventile 2, 3, 4 und alle Magnetventile 25, 26, 27
voll funktionsfahig sind, wie bisher beschrieben. Es
kann nun jedoch der Fall einfreten, dass eine Bau-
gruppe dieser Einheit ausfillt. In diesem Fall ist,
wie Fig. 4 zeigt, ein einwandfreies Funktionieren
des Antriebs ebenfalls sichergestellt. Der Druck in
der Betitigungsleitung 1 wird auch nach dem Ab-
steuern des Ventils 2 aufrecht erhalten, sodass das
Speiseventil gebffnet bleibt. Lediglich der Druck im
Priifsystem 14 wird durch das Riickschlagventil 62
etwas reduziert, da die Nachspeisung durch die
Leitung 12 zu schwach ist, um den vollen Druck
aufrecht zu erhalten, wenn sich eines der Riick-
schlagventile 61, 62, 63 &ffnet. Der Druckw&chter
16 meldet in diesem Fall einen Druckabfall im
Priifsystem 14, welcher als Indiz flir eine St6rung
in der Einrichtung zu betrachten ist. Eine Kontrolle
der Einrichiung und ihrer Bauelemente ist ndtig,
welche zum Auffinden der defekten Teile und de-
ren Reperatur fiihrt. Wahrend dieser Wartungspe-
riode ist ein durchgehender, einwandfreier Betrieb
des Aniriebs gewahrleistet.

Es ist auch mdglich entsprechende vorsorgli-
che Wartungsarbeiten durchzufiihren, indem der
Reihe nach bewusst jeweils eines der Ventile 2, 3,
4 Uiber das entsprechende Magnetventil 25, 25, 27
abgesteuert und separaten Funktionskontrollen un-
terworfen wird, ohne dass der Betrieb des Aniriebs
negativ beeinflusst wird. Die Verfiligbarkeit der Ein-
richtung ist dadurch als vergleichsweise hoch ein-

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

zustufen.

Sobald jedoch zwei Zweige der Einrichiung
gest6rt sind, z.B. das Ventil 2 und das Magnetven-
til 26, so werden das Ventil 2 und das Ventil 3 in
ihre Ruhestellung gedriickt, und der Druck in der
Betitigungsleitung 1 wird durch die Leitung, wel-
che den Anschluss 49 des Ventils 3 mit der Betiti-
gungsleitung 1 verbindet, véllig abgebaut in Rich-
tung Ablauf 41. Das Speiseventil schliesst infolge-
dessen, und erst nach der Behebung der Stdrun-
gen ist eine Wiederinbetriebnahme der Einrichtung
mé&glich. Ebenso meldet der Druckwéchter 16 ei-
nen starken Druckabfall im Prifsystem 14, sodass
die Ubergeordnste Anlagenleittechnik ein Abfahren
der Gesamtanlage einleiten kann.

Anspriiche

1. Antrieb fiir ein Speiseventil mit einer hydrau-
lisch druckbeaufschlagten Betitigungsleitung
(1) und mit einer Einrichtung zur Steuerung
des Drucks in der Betétigungsleitung (1), wel-
che drei miteinander zu einer hydraulischen 2
von 3-Schaltung verbundene Ventile (2, 3, 4)
aufweist,
dadurch gekennzeichnet,

- dass Uber diese Einrichtung ein Priifsy-
stem (14) mit Druck beaufschlagbar ist,

- dass ein Druckabfall im Prifsystem (14)
mittels eines Sensors erfassbar ist, und

- dass Verbindungsleitungen zwischen den
Ventilen (2, 3, 4) und dem Prifsystem
(14) mit jeweils einem Riickschlagventil
(61, 62, 63) versehen sind, welches eine
Durchstrémung in Richtung Ventil (2, 3,
4) erlaubt.

2. Antrieb nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet,
- dass jedes der drei Ventile (2, 3, 4) hy-
draulisch anregbar ausgebildet ist, und
- dass fiir die hydraulische Anregung je-
weils ein Magnetventil (25, 26, 27) vorge-
sehen ist, welches mit dem jeweils zuge-
hérigen Ventil (2, 3, 4) verbunden ist.

3. Antrieb nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet,
- dass die Bettigungsleitung (1) Uber eine
direkte, mit einer Blende (9) versehene
Leitung (10) mit Druck beaufschlagt ist.

4. Antriesb nach Anspruch 2, dadurch gekenn-
zeichnet,

- dass die Betdtigungsleitung (1) durch je-
weils eine Bypassleitung mit der jeweili-
gen Verbindung zwischen Magnetventil
(25, 26, 27) und Ventil (2, 3, 4) verbun-
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den ist, und

- dass diese Bypassleitungen jeweils ein
Riickschlagventil (73, 75, 77) aufweisen,
welches ein Durchstrdmen in Richtung
Betdtigungsleitung (1) erlaubt, sowie je- 5
weils eine Blende (74, 76, 78) zur Be-
grenzung der Durchstrdmung.

5. Antrieb nach Anspruch 4, dadurch gekenn-
zeichnet, 10
- dass diese Bypassleitungen im Innern
der jeweiligen Ventile (2, 3, 4) angeord-
net sind.

6. Anirieb nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 15
kennzeichnet,

- dass jedes der Ventile (2, 3, 4) als Dop-
pelventil mit einem gemeinsamen Kolben
(81) ausgebildet ist,

- dass der Kolben (81) einerseits eine 20
Dichtkante (82) aufweist, die Teil eines
Schieberventils ist, und andererseits ei-
nen Dichtungssiiz (84) aufweist, der Teil
eines Sitzventils ist, und

- dass die Ventile (2, 3, 4) so miteinander 25
verbunden sind, dass im angeregten Zu-
stand jeweils ein Schieberventil und ein
Sitzventil hintereinandergeschaltet sind,
wobei stets das Sitzventil einem Ablauf
(41) zugewandt ist. 30

7. Antrieb nach mindestens sinem der voranste-
henden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
- dass die Einrichtung zur Steuerung des
Drucks und die Magnetventile (25, 26, 35
27) zu einem monolithischen, hydrauli-
schen Block verbunden sind, und
- dass Verbindungsieitungen in diesen
Block eingelassen sind.
' 40
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