EP 0 443 595 A2

NN RAATET O

0 European Patent Office

@ Verdffentlichungsnummer: 0 443 595 AZ

Office européen des brevets

®@ EUROPAISCHE PATENTANMELDUNG

@) Anmeldenummer: 91102600.3 @& Int. c1.5: F42B 23/24

@) Anmeldetag: 22.02.91

Priorit4t: 23.02.90 DE 4005651 @) Erfinder: Kroschel, Heinz
Rontgenstrasse 6
Vergffentlichungstag der Anmeldung: W-5210 Troisdorf(DE)

28.08.91 Patentbiatt 91/35 Erfinder: Peppel’, Claus

Alemannenstrasse 12
W-5216 Niederkassel 6(DE)
Erfinder: Stithn, Werner
@ Anmelder: Dynamit Nobel Aktiengesellschaft Im Auel 16
Postfach 12 61 W-5216 Niederkassel 5(DE)
W-5210 Troisdorf(DE)

Benannte Vertragsstaaten:
CHDE FR GB IT LI NL. SE

@ Mine mit definierter Wirkrichtung.

@ Mine mit definierter Wirkrichtung, mit einer er-
sten Positionierungseinrichtung zum selbsttétigen
Ausrichten der Mine in eine gewollte Position nach
jhrem Verbringen in ein vorgegebenes Zielgebiet.
Bei fernverlegten Minen besteht die Mdglichkeit, daB
diese im Einzelfall je nach Geldndeart ihre ange-
strebte Position nicht einnehmen bzw. durch duflere
Kréfte umgeworfen werden. Im Hinblick hierauf ist
vorgesehen, die Mine (1) mit wenigstens einer weite-
ren Positionierungseinrichtung (6) zu versehen, mit
welcher sie bei Nichterreichen der gewoliten Position
mittels der ersten Positionierungseinrichtung bzw.
nach einer Lageverdnderung erneut in die gewollte
Position ausrichtbar ist. Bevorzugt ist dabei die erste
Positionierungseinrichtung (4) bzw. die jeweils vor-
hergehende von der Mine (1) abtrennbar, bevor die
zweite (6) bzw. die nachfolgende Positionierungsein-
richtung in Funktion tritt.

Rank Xerox (UK) Business Services
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Die Erfindung betrifft eine Mine mit definierter
Wirkrichtung entsprechend dem Oberbegriff des
Anspruchs 1.

Minen mit definierter Wirkrichtung wie z.B.
Hohlladungsminen oder Minen mit Projektilladung
miissen entsprechend ihrer Wirkrichtung im Geldn-
de positioniert werden. Bei der Verbringung dieser
Minen in entferntere Zielgebiete durch entspre-
chende Wurfeinrichtungen, Abwurf aus Flugzeugen
oder Hubschraubern, VerschuB mit Rohr- oder Ra-
ketenartillerie od. dgl. missen sich diese Minen
nach dem Auftreffen im Zielgebiet selbsttdtig posi-
tionieren, also in die jeweils geforderie Wirkposition
ausgerichtet, insbesondere aufgerichtet, werden.
Hierzu sind Positionierungseinrichtungen der ver-
schiedensten Art bekannt. Eine besonders bevor-
zugte Positionierungseinrichtung ist in der DE-PS
18 00 121 oder der US-PS 38 75 862 beschrieben.
Diese Positionierungseinrichtung weist Aufricht-
oder Federelemente wie Dreh- oder Blaitfedern auf,
die einseitig am Boden des vorzugsweise zylindri-
schen Gehduses der Mine fest verankert sind und
gegen ihre Federkraft mit einem Spann- oder Fes-
selband an der Mantelfliche des Minengehduses
anliegend gehalten werden. Dieses Band bleibt bis
zur Landung der Mine im Zielgebiet geschlossen.
Nach einer vorgegebenen Zeitspanne wird das
Band dann getrennt, die Aufrichtelemente damit
freigegeben und durch die Federkraft der auf dem
Untergrund aufliegenden Elemente die Mine in die
gewollte Position ausgerichtet.

Mitunter gibt es Geldndearten, in denen diese
selbstiitige Positionierung der Mine durch Be-
wuchs, Bodenwellen, Furchen, Hanglagen od. dgl.
nicht in allen Fillen in der gewlinschiten Woeise
ablduft, so daB nach dem ersten Aufrichtvorgang
vereinzelte Minen nicht ihre angestrebte Position
einnehmen. Weiterhin ist es mdglich, daB durch
von auBen einwirkende Kréfte wie St6Be, Detona-
tionsschock od. dgl. eine bereits positionierte Mine
z.B. umgeworfen wird, so daB sie in ihrer Wirkung
beeintrichtigt bzw. ausgeschaltet ist.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, die
vorstehend genannten Nachteile bei einer fernver-
legten Mine zu beseitigen und damit die Funktions-
zuverl&ssigkeit bezogen auf die Positionierung der
Mine in unglinstigen Geldndearten oder gegeniiber
Auperen Krafteinwirkungen wie StoB, Detonations-
schock od. dgl. zu verbessern.

Diese Aufgabe wird erfindungsgemiB gelOst
durch die Ausbildung entsprechend dem Kennzei-
chen des Anspruchs 1. Diese wenigstens eine wei-
tere Positionierungseinrichtung ist vorzugsweise
ebenso wie die erste Positionierungseinrichtung als
Aufrichtmechanik mit mehreren Aufrichtelementen
ausgebildet, die mittels wenigstens einem separa-
ten Fesselband bis zur Funktionsaus!8sung an dem
Gehduse der Mine gehalten sind. Die Angabe
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"separat" bedeutet, daB dieses Fesselband unab-
h&ngig von dem wenigstens einem Fesselband der
ersten Aufrichtmechanik ist. Je nach Einsatzbedin-
gungen oder taktischen Erfordernissen k&nnen
auch zwei oder mehr weitere Positionierungsein-
richtungen vorgesehen werden, die unabhingig
von einander nacheinander zur Wirkung kommen.
Auch diese Positionierungssinrichtungen sind vor-
zugsweise wieder als Aufrichtmechaniken ausgebil-
det, wobei jede mehrere Aufrichielemente mit zu-
geordnetem eigenem Fesselband aufweist. Die
Aufrichtelemente liegen auch hier in ihrer Aus-
gangsposition, d.h. im gefesselten Zustand, an der
zylindrischen Mantelfliche des Gehduses der
Mine, sich in Langsrichtung erstreckend, an. Als
Fesselband kann ein umlaufendes Stahiseil einge-
setzt werden, das mit einer bekannten pyrotechni-
schen Seilkappvorrichtung bei FunktionsauslGsung
getrennt wird. Statt dessen kdnnen auch flache
Fesselbdnder bzw. Stahlseile, deren Enden als
Osen ausgebildet sind, eingesetzt werden. Diese
Bénder bzw. Seile werden um die jewsiligen Auf-
richtelemente einer Aufrichimechanik gespannt und
mit einem Bolzen, der in die Osen der Binder bzw.
Seile eingreift, zusammengehalten. Zur Freigabe
der so gefesselten Aufrichtelemente wird der Bol-
zen unter Federkraft oder pyrotechnisch aus den
Osen herausgezogen.

Die Ausl8sung der wenigstens einen zusitzli-
chen Positionierungseinrichtung wird von dem Ziin-
der der Mine angesteuert. Dazu wird diesem eine
Information Uber die Position bzw. die Lagednde-
rung der Mine, insbesondere deren Umfallen auf
die Mantelfliche, von einem Lageanzeigeindikator
bzw. Lagednderungsindikator zugeflihrt. Eins sol-
cher Indikator ist z.B. in der DE 38 31 144 A1
beschrieben. Als weitere Indikatoren kdnnen z.B.
Magnetfelddnderungssensoren eingesetzt werden.
Des weiteren besteht die Mdglichkeit, fir die An-
steuerung des erneuten Positionierungsvorganges
Piezosensoren zu nutzen, mit welchen die von au-
Ben auf die Mine einwirkenden lageverdndernden
StoBkréfte oder Detonationsschocks detektiert wer-
den.

Zwischen dem Zeitpunkt des Sensierens der
von der gewollten Position abweichenden Lage der
Mine bzw. ihrer Lageverdnderung, insbesonderse
dem Umwerfen der Mine, und dem erneuten Auf-
richtvorgang ist eine zeitliche Verz&gerung vorge-
sehen, die so bemessen ist, daB der ernsute Posi-
tionierungsvorgang erst dann eingeleitet wird, wenn
sich die Mine nach der Lageverdnderung nicht
mehr bewegt. Die Verz&gerung bis zum erneuten
Aufrichtvorgang kann auch gréBer gewihlt werden,
wenn dies aus takiischen Griinden erforderlich ist.
Im allgemeinen wird die Verzdgerungszeit zwi-
schen etwa 3 und 30 s, vorzugsweise etwa 3 bis 10
s, betragen.
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Mit der erfindungsgemé&Ben MaBnahme, wenig-
stens eine weitere zusitzliche Positionierungsein-
richtung vorzusehen, erhdlt man in vorteilhafter
Weise eine Mine mit Mehrfach-Aufrichtfunktion mit
einer entsprechenden Verbesserung der Funktions-
zuverldssigkeit bei nicht einwandirei erreichter Po-
sition bzw. gegeniiber duBeren Krafteinwirkungen.

Je nach Ausbildung der Positionierungseinrich-
tung, insbesondere der Aufrichtmechaniken, ist es
mdglich, daB es durch die bereits ausgelbste erste
Positionierungseinrichtung zu einer Funktionsbeein-
trachtigung der zweiten Positionierungseinrichtung
kommen kann. Um derartige stdrende Einfilisse zu
vermeiden, ist in vorteilhafter Ausgestaltung der
Erfindung die Ausbildung gem&B Anspruch 2 vor-
gesehen. Damit ist es bei einem erneuten Aufricht-
vorgang an einer nicht einwandfrei positionierten
oder wieder umgeworfenen Mine in vorteilhafter
Woeise mdglich, stdrende Einfllisse durch z.B. eine
gelffnete Aufrichtmechanik mit vom Geh&8use der
Mine abgespreizten stab-, beinchenférmigen od.
dgl. Aufrichtelementen zu vermeiden.

GemaRB Anspruch 3 ist vorgesehen, die Positio-
nierungseinrichtungen als Aufrichtmechaniken aus-
zubilden und die jewseilige komplette Aufrichtme-
chanik als Ganzes von der Mine abzuirennen. Da-
mit wird unter anderem eine Fertigungsvereinfa-
chung und eine Erh&hung der Funktionszuverlds-
sigkeit erreicht. Im Hinblick auf das angestrebte
Abwerfen der Aufrichtmechanik erweist sich die
Ausbildung gemaB Anspruch 4 als vorteilhaft.

Die Erfindung ist in der Zeichnung in Ausfiih-
rungsbeispielen gezeigt und wird nachstehend
noch ndher erldutert. Es zeigen in schematischer

Darstellung

Fig. 1 eine positionierte Mine,

Fig. 2 einen Ausschnitt im Bereich des Bo-
dens des Gehduses der Mine,

Fig. 3 eine umgeworfene Mine, .

Fig. 4 die Mine gem&B Fig. 3 mit abgetrenn-
ter Aufrichtmechanik,

Fig. 5 die erneut positionierte Mine,

Fig. 6 einen weiteren Ausschnitt im Bereich
des Bodens des Gehduses der Mine,

Fig. 7 einen Indikator zur Feststellung der
Lage bzw. Lageverdnderung der Mine,

Fig. 8 eine Variante zur Verbindungseinrich-
tung gemiB Fig. 6 und 8a und

Fig. 9 eine weitere Variante hierzu. bis 9b

Die in Fig. 1 in der Ansicht gezeigte Mine 1
weist ein kreiszylindrisches GehZuse 2 auf, dessen
HBhe etwas gr&Ber als sein Durchmesser ist. Am
unteren Ende des Gehduses 2, dem Boden 3, ist
die erste Positionierungseinrichtung 4 angeordnet,
die hier als Aufrichtmechanik mit abgespreizien
Aufrichtelementen 5 ausgebildet ist. Die weitere
Positionierungseinrichtung 6 ist wiederum als Auf-
richtmechanik ausgebildet, deren Aufrichtelemente
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7 mittels des Fesselbandes 8 noch an der zylindri-
schen Mantelfliche des Gehduses 2 anliegend ge-
halten sind.

Die Fig. 2 zeigt einen Ausschnitt des Gehduses
2 im Bereich des Bodens 3 entlang einem Aufricht-
element 5 der ersten Positionierungseinrichtung 4.
Das Aufrichtelement 5 ist an dem Trégerteil 9, hier
eine Grundplatte, befestigt, die ihrerseits wiederum
am Boden 3 des Gehduses 2, wie z.B. in Fig. 6
gezeigt, befestigt ist. Das Aufrichtelement 5 befin-
det sich noch in seiner Ausgangsposition, indem es
mittels des Fesselbandes 10 an der zylindrischen
Mantelfldche des Gehduses 2 anliegend gehalten
ist.

In Fig. 3 ist die Mine gemé&pB Fig. 1 im umge-
worfenen Zustand gezeigt. Sie liegt dabei auf dem
durch die Linie 11 angedeuteten Untergrund mit
ihrem "oberen" Ende des Gehduses 2 auf und
stltzt sich mit threm "unteren” Ende Uber Aufricht-
elemente 5 der ersten Positionierungseinrichtung 4
auf dem Untergrund 11 ab. Die zweite Positionie-
rungseinrichtung mit den Aufrichtelementen 7 und
dem Fesselband 8 befindet sich, wie in Fig. 1
gezeigt, noch in ihrer Ausgangsposition.

Die Fig. 4 zeigt eine Zwischenphase wihrend
des Abwurfes der ersten Positionierungseinrichtung
4 von der Mine 1. Die Mine 1 liegt jetzt mit einem
Teil ihrer Mantelfliche auf dem Untergrund 11 auf.
Die weitere, d.h. zweite Positionierungseinrichtung
6 mit den stabformigen Aufrichtelementen 7 und
dem Fesselband 8 befindet sich immer noch in
ihrer- Ausgangsposition.

Fig. 5 zeigt schlieflich das Ende des Wieder-
Aufrichtvorgangs, nachdem die Mine 1 wieder ihre
gewollte aufrechte, vertikale Position selbsttitig
eingenommen hat, indem das nicht gezeigte Fes-
selband 8 der Folge-Aufrichimechanik 6 freigege-
ben worden ist, so daB deren Aufrichtelemente 7
sich vom Minenk&rper 1 abspreizen kdnnen. Die
Positionierungseinrichtung 4 mit den am Trigerteil
9 befestigten Aufrichtelementen 5 ist neben der
Mine 1 auf dem Untergrund liegend gezeigt. Die
Freigabe des Fesselbandes der Folge-Aufrichtme-
chanik durch Ansteuerung vom Ziinder der Mine
erfolgt mit einer zeitlichen Verzdgerung, die sowohl
elektronisch als auch pyrotechnisch vorgegeben
werden kann, gegeniiber der in Fig. 4 gezeigten
Abwurf/Abtrennung der ersten Positionierungsein-
richtung 4. Die Verz8gerungszeit ist insgesamt so
festgelegt, daB die Mine 1 vor Beginn des erneuten
Positionierungsvorgangs wieder zur Ruhe gekom-
men ist.

in Fig. 6 ist wiederum ein Ausschnitt des Ge-
hduses 2 der Mine 1 im Bereich ihres Bodens 3
gezeigt. Die als Aufrichtmechanik ausgebildete Po-
sitionierungseinrichtung 4 weist das Trigerteil 9,
hier eine Grundplatte auf, an dem die im abge-
spreizten Zustand gezeigten Aufrichtelemente 5
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befestigt sind. Zentral auf der Bodenplatte 9 ist die
schnell I8sbare Verbindungseinrichtung 12 vorge-
sehen, mit welcher die Positionierungseinrichtung 4
am Boden 3 des Gehduses 2 befestigt ist. Die
Verbindungseinrichtung 12 weist den =zentralen
axialen Zapfen 13 auf, der an dem Tréagertsil 9
befestigt ist und durch eine korrespondierende zen-
trale Offnung im Boden 3 des Gehiuses 2 in das
Innere der Mine 1 hineinragt. Der Zapfen 13 ist in
der gezeigten Position miitels eines pyrotechni-
schen Kraftelementes 14 verriegelt, indem dessen
Stift 15 in eine korrespondierende radiale Bohrung
im Zapfen 13 hineinragt. Zwischen dem Boden 3
und dem Trigerteil 9 ist die vorgespannte Druckfe-
der 16 angeordnet. Selbstversidndlich k&nnten
auch noch weitere vorgespannte Druckiedern zwi-
schen der Aufrichtmechanik 4 und dem Geh&use 2
vorgesehen sein. Zum Abwerfen der kompletten
Aufrichtmechanik 4 wird das Kraftelement 14 vom
Ziinder der Mine 1 angesteuert und ausgel8st, so
dafB sein Stift 15 enisprechend dem Pfeil A einge-
zogen und damit die Verriegelung des Zapfens 13
aufgehoben wird. Unter der Krafteinwirkung der
Druckfeder 16 wird dann die Aufrichtmechanik 4
entsprechend dem Pfeill B von der Mine 1 abge-
driickt.

In Fig. 7 ist schliefllich noch ein Indikator fir
die Lage bzw. Lageinderung der Mine 1 im Quer-
schnitt gezeigt, der als Neigungssensor ausgebildet
ist. Der Neigungssensor weist das zumindest auf
seiner Innenfliche elekirisch leitfdhige ndpfchen-
formige Gehiduse 17 auf, in dem mittels des nicht
elekirisch leitfdhigen Bodenstlickes 18 eine elek-
frisch leitfihige Wanne 19 iscliert angeordnet ist,
die anndhrend als Hohlkegel ausgebildet ist. In
dieser Wanne 19 kann sich eine elekirisch leitfahi-
ge Kugel 20 frei bewegen. Wenn der Sensor und
damit auch die ihn enthaliende Mine um mehr als
den Winkel « gegeniliber der Waagerechten ge-
neigt ist, rollt die Kugel 20 gegen den Wannenrand
und damit auch gegen die Innenfldche des Gehiu-
ses 17 und nimmt z.B. die gestrichelt angedeutete
Position 21 ein. Dadurch enisteht eine elekirisch
leitende Verbindung zwischen dem Gehiuse 17
und der Wanne 19, die als Widerstandsinderung
iber die elekirischen Kontakie 22 und 23 ausge-
wertet wird. Durch entsprechende Bemessung des
Winkels a ist es mdglich, entsprechend den jewsils
gegebenen Forderungen festzulegen, bei welcher
Schriglage der Mine der Sensor anspricht und
eine entsprechende Information an die Zinderlogik
gibt, so daB dann die vorstehend beschriebenen
Funktionsabldufe ausgeldst werden kdnnen.

Bei der in Fig. 8 gezeigten Verbindungseinrich-
tung 12 ist von der Mine 1 nur ein Ausschnitt im
Bereich ihres Bodens 3 und von der Positionie-
rungseinrichiung 4 nur ein Aussschnitt ihres Tré-
gerteils 9 gezeigt. Zur 18sbaren Halterung der Tra-
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gerplatte 9 am Boden 3 ist dieser mit einer durch-
gehenden zentralen Offnung versehen, in welche
eine Haliehlilse 17 singesetzt ist, die mit ihrem
Flansch 17' an der Oberseite 3' des Bodens 3
anliegt. Die Haltehlilse 17 weist an ihrer der Tra-
gerplatte 9 zugewandten Seite z.B. vier stab-, steg-
férmige od. dgl. Haltefinger 18 auf, die gleichmagig
liber den Umfang der Haltehlilse 17 verteilt ange-
ordnet und federnd ausgebildet sind. Die radial
nach auflen abstehenden Nocken 18' der Haltefin-
ger 18 untergreifen dabei die Tragerplatte 9 und
halten diese dadurch formschliissig am Boden 3
anliegend, indem die Lange der Haltehlilse 17 mit
Flansch 17', den Haltefingern 18 mit Nocken 18'
sowie die Dicke von Boden 3 und Tragerteil 9
entsprechend aufeinander abgestimmt sind. Die
Haltefinger 18 sind in ihrer verriegelnden Position
mittels des in der Ansicht gezesigten zylindrischen
Kolbens 19 gehalten, der Uiber den Stift 20 mit
einem nicht gezeigten bekannten pyrotechnischen
Kraftelement verbunden ist. Der AuBendurchmesser
des zylindrischen Kolbens 19 ist dabei so bemes-
sen, daB die Haltefinger 18 zuverldssig aufge-
spreizt gehalten sind, d.h. sich in Lingsrichtung
der Haltehlilse 17 erstrecken. In der Offnung des
Bodens 3 ist ebenso wie in Fig. 6 eine vorgespann-
te zylindrische Druckfeder 16 angeordnet, welche
hier die Haltehlilse 17 nebst Haltefingern 18 umgibt
und sich einerseits an einem Absatz in der Offnung
des Bodens 3 und andererseits an dem Trégerteil
9 abstitzt.

Zum Einleiten des Trennvorgangs durch An-
steuerung von der Ziinderlogik der Mine 1 wird bei
dieser Verbindungseinrichtung 12 der Kolben 19
entsprechend dem Pfeil C mit Hilfe des einziehen-
den pyrotechnischen Kraftelementes aus dem Be-
reich der Haltefinger 18 in den Bereich der Halte-
hillse 17 bewegt, so daB die Haltefinger 18 unier
der Wirkung der Federkraft nach innen, d.h. aufein-
anderzu "verspringen" kdnnen und zwar derart,
daB die Haltenocken 18' das Trigerteil 9 nicht
mehr untergreifen. Der Durchmesser eines gedach-
ten, die duBeren Enden der Nocken 18" umschrei-
benden Kreises ist dann kleiner als der Durchmes-
ser der Offnung 21 in dem Trigerteil 9, so daf
dieses gemiB Fig. 8a unter der Wirkung der sich
entspannenden Druckfeder 16 von dem Boden 3
der Mine 1 entsprechend den Pfeilen D abgefrennt
wird.

Bei der in Fig. 9 gezeigten weiteren Variante
der Verbindungseinrichtung 12 ist analog Fig. 6 an
dem Trégerteil 9 mit der nicht gezeigten Positionie-
rungseinrichtung 4 zentral der in der Ansicht ge-
zeigte Zapfen 13 befestigt, der in eine enispre-
chende zentrale Offnung des nur im Ausschnit ge-
zeigten Bodens 3 der Mine 1 hineinragt. Der Zap-
fen 13 weist an seinem von dem Trdgerteil 9
abgewandten Ende den kreiszylindrischen Ansatz
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22 sowie den abgeflachien Kopf 24 auf. In der
Offnung des Bodens 3 ist weiterhin die zum Teil im
Schnitt gezeigte Hiilse 25 angeordnet, die an ihrem
dem Zapfen 13 zugewandien Ende eine Ausneh-
mung sowie eine Hinterschneidung 27 zur Aufnah-
me des Ansatzes 22 und des Kopfes 24 aufweist.
Die axialen Abmessungen des Zapfens 13 und der
Hiilse 25 sind auf die Dicke des Bodens 3 derart
abgestimmt, dafi das Trdgerieil 9 an diesem sowie
der Flansh 26 der Hillse 25 gleichfalls am Boden 3
dicht anliegen, so daB das Trégerteil 9 formschliis-
sig am Boden 3 gehalten ist. In der Offnung des
Bodens 3 ist wiederum eine vorgespannte zylindri-
sche Druckfeder angeordnet, die sich einerseits an
einem Absatz in dieser Offnung und andererseits
an dem Trdgerteil 9 abstiitzt.

In den Figuren 9a und 9b ist in vergrdBerter
Darstellung eine Draufsicht auf die Hiilse 25 ent-
sprechend dem Schnitt E - F in Fig. 9 gezeigt.
Deutlich zu erkennen ist hier die Hinterschneidung
27 der Hilse 25 sowie die in waagerechter Position
sich befindende Ausnehmung 28 fiir die Durchfiih-
rung des Ansatzes 22 sowie des abgeflachten Kop-
fes 24 des Zapfens 13. Der Kopf 24 ist korrespon-
dierend zu der Ausnehmung 28 ausgebildet, so
daB die Hllse 25 Uber den in senkrechter Position
befindlichen Kopf 24 hinweg schiebbar und, wenn
sich dieser in der Hinterschneidung 27 befindet,
um 90" in die in Fig. 9a gezeigte Position ver-
schwenkbar ist. Damit sind der Zapfen 13 und die
Hiilse 25 formschlissig miteinander verriegelt.

Zum Trennen dieser Verbidnungssinrichtung
12 ist es erforderlich, entsprechend dem Pfeil G in
Fig. 9 ein Drehmoment auf die Hilse 25, z.B.
mittels einer vorgespannten Drehfeder, auszuliben.
Auch hier erfolgt die Freigabe der Drehfeder wie-
derum durch ein vom Zinder der Mine ausgeld-
stes Signal. Wie in Fig. 9b gezeigt, wird daraufhin
die Hilse 25 entsprechend dem Pfeil H um 90°
verschwenkt, so daf die Ausnehmung 28 in der
Hilse 25 deckungsgleich zum Kopf 24 des Zap-
fens 13 liegt. In dieser Position wird Uiber die
vorgespannte Druckfeder 16 dann das Trédgerteil 9
mit der nicht gezeigten Positionierungseinrichiung
vom Boden 3 der Mine abgedriickt.

Patentanspriiche

1. Mine mit definierter Wirkrichtung, mit einer er-
sten Positionierungseinrichtung zum selbsttéti-
gen Ausrichten der Mine in sine gewollte Posi-
tion nach ihrem Verbringen in ein vorgegebe-
nes Zielgebiet, dadurch gekennzeichnet,
daB die Mine (1) wenigstens eine weitere Posi-
tionierungseinrichtung (8) aufweist, mit welcher
sie bei Nichterreichen der gewollten Position
mittels der ersten Positionierungseinrichtung
bzw. nach einer Lageverénderung erneut in die
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gewollte Position ausrichtbar ist.

Mine nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die erste Positionierungseinrich-
tung (4) bzw. die jeweils vorhergehende von
der Mine (1) abtrennbar ist, bevor die zweite
{(6) bzw. die nachfolgende Positionierungsein-
richtung in Funktion tritt.

Mine nach Anspruch 2, bei der die Positionie-
rungseinrichtungen als je eine Aufrichimecha-
nik ausgebildet sind, die ein Trigerteil mit dar-
an angebrachten Aufrichtelemeten aufweist
und mit diesem am Boden des Geh&duses der
Mine befestigt ist, dadurch gekennzeichnet,
daB die Befestigung mittels wenigstens einer
schnell zu 8senden Verbindungseinrichtung
(12) erfolgt.

Mine nach Anspruch 3, dadruch gekenn-
zeichnet, daB zwischen dem Trdgerieil (9)
und dem Boden (3) des Gehduses (2) der
Mine (1) wenigstens eine vorgespannte Druck-
feder (16) angeordnet ist.
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