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@ Vorrichtung zum Zufithren von Etiketten zu einer Néhstelle einer Industriendhmaschine.

& Zum Anndhen eines Etiketts (E) an ein Stoff-

stlick (S) wird das Etikett (E) durch einen Fhrungs- ‘%

kanal (10) geschoben, bis es von einem Etikett- Ak 3
Sensor (74) erfaBt wird, der eine Luitdise (76) akti- 82

viert. Der daraus austretende Luftstrom treibt das L = r #
Etikett (E) in eine Ubernahmestation. Diese ist gebil- 38~ : - ;E__,gs 2
det durch zwei mit einem definierten Abstand von- 6~ 52 ~-40
einander angeordnete Greifer (36, 38), jeweils beste- 35 ! 37
hend aus einer unteren (40) und einer oberen (46) 3 L : 32
Greiferbacke, die die Rinder des Etiketts (E) zwi- 68 65 |48 ;

schen sich einklemmen. Vorschubzylinder (20, 22) Elr\@ . ,” 0

schieben die Greifer mit dem von ihnen gehaltenen
Etikett (E) zu der Nzhstelle (4). Der Abstand der
Greifer (36, 38) 148t sich mit Hilfe einer Gewindes-
pindelanordnung (58-70) variieren, um verschieden-
groBe Etiketten (E) handhaben zu kGnnen.
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‘Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Zu-
fiihren von Etiketten zu einer Ndhstelle einer Indu-
striendhmaschine, umfassend:

a) einen der Ndhstelle benachbart positionierba-
ren Trager; und
b) eine an dem Tréger etwa horizontal geradlinig
bewegbare Aufnahmevorrichtung, die ein Etikett
an einer von der Nzhstelle fernen Ubernahme-
station aufnimmt, dann zu der Nihstelle bewegt
wird, wo ein Andrlickstempel das Etikett gegen
einen darunterliegenden Stoff drlickt, und an-
schlieBend leer zu der Ubernahmestation zu-
rlickbewegt wird.

Solche Vorrichtungen werden bei Industrie-
nihmaschinen zum Einn&hen von Etiketten in
Bekleidungsstiicke verwendet, damit die einzel-
nen Etiketten sehr rasch an der richtigen Stelle
in der richtigen Lage positioniert werden.

Auf dem Tréger befindet sich eine Flihrung,
durch die ein Etikett von Hand zu der Ubernah-
mestation bewegt wird. Von dort aus gelangt
das Etikett durch eine geeignete F&rdereinrich-
tung in die Aufnahmevorrichtung. Bei den be-
kannten Vorrichtungen besteht die Aufnahme-
vorrichiung aus einer Schablone, deren Gr&Be
an die Gr&Be des einzundhenden Etiketis ange-
paBt ist. In der Schablone wird das Etikett gehal-
ten und mit Hilfe eines pneumatischen Antriebs
zu der Nihstelle bewegt. Dort senkt sich von
oben ein Stempel auf das in der Schablone
gehaltene Etikett herab, und wenn das Etikett
gegen den auf einem Néahtisch liegenden Stoff
gedriickt ist, wird die Schablone wieder leer zur
Ubernahmestation bewegt, um dort eine neues
Etikett aufzunehmen.

Nun ist die Verwendung einer Schablone
beim Einlegen von Etiketten insofern vorteilhait,
als die Etiketten sicher gefiihrt und positioniert
werden. Die Schablone kann bei einem Etikett
anderer GréBe gegen eine entsprechend be-
messene Schablone ausgetauscht werden. Die-
se Austauschmdglichkeit gestattet die Verwen-
dung der Vorrichtung flr unterschiedlich groBe
Etiketten. Es hat sich allerdings herausgestellt,
daf das Umrlisten der Vorrichtung flir eine an-
dere EtiketiengriBe relativ zeitraubend ist. Um
die Schablone auszuwechseln, muB die Vorrich-
tung und mithin auch die dazugehdrige Ndhma-
schine oft lange Zeit stillstehen.

Bei der Herstellung der Schablonen weif
man naturgem3s noch nicht, wie groB die jewei-
ligen Etiketten genau sind. Man muf sich daher
behelfen, indem man eine mehr oder weniger
grob abgestufte Reihe von Schablonen fertigt.
Dabei kann es vorkommen, daB ein Etikett eine
solche GroBe hat, die filir die ndchsigréBere
Schablone zu klein und flr die n#chstkleinere
Schablone zu groB ist.
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Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde,
eine Vorrichtung der eingangs genannten Art
anzugeben, die ein rascheres Umrlisten fUr an-
dere Etiketten bezlglich Gréfe und Form er-
mdglicht, und bei der die Positioniergenauigkeit
der Etiketten verbessert ist.

Bei einer Vorrichtung der genannten Art wird
diese Aufgabe geldst durch die Merkmale:

c) die Aufnahmevorrichtung weist zwei Greifer
auf, die mit einem einstellbaren Zwischenab-
stand quer zur Bewegungsbahn zwischen N&h-
stelle und Ubernahmestation angeordnet sind,
und

d) jeder Greifer besitzt eine an einem Randab-
schnitt des Etiketts angreifende Klemmeinrich-
tung.

Durch die Verwendung von verstellbaren Grei-
fern 148t sich eine genaue Abstimmung des Grei-
ferabstands auf die Gr&Be der einzundhenden Eti-
ketten erzielen. Durch die Klemmeinrichtung wird
das Etikett bei seinem Transport vom der Ubernah-
mestation zu der Néhstelle festgehalten. Das Um-
rlisten geschieht in einfacher Weise dadurch, daB
der Abstand zwischen den sich gegeniiberstehen-
den Greifern an die Gr6fe des jeweiligen Etiketts
angepaft wird.

Ein besonders einfaches Ausfiihrungsbeispiel,
bei dem dennoch ein sicheres Festhalten des Eti-
ketts gewdhrleistet ist, sieht vor:

- Eine mit einer Aufnahmeflache versehene un-
tere Greifbacke, und

- eine nach unten und nach oben bewegbare,
als Klemmelement fungierende obere Greif-
backe.

In der Ubernahmestation ist die obere Greifbak-
ke zundchst von der unteren Greifbacke abgeho-
ben. Wenn sich dann ein Etikett auf den Aufnahme-
flichen der beiden unteren Greifbacken befindet,
werden die oberen Greifbacken abgesenkt, so daB
das Etikett an den R#ndern festgehalten wird.
Nachdem die Greifer zu der Ndhstelle bewegt wor-
den sind, werden die oberen Greifbacken wieder
nach oben bewegt, nachdem ein Andrlickstempel
das Etikett gegen den Stoff gedriickt hat.

Damit nun beim Zurlickziehen der Greifer kei-
ne Kollision mit den Réndern des Etiketts entsteht,
sieht die Erfindung vor, daB zumindest die eine der
unteren Greifbacken von der anderen unteren
Greifbacke fort etwa horizontal bewegbar ist. Bevor
die beiden Greifer in die Ubernahmestation zuriick-
gezogen werden, werden also die oberen Greifbak-
ken angehoben, und die unteren Greifbacken wer-
den horizontal (nach auBen) bewegt, so daf das
Etikett vollstdndig losgelassen ist.

Ein sicheres und genaues Bewegen ist flr die
Greifbacken md&glich, wenn die obere und die un-
tere Greifbacke je eines Greifers an siner Greifer-
halterung gelagert sind. Diese Greiferhalterung
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kann z.B. eine Metallplatte oder ein Metalirahmen
mit entsprechenden Fiihrungen fiir die Greiferbak-
ken sein.

In einer speziellen Ausfihrungsform sieht die
Erfindung vor, daB die Horizontalboewegung flr die
Greifer durch ein horizontales Verschwenken be-
werkstelligt wird. In einer anderen speziellen Aus-
fihrungsform sieht die Erfindung vor, daB sie un-
tere Greifbacke horizontal verschieblich ist.

Das Anheben und Absenken der oberen Greif-
backen geschieht in Verbindung mit einer Greifer-
halterung, vorzugsweise dadurch, daB beide obere
Greifbacken entlang einer Fihrung vertikal ver-
schieblich sind. Der Antrieb fiir die genannten Be-
wegungsablidufe erfoigt vorzugsweise pneumatisch.

Bei quadratischen oder rechteckigen Etiketten
verlaufen die Greifer bzw. deren das Etikett an den
Rindern haltenden Ausnehmungen zueinander pa-
rallel. Bei Etiketten anderer Gestalt, z.B. bei tra-
pezfdrmigen Etiketten, wird ein sicheres Halten der
Etiketten dadurch erreicht, daB die Greifer um eine
vertikale Achse drehbar sind. Damit k&nnen auch
Etiketten mit nicht-parallelen seitlichen Kanten si-
cher gehalten und transportiert werden.

In einer speziellen Ausgestaltung der Erfindung
ist vorgesehen, daB jede untere Greiferbacke zur
Bildung der Aufnahmefldche in der Oberseite eines
Blocks eine Randausnehmung aufweist, die an
dem der Nzhstelle zugewandten Ende einen An-
schlag aufweist. Wenn das Etikett von der Uber-
nahmestation in Richtung auf die Greifer bewegt
wird, gelangt es mit seinen seitlichen Réndern
schiieflich auf die Aufnahmefiéichen der unteren
Greifbacken. Durch den Anschlag wird die Bewe-
gung des Etiketis gestoppt, so dag das Etikett
anschlieend richtig positioniert ist.

In siner speziellen konstruktiven Ausgestaltung
der Erfindung ist vorgesehen, daB der Tréger als
Grundplatte ausgebildet ist, auf den durch seitliche
Bleche ein nach oben offener Fllhrungskanal gebil-
det ist, der an der der Nihsielle abgewandten
Seite eine Etiketi-Aufgabestelle aufweist und an der
anderen Seite an die Ubernahmestation anschliet,
das iiber dem Fiihrungskanal vor der Ubernahme-
station ein Etikett-Sensor und eine Treiber-Lufidlise
angeordnet sind, und daB die Greifer an der Uber-
nahmestation mit dem Fiihrungskanal fluchten. Bei
dieser Ausgestaltung konnen die einzelnen Etiket-
ten maschinell oder von Hand auf die Aufgabestelle
gelegt werden, um anschlieBend etwas in den Ka-
nal geschoben zu werden. Wenn das Etikett in den
Bereich des Etikett-Sensors gelangt, bei dem es
sich z.B. um eine Fotodiode und einen Fototransi-
stor handelt, der reflekiiertes bzw. nichi-reflektiertes
Licht erfaBt, wird durch ein dadurch erfaBtes Signal
die Treiber-Luftdiise aktiviert, und der von der Luift-
diise ausgestoBene Luftstrom treibt das Etikett wei-
ter zur Ubernahmestation, wo sich die beiden Grei-
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fer befinden. Das Etikett |duft auf die Aufnahmefla-
chen der Greifer, bis es an den beiden Anschlégen
der beiden Greifer zum Stillstand kommt. Dann
werden die oberen Greiferbacken abgesenkt, und
beide Greifer werden zur Néhstelle bewegt.

Damit das Etikett auf dem Weg zur Ubernah-
mestation sicher geflihrt und in dieser exakt posi-
tioniert wird, sieht die Erfindugn vor, daB sich von
dem Fiihrungskanal aus eine Etiketten-Halterzunge
erstreckt, die bis Uber das in der Aufnahmevorrich-
tung in Endiage befindiiche Etikett ragt.

Fiir den Vorschub der Greifer zwischen Uber-
nahmestation und Nihstelle ist vorgesehen, daf an
dem Tréger fUr jeden Greifer eine Flihrungsschie-
nenanordnung und eine Vorschubanordnung gela-
gert sind, und daB sich quer zur Greifer-Vorschub-
richtung eine Verstellvorrichtung erstreckt, die mit
der Flhrungsschienenanordnung in Eingriff steht,
die ihrerseits mit den Greifern gekoppelt ist. Die
Verstellvorrichiung bietet die Moglichkeit, die seitli-
che Lage der Fihrungsschienenanordnung mithin
die seitliche Lage der damit gekoppelten Greifer
einzustelien.

Speziell sieht die Erfindung vor, daB die Flih-
rungsschienenanordnung flr jeden Greifer eine da-
mit gekoppelte Fiihrungsstange aufweist, die langs-
verschieblich in einer am Tréger gelagerten Buch-
se l8uft, und daB die Blichse in Eingriff steht mit
einer Gewindespindel, die sich quer Uber den Tra-
ger erstreckt und an diesem drehbar gelagert ist.
Beim Umriisten braucht lediglich die Gewindespin-
del gedreht zu werden, was zur Folge hat, daf sich
die Biichse in Querrichtung bewegt und den damit
verbundenen Greifer mitnimmt.

Samtliche gesteuerte zu bewegenden Teile
werden erfindungsgemdB pneumatisch angetrie-
ben. Somit kénnen sich parallel zu den Fiihrungs-
blchsen an dem Triger Vorschubzylinder erstrek-
ken, in denen pneumatisch Kolben hin- und herbe-
wegbar sind. An den &uBeren Enden der Kolben
sind die Greifer bzw. die Greifer-Halterungen derart
befestigt, daB eine seitliche Verstellung mdglich ist.

ZweckmaBigerweise werden die Breite des
Fihrungskanals flir die Etiketten entsprechend dem
Zwischenabstand der Greifer verstelit. Wenn die
Greifer auf eine grdBere Etikettenbreite eingestelit
werden, wird der Flihrungskanal entsprechend mit-
verstellt, so daB eine sichere Flihrung der Etiketten
sichergestellt ist. Vorzugsweise wirkt der Verstell-
mechanismus flr die Greifer auch auf die seitlichen
Begrenzungen des Flhrungskanals ein, so daB
Greifer bzw. Greiferflihrungen und die seitlichen
Begrenzungen des Flihrungskanals jeweils eine
Bewegungseinheit bilden.

Im folgenden wird ein Ausflihrungsbeispiel der
Erfindung anhand der Zeichnung niher erldutert.
Es zeigen:

Figur 1 eine perspekiivische Ansicht von
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vorne oben auf eine Vorrichtung zum
Zuflihren von Etiketten zu einer N&h-
stelle einer Industriendhmaschine,
eine perspektivische Darstellung des
links oben in Fig. 1 nur schematisch
dargestellten Greifers,

eine quer zur Bewegungsrichtung
der Greifer orientierte Schnittansicht
durch die Vorrichtung nach Fig. 1
und zwar an der Stelle an der sich
der Verstelimechanismus flr die
Greifer befindet,

eine schematische Darstellung der
beiden an der Ndhstelle befindlichen
Greifer, dargestellt in unterschiedli-
chen Bewegungsphasen, und

eine schmeatische Darstellung der
Vorrichtung von der Seite dargestelit
im abgehobenen Zustand.

Oben in Fig. 2 ist ein Teil eines N&htischs 2
einer Industriendhmaschine dargestellt. Auf dem
Néhtisch 2 befindet sich ein Stoff S. An einer
Nihstelle 4 soll ein Etikett E an das Stoffstlick 8
angeniht werden.

Wie in Fig. 1 dargestelit ist, dient zum Zuflh-
ren eines Etiketts E zu der NZhstelle 4 eine an der
N&hmaschine schwenkbar und dort arretierbare
Vorrichtung zum Zufiihren von Etiketten.

Auf einer als Tréger der Vorrichtung dienenden
Grundplatte 6 ist am vorderen Ende eine Etiketi-
Aufgabestelle 8 vorgesehen, auf die ein Etikett E
gelegt wird. Das Etikett E wird z.B.. von Hand
aufgelegt und von Hand ein Stiick in Richtung des
dargestellten Pfeils durch einen Flihrungskanal 10
bewegt.

Nach Fig. 5 ist die Grundplatte 6 mit Hilfe einer
Winkelhebe-Halterung 91 an der NZhmaschine
schwenkbar und eine Schwenkachse 92 angeord-
net. In der Arbeitsstellung kann die Anordnung
durch eine Fixierschraube 93 fesigestellt werden.
Am freien Ende des Winkelhebels 91 (ist noch ein
weiterer, verdeckter Winkelhebel auf der Riickseite
der N&hmaschine vorgesehen) befindet sich ein
Pneumatikzylinder 90, der an der Grundplatte 6
angelenkt ist. Nachdem der Winkelhebel 91 mit der
daran befestigten Anordnung abgesenkt, d.h. her-
untergeklappt ist, wird mit Hilfe des Pneumatikzy-
linders 90 die gesamte Vorrichtung soweit abge-
senkt, bis weiter unten im einzelnen beschriebene
Greifer, von denen ein Greifer 38 in Fig. 5 zu
sehen ist, mit einem anzundhenden Etikett auf dem
NZhgut aufliegen.

Der Flhrungskanal 10 wird gebildet durch ein
rechtes unteres seitliches Blech 12, ein linkes un-
teres seitliches Blech 14, ein rechtes oberes Blech
16 und ein linkes oberes Blech 18. Die beiden
oberen Bleche 16 und 18 ragen weiter in die Mitte
der Grundplatte 6 als die unteren seitlichen Bleche

Figur 2

Figur 3

Figur 4

Figur 5
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12 und 14, lassen aber dennoch zwischen sich
eine Offnung, durch die man von Hand (oder ma-
schinell) Zugriff auf das Etikett E haben kann, um
es in Fig. 1 nach oben durch den Kanal 10 zu
bewegen.

Die beiden unteren seitlichen Bleche 12 und 14
kdnnen seitlich verstellbar sein, um die Breite des
Kanals 10 zu verstellen.

Die in Fig. 1 dargestelite Vorrichtung ist wei-
testgehend symmetrisch, so daB bei der folgenden
Erlduterung das flir jewsils die eine Seite gesagte
auch flir die andere Seite entsprechend gilt, falls
nicht ausdrlcklich auf etwas anderes hingewiesen
wird.

Auf dem rechten oberen Blech 16 ist ein als
Pneumatikzylinder ausgebildeter Vorschubzylinder
20 montiert, und neben dem Vorschubzylinder 20
ist auf dem Blech 16 eine Fihrungsbilichse 24 aus
Kunststoff montiert. Wahrend der Vorschubzylinder
20 fest an dem Blech 16 montiert ist, ist die
Flihrungsblichse 24 seitlich verstellbar. Die Fih-
rungsblichse 24 wird von einer Flihrungsstange 28
in Langsrichtung durchsetzt, deren in Fig. 1 oben
dargestelltes Ende mit einem Greifer 36 gekoppeit
ist. Seitlich steht von dem Greifer 36 ein Feststell-
block 37 ab, der aus zwei Teilen besteht, zwischen
denen das vordere Ende eines Kolbens 32 gehal-
ten ist, welcher zu dem Vorschubzylinder 20 ge-
hért.

In Fig. 1 ist auf der rechten Seite ein Teil der
Vorrichfung weggebrochen, damit die untenliegen-
den Teile sichtbar sind.

Die oben beschriebenen Teile haben ihre Ent-
sprechung auf der linken Seite in Fig. 1. Dort
befinden sich ein Vorschubzylinder 22, eine Flih-
rungsblichse 26 mit einer darin gefiihrten Fih-
rungsstange 30. Ein Kolben 34 ist mit seinem Ende
an einem Feststellblock 35 eines linken Greifers 38
festgelegt. .

Der rechte Greifer 36 besteht aus einer rechis
in Fig. 1 dargestellten unteren Greiferbacke 40 und
einer in Fig. 1 nicht dargestellten oberen Greifer-
backe 44. Der linke Greifer 38 besitzt eine links in
Fig. 1 zum gréften Teil verdeckie untere Greifer-
backe 42 und eine obere Greiferbacke 46. Die
beiden oberen Greiferbacken sind von den unteren
Greiferbacken durch eine Vertikalbewegung ab-
rlickbar.

Die beiden Greifer 36 und 38 sind symmetrisch
zueinander ausgebildet. Fig. 2 zeigt in perspektivi-
scher Ansicht den Aufbau des linken Greifers 38.
An einer Greiferhalteplatte 39 ist horizontal mittels
Fuhrungsschienen 84 die untere Greiferbacke 42
gelagert, wahrend vertikalverschieblich die obere
Greiferbacke 46 mittels Vertikalfiihrungen 78, 80
gelagert ist. In der Zeichnung nicht dargestellt sind
pneumatische Antriebsmittel, mit deren Hilfe sdmt-
liche zu bewegenden Teile gesteuert angetrieben
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werden. Auf der Riickseite der Greiferhalteplatte 39
ist mittels des verdeckien Feststeliblocks 35 das
Ende des Kolbens 34 befestigt. In dem Feststell-
block 35 148t sich die Flihrungsstange seitlich ver-
setzen, abhingig davon, welche Stellung der Grei-
fer in bezug auf den Kolben 34 einnimmt, was aus
der weiteren Beschreibung noch deutlich wird.

In Fig. 2 ist eine Drehachse A angedeutet, um
die der gesamte Greifer 38 drehbar ist (diese Funk-
tion wird bei Etiketten mit nicht-paralielen Kanten
bendtigt).

Die unteren Greiferbacken 40, 42 besitzen je-
weils eine Aufnahmefliche 48, 50, die durch eine
Ausnehmung in der Oberseite der jeweiligen Grei-
ferbacke gebildet wird. An dem der Nihstelle 4
zugewandten Ende befindet sich ein Anschlag 82
(Fig. 2).

An den beiden Seitenrdindern der Grundplatte
6 befinden sich Seitenplatten 54 und 56, die zwi-
schen sich einen Querirdger 72 halten, der einen
Etikett-Sensor 74 und eine Luftdise 76 trédgt. Die
LuftdUse ist Uber einen hier nur stlickweise gezeig-
ten Luftschiauch 77 mit einer Druckluftquelle ver-
bunden. Wenn ein Etikett E unter den Sensor 74
gelangt, erzeugt diese ein entsprechendes Signal.
Bei dem FEtikett-Sensor 74 handelt sich z.B. um
eine Fotodiode und einen daneben angeordneten
Fototransistor, der von der Oberfldche der Grund-
platte 6 reflektiertes Licht empféngt. Befindet sich
ein Etikett E unter dem Sensor 74, so empfangt
der Fototransistor kein Licht und gibt ein entspre-
chendes Signal ab.

Dieses von dem Etikett-Sensor 74 kommende
Signal veranlaBt die Zuflihrung von Druckluft Uber
den Schlauch 77 zu der Luftdlise 76, so daB die
Diise 76 einen Luftstrom ausstdft, der das Etikett
E weiter in Richtung auf die beiden Greifer 36 und
38 treibt. In Fig. 1 befinden sich die beiden Greifer
36, 38 an einer Ubernahmestation, das ist eine
Station, in der die Greifer ein Etikett von dem
Flihrungskanal 10 ibernehmen.

Wie aus Fig. 1 ersichtlich ist, sind die beiden
oberen Bleche 16 und 17 im Bereich der Ubernah-
mestation zu einer Etikett-Haltezunge 52 vereinigt,
die sich lber ein zwischen den Greifern 36 und 38
gehaltenes Etikett erstreckt. Das von dem Luft-
strom aus der Luftdiise 36 in Fig. 1 nach oben
bewegte Etikett rutscht mit seinen beiden seitlichen
Rindern auf die Auflageflichen 48 und 50 der
beiden Greifer 36 und 38, bis diese Bewegung von
den beiden Anschligen 82 gestoppt wird. Bei die-
sem Vorgang haben sich die beiden oberen Grei-
ferbacken 44 und 46 in einer angehobenen Position
befunden. Nachdem das Etikett E an den Anschlé-
gen 82 angeschlagen ist, werden die beiden obe-
ren Greiferbacken 44 und 46 abgesenkt, so daf sie
das Etikett gegen die Auflageflichen 48 und 50
driicken. Damit ist das Etikett E fest zwischen den
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Greifern 36 und 38 gehalten. Das Absenken der
oberen Greiferbacken 46 und 48 kann eine vorbe-
stimmte Zeitdauer nach dem von dem Etiketi-Sen-
sor 74 gelieferten Signal erfolgen.

"Nun werden die beiden Vorschubzylinder 20
und 22 mit Druckiuft beaufschlagt, so daB sich die
beiden Kolben 32 und 34 in Fig. 1 nach oben und
hinten bewegen, um die beiden Greifer 36 und 38
mit dem von ihnen gehaltenen Etikett E zu der
Nihstelle 4 zu bewegen. Dabei werden die beiden
Greifer 36 und 38 von den Fihrungsstangen 28
und 30 in den Flhrungsbiichsen 24 und 36 sicher
gefihrt. In Fig. 1 ist die Verbindung zwischen den
vorderen Enden der Fihrungsstangen 28 und 30
ebenso lediglich schematisch dargestellt wie die
Greifer selbst. In Wirklichkeit sind die Flhrungs-
stangen und die Kolben 32 und 34 fest mit der
jeweiligen Greiferhalteplatte 39 (in Fig. 2) gekop-
pelt.

Das Zufiihren eines Etiketts E zu der Ubernah-
mestation zwischen den Greifern 36 und 38 sei
nochmals kurz in Verbindung mit Fig. 3 ndher
erldutert. Fig. 3 zeigt eine Schnittansicht etwa in
der Hohe der Lufidiise 76. Wie aus Fig. 3 ersicht-
lich ist, wird der Fiihrungskanal 10 gebildet durch
die Grundplatte 6 die beiden unteren seitlichen
Platten 12 und 14 und die beiden oberen Platten
16 und 18. Sobald das Etikett E von dem Sensor
74 erfafit wird, veranlaBt ein Sensorsignal, das aus
der Luftdiise 76 Uber den Schlauch 77 zugefiihrte
Druckiuft austritt und das Etikett E in Richtung auf
die Ubernahmestation treibt.

Anhand der Fig. 1 und 3 soll nun ein Versteli-
mechanismus erliutert werden, mit dessen Hilfe
der seitliche Abstand der Greifer 36 und 38 ver-
stellt werden kann, um unterschiedlich breite Eti-
ketten handhaben zu k8nnen.

In den beiden Seitenplatten 54 und 56 sind
rechts- und linksgéngige Gewindespindeln 58 und
62 gelagert, deren nach auBen abstehende Enden
einen Drehknopf 60 bzw. 64 tragen. Die Gewindes-
pindeln 58 und 62 durchgreifen fest mit den Flh-
rungsblichsen 24 und 26 verbundene Gewinde-
blécke 70 und 68, und die Enden der Gewindes-
pindein werden von einer Gewindehiilse 66 gehal-
ten. Da die beiden Fiihrungsblchsen 24 und 26 in
seitlicher Richtung, also quer zu ihrer LAngsachse,
bewegbar auf den Blechen 16 und 18 gelagert
sind, 148t sich durch Drehen an beispielsweise dem
Drehknopf 60 oder 64 die seitliche Lage der Fuh-
rungsblichse 24 verdndern; denn wenn sich die
Gewindespindel 58 in dem mit einem Innengewin-
de auf der Gewindespindel sitzenden Gewinde-
block 70 dreht, wihrend die Gewindespindel 58
selbst in der Seitenplatte 54 axial unbeweglich
drehbar gelagert ist, wird die Fhrungsbiichse 24
zur Seitenplatte 54 hin oder von dieser weg be-
wegt. Mit der Bewegung der Flihrungsbiichse 24



9 EP 0 446 397 Al 10

bewegen sich auch die dazugeh®rige Flhrungs-
stange 28 und der damit gekoppelte Greifer 36 in
seitlicher Richtung.

Da die Steigung der Gewindespindel 62 und
des Gewindeblocks 68 zur Gewindespindel 58 und
dem Gewindeblock 70 gegenléufig ist, verstellt sich
die Fihrungsblichse 26 um den gleichen Betrag in
entgegengesetzter Richtung, also symmetrisch, zur
Mitte.

Obwohl in der Zeichnung nicht ndher darge-
stellt, ist die rechte untere Fihrungsplatte 12 mit
der Flihrungsbiichse 24 zu einer Bewegungseinheit
gekoppelt. Gleiches gilt flir die linke untere Seiten-
platte 40 und die Flihrungsblichse 26. Wenn also
der Abstand zwischen den beiden Greifern 36 und
38 zur Anpassung an eine bestimmte Etikettengro-
Be gedndert wird, dndert sich auch die Breite des
Fuhrungskanals 10.

Nachdem die Greifer 36, 38 mit dem von ihnen
gehaltenen Etiketts E zur Néhstelle 4 hin bewegt
wurden, wird die Vorrichtung abgesenkt, bis die
Greifer auf dem Nahgut aufliegen und das Etikett
so nahe wie méglich an das Nahgut kommt, damit
beim Andriicken mit dem Stempel kein Verzug
entsteht. Dann wird dort ein Stempel abgesenkt, so
daB das Etikett E gegen den Stoff S gedriickt wird,
und anschlieBend werden die beiden Greifer 36, 38
wieder in die in Fig. 1 dargestelite Position zurlick-
gezogen, so daB die wieder in der Ubernahmesta-
tion befindlichen Greifer das néchste Etikett aui-
nehmen kdnnen.

Anhand von Fig. 4 wird der Bewegungsablauf
an der Nihstelle ndher erldutert. In Fig. 4 ist auf
der linken Seite der Zustand kurz nach Eintreffen
der Greifer an der Nihstelle dargestellt, rechts in
Fig. 4 ist der Zustand dargestellt, kurz bevor die
Greifer die N#hstelle wieder verlassen, um in die
Ubernahmestation zurlickzukehren.

Es ist ersichtlich, daB in der Darstellung nach
Fig. 4 einmal der linke und einmal der rechie
Greifer dargestelit ist. Tatséchlich bewegen sich
aber beide Greifer gleichzeitig und symmetrisch
zueinander, so daB im folgenden der flir den einen
Greifer beschriebene Vorgang sinngemis auch flir
den anderen Greifer gilt.

Der Greifer 38 hdlt den linken Rand des Eti-
ketts E zwischen der unteren Greiferbacke 42 und
der oberen Greiferbacke 46. Das Etikett E selbst
hat noch einen gewissen Abstand von dem darun-
terliegenden Stoff S, bedingt durch die Hohe der
unteren Greiferbacke 42 unterhalb der Auflageflé-
che.

Nun wird von oben aus einem Stempelzylinder
88 ein Stempelkolben 90 abgesenkt, der an seinem
unteren Ende eine Stempelplaite 92 trdgt. Die
Stempelplatte 92 legt sich auf die Oberseite des
Etiketts E zwischen den beiden Greifern 36 und 38.

In seiner untersten, rechts in Fig. 4 dargestell-
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ten Stellung driickt die Stempelplatte 42 das Etikett
E fest gegen den Stoff S. Nun wird die obere
Greiferbacke 44 pneumatisch nach oben bewegt,
und anschliefend wird die untere Greiferbacke 40
nach rechts bewegt. Damit ist das Etikett E an
seinen Rindern frei, und die Greifer 36 und 38
kénnen zurlickgezogen werden. Die beiden unteren
Greiferbacken 40 und 42 werden wieder aufeinan-
der zu verschoben, um die links in Fig. 4 darge-
stelite Lage einzunehmen, in der sie zur Aufnahme
des n#chsten Etiketts bereit sind. Die beiden obe-
ren Greiferbacken 44 und 46 verbleiben noch in
der angehobenen Stellung.

Patentanspriiche

1. Vorrichtung zum Zufilhren von Etiketten zu ei-
ner Ndhstelle einer Industriendhmaschine, um-
fassend:

a) einen der Nahstelle (4) benachbart posi-
tionierbaren Tréger (6), und

b) eine an dem Triger (6) etwa horizontal
geradlinig bewegbare Aufnahmevorrichtung
(36, 38), die ein Etikett (E) an einer von der
Nihstelle (4) fernen Ubernahmestation (Fig.
1) aufnimmt, dann zu der Nhstelle (4) be-
wegt wird, wo ein Andriickstempel (88, 90,
92) das Etikeit gegen einen darunterliegen-
den Stoff (S) driickt, und anschliefend leer
zu der Ubernahmestation zurlickbewegt
wird,

gekennzeichnet durch folgende Merkmale:
¢) die Aufnahmevorrichtung weist zwei Grei-
fer (36, 38) auf, die mit einem einstellbaren
Zwischenabstand quer zur Bewegungsbahn
zwischen Nahstelle und Ubernahmestation
angeordnet sind, und

d) jeder Greifer (36, 38) besitzt eine an
einem Randabschnitt des Etiketts (E) an-
greifende Klemmeinrichtung (48, 44; 50,
46).

2. Vorrichtung nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
daB jeder Greifer (36, 38) aufweist:

- eine mit einer Aufnahmefldche (48, 50)
versehene untere Greifbacke (40, 42),
und

- eine nach unten und nach oben bsweg-
bare, als Kiemmelement fungiersnde
obere Greifbacke (44, 46).

3. Vorrichtung nach Anspruch 2,
dadurch gekennzeichnet,
daB beide Greifer (36, 38) horizonta! nach au-
Ben bewegbar sind.

4. Vorrichtung nach Anspruch 2 oder 3,
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dadurch gekennzeichnet,

daB die obere und die untere Greifbacke (44,
48) je eines Greifers an einer Greiferhalterung
(39) gelagert sind.

Vorrichtung nach Anspruch 3 oder 4,

dadurch gekennzeichnet,

da die Greifer (36, 38) horizontal schwenkbar
sind.

Vorrichtung nach Anspruch 3, 4 oder 5,
dadurch gekennzeichnet,

daB die untere Greiferbacke (40, 42) horizontal
verschieblich ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 2 bis
61

dadurch gekennzeichnet,

daf beide obere Greiferbacken (44, 48) entlang
einer Filhrung (78, 80) vertikal verschieblich
sind.

Vorrichtung nach einem der Ansprliche 1 bis
7,

dadurch gekennzsichnet,

daB die Greifer (36, 38) um eine vertikale Ach-
se (A) drehbar sind.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 2 bis
8,

dadurch gekennzeichnet,

daB jede untere Greiferbacke (40, 42) zur Bil-
dung der Aufnahmefldche (48, 50) in der Ober-
seite eines Blocks eine Randausnehmung auf-
weist, die an dem der Nihstelle zugewandten
Ende sinen Anschlag (82) aufweist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
9,

dadurch gekennzeichnet,

daB der Trager als Grundplatte (6) ausgebildet
ist, auf dem durch seitliche Bleche (12-18) ein
nach oben offener Fiihrungskanal (10) gebildet
ist, der an der der Nihstelle (4) abgewandten
Seite eine Etikett-Aufgabestelle (8) aufweist
und an der anderen Seite an die Ubernahme-
station anschlieft, daB Uber dem Fihrungska-
nal (10) vor der Ubernahmestation ein Etikett-
Sensor (74) und eine Treiber-Luftdlise (76) an-
geordnet sind, und daB die Greifer (36, 38) an
der Ubernahmestation mit dem Fiihrungskanal
fluchten.

Vorrichtung nach Anspruch 10,

dadurch gekennzeichnet,

daf von dem Flihrungskanal aus sich eine
Etikett-Haltezunge (52) erstreckt, die liber das
in der Aufnahmevorrichtung (36, 38) befindii-
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12

13.

14.

15.

12

che Etikett (E) ragt.

Vorrichtung nach Anspruch 10 oder 11,
dadurch gekennzeichnet,

daB an dem Triger (6) fUr jeden Greifer (36,
38) eine Fiihrungsschienenanordnung (24, 26,
28, 30) und eine Vorschubanordnung (20, 22,
32, 34) gelagert sind, und daB sich quer zur
Greifer-Vorschubrichtung eine Verstellvorrich-
tung (58-70) ersireckt, die mit der Flhrungs-
schienenanordnung in Eingriff steht, die ihrer-
seits mit den Greifern (36, 38) gekoppelt ist.

Vorrichtung nach Anspruch 12,

dadurch gekennzeichnet,

daB die Fihrungsschienenanordnung flr jeden
Greifer (36, 38) eine damit gekoppelte Fiih-
rungsstange (28, 30) aufweist, die ldngsver-
schieblich in einer am Triger gelagerten Blich-
se (24, 26) l4uft, und daB die Blichse in Ein-
griff steht mit einer Gewindespindel (58, 62),
die sich quer Uber den Triger (6, 54, 56)
erstreckt und an diesem drehbar gelagert ist.

Vorrichtung nach einem der Ansprliche 1 bis
13,

dadurch gekennzeichnet,

daB sidmtliche gesteuert zu bewegenden Teile
einen pneumatischen Antrieb aufweisen.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 10 bis
14,

dadurch gekennzeichnet,

daB die Breite des Flihrungskanals (10) ent-
sprechend dem Zwischenabstand der Greifer
(36, 38) verstellbar ist.
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