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@ Dispositif de commande de fonctions par le fond du boitier d’'une montre.

@ Le dispositif de commande de fonctions par le fond du boitier d'une montre-bracelet est constitué
principalement d’une partie centrale (11) dudit fond (10), déformable sous I'action d'une pointe (12)
extérieure, et venant établir un contact entre un prolongement (22) de P'écran magnétique (21) et un
contact de piste (23) du circuit électronique.

A coté de I'améiioration esthétique du boitier, le dispositif selon linvention permettant de supprimer
la couronne de remontage ainsi que les éventuels boutons-poussoirs visibles genéralement sur le
pourtour du boitier, le dispositif nest pas actionnable intempestivement vu qu'il est nécessaire d'agir
sur une portion trés précise du fond du boitier, cette portion précise étant située exactement au centre
du fond de boite, il n'est pas nécessaire de lui prévoir un indexage en rotation.

Ce dispositif s'adapte aussi bien aux boitiers en matiére synthétique qu'a ceux en métal. Il ne
nécessite la présence d’aucune piéce supplémentaire sur le mouvement que celles déja prévues pour
son fonctionnement.
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La commande des différentes fonctions d'une
montre-bracelet se fait généralement par un ou plu-

sieurs organes de commande disposés sur le pour--

tour du boitier, notamment par la couronne de
remontage et/ou différents boutons-poussoirs.

Pour des raisons esthétiques, il peut étre intéres-
sant de loger ces commandes en un endroit invisible
lorsque la montre-bracelet est portée, cet endroit invi-
sible étant le fond du boitier. D'autre part, lorsque
ladite montre-bracelet est construite de maniére étan-
che, la présence de la couronne de remontage et/ou
de boutons-poussoirs traversant le boitier sont des
points faibles concernant I'étanchéité de la montre et
nécessitent généralement des solutions compliquées
et coliteuses afin que I'étanchéité de ces passages
soit assurée.

Des systémes de commande de fonctions par le
fond du bottier ont déja été développés; en particulier
les demandes de brevet FR-A-2.530.045 et FR-A-
2.582.821 mentionnent des montres-bracelets dontla
mise & I'heure est commandée par une pression sur
le fond déformable d’un boitier en matiére plastique.
Dans ces cas, toute ou une portion importante de la
surface du fond étant déformable, la commande peut
étre actionnée intempestivement si la montre-brace-
let est trop serrée contre le poignet ou par la pression
hydraulique lorsque la montre en question est plon-
gée dans I'eau. D’autre part, afin de pouvoir transmet-
tre la commande depuis le fond en matiére plastique,
vers I'électronique du mouvement, des contacts spé-
ciaux sont prévus sur le fond du mouvement, ce qui
renchérit le coiit de la montre. Il en estde méme dans
le document SU-A-501.388 qui décrit un dispositif de
contact actionnable par une pointe, mais ot ledit dis-
positif forme un assemblage spécial qui est ajouté au
fond de boitier. Le brevet FR-A-1.025.563, la
demande EP-A-224.030 ainsi que le Patent Abstract
of Japan concernant le brevet JP-A-57-3070 mention-
nent aussi des dispositifs actionnables par le fond du
boitier mais nécessitant des contacts suppiémentai-
res a inclure au mouvement.

Le dispositif de commande par le fond selon
Pinvention se propose de pallier & ces inconvénients
en fournissant une montre-bracelet dont la
commande des fonctions ne peut étre actionnée qu'a
'aide d'une pointe quelconque, par exemple une
pointe de stylo ou alors la pointe d’'une tige spéciale-
ment prévue a cet effet, ce qui fait qu'aucune action
autre, par exemple un trop fort serrage autour du poi-
gnet, ou alors la pression hydraulique, ne peut
commander intempestivement la ou les fonctions de
la montre.

Drautre part, afin de diminuer le colt de produc-
tion d'une telle montre, la transmission de la
commande entre le fond et le circuit &lectronique doit
se faire sans qu'il soit nécessaire de prévoir une ou
plusieurs piéces supplémentaires & cet effet.

De plus, il peut étre intéressant de ne pas seule-
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ment limiter 'emploi d’un dispositif de commande par
le fond aux boitiers en matiére plastique, mais aussi
de pouvoir prévoir de tels dispositifs sur des boitiers
métalliques.

Afin de remplir ces exigences, le dispositif de
commande par le fond des fonctions d’'une montre-
bracelet comporte les caractéristiques mentionnées
dans les revendications.

Le détail et le fonctionnement du dispaositif sont
expliqués & partir du dessin en annexe avec les figu-
res ol:

la figure 1 représente une portion de montre-bra-

celet vue en coupe comprenant une premiére

forme d’exécution d’un dispositif de commande
par le fond,

la figure 2 représente une portion de fond de boi-

tier vue en coupe comprenant une deuxiéme

forme d’exécution d'un dispositif de commande
parle fond , et

la figure 3 représente une vue d'un mouvement

commandable par le fond du boitier.

Sur la figure 1, on a un boitier de montre 1, dans
lequel le mouvement 2 est fixé de maniére tout & fait
conventionnelle; dans le cas représenté ici, seul un
faible espace subsiste entre le fond 20 du mouvement
2 etle fond 10 du boitier 1. Ce boitier 1, ici en matiére
synthétique, est fait en une seule piéce, incluant le
fond 10. Ce fond 10 est construit afin d'étre assez
rigide pour ne pas se déformer, sauf la partie centrale
dudit fond comprenant en particulier une cavité 11, de
forme hémisphérique et qui est déformable, respecti-
vement susceptible de s’enfoncer, sous I'action d’'une
pointe 12 quelconque. Lors de son mouvement de
dé&formation, la partie centrale 13 du fond 10, située
directement & I'opposé de la cavité 11, vient appuyer
sur une partie élastique en rehaussement 22 d’'une
piece métallique 21 du mouvement 2, donton verra la
fonction principale plus loin. Par la poursuite du mou-
vement d’enfoncement de la partie centrale 13, la par-
tie élastique en rehaussement 22 vient en contact
avec un contact de piste 23 d'un circuit électronique
commandant ainsi la fonction désirée, soit générale-
mentla fonction de remise & ’heure. Vu que le contact
entre la partie élastique en rehaussement 22 et le
contact de piste 23 ne peut étre commandé intempes-
tivement, mais seulement sous I'action de la pointe 12
agissant sur la cavité 11, il n’est pas nécessaire de
prévoir un déblocage séparé de la commande de la
fonction.

Comme il a été dit plus haut, la pointe 12 peut étre
une pointe de stylo ou d’un autre accessoire courant,
ou alors étre la pointe d'une tige ad-hoc prévue 4 cet
effet et logée en cas de non-emploi dans un alésage
prévu dans 'épaisseur du boitier duquel il est facile de
la retirer pour emploi.

Une autre forme d’'exécution du dispositif de
commande par le fond de boitier est représentée & la
figure 2, prévue plus particuliérement pour une mon-
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tre & boftier métallique. Dans ce cas, le fond 10 est
percé de part en part d’'un trou de forme circulaire 14
comprenant I'épaulement 14a. Un bouton 15 vient se
loger dans le trou circulaire 14, ety est retenu par une
bague élastique 14b. Un ressort ou un joint élastique
16 situé entre I'épaulement 14a et un aufre épaule-
ment du bouton 15 tend & repousser le bouton 15 vers
Pextérieur du boftier. Par I'action de la pointe 12
contre une cavité 15a du bouton 15, ce derier
s’enfonce et vient actionner un contact situé sur le
fond du mouvement (non représenté) comme précé-
demment. Le bouton 15 peut éfre soit en matiére
synthétique, soit en métal; on peut trouver alors deux
formes d'exécution, la premiére ou le bouton 15 est
recouvert, par coliage, d’une couche 15b de matiére
synthétique afin d'actionner le contact comme men-
tionné précédemment ou alors n’étant pas revétu de
cette couche de matiére synthétique, il peut directe-
ment constituer un des éléments du contact et ame-
ner un potentiel de masse par exemple, sur un contact
de piste du circuit électronique de commande. La
forme d’exécution représentée du dispositif ne
comporte aucun moyen d’étanchéité, mais il serait
facile d'y ajouter un quelcongue moyen d’'étanchéité
selon P'état connu de la technique. Comme pour la
premiére forme d'exécution, le bouton-poussoir ne
peut étre déclenché intempestivement vu que, & I'état
de repos, la cavité 15a est Iégérement enfoncée dans
le trou 14.

Le mouvement 2 représenté & la figure 3 du coté
du fond de boitier, comporte en particulier un écran
magnétique 21 comprenant un prolongement élasti-
que rehaussé 22; c’est cette partie élastique rehaus-
sée 22 qui lorsqu’on appuie dessus vient établir un
contact avec le contact de piste 23 reliée a un circuit
de commande électronique 24, Ainsi, il n'est pas
nécessaire de prévoir une piéce supplémentaire afin
d’assurer le contact, celui-ci étant produit entre deux
éléments, I'écran 21 et le contact de piste 23 déja
existant dans le mouvement 2, seuls e prolongement
de I'écran 21 et le rehaussement élastique 22 sont
adaptés au dispositif de commande par le fond. De
maniére avantageuse, le contact de piste 23 sera
situé au centre du calibre, de méme que la partie ter-
minale durehaussement élastique 22, afinquelorsde
Iinsertion du mouvement 2 dans le boitier, ces deux
éléments viennent automatiquement se loger en face
de la partie centrale du fond de boitier oil se trouve
soitla partie déformable du fond de boitier, soit le bou-
ton-poussoir, selon la forme d’exécution adoptée.

Vu qu'il n'est pas nécessaire de déverrouiller la
fonction avant de la commander, il est possible de
commander une ou plusieurs fonctions a I'aide d'un
seul dispositif de commande selon I'invention, par
exemple en pressant tout d’abord selon un code pré-
déterminé, respectivement selon une durée donnée,
afin de différencier les fonctions commandées; rien
ne s'oppose de plus a ce que le fond de boftier soit

10

15

20

25

30

35

40

45

muni de plusieurs dispositifs de commande selon
Pinvention, placés en des endroits choisis du fond,

- soit en face de différents contacts de pistes, afin de

commander une pluralité de fonctions différentes
selon les besoins.

Ainsi, le dispositif de commande de fonctions par
le fond d’un boitier de montre selon I'invention remplit
a satisfaction les exigences posées, soit une amélio-
ration esthétique de la montre en supprimant la cou-
ronne de  remontage et/ou d’éventuels
boutons-poussoirs situés sur le pourtour du bofiier; de
plus, de par la conception du systéme proposé,
aucune commande intempestive ne peut étre action-
née, que ce soit en serrant frop fort le boitier contre
le poignet ou par I'action de la pression hydraulique
lorsque I'utilisateur plonge avec sa montre; 1a concep-
tion du systéme proposé est avantageuse dans la
mesure ol le mouvement ne nécessite aucune piéce
complémentaire, mais une simple adaptation d'élé-
ments existants; enfin le dispositif de commande
selon I'invention s’adapte tant aux boitiers en matiére
synthétique q'aux boitiers métalliques, nécessitant
dans ce cas une étanchéification complémentaire si
désirée.

Dans le cas de boites non monobloc, a fond
séparé, il n’est pas nécessaire de prévair un position-
nement angulaire du fond car la partie déformable est
située exactement en son centre.

Revendications

1-Dispositif de commande d’une fonction sur une
montre-bracelet, caractérisée en ce que ladite
commande est effectuée au moyen d'une pointe {(12)
agissant sur une partie centrale (11) déformable du
fond (10} du boitier de ladite montre-bracelet, et en ce
que ladite commande est transmise a une portion de
piéce (22) faisant déja partie du mouvement de ladite
montre-bracelet.

2-Dispositif selon la revendication 1, caractérisé
en ce que ladite portion de piéce (22) faisant déja par-
tie du mouvement de la montre-bracelet est un prolon-
gement de I'écran magnétique (21).

3-Dispositif selon la revendication 1 ou 2, carac-
térisé en ce que la partie centrale déformable du fond
de boitier de la montre-bracelet est constituée d'une
cavité (11) de forme approximativement hémisphéri-
que faite dans ledit fond de boitier.

4-Dispositif selon la revendication 3, caractérisé
en ce que ledit fond de boitier est en matiére synthé-
tique.

5-Dispositif selon la revendication 1 ou 2, carac-
térisé en ce que la partie centrale déformable du fond
de boitier de la monfre-bracelet est constituée d’un
bouton (15) & ressort traversant ledit fond de boitier.

6-Dispositif selon la revendication 5, caractérisé
en ce que ledit fond de boitier est métailique.
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7-Dispositif selon 'une des revendications précé-
dentes, caractérisé en ce qu'une pointe amovible est
logée dans une partie du boitier de ladite montre-bra-
celet.

8-Dispositif selon 'une des revendications précé- 5
dentes, caractérisé en ce que la fonction commandée
est une mise & I'’heure de la montre-bracelet.

8-Dispositif selon I'une des revendications précé-
dentes, caractérisé en ce que la fonction commandée
estune autre fonction que lamise a'heuredelamon- 10
tre-bracelet.

10-montre-bracelet caractérisée en ce quelle
comporte un ou plusieurs dispositifs selon 'une des
revendications précédentes. )
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