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) Vorspinnmaschine.

@ Gegenstand der Erfindung ist eine Vorspinnma-
schine (Flyer) mit einer Vielzahl von gleichartigen
Spinneinheiten S1 bis Sm, deren Aggregate, wie
Spinnflligel SF, Spulen SP, Streckwerke SW, von
jeweils gesonderten Motoren angetrieben werden.
ErfindungsgemiR ist die Vorspinnmaschine in von-
einander unabhéngige Sektionen (SE1 bis SEn) un-
terteilt, von denen jede mehrere Spinneinhsiten (SP1
bis SPm) aufweist. Die gleichartigen Aggregate (SF,
SP, SW) der Spinneinheiten (S1 bis Sm) jeder Sek-
tion (SE1 bis SEn) werden jeweils gemeinsam von
einem sigenen separat angesteusrten Antriebsmotor
(A11 bis A16) angetrieben.
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Die Erfindung betrifft eine Vorspinnmaschine
der im Oberbegrifi des Patentanspruchs 1 angege-
benen Gattung.

Bei herkdmmlichen auch als Flyer bezeichne-
ten Vorspinnmaschinen werden die verschiedenen
Aggregate aller Spinneinheiten, wie beispielsweise
die Streckwerke, die Fllgel, die Spulenwagen usw.,
von einem gemeinsamen Motor iiber verschieden-
artige Geftriebezlige angetrieben. Trotz gewisser
energetischer und antriebstechnischer Vorziige die-
ses Maschinentyps, besteht ein grundsitzlicher
Nachteil darin, daB bei einer Stérung oder einem
Ausfall nur eines einzigen Aggregats in einer
Spinneinheit, die gesamte Maschine stillgesetzt
werden muB, bis der Schaden behoben ist. Dieser
Nachteil wirkt sich entscheidend auf die Gesamtiei-
stung der Maschine aus.

Aus der DD-PS 217 832 ist eine Vorspinnma-
schine bekannt, bei der die einzelnen Aggregate
d.h. die Streckwerke, die Fliigel, die Spulen, die
Spulenwagen usw. aller Spinneinheiten von je ei-
nem Motor gemeinsam angetrieben werden. Dieser
Flyer hat gegeniiber den herk&mmlichen Vorspinn-
maschinen den Vorzug, daB die Antrisbsmotoren
hinsichtlich Betriebsleistung, Drehzahibereich oder
dgl. an die Bewegungsverhiltnisse der zugehori-
gen Funktionsaggregate angepaBt werden kénnen,
was die Steuerung und auch die Auslegung der
Getriebezlige wesentlich vereinfacht. Auch diese
Maschinenausfiihrung ist jedoch mit dem Nachteil
behaftet, daB bei St6rung oder Ausfall nur eines
Einzelaggregats und/oder beim Spulenwechsel die
gesamtie Maschine mit allen Antrieben abgeschaltet
werden mus.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, bei
Unterbrechung des Spinnvorgangs in einzelnen
Spinneinheiten Stillstdnde der gesamten Vorspinn-
maschine weitgehend zu vermeiden.

Diese Aufgabe wird erfindungsgem&s durch
die im Patentanspruch 1 angegebenen Merkmale
geldst.

GemdB der Erfindung ist die Vorspinnmaschine
in voneinander unabhingig funktionsfihige Sektio-
nen unterteilt, wobei den in jeder Sektion enthalte-
nen Funktionseinheiten gleicher Art jeweils ein se-
parater Antrieb zugeordnet ist, welcher in Abh3n-
gigkeit von den Uibrigen Antrieben der betreffenden
Sektion selbstéindig angesteuert werden kann. Vor-
teilhaft sind alle Antriebe mit einem den Sektionen
Uibergeordneten Leitrechner verbunden, wobei jede
Sektion liber eine eigene ggf. elektronische Steue-
reinheit verfligen kann.

Die Erfindung bringt u.a. den Vorteil, dap die
einzelnen Sektionen der Vorspinnmaschine auto-
nom arbeiten kdnnen, da sie nur durch den zentra-
len Leitrechner zu einer Gesamtmaschine verknlpft
sind. Bei einer Stérung eines Aggregats in einer
Spinneinheit muf daher nur die zugehdrige Sektion
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abgeschaltet bzw. stillgesetzt werden, wobei alle
Spinneinheiten der anderen Sektionen normal wei-
terarbeiten k&nnen. Uber lingere Betriebszeiten er-
gibt sich dadurch eine erhebliche Verminderung
der Totzeiten und eine entsprechende Steigerung
der Gesamtleistung der Maschine. Der durch die
vergréBerte Anzahl an Antriebsmotoren bedingte
Mehraufwand wird durch die Versinfachung der
Getriebezlige und durch ein verbessertes Steuer-
verhaiten der Einzelaggregate kompensiert. Der
Energieverbrauch reduziert sich durch die verrrin-
gerte Anzahl an mechanischen Baugruppen und
das sektionsweise Stillsetzen der Funktionsseinhei-
ten. Die Bewegungsubertragung wird durch die
verkiirzten Ubertragungswege zwischen den Antrie-
ben und zugehdrigen Aggregaten exakter, was zu
einem exakteren Spulenaufbau flihrt. Infolge der
Selbsténdigkeit der einzelnen Sektionen ist die
Stellung der Fliigel von Sektion zu Sektion unter-
schiedlich, so daB die Vorspinnmaschine insgesamt
ruhiger 8uft.

Weitere Vorzlige und Besonderheiten der Erfin-
dung sind der folgenden Beschreibung eines in der
Zeichnung dargesteliten Ausfiihrungsbeispiels ent-
nehmbar. Es zeigen:

Fig. 1 ein Blockschema einer in Sektionen
unterteilten Vorspinnmaschine mit Ba-
sisrechnern und einem Leitrechner,

Fig. 2 Einzelheiten einer Sektion der Vor-

spinnmaschine.

Die Vorspinnmaschine nach Fig. 1 ist in n
Sektionen SE1 bis SEn unterteilt, die funktioneli
voneinander getrennt sind und lediglich durch ge-
meinsame Gestellbaugruppen miteinander verbun-
den sein kénnen. Jede Sektion SE1 bis SEn ent-
halt eine vorbestimmte Anzahl an Spinneinheiten
S1 bis S$12, wobei zu jeder Spinneinheit S1 bis $12
ein Spinnfliigel SF, mindestens eine Spule SP und
ein Streckwerk mit Walzen SW1, SW2 und SW3
gehdrt. Bei dem in Fig. 1 dargesteliten Ausfiih-
rungsbeispiel sind die Spulen SP jeder Sektion
SE1, SE2 bzw. SEn jeweils auf einem gemeinsa-
men Spulenwagen SPW nebeneinander angeord-
net. Die einzelnen Aggregate SF, SP, SW1, SW2
und SW3 der ersten Spinneinheit S1 der ersten
Sektion SE1 sind in Fig. 1 durch Schraffur gekenn-
zeichnet.

Die einzelnen Aggregate SF, SP, SW1, Sw2
und SW3 flir die Spinneinheiten S1 bis $12 jeder
Sektion SE1 bis SEn werden von je einem An-
tricbsmotor A11 bis A16 bzw. A21 bis A26 bzw.
An1 bis An6 jeweils gemeinsam angetrieben. Je-
dem Spulenwagen SPW jeder Sektion SE1 bis SEn
ist jeweils ein Antriebsmotor A13 bzw. A23 bzw.
An3 zugeordnet. Der Antriebsmotor A11 treibt so-
mit die Spinnflligel SF aller Spinnsinheiten S1 bis
S12 der Sektion SE1 an. Entsprechend werden die
Spulen SP und die Streckwerks-Walzen SW1, SW2



3 EP 0 455 254 A2 4

und SW3 der Sektion SE1 jewsils gemeinsam von
den zugehdrigen Antriebsmotoren A12, A14, A15,
A16 angetrieben. Ferner verfiigt jede Sektion SE1
bis SEn Uber einen eigenen Betriebsrechner B1 bis
Bn, von dem die Antriebsmotoren A11 bis A16 ...
An1 bis An6 angesteuert werden. Die Betriebsrech-
ner B1 bis Bn sind an einen gemeinsamen Leit-
rechner LR angeschlossen.

Diese beschriebene Struktur kann den Gege-
benheiten an der Vorspinnmaschine entsprechend
der Anzahl der Spinneinheiten und deren anzutrei-
benden Aggregaten problemlos angepaft werden.

Wihrend des Betriebes der Vorspinnmaschine
errechnen die Betriebsrechner B1 bis Bn die not-
wendigen {extiliechnologischen Werte fir die
Spinneinheiten jeder Sektion und ermitteln daraus
die jeweiligen elekirischen StellgréBen flr die An-
triebsmotoren. Die Betriebsrechner B1 bis Bn er-
fassen {iber entsprechende Sensoren an den
Spinneinheiten bzw. deren Aggregaten beispiels-
weise den Beginn und das Ende des Spulenauf-
baus, die Ursachen fir notwendige Prozefkorrektu-
ren, wie z.B. UnregelméBigkeiten im Luntenlauf,
und Prozefunterbrechungen, wie Band- oder Lun-
tenbruch, und ermitteln danach die notwendigen
StellgréBen in Ubereinstimmung mit den Spinnge-
setzen. Sie steuern auch die Wiederaufnahme des
Prozesses nach einer Unterbrechung.

Die Tétigkeit der Betriebsrechner B1 bis Bn
wird durch den Leitrechner LR koordiniert, in den
die notwendigen textiltechnologischen Ausgangsda-
ten fUr den jeweiligen Spinnprozef manueil oder
mittels Datentrdger eingegeben werden. Der Leit-
rechner LR verarbeitet diese Daten und gibt Be-
fehlsdaten bzw. -signale an die Rechner B1 bis Bn
weiter. Auch Korrekturen und Eingriffe des Bedien-
personals erfolgen Uber den Leitrechner LR, der
auch mit einer hdheren Kompetenz ausgestatist
sein kann, um zus8izlich Aufgaben der Betriebs-
rechner B1 bis Bn zu Ubernehmen. In diesem Fall
kdnnen statt der Betriebsrechner B1 bis Bn einfa-
che Steuereinheiten eingesetzt werden.

In Fig. 2 sind eine Sektion SEn volistdndig und
die beiden seitlich angrenzenden Sektionen SEn-1
und SEn +1 teilweise in perspektivischer schemati-
scher Ansicht dargestellt. Gleiche Bauteile zu Fig.
1 sind mit gleichen Bezugszeichen und entspre-
chend ge@inderten Indizes versehen. Wie darge-
stellt enthilt jede Sektion ein sigenes Gestell GB,
dessen Seitenwénde dicht nebeneinander angeord-
net und durch gesignete Verbindungsmittel anein-
ander befestigt werden kdnnen, wie es flir die
rechte Seitenwand der mittleren Sektion SEn dar-
gestellt ist. In jedem Gestell GB ist ein Spulenwa-
gen SPW angeordnet, der die vom gemeinsamen
Motor An2 angetriebenen Spulen SPn dieser Sek-
tion trdgt und zur Ausflihrung der Verlegebewe-
gung vom Antriebsmotor An3 Uber ein geeignetes
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Getriebe vertikal in nicht dargestellten Flihrungen
verfahrt. Im Gestell GB ist ferner ein Tragholm TG
befestigt, an dem die Spinnflligel SF der Sektion
gelagert sind, die gemeinsam von dem Antriebs-
motor An1 Uber den strickpunktiert dargesteliten
Getriebezug angetrieben werden. Das Streckwerk
jeder Spinneinheit enthélt drei Walzenpaare SW1,
SW2 und SW3, wobei die einzelnen Walzenpaare
SW1 bzw. SW2 bzw. SW3 aller Spinneinheiten S1
bis S12 der Sekion SEn jeweils von den Motoren
And bzw. An5 bzw. Ang angetrieben werden. Ent-
sprechendes gilt flr die benachbarten Sektionen.

Die Erfindung ermdglicht eine optimale Anpas-
sung der Vorspinnmaschinen an &rtliche Gegeben-
heiten ebenso wie an wechselnden Leistungsbe-
darf. So kdnnen die einzelnen Sektionen nicht nur
nebeneinander, sondern auch gegeneinander win-
kelversetzt und/oder insel- bzw. kreisférmig ange-
ordnet werden, um besonderen betrieblichen bzw.
rdumlichen Gegebenheiten Rechnung zu tragen.
Ferner lassen sich bestehende Maschinen auf ein-
fache Weise auf h&here Leistung nachriisten, in-
dem eine oder mehrere Sektionen einfach ange-
baut und ihre Betriebssteuerungen bei Bedarf an
den Leitrechner angeschlossen werden.

Patentanspriiche

1. Vorspinnmaschine mit einer Vielzahl von
Spinneinheiten, deren Aggregate, wie Spinnfli-
gel SF, Streckwerke SW, Spulen SP usw., von
jeweils gesonderten Motoren angetrieben wer-
den,
dadurch gekennzeichnet, daB
die Vorspinnmaschine in voneinander unab-
hdngige Sektionen (SE1 bis SEn) mit jeweils
mehreren Spinneinheiten (S1 bis Sm) unterteilt
ist, wobei die gleichartigen Aggregate (SF, SP,
SW) der Spinneinheiten, (S1 bis Sm) jeder
Sektion (SE1 bis SEn) jeweils gemeinsam von
einem eigenen separat angesteuerten Antriebs-
motor (A11 bis A16) angetrieben sind, und daB
alle Antriebe mit einem den Sektionen iberge-
ordneten Leitrechner verbunden sind.

2. Vorspinnmaschine nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daB den Antriebsmotoren je-
der Sektion eine Steuersinheit bzw. ein Be-
triebsrechner (B1 bis Bn) zugeordnet ist.

3. Vorspinnmaschine nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, da die Steuereinhei-
ten (B1 bis Bn) aller Sektionen (SE1 bis SEn)
an einen Leitrechner (LR) angeschlossen sind.

4. Vorspinnmaschine nach einem der Anspriiche
1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB jede
Sektion (SE1 bis SEn) eine sigenstidndige
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Tragkonstruktion (GB) flir die Spinneinheiten
(S1 bis Sm) aufweist, in der ein Spulenwagen
(SPW) motorisch verfahrbar angeordnet ist.
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