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Appareil pour I’élimination des fibres et des duvets textiles.

La présente invention concerne un appareil pour I’élimination des fibres et des duvets textiles.

Appareil, principalement composé, d’'une part, d'un corps essentiellement creux, constitué par un
carter et par une poignée de préhension, d’autre part, d'une broche disposée partiellement, avec faculté
de rotation, dans ledit carter et solidaire d’'un volant d’inertie et, enfin, d’'un dispositif d’entrainement en
rotation de I'ensemble broche-volant d'inertie, appareil caractérisé en ce que la broche (4) est assujettie
en translation au carter (2) au moyen d’'un dispositif (7) de fixation amovible et accessible de I'extérieur,
sans démontage dudit corps (1) creux ou dudit carter (2), permettant ainsi un changement rapide de
ladite broche (4).
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La présente invention concerne le domaine de
I'industrie textile et plus particuliérement du nettoyage
des machines textiles, notamment durant leur fonc-
tionnement, et a pour objet un appareil pour I'élimina-
tion des fibres et des duvets textiles.

Il existe actuellement déja différents types
d’appareils pour le maintien de la propreté des machi-
nes textiles, notamment en cours de fonctionnement,
permettant par la récupération des fibres et des
duvets textiles de prévenir les enroulements de fibres
textiles autour des éléments en rotation desdites
machines, réduisant ainsi les risques de casse de fil
et, parconséquent, les arréts de machines etles inter-
ventions qui en découlent.

Ces appareils sont, en général, principalement
composés, d’'une part, d'un corps essentiellement
creux, constitué par un carter et par une poignée de
préhension, d’autre part, d'une broche maintenue par
une de ses extrémités, avec faculté de rotation, dans
ledit carter et solidaire d’'un volant d’inertie et, enfin,
d’un dispositif d’entrainement en rotation de I'ensem-
ble broche-volant d’inertie, la rotation de ladite broche
entrainant I'enroulement autour d'elle des duvets
et/ou des fibres qui entrent en contact avec elle.

Néanmoins ces appareils existants présentent
encore de nombreux inconvénients.

En effet, aucun n’autorise un changement rapide
de la broche et, notamment, sans démontage du
corps et/ou du carter. En outre, I'utilisation d’'un ou de
plusieurs paliers glissants sans roulement pour le gui-
dage en rotation de la broche et/ou du volant d’inertie
entraine, d’'une part, une usure importante au niveau
du ou desdits paliers et ne permet pas, d’autre part,
d’atteindre des vitesses de rotation élevées, ni des
durées importantes de rotation de I’ensemble broche-
volant d’inertie lancé.

Il est donc nécessaire d’actionner fréquemment
le dispositif d’entrainement en rotation pour garantir
une vitesse de rotation de la broche permettant un
enroulement rapide et efficace des duvets ou fibres
textiles autour de cette derniére.

Par ailleurs, du fait de la longueur de la broche,
les appareils existants sont souvent déséquilibrés et
nécessitent, par conséquent, pour leur manipulation,
un effort supplémentaire de la part de I'utilisateur,
notamment au niveau du poignet. La présente inven-
tion a pour but de pallier les inconvénients précités.

Elle a, en effet, pour objet un appareil pour I'éli-
mination des fibres et des duvets textiles, principale-
ment composé, dune part, dun corps
essentiellement creux, constitué par un carter et par
une poignée de préhension, d’autre part, d’'une bro-
che disposée partiellement, avec faculté de rotation,
dans ledit carter et solidaire d’un volant d’inertie et,
enfin, d’'un dispositif d’entrainement en rotation de
I’'ensemble broche-volant d’inertie, caractérisé en ce
que la broche est assujettie en translation au carter au
moyen d’un dispositif de fixation amovible et accessi-
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ble de I'extérieur, sans démontage dudit corps creux
ou dudit carter, permettant ainsi un changement
rapide de ladite broche.

L’invention sera mieux comprise grace a la des-
cription ci-aprés, qui se rapporte a un mode de réali-
sation préféré, donné a titre d’exemple non limitatif, et
expliqué avec référence aux dessins schématiques
annexés, dans lesquels :

la figure 1 est une vue écorchée en élévation laté-

rale de I'appareil conforme a I'invention, et

la figure 2 est une vue en coupe selon A-A de

I'appareil représenté a la figure 1.

Conformément a l'invention, et comme le mon-
trent les figures 1 et 2 des dessins annexés, 'appareil
pour I'élimination des fibres et des duvets textiles est
principalement composé, d’'une part, d'un corps 1
essentiellement creux, constitué par un carter 2 et par
une poignée de préhension 3, d’autre part, d’une bro-
che 4 disposée partiellement, avec faculté de rotation,
dans ledit carter 2 et solidaire d’'un volant d'inertie 5
et, enfin, d’'un dispositif 6 d’entrainement en rotation
de I'ensemble broche 4 -volant d’inertie 5, la broche
4 étant assujettie en translation au carter 2 au moyen
d'un dispositif 7 de fixation amovible et accessible de
I'extérieur, sans démontage dudit corps 1 creux ou
dudit carter 2, permettant ainsi un changement rapide
de ladite broche 4 par extraction hors dudit carter 2.

Selon une premiére caractéristigue de l'inven-
tion, représentée a la figure 1 des dessins annexés,
'ensemble broche 4 -volant d’inertie 5 est guidé en
rotation par au moins deux paliers 8, 8’ a roulement
9,9.

Ainsi, les frottements au niveau des paliers 8, 8’
sont réduits au minimum, permettant, d’'une part,
d’'atteindre des vitesses de rotation de I'ensemble
broche 4 -volant d’inertie 5 trés élevées et, d’autre
part, de conserver la vitesse de rotation acquise pen-
dant une durée importante. En outre, il sera égale-
ment possible de réduire la taille et la masse du volant
d’'inertie 5 et, par conséquent, la taille et la masse de
I'appareil conforme a 'invention, sans diminuer nota-
blement les performances dudit appareil.

Comme le montre également la figure 1 des des-
sins annexés, le volant d’'inertie 5 est, d’'une part, dis-
posé a lintérieur du carter 2, d’autre part, monté
directement sur un palier 8 a roulement 9 et, enfin,
situé dans la partie arriére dudit carter 2, opposée a
I'extrémité libre 10 de la broche 4, de maniére a servir
de contrepoids a ladite broche 4 par rapport a la poi-
gnée de préhension 3. Il en résulte un bon équilibrage
de 'appareil conforme a I'invention dans la main de
I'utilisateur et donc, une tenue facilitée dudit appareil,
du fait du report de masse résultant de la disposition
spécifique du volant d’inertie 5 dans le corps creux 1
et par rapport a la broche 4.

Conformément a une caractéristique de I'inven-
tion, représentée a la figure 1 des dessins annexés,
le dispositif 7 de fixation de la broche 4 est accessible
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de I'extérieur au moyen d’'un orifice 11 ménagé dans
le carter 2 et fermé par un bouchon 12 amovible.

Selon une premiere variante de réalisation de
I'invention, non représentée aux dessins annexés, le
dispositif 7 de fixation de la broche 4 se présente sous
la forme soit d’'une douille filetée, soit d’'une rondelle
élastique ou encore d'un clip, disposé(e) a proximité
immédiate de I'orifice 11.

Conformément a une seconde variante de réali-
sation de l'invention, représentée a la figure 1 des
dessins annexés, le dispositif 7 de fixation de la bro-
che 4 se présente avantageusement sous la forme
d’un écrou vissé sur une extrémité filetée 13 de la bro-
che 4 et en appui sur la partie 14 libre en rotation du
roulement 9 du palier 8 supportant le volant d’inertie
5.

Le démontage de la broche 4 consiste, par consé-
quent, a enlever, tout d’abord, le bouchon 12, puis a
dévisser I'écrou 7 au moyen d'un outil standard
correspondant pénétrant dans le carter 2 par |orifice
11 et, enfin, a extraire la broche 4 par l'orifice avant
15 du carter 2.

L’interchangeabilité aisée des broches 4 permet
d’adapter rapidement I'appareil, objet de I'invention, a
des circonstances d’utilisation et a4 des machines par-
ticulieres, par le choix de broches 4 correspondantes,
a savoir, magnétiques, amagnétiques, de longueurs
variables, etc..., mais également de changer une bro-
che 4 abimée.

Comme le montrent également les figures 1 et 2
des dessins annexés, le dispositif 6 d’entrainement
en rotation de I'ensemble broche 4 - volant d’inertie 5
est principalement constitué, d’'une part, par une
géchette 16 soumise a I'action d’un ressort 17 a
compression et munie d'un secteur denté 18 et,
d’autre part, par un pignon 19 engrenant avec ledit
secteur denté 18 et pourvu d’'une roue dentée 20 coo-
pérant directement avec un filetage 21 correspondant
de la broche 4, permettant ainsi de réaliser un entrai-
nement direct de la broche 4, d’ou il résulte une plus
grande robustesse et une complexité moindre de la
chaine cinématique constituée par le dispositif 6
d’entrainement en rotation. En outre, I'obtention d’un
sens de rotation de la broche 4 a gauche, par la réa-
lisation d’'une roue dentée 20 et d'un filetage 21
correspondants, autorise 'aménagement d’'une extré-
mité filetée 13 de réalisation standard, c’est-a-dire
avec un filetage a droite.

Conformément a une caractéristique de I'inven-
tion, représentée a la figure 2 des dessins annexés,
I'entrainement en rotation de la roue dentée 20 par le
pignon 19 est réalisé au moyen d'un dispositif de roue
libre 20°, monté sur le pignon 19 dans la roue dentée
20 et les solidarisent lors de l'actionnement de la
géachette 16 par I'utilisateur.

En effet, lorsque la gachette 16 est actionnée, le
secteur denté 18 entraine le pignon 19 qui lui-méme
entraine la roue dentée 20 par I'intermédiaire du dis-
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positif de roue libre 20’ et permet ainsi la rotation de
la broche 4 dans le sens correspondant, a savoir a
gauche. Afin de diminuer les contraintes et les frotte-
ments pouvant affecter la rotation de la broche 4, le
dispositif de roue libre 20’ se libére, lorsque la
géachette 16 est relachée ou n’est pas actionnée, et
désolidarise le pignon 19 de la roue dentée 20, cette
derniére pouvant alors continuer a tourner avec la
broche 4.

Selon une autre caractéristique de I'invention, et
comme le montrent les figures 1 et 2 des dessins
annexés, le corps 1 creux est avantageusement
composé de deux demi-corps 22, 22’ de conformation
identique, comportant sur leurs faces internes des
nervures 23 coopérant entre elles et/ou avec certains
éléments mobiles 4 et 20, lors de I'assemblage des
deux demi-corps 22 et 22’ entre eux, permettant ainsi
de réaliser un compartimentage du volume intérieur
du corps 1 creux et, par conséquent, de limiter les
dépbts de saletés dans ledit corps 1, notamment au
niveau du dispositif 6 d’entrainement en rotation.

Conformément a une caractéristique supplémen-
taire de I'invention, représentée aux figures 1 et 2 des
dessins annexés, I'appareil conforme a I'invention
comporte, en outre, une dragonne 24 fixée a I'extré-
mité libre de la poignée de préhension 3 au moyen
d’un crochet 25 flexible, permettant de détacher ladite
dragonne 24 du corps 1 del'appareil, et de libérer, par
conséquent, le poignet de I'utilisateur, lors d’'une trac-
tion importante due, par exemple, & I'entrainement
dudit appareil par des éléments tournants d’'une
machine textile.

Le corps 1 creux, ainsi que la gachette 16 et la
dragonne 24 sont avantageusement réalisés en des
matériaux synthétiques, préférentiellement thermo-
plastiques, alors que la broche 4 ainsi que le pignon
19 et la roue dentée 20 consistent en des métaux adé-
quats.

Enfin, les roulements 9 et 9’ sont de préférence
des roulements étanches, graissés a vie.

Bien entendu, l'invention n’est pas limitée au
mode de réalisation décrit et représenté aux dessins
annexés. Des modifications restent possibles, notam-
ment du point de vue de la constitution des divers élé-
ments ou par substitution d’équivalents techniques,
sans sortir pour autant du domaine de protection de
I'invention.

Revendications

1. Appareil pour I'élimination des fibres et des
duvets textiles, principalement composé, d’'une
part, d’'un corps essentiellement creux, constitué
par un carter et par une poignée de préhension,
d’autre part, d’'une broche disposée partielle-
ment, avec faculté de rotation, dans ledit carter et
solidaire d’un volant d’inertie et, enfin, d'un dispo-
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sitif d’entrainement en rotation de I'ensemble bro-
che-volant d’inertie, appareil caractérisé en ce
que la broche (4) est assujettie en translation au
carter (2) au moyen d’un dispositif (7) de fixation
amovible et accessible de [I'extérieur, sans
démontage dudit corps (1) creux ou dudit carter
(2), permettant ainsi un changement rapide de
ladite broche (4).

Appareil selon la revendication 1, caractérisé en
ce que I'ensemble broche (4) - volant d’inertie (5)
est guidé en rotation par au moins deux paliers (8,
8’) a roulement (9, 9').

Appareil selon I'une quelconque des revendica-
tions 1 et 2, caractérisé en ce que le volant d’iner-
tie (5) est, d'une part, disposé a l'intérieur du
carter (2), d’autre part, monté directement sur un
palier (8) a roulement (9) et, enfin, situé dans la
partie arriére dudit carter (2), opposée a I'extré-
mité libre (10) de la broche (4), de maniére a ser-
vir de contrepoids a ladite broche (4) par rapport
a la poignée de préhension (3).

Appareil selon I'une quelconque des revendica-
tions 1 a 3, caractérisé en ce que le dispositif (7)
de fixation de la broche (4) est accessible de
I'extérieur au moyen d'un orifice (11) ménagé
dans le carter (2) et fermé par un bouchon (12)
amovible.

Appareil selon I'une quelconque des revendica-
tions 1 a 4, caractérisé en ce que le dispositif (7)
de fixation de la broche (4) se présente sous la
forme soit d’'une douille filetée, soit d’'une rondelle
élastique ou encore d’un clip.

Appareil selon I'une quelconque des revendica-
tions 1 a 4, caractérisé en ce que le dispositif (7)
de fixation de la broche (4) se présente avanta-
geusement sous la forme d'un écrou vissé sur
une extrémité filetée (13) de la broche (4) et en
appui sur la partie (14) libre en rotation du roule-
ment (9) du palier (8) supportant le volant d’inertie

(5).

Appareil selon I'une quelconque des revendica-
tions 1 a 6, caractérisé en ce que le dispositif (6)
d’entrainement en rotation de I'ensemble broche
(4)volant d’inertie (5) est principalement consti-
tué, d’une part, par une gachette (16) soumise a
I'action d'un ressort (17) &8 compression et munie
d’un secteur denté (18) et, d’autre part, par un
pignon (19) engrenant avec ledit secteur denté
(18) et pourvu d’'une roue dentée (20) coopérant
directement avec un filetage (21) correspondant
de la broche (4).
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9.

Appareil selon la revendication 7, caractérisé en
ce que I'entrainement en rotation de la roue den-
tée (20) par le pignon (19) est réalisé au moyen
d’un dispositif de roue libre (20°), monté sur le
pignon (19) dans la roue dentée (20) et les soli-
darisant lors de I'actionnement de la gachette
(16) par I'utilisateur.

Appareil selon I'une quelconque des revendica-
tions 1 a 8, caractérisé en ce que le corps (1)
creux est avantageusement composé de deux
demi-corps (22, 22') de conformation identique,
comportant sur leurs faces internes des nervures
(23) coopérant entre elles et/ou avec certains élé-
ments mobiles (4 et 20), lors de I'assemblage des
deux demi-corps (22 et 22’) entre eux.

10. Appareil selon I'une quelconque des revendica-

tions 1 a2 9, caractérisé en ce qu’il comporte éga-
lement une dragonne (24) fixée a I'extrémité libre
de la poignée de préhension (3) au moyen d’un
crochet (25) flexible.
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