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©  L'invention  concerne  un  ouvre-boîtes  compre- 
nant  un  moteur  électrique  (2)  entraînant  en  rotation 
un  arbre  (4)  portant  une  roulette  (7),  ainsi  qu'une 
molette  coupante  (9),  ledit  arbre  étant  monté  à  la 
fois  rotatif  et  mobile  axialement  au  moyen  d'un  mé- 
canisme  entraîneur  bidirectionnel  comportant  un  res- 
sort  de  compression  (14)  et  d'un  dispositif  d'inver- 
sion  du  sens  de  rotation  de  l'arbre  comportant  deux 
commutateurs  électriques  dits  de  marche  (16)  et 
d'arrêt  (17)  qui  sont  montés  dans  le  circuit  d'alimen- 

tation  du  moteur. 
Selon  l'invention,  le  ressort  (14)  comporte  deux  par- 
ties,  une  partie  cylindrique  (19)  à  spires  jointives  et 
une  partie  tronconique  (21)  à  spires  non  jointives 
dont  une  extrémité  libre  (22)  est  susceptible  de 
venir,  soit  en  butée  contre  un  doigt  (23)  agencé  sur 
une  paroi  (6)  du  boîtier  (1),  soit  en  appui  sur  le 
commutateur  d'arrêt  (17),  de  manière  à  couper  l'ali- 
mentation  du  moteur. 
Application  aux  ouvre-boîtes  ménagers. 
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L'invention  se  rapporte  aux  ouvre-boîtes  com- 
prenant,  dans  un  boîtier,  un  moteur  électrique  sus- 
ceptible  d'entraîner  en  rotation,  par  l'intermédiaire 
d'au  moins  une  roue  dentée,  un  arbre  d'entraîne- 
ment  dont  une  extrémité  fait  saillie  transversale- 
ment  à  l'une  des  parois  du  boîtier  et  porte  une 
roulette  comportant  une  zone  d'entraînement  desti- 
née  à  venir  en  contact  avec  le  bourrelet  de  sertis- 
sage  d'une  boite,  ainsi  qu'une  molette  coupante 
qui  est  montée  folle  autour  d'un  axe  disposé  trans- 
versalement  à  l'arbre  d'entraînement  et  dont  un 
secteur  tranchant  fait  saillie  de  ladite  paroi  prati- 
quement  en  regard  de  ladite  zone  d'entraînement 
de  la  roulette  et  est  destiné  à  venir  découper  ledit 
bourrelet. 

L'invention  concerne,  plus  précisément,  les 
ouvre-boîtes  dans  lesquels  ledit  arbre  d'entraîne- 
ment  est  monté  à  la  fois  rotatif  et  mobile  axiale- 
ment  dans  le  boîtier  au  moyen,  d'une  part,  d'un 
mécanisme  entraîneur  bi-directionnel  comportant 
un  ressort  de  compression  enfilé  sur  l'arbre  d'en- 
traînement  et  prenant  appui  à  la  fois  sur  une  paroi 
du  boîtier  et  sur  la  roue  dentée,  et,  d'autre  part, 
d'un  dispositif  d'inversion  du  sens  de  rotation  de 
l'arbre  d'entraînement  comportant  deux  commuta- 
teurs  électriques,  un  commutateur  dit  de  marche  et 
un  commutateur  dit  d'arrêt,  qui  sont  montés  dans 
le  circuit  d'alimentation  du  moteur  de  manière  à 
permuter  les  connexions  de  branchement  dudit 
moteur  pour  inverser  son  sens  de  rotation,  de  telle 
sorte  que  le  moteur  puisse  prendre,  par  l'intermé- 
diaire  d'un  bouton  de  commande  actionné  par 
l'usager,  deux  états,  soit  un  état  "marche  avant" 
pour  lequel  la  roulette  applique  le  bourrelet  de  la 
boite  contre  la  molette,  soit  un  état  "marche  arriè- 
re"  pour  lequel  la  roulette  permet  l'insertion  ou 
l'enlèvement  de  la  boite. 

Un  tel  ouvre-boîtes  a  été  décrit  par  exemple 
dans  les  demandes  de  brevet  français  N°  8  916 
043  et  N°  8  918  203  déposées  respectivement  le 
05  12  1989  et  le  07  12  1989  par  la 
demanderesse.  Il  comporte  un  mécanisme  entraî- 
neur  bi-directionnel  dont  le  ressort  de  compression 
a  pour  fonction  de  provoquer  une  translation  de  la 
roulette  de  façon,  soit  à  introduire  le  bourrelet  de  la 
boite  entre  la  roulette  et  la  molette  avant  ouverture 
ou  à  le  retirer  après  ouverture,  soit  à  maintenir  le 
bourrelet  contre  la  molette  pendant  l'ouverture. 
D'autre  part,  l'ouvre-boltes  comporte  un  dispositif 
d'inversion  constitué  par  un  circuit  électrique  qui 
remplit  la  fonction  d'inversion  du  sens  de  rotation 
du  moteur  et  de  temporisation  de  la  durée  s'écou- 
tant  entre  la  commande  par  l'usager  faisant  passer 
le  moteur  en  marche  arrière,  et  l'arrêt  du  moteur. 
La  temporisation  est  assurée  par  un  circuit  électri- 
que  branché  sur  le  circuit  d'alimentation  du  moteur. 

L'invention  a  pour  but  de  simplifier  le  dispositif 
d'inversion. 

Selon  l'invention,  le  ressort  de  compression 
comporte  deux  parties,  une  partie  cylindrique  à 
spires  jointives  dont  les  surfaces  internes  sont 
montées  en  friction  sur  l'arbre  d'entraînement  et 

5  une  partie  tronconique  à  spires  non  jointives  dont 
une  extrémité  libre  est  susceptible  de  venir  oc- 
cuper  deux  positions,  soit  une  position  de  repos 
pour  laquelle  elle  est  en  butée  contre  un  doigt 
agencé  sur  une  paroi  du  boîtier,  soit  une  position 

io  de  travail  pour  laquelle  elle  appuie  sur  le  commuta- 
teur  d'arrêt  de  manière  à  couper  l'alimentation  du 
moteur,  le  ressort  ayant  un  sens  d'enroulement  tel 
que,  lorsque  le  moteur  occupe  son  état  "marche 
avant",  les  spires  de  la  partie  cylindrique  du  res- 

75  sort  patinent  sur  l'arbre  d'entraînement  de  manière 
que  l'extrémité  libre  soit  amenée  en  position  de 
repos,  tandis  que,  lorsque  le  moteur  occupe  son 
état  "marche  arrière",  les  spires  de  la  partie  cylin- 
drique  sont  serrées  sur  l'arbre  d'entraînement  de 

20  manière  à  entraîner  l'extrémité  libre  de  la  partie 
tronconique  vers  sa  position  de  travail. 

Grâce  à  ce  dispositif,  on  comprendra  que,  dès 
que  l'usager  appuie  sur  le  bouton  de  commande 
pour  faire  passer  le  moteur  dans  son  état  "marche 

25  arrière",  l'arbre  d'entraînement  est  entraîné  auto- 
matiquement  en  sens  inverse,  provoquant  ainsi  le 
serrage  progressif  des  spires  autour  de  l'arbre  et 
au  bout  d'un  certain  temps  le  contact  entre  l'extré- 
mité  libre  du  ressort  et  le  commutateur  d'arrêt  qui 

30  coupe  l'alimentation  du  moteur. 
Ainsi,  le  ressort  de  compression  remplit  deux  fonc- 
tions  :  une  fonction  de  déplacement  vers  l'avant  de 
la  molette  et  une  fonction  de  temporisation  définie 
par  la  distance  angulaire  entre  le  doigt  et  le  com- 

35  mutateur  d'arrêt.  La  temporisation  étant  réalisée 
par  un  dispositif  mécanique,  le  circuit  électrique  est 
donc  simplifié,  ce  qui  diminue  le  coût  de  l'appareil. 
De  plus,  grâce  à  sa  forme  particulière,  le  ressort 
de  compression  n'accuse  pas  d'usure  puisque  le 

40  serrage  est  modulé  selon  le  sens  de  rotation. 
Les  caractéristiques  et  avantages  de  l'invention 

ressortiront  d'ailleurs  de  la  description  qui  va  sui- 
vre,  à  titre  d'exemple,  en  référence  au  dessin  an- 
nexé  dans  lequel  : 

45  la  figure  1  représente  une  coupe  schématique 
d'un  ouvre-boîtes  selon  l'invention  ;  la  figure  2 
représente  une  vue  en  perspective  partielle  illus- 
trant  le  ressort  de  compression  dont  l'extrémité 
libre  est  en  position  d'arrêt  sur  le  commutateur 

50  d'arrêt  ;  la  figure  3  est  une  vue  schématique  du 
ressort  de  compression  en  positon  d'arrêt  ;  la  figu- 
re  4  représente  le  schéma  électrique  du  dispositif 
d'inversion  selon  l'invention. 

L'ouvre-boltes  représenté  sur  la  Figure  1  com- 
55  prend,  dans  un  boîtier  1,  un  moteur  électrique 

(schématisé  en  2  sur  la  Figure  4)  susceptible  d'en- 
traîner  en  rotation,  par  l'intermédiaire  d'au  moins 
une  roue  dentée  3,  un  arbre  d'entraînement  4  dont 
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une  extrémité  fait  saillie  transversalement  à  l'une  5 
des  parois  5,6  du  boîtier  1  et  porte  une  roulette  7 
comportant  une  zone  d'entraînement  8  destinée  à 
venir  en  contact  avec  la  région  supérieure  latérale 
interne  du  bourrelet  de  sertissage  du  couvercle 
d'une  boite  (non  représentée),  ainsi  qu'une  molette 
coupante  9  qui  est  montée  folle  autour  d'un  axe  10 
disposé  transversalement  à  l'arbre  d'entraînement 
4  et  dont  un  secteur  tranchant  II  fait  saillie  de  ladite 
paroi  5  pratiquement  en  regard  de  ladite  zone 
d'entraînement  8  de  la  roulette  7  et  est  destiné  à 
venir  découper  la  région  latérale  externe  dudit 
bourrelet. 

L'arbre  d'entraînement  4  est  monté  à  la  fois 
rotatif  et  mobile  axialement  dans  le  boîtier  1  au 
moyen  d'un  mécanisme  entraîneur  bidirectionnel 
qui  comporte  un  ergot  12,  solidaire  de  l'arbre  d'en- 
traînement  4  et  susceptible  de  se  déplacer  le  long 
d'une  lumière  inclinée  13  (représentée  en  traits 
interrompus)  pratiquée  sur  la  roue  dentée  3,  ainsi 
qu'un  ressort  de  compression  à  boudin  14  de 
préférence  en  acier  enfilé  sur  l'arbre  d'entraîne- 
ment  4  et  prenant  appui  par  ses  extrémités,  d'une 
part,  sur  une  paroi  6  du  boîtier  1  et,  d'autre  part, 
sur  la  roue  dentée  3. 

Entre  la  roue  dentée  3  et  la  paroi  5  du  boîtier  1 
sont  interposées  de  manière  connue  en  soi  des 
rondelles  15,  du  type  Belleville. 

L'ergot  12  peut  entraîner  l'arbre  4  en  rotation 
et  en  translation  de  manière  que  l'arbre  d'entraîne- 
ment  4  puisse  occuper,  suivant  le  sens  de  rotation 
de  ladite  roue  3,  soit  une  position  inactive  (Figure 
1)  pour  laquelle  la  roulette  7  est  éloignée  de  la 
molette  9  de  manière  à  permettre  l'engagement  ou 
le  désengagement  du  bourrelet  de  la  boite,  soit 
une  position  active  (non  représentée)  pour  laquelle 
la  roulette  7  est  rapprochée  de  la  molette  9  de 
manière  à  venir  en  prise  avec  le  bourrelet  et  per- 
mettre  le  découpage  de  la  région  latérale  externe 
dudit  bourrelet. 
Le  ressort  de  compression  14  est  choisi  de  maniè- 
re  à  exercer  une  force  de  compression  axiale  suffi- 
samment  importante  pour  s'opposer  à  la  montée 
de  l'ergot  12  le  long  de  la  lumière  13  lorsque  la 
roulette  7  tourne  dans  le  vide,  maintenant  ainsi 
l'arbre  d'entraînement  4  dans  sa  position  inactive 
(Figure  1),  et  suffisamment  faible  pour  autoriser 
l'ergot  12  à  monter  le  long  de  la  lumière  13, 
lorsque  la  zone  d'entraînement  8  de  la  roulette  7 
est  en  contact  avec  le  bourrelet  d'une  boite,  main- 
tenant  ainsi  l'arbre  d'entraînement  4  dans  sa  posi- 
tion  active. 

Comme  on  le  voit  mieux  sur  les  Figures  2,  3  et 
4,  l'ouvre-boltes  comporte  en  outre  un  dispositif 
d'inversion  du  sens  de  rotation  de  l'arbre  d'entraî- 
nement  4  comportant  deux  commutateurs  électri- 
ques  16,  17,  un  commutateur  dit  de  marche  16  et 
un  commutateur  dit  d'arrêt  17,  qui  sont  montés 

dans  le  circuit  d'alimentation  du  moteur  de  manière 
à  permuter  les  connexions  de  branchement  dudit 
moteur  2  pour  inverser  son  sens  de  rotation,  de 
telle  sorte  que  le  moteur  2  puisse  prendre,  par 

5  l'intermédiaire  d'un  bouton  de  commande  18  ac- 
tionné  par  l'usager,  deux  états,  soit  un  état 
"marche  avant"  pour  lequel  la  roulette  7  applique 
le  bourrelet  de  la  boite  contre  la  molette  9,  soit  un 
état  "marche  arrière"  pour  lequel  la  roulette  7 

io  permet  l'insertion  ou  l'enlèvement  de  la  boite. 
Le  moteur  électrique  2,  schématisé  sur  la  Figu- 

re  4  est  un  moteur  série  à  collecteur  qui  est 
branché  aux  bornes  A  et  B  d'un  secteur  à  tension 
alternative  et  dont,  par  exemple,  les  enroulements 

15  d'induit  peuvent  être  permutés  de  façon  connue  en 
soi,  de  manière  à  autoriser  la  rotation  du  moteur 
dans  les  deux  sens. 

Selon  l'invention,  le  ressort  de  compression  14 
comporte  deux  parties,  une  partie  cylindrique  19  à 

20  spires  jointives  dont  les  surfaces  internes  20  sont 
montées  en  friction  sur  l'arbre  d'entraînement  4  et 
une  partie  tronconique  21  à  spires  non  jointives 
dont  une  extrémité  libre  22  est  susceptible  de  venir 
occuper  deux  positions,  soit  une  position  de  repos 

25  (représentée  en  traits  interrrompus  sur  les  Figures 
2  et  3)  pour  laquelle  elle  est  en  butée  contre  un 
doigt  23  agencé  sur  la  paroi  6  du  boîtier  1  ,  soit  une 
position  de  travail  (représentée  en  traits  pleins  sur 
les  Figures  2  et  3)  pour  laquelle  elle  appuie  sur  la 

30  touche  du  commutateur  d'arrêt  17  de  manière  à 
couper  l'alimentation  du  moteur  2,  le  ressort  14 
ayant  un  sens  d'enroulement  tel  que,  lorsque  le 
moteur  2  occupe  son  état  "marche  avant",  les 
spires  de  la  partie  cylindrique  19  du  ressort  14 

35  patinent  sur  l'arbre  d'entraînement  4  de  manière 
que  l'extrémité  libre  22  soit  amenée  en  position  de 
repos,  tandis  que,  lorsque  le  moteur  2  occupe  son 
état  "marche  arrière",  les  spires  de  la  partie  cylin- 
drique  19  sont  serrées  sur  l'arbre  d'entraînement  4 

40  de  manière  à  entraîner  l'extrémité  libre  22  de  la 
partie  tronconique  21  vers  sa  position  de  travail. 
Le  bouton  de  commande  18  peut  occuper  deux 
positions,  une  position  enfoncée  (représentée  en 
traits  interrompus  sur  la  Figure  2)  pour  laquelle 

45  l'usager  maintient  appuyé  ledit  bouton  à  rencontre 
de  moyens  élastiques  (non  représentés)  et  une 
position  relâchée  (représentée  en  traits  pleins  sur 
la  Figure  2)  en  laquelle  il  est  maintenu  par  les 
moyens  élastiques  quand  l'usager  le  relâche. 

50  Chaque  commutateur  16,  17  peut  occuper  chacun 
deux  états,  un  état  dit  "bas"  (représenté  en  traits 
pleins  sur  la  Figure  4)  et  un  état  dit  "haut" 
(représenté  en  traits  interrompus  sur  la  Figure  4). 
Le  commutateur  de  marche  16  a  été  choisi  de 

55  manière  que  son  état  "haut"  corresponde  à  un  non 
actionnement  de  sa  touche  alors  que  le  commuta- 
teur  d'arrêt  17  a  été  choisi  de  manière  que  son  état 
"haut"  corresponde  à  l'actionnement  de  sa  touche. 
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Dans  un  but  de  clarté  on  va  préciser  le  fonc- 
tionnement  du  mécanisme  décrit  ci-dessus,  que 
l'on  peut  décomposer  en  trois  étapes. 

Dans  une  étape  initiale,  le  bouton  de  comman- 
de  18  est  en  position  relâchée  (traits  pleins  Figure 
2),  les  commutateurs  de  marche  16  et  d'arrêt  17 
sont  dans  leur  état  "haut"  (traits  interrompus  Figure 
4)  ;  le  moteur  2  est  arrêté.  Le  ressort  est  serré  sur 
l'arbre  d'entraînement  4. 

Dans  une  étape  "marche  avant",  l'utilisateur 
insère  le  bourrelet  de  la  boite  entre  la  molette  9  et 
la  roulette  7  puis  il  met  en  marche  l'appareil.  Pour 
celà,  l'utilisateur  appuie  sur  le  bouton  de  comman- 
de  18  qui  passe  à  son  état  enfoncé  (traits  interrom- 
pus  Figure  2).  Le  bouton  18  appuie  alors  sur  la 
touche  du  commutateur  de  marche  16,  qui  passe  à 
son  état  "bas"  (traits  pleins  Figure  4)  et  maintient 
le  commutateur  d'arrêt  17  dans  son  état  "haut".  Le 
moteur  2  étant  alimenté,  il  passe  dans  son  état 
"marche  avant".  Le  moteur  entraîne  alors  la  roue 
dentée  3  en  rotation.  Grâce  à  la  friction  exercée 
par  le  bourrelet  sur  la  roulette  7  et  la  force  exercée 
par  la  lumière  13  sur  l'ergot  12,  l'ergot  12  monte  le 
long  de  la  lumière  13  à  rencontre  de  la  force  axiale 
exercée  par  le  ressort  de  compression  14,  ce  qui 
amène  par  translation  l'arbre  4  en  position  active, 
l'ergot  12  entraîne  ensuite  l'arbre  4  en  rotation 
permettant  ainsi  le  découpage  du  bourrelet.  Simul- 
tanément,  le  ressort  serré  sur  l'arbre  par  sa  partie 
cylindrique  19  va  être  entraîné  en  rotation  par 
l'arbre  jusqu'à  ce  que  l'extrémité  libre  22  vienne  en 
butée  contre  le  doigt  23.  A  ce  stade,  par  friction,  le 
mouvement  va  tendre  à  ouvrir  les  spires  du  res- 
sort,  celui-ci  n'opposera  pas  d'effort  important  à  la 
rotation  de  l'arbre. 

Dans  une  étape  "marche  arrière",  quand  le 
découpage  est  terminé,  l'utilisateur  relâche  sa 
pression  sur  le  bouton  de  commande  18  qui  passe 
dans  sa  position  relâchée  (traits  pleins,  Figure  2), 
les  deux  commutateurs  de  marche  16  et  d'arrêt  17 
changent  d'état  :  le  commutateur  de  marche  16  est 
dans  son  état  "haut"  (traits  interrompus  Figure  4) 
et  le  commutateur  d'arrêt  17  est  dans  son  état 
"bas"  (traits  pleins  Figure  4).  L'alimentation  du 
moteur  est  inversée,  le  moteur  occupe  son  état 
"marche  arrière".  La  roue  3  tournant  dans  l'autre 
sens,  l'ergot  12  descend  le  long  de  la  lumière  13 
de  manière  que  la  roulette  7  soit  éloignée  de  la 
molette  9  par  translation,  libérant  ainsi  le  bourrelet, 
ce  qui  permet  à  l'utilisateur  d'ôter  la  boite.  Simulta- 
nément,  le  ressort  se  trouve  entraîné  par  l'arbre  4 
du  fait  du  sens  d'enroulement  choisi  de  manière 
que  la  partie  cylindrique  19  du  ressort  soit  serrée 
d'autant  plus  fort  que  l'on  s'oppose  au  mouvement. 
L'extrémité  libre  de  la  partie  tronconique  est  donc 
entraînée  en  rotation  jusqu'à  venir  en  contact  avec 
la  touche  du  commutateur  d'arrêt  17,  qui  change 
d'état  et  occupe  alors  son  état  "bas".  L'alimenta- 

tion  du  moteur  est  coupée,  on  se  retrouve  à  l'étape 
initiale. 

Dans  un  mode  de  réalisation  préférée,  on  choi- 
sit  une  distance  angulaire  entre  le  doigt  23  et  la 

5  touche  du  commutateur  d'arrêt  17  d'environ  45°  ; 
le  temps  s'écoulant  entre  l'inversion  du  sens  de 
rotation  du  moteur  2  et  la  coupure  de  l'alimentation 
est  d'environ  une  seconde. 

w  Revendications 

1.  Ouvre-boîtes  comprenant,  dans  un  boîtier  (1), 
un  moteur  électrique  (2)  susceptible  d'entraî- 
ner  en  rotation,  par  l'intermédiaire  d'au  moins 

15  une  roue  dentée  (3),  un  arbre  d'entraînement 
(4)  dont  une  extrémité  fait  saillie  transversale- 
ment  à  l'une  (5)  des  parois  (5,  6)  du  boîtier  (1) 
et  porte  une  roulette  (7)  comportant  une  zone 
d'entraînement  (8)  destinée  à  venir  en  contact 

20  avec  le  bourrelet  de  sertissage  d'une  boite, 
ainsi  qu'une  molette  coupante  (9)  qui  est  mon- 
tée  folle  autour  d'un  axe  (10)  disposé  transver- 
salement  à  l'arbre  d'entraînement  (4)  et  dont 
un  secteur  tranchant  (11)  fait  saillie  de  ladite 

25  paroi  (5)  pratiquement  en  regard  de  ladite  zone 
d'entraînement  (8)  de  la  roulette  (7)  et  est 
destiné  à  venir  découper  ledit  bourrelet,  ledit 
arbre  d'entraînement  (4)  étant  monté  à  la  fois 
rotatif  et  mobile  axialement  dans  le  boîtier  (1) 

30  au  moyen,  d'une  part,  d'un  mécanisme  entraî- 
neur  bi-directionnel  comportant  un  ressort  de 
compression  (14)  enfilé  sur  l'arbre  d'entraîne- 
ment  (4)  et  prenant  appui  à  la  fois  sur  une 
paroi  (6)  du  boîtier  (1)  et  sur  la  roue  dentée 

35  (3),  et,  d'autre  part,  d'un  dispositif  d'inversion 
du  sens  de  rotation  de  l'arbre  d'entraînement 
(4)  comportant  deux  commutateurs  électriques 
(16,  17),  un  commutateur  dit  de  marche  (16)  et 
un  commutateur  dit  d'arrêt  (17),  qui  sont  mon- 

40  tés  dans  le  circuit  d'alimentation  du  moteur  (2) 
de  manière  à  permuter  les  connexions  de 
branchement  dudit  moteur  (2)  pour  inverser 
son  sens  de  rotation,  de  telle  sorte  que  le 
moteur  (2)  puisse  prendre,  par  l'intermédiaire 

45  d'un  bouton  de  commande  (18)  actionné  par 
l'usager,  deux  états,  soit  un  état  "marche 
avant"  pour  lequel  la  roulette  (7)  applique  le 
bourrelet  de  la  boite  contre  la  molette  (9),  soit 
un  état  "marche  arrière"  pour  lequel  la  roulette 

50  (7)  permet  l'insertion  ou  l'enlèvement  de  la 
boite, 
caractérisé  en  ce  que  le  ressort  de  com- 
pression  (14)  comporte  deux  parties  (19,  20) 
une  partie  cylindrique  (19)  à  spires  jointives 

55  dont  les  surfaces  internes  (20)  sont  montées 
en  friction  sur  l'arbre  d'entraînement  (4)  et  une 
partie  tronconique  (21)  à  spires  non  jointives 
dont  une  extrémité  libre  (22)  est  susceptible  de 

4 
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venir  occuper  deux  positions,  soit  une  position 
de  repos  pour  laquelle  elle  est  en  butée  contre 
un  doigt  (23)  agencé  sur  la  paroi  (6)  du  boîtier 
(1),  soit  une  position  de  travail  pour  laquelle 
elle  appuie  sur  le  commutateur  d'arrêt  (17),  de  5 
manière  à  couper  l'alimentation  du  moteur  (2), 
le  ressort  (14)  ayant  un  sens  d'enroulement  tel 
que,  lorsque  le  moteur  (2)  occupe  son  état 
"marche  avant",  les  spires  de  la  partie  cylindri- 
que  (19)  du  ressort  (14)  patinent  sur  l'arbre  10 
d'entraînement  (4)  de  manière  que  l'extrémité 
libre  (22)  soit  amenée  en  position  de  repos, 
tandis  que,  lorsque  le  moteur  (2)  occupe  son 
état  "marche  arrière",  les  spires  de  la  partie 
cylindrique  (19)  sont  serrées  sur  l'arbre  d'en-  75 
traînement  (4)  de  manière  à  entraîner  l'extré- 
mité  libre  (22)  de  la  partie  tronconique  (20) 
vers  sa  position  de  travail. 
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