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@ Beriihrungslos gesteuerte Sanitararmatur.

@ Bei einer berlihrungslos gesteuerten Sanitdrar-
matur ist das Gehduse mehrfach unterteilt: An ein
Hauptgehduse (1), welches die wasserfiihrenden Ka-
ndle enthdlt, sind beidseits griffihnliche Ansidtze (6,
7) 16sbar angefligt. Einer der beiden griffihnlichen
Ansidtze (6) hilt alle elektronischen Bauelemente,
insbesondere Sender (9), Empfénger (10) und Emp-
fangselektronik (11), und nimmt diese elektronischen
Bauelemente zumindest teilweise in seinem becher-
férmigen Gehduse (52) auf. Der andere griffihnliche
Ansatz (7) hidlt in dhnlicher Weise alle mechanischen
Bauelemente, insbesondere das elekirisch gesteuer-
te Ventil (14, 29), und nimmt diese mechanischen
Bauelemente zumindest teilweise in seinem becher-
férmigen Gehiuse (18) auf.
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Die Erfindung betrifft eine berlhrungslos ge-
steuerte Sanitdrarmatur mit einem Gehause, in wel-
chem untergebracht sind:

a) im wesentlichen elekironische Bauelemente,
insbesondere ein Sender, ein Empfanger und
ein elektronischer Schaltkreis, welche berih-
rungslos die Anwesenheit eines Benutzers in
einem Erfassungsbereich feststellen und hier-
nach ein Ausgangssignal erzeugen;

b) im wesentlichen mechanische Bauelemente,
insbesondere ein elekirisch gesteuertes Ventil,
welche in Abhidngigkeit von dem Ausgangssi-
gnal der elekironischen Bauelemente und ggfs.
anderen EinfluBgréBen den FluB des Wassers
steuern.

Bei berihrungslos gesteuerten Sanitdrarmatu-
ren geht das Bestreben allgemein dahin, alle Bau-
elemente, also sowohl die elektronischen als auch
die mechanischen Bauelemente, in einem einheitli-
chen Gehduse unterzubringen. Es ist dann also
beispielsweise nicht mehr ndtig, wie dies friher der
Fall war, die den Wasserstrom steuernden elektri-
schen Ventile gesondert von der eigentlichen Ar-
matur in den Zulaufleitungen anzubringen und die
erforderlichen Verbindungs- und AnschluBkabel zu
montieren. Bei bekannten berlihrungslos gesteuer-
ten Sanitdrarmaturen dieser Art ergibt sich nun-
mehr aufgrund der Vielzahl von unterzubringenden
Bauelementen ein blockiges, nicht sehr gefilliges
Aussehen. AuBerdem sind sie im allgemeinen nicht
sehr wartungsfreundlich.

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es,
eine berlihrungslos gesteuerte Sanitdrarmatur der
eingangs genannten Art wartungsfreundlich auszu-
gestalten, wobei ihr gleichzeitig ein gefilliges Er-
scheinungsbild gegeben werden soll.

Diese Aufgabe wird erfindungsgemiB dadurch
geldst, daB

c) das Gehi3use ein die Wasserkanile enthalten-
des Hauptgehduse und zwei symmetrisch zu
einer Mittelebene 18sbar angefiigte griffahnliche
Ansidtze mit jeweils einem im wesentlichen be-
cherférmigen Geh&use umfapt;

d) alle elekironischen Bauelemente baueinheit-
lich von einem der griffahnlichen Ansitze gehal-
ten und zumindest teilweise in dessen becher-
férmigem Geh&use untergebracht sind;

e) alle mechanischen Bauelemente baueinheit-
lich von dem anderen der griffahnlichen Ansitze
gehalten und zumindest teilweise in dessen be-
cherférmigem Geh3use untergebracht sind.

In dsthetischer Richtung erreicht die Erfindung
das von ihr gesetzte Ziel in folgender Weise: Es
sind allgemein sogenannte Zweigriffarmaturen den
Benutzern bekannt, bei denen seitlich an das Ar-
maturengehduse zwei Griffe zur Einstellung des
Warm- bzw. Kaltwasserstromes angefiigt sind. Die
Benutzer haben sich an das Erscheinungsbild der-
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artiger Armaturen, deren Design eine sehr hohe
Qualitdt erreicht hat, gewdhnt. Mit der Erfindung
wird nunmehr das duBere Erscheinungsbild derarti-
ger bekannter und #sthetischer Zweigriffarmaturen
flir eine berihrungslos gesteuerte Sanitdrarmatur
simuliert. Was von dem Betrachten als "Griff"
empfunden und 3dsthetisch toleriert wird, ist tat-
sdchlich eine Gehiuseerweiterung, in welcher Bau-
elemente untergebracht sind. Hierdurch wird in
dem mittleren Hauptgehduse, welches vom Benut-
zer mit dem ihm bekannten Armaturengehduse
gleichgesetzt wird, Raum eingespart, so daB dieses
schlanker und dsthetischer gehalten werden kann.

Die Wartungsfreundlichkeit erreicht die vorlie-
gende Erfindung dadurch, daB die drei Hauptkom-
ponenten des Geh3uses jeweils nur solche Bauele-
mente enthalten, die "in eine Disziplin" fallen: An
einem der seitlichen Ansitze sind alle elektroni-
schen Bauelemente als Baueinheit zusammenge-
faBt. Diese Baueinheit fallt in das Zustidndigkeitsge-
biet des Elektronikers; sie kann von diesem zu-
nidchst werksseitig erstellt, dann aber auch ggf.
gewartet, repariert oder insgesamt ausgetauscht
werden. In dem mittleren Hauptgehduse befinden
sich alle wasserfilhrenden Kandle, die im allgemei-
nen einer besonderen Wartung nicht bedirfen. Im
zweiten griffahnlichen Ansatz dagegen sind wieder-
um zu einer Baueinheit alle mechanischen Bauele-
mente zusammengefaBt, die ebenfalls zu War-
tungszwecken insgesamt von der Sanitdrarmatur
abgenommen werden kdnnen und dann von dem
in diesem Falle zustdndigen Sanitdrfachmann ohne
weiteres repariert, im gegebenen Fall auch als
Ganzes ausgetauscht werden k&nnen.

In vielen Fillen genligt es, wenn der griffdhnli-
che Ansatz an dem Hauptgeh3use unverdrehbar
befestigt ist. Der griffdhnliche Ansatz dient auf die-
se Weise tatsichlich nur als Geh3useerwsiterung,
in dem zusitzlicher Raum flir Bauelemente zur
Verfligung steht. Insbesondere derjenige griffahnli-
che Ansatz, in welchem die elekironischen Bauele-
mente untergebracht sind, wird im allgemeinen un-
verdrehbar sein.

Die Befestigung eines unverdrehbaren Ansat-
zes geschieht zweckmé&Bigerweise so, daB in dem
offenen Ende von dessen Geh&use ein Befesti-
gungsring |8sbar befestigt ist, und daB der Befesti-
gungsring an einer Seitenfliche des Hauptgehiu-
ses angeschraubt ist.

Aus Zuginglichkeitsgriinden erstrecken sich
dabei vorteilhafterweise die Schrauben flir den Be-
festigungsring quer durch das Hauptgeh3use hin-
durch. Der unverdrehbare Ansatz wird also mit
diesen Schrauben von der gegeniiberliegenden
Seite her am Hauptgeh3use befestigt, solange der
dort anzubringende griffahnliche Ansatz noch nicht
montiert ist.

Mindestens einer der griffdhnlichen Ansitze
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kann aber auch verdrehbar sein und insoweit als
echter Griff dienen. Nicht alle Funktionen bei einer
berlihrungslos gesteuerten Armatur werden tat-
sdchlich berlihrungslos durchgefiihrt. Es ist durch-
aus Ublich und auch aus hygienischen Grlinden
hinnehmbar, daB selten bendtigte Funktionsdnde-
rungen, beispielsweise die Einstellung der Tempe-
ratur des ausflieBenden Wassers, von Hand vorge-
nommen werden. Dies kann mit einem als echtem
Griff gestalteten, verdrehbaren griffahnlichen An-
satz nach der vorliegenden Erfindung geschehen,
wobei dann selbstverstdndlich dieser verdrehbare
Ansatz alle an ihm befestigten Bauelemente bei der
Verdrehung mitflhrt.

Bei dieser hdufigsten Ausgestaltung mit ver-
drehbarem Ansatz hilt dieser vorteilhafterweise ei-
nen Drehkolben, der mit seinem den Kali- und
Warmwasserstrom regelnden Bereich in eine Kam-
mer des Hauptgehduses hineinragt.

Besonders raumsparend ist in diesem Zusam-
menhang, wenn der Drehkolben als Hohlkolben
ausgebildet ist und zumindest die SchlieBelemente
des elekirisch gesteuerten Ventiles innerhalb des
Hohlkolbens angeordnet sind.

Nach einem besonderen Merkmal der vorlie-
genden Erfindung ist der verdrehbare griffihnliche
Ansatz an das Hauptgeh&duse mittels eines U-f&rmi-
gen Befestigungsteiles angeschraubt, welches in
eine Nut an einem mechanischen, von dem ver-
drehbaren Ansatz gehaltenen Bauelement eingreift.
Durch das U-f6rmige Befestigungsteil wird also der
gesamte verdrehbare griffdhnliche Ansatz in axialer
Richtung fixiert. Da diese Befestigungsart aus-
schlieBlich auf derjenigen Seitenfliche des Haupt-
gehduses geschieht, wo der verdrehbare griffihnli-
che Ansatz angebracht werden soll, eignet sie sich
besonders zur Kombination mit der oben geschil-
derten Befestigungsart flir einen unverdrehbaren
griffahnlichen Ansatz, die mit sich durch das ge-
samte Hauptgehduse hindurch erstreckende Befe-
stigungsschrauben erfolgt.

Selbstverstidndlich muB bei der Befestigungsart
mit U-férmigem Befestigungsstiick Sorge dafiir ge-
tragen werden, daB die Befestigungsschrauben tat-
sdchlich zugénglich sind. Hierzu kann das die Nut
aufweisende Bauelement zu einer seitlichen Stirn-
fliche flihrende Ausnehmungen aufweisen, die in
Fluchtung mit den Befestigungsschrauben fiir das
U-férmige Befestigungsteil gebracht werden k&n-
nen. Der verdrehbare Ansatz braucht also nur ein
wenig verdreht zu werden, damit Uber die genann-
ten Ausnehmungen die Befestigungsschrauben flr
einen Schraubenzieher zugdnglich sind.

Der verdrehbare Ansatz sollte mit einer Dreh-
winkelbegrenzung versehen sein. Hierzu kann ein
an ihm gehaltertes mechanisches Bauelement ei-
nen Einstich aufweisen, der einen radial von einem
Kern des Bauelements vorspringenden Ansatz bil-
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det, wobei dieser Ansatz durch Anlage an einem
stationdren Teil die Verdrehbarkeit des Ansatzes
zumindest in einem Drehsinne begrenzt.

Der Drehwinkel sollte insbesondere in der
Richtung, welche einer Temperaturh6hung ent-
spricht, verstellbar sein. Hierzu kann an einer
Ringschulter des Einstiches in unterschiedlichen
Winkelpositionen ein Anschlagstlick befestigt sein,
welches durch Anlage an einem stationdren Teil
die Verdrehbarkeit des Ansatzes in diesem Dreh-
sinne begrenzt.

Als stationdres Teil kann einfach eine Befesti-
gungsschraube zur Halterung des verdrehbaren
Ansatzes am Hauptgeh&use dienen.

Die becherférmigen Geh3use der griffdhnli-
chen Ansitze greifen vorteilhafterweise mit ihren
offenen Enden bzw. mit einem dieses verldngern-
den Kragen in eine Nut an der benachbarten Sei-
tenfliche des Hauptgehduses ein. Dies gibt einen
optisch gefilligen Ubergang zwischen den beiden
seitlichen griffihnlichen Ansdtzen und dem Haupt-
gehduse, der zudem fiir den Betrachter nicht mehr
erkennen 14Bt, ob nun der jeweilige griffahnliche
Ansatz verdrehbar ist oder nicht.

Nach einem weiteren Merkmal der Erfindung
ist das Hauptgehduse am Sockelteil durch eine
zentrale Schraube befestigt.

Dabei sollten die Trennstellen zwischen den
Zulaufkandlen und den Bohrungen mit geeigneten
Dichtungen versehen und der Kopf der zentralen
Schraube durch einen Dichtring gegen das Haupt-
gehduse abgedichtet sein.

Ein Ausflhrungsbeispiel der Erfindung wird
nachfolgend anhand der Zeichnung ndher erldutert;

es zeigen

Figur 1: die Vorderansicht einer berlihrungs-
los gesteuerten Sanitdrarmatur;

Figur 2: einen Schnitt gem3B Linie II-1l von
Figur 1;

Figur 3: einen Schnitt gemaB Linie IlI-Ill von
Figur 1;

Figur 4: einen Ausschnitt aus Figur 3 in gro-
Berem MaBstab;

Figur 5: eine Ansicht, dhnlich der Figur 4,
jedoch geschnitten gemiB Pfeil V in
Figur 2 (Drehkolben nicht geschnit-
ten);

Figur 6: einen Schnitt gem3pB Linie VI-VI von

Figur 3 in vergréBertem MaBstab.

Wie der Figur 1 der Zeichnung zu entnehmen
ist, 148t sich die dargestelite berlihrungslos gesteu-
erte Sanitdrarmatur zwanglos in fliinf Hauptkompo-
nenten unterteilen:

Auf ein zentrales Hauptgehiduse 1, an welches
unten ein Sockelteil 2 angesetzt ist, ist ein
Schwenkauslauf 3 aufgesteckt. Zulaufkandle 4 fir
Warmund Kaltwasser (einer in Figur 2 gestrichelt
angedeutet) durchsetzen das Sockelteil 2. In diese
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sind von unten her flexible Wasserzuflihrungs-
schlduche 5 eingeschraubt.

Symmetrisch zu der in Figur 1 angedeuteten
Schnittebene II-1l sind an das Hauptgehduse 1 zwei
griffahnliche Ansitze 6 und 7 angefligt.

Der linke griffihnliche Ansatz 6 hat nur das
duBere Erscheinungsbild, nicht jedoch die Funktion
eines Griffes. Er dient ausschlieBlich dazu, die
elektronischen Baukomponenten der beriihrungslos
gesteuerten Armatur aufzunehmen. In Figur 1 so-
wie Figur 3 ist das optische Ein- und Austrittsfen-
ster 8 flr das zur Erfassung eines Benutzers ver-
wendete Infrarotlicht dargestellt. Das Fenster 8 ist
dunkel eingeférbt, so daB seine Funktion als opti-
sches Fenster und die dahinter liegende Sendedio-
de 9 sowie die Empfangsdiode 10 nicht erkennbar
sind (vergl. den Schnitt in Figur 3). In Figur 3 ist zu
erkennen, wie im Inneren des griffahnlichen Ansat-
zes 6 die Elekironik 11 untergebracht ist, welcher
zum einen Uber ein Kabel 12 die Versorgungsspan-
nung zugefihrt wird und die zum anderen Uber ein
weiteres Kabel 13 in noch zu beschreibender Wei-
se mit einem Magnetventil 14 verbunden ist, wel-
ches den Wasserstrom steuert. Das Kabel 12 ist
Uber eine achsparallele Bohrung 15 im Hauptge-
h3use 1 bzw. dem Sockelteil 2 sowie eine Schrig-
bohrung 16 im Hauptgehduse 1 aus der Sanitérar-
matur ausgeflihri.

Die Anordnung ist offensichtlich so, daB in dem
griffahnlichen Ansatz 6 all diejenigen Bauelemente
zu einer Einheit zusammengefaBt sind, welche als
"elektronisch™ in dem Sinne bezeichnet werden
kdnnen, daB sie der elektrischen Erfassung eines
Benutzers vor der Sanitdrarmatur und der Erzeu-
gung von solchen Signalen dienen, mit denen ein
Magnetventil angesteuert werden kann.

Der rechte griffahnliche Ansatz 7 ist beim dar-
gestellten Ausflihrungsbeispiel nicht nur
"griffahnlich™, sieht also nicht nur einem Ublichen
Sanitdrarmaturen-Griff sondern besitzt tatsdchlich
diese Funktion. Er 148t sich ndmlich zur Einstellung
der Temperatur des aus der Sanitdrarmatur ausflie-
Benden Mischwassers um seine horizontal liegende
Achse verdrehen. Bei einer Sanitdrarmatur, die
ausschlieBlich Wasser einer einzigen Temperatur
abgibt, wéare auch der Ansatz 7 nur griff"dhnlich”,
wiirde also die Funktion eines Griffes nicht wirklich
ausiiben sondern nur das Vorhandensein eines sol-
chen Griffes optisch vortduschen.

In dem griffihnlichen Ansatz 7 sind all diejeni-
gen Bauelemente als Einheit untergebracht bzw.
montiert, welche der Steuerung des Wasserstro-
mes dienen und in diesem Sinne als "mechanisch”
betrachtet werden kdnnen. Zu diesen mechani-
schen Bauelementen gehGren insbesondere ein
magnetisch betétigtes Pilotventil, dessen Aufbau
weiter unten ndher erldutert wird, sowie einen mit
diesem baulich vereinigten Drehkolben 17, auch
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"Reiber" genannt, zur Temperatureinstellung.

Zur genaueren Beschreibung dessen, was in
bzw. an dem griffahnlichen Ansatz 7 untergebracht
ist, wird nunmehr auf die Figuren 4 und 5 Bezug
genommen, welche gegeniiber den Figuren 1 bis 3
einen gr&Beren MaBstab aufweisen. Das becherfor-
mige duBere Gehiuse 18 des griffihnlichen Ansat-
zes 7 ist in den Figuren 4 und 5 der Ubersichtlich-
keit halber weggelassen. Es ist mit einer Schraube
19 an einer zylindrischen Schiirze 20 des Reibers
17 befestigt, wie dies der Figur 3 zu entnehmen ist.
Beim Verdrehen des duBeren Gehduses 18 wird
somit der gesamte Reiber 17 mitgenommen, was
in noch zu beschreibender Weise das Mischungs-
verhéltnis von Kalt- und Warmwasser verdndert.

Der Reiber 17 ist ein einstlickiges Formteil,
welches an dem von der Schiirze 20 abgewandten
Ende in eine zylindrische Kammer 21 des Haupt-
gehduses 1 hineinragt. In diese Kammer 21 min-
den schrdg durch das Hauptgehduse 1 hindurchge-
fihrte Bohrungen 22, 23 (vergl. auch Figur 5),
welche mit den Bohrungen 4 im Sockelteil 2 kom-
munizieren und Uber die somit Kalt- und Warmwas-
ser in die zylindrische Kammer 21 gelangen kann.
Axial gegeniiber den Bohrungen 22 und 23 versetzt
miindet in die zylindrische Kammer 21 eine weitere
Bohrung 24 des Hauptgehduses 1, welche mit ei-
ner vertikalen, zum Auslauf 3 flihrenden Bohrung
25 in Verbindung steht. Dies ist insbesondere der
Figur 3 zu entnehmen. Wire also in die zylindri-
sche Kammer 21 nicht das innere Ende des Rei-
bers 17 eingesetzt, so kdnnte das Uber die Schidu-
che 5, die Kanile 4, 22 und 23 in die zylindrische
Kammer 21 des Hauptgehduses 1 einstrémende
Wasser direkt Uber die Bohrungen 24 und 25 zum
Auslauf 3 strémen.

Die Einstellung des Mischungsverhiltnisses
von Kalt- und Warmwasser geschieht durch einen
im wesentlichen zylindrischen Kopf 26 des Reibers
17, in welche eine schrig verlaufende Nut 27 ein-
gearbeitet ist. Die Nut 27 schneidet je nach Dreh-
stellung die Kanile 22 und 23 im Hauptgehduse
unterschiedlich an. In Figur 5 ist diejenige Stellung
dargestellt, in welcher gleiche Anteile von Kalt- und
Warmwasser erhalten werden, weil die Kandle 22
und 23 sich beide in gleichem MaBe, ndmlich zur
Hilfte, in die Nut 27 hinein &ffnen. Es kann daher
Wasser aus den Kandlen 22 und 23 in die Nut 27
hineinstrémen. Die Nut 27 flUhrt das sich vermi-
schende Wasser in einen Ricksprung 28 am Au-
Benumfang des Kopfes 26 des Reibers 17, von wo
es zur Stirnseite des Reibers 17 gelangen kann.

Im unteren Bereich der Mantelfliche des Rei-
berkopfes 26 ist ein elastisches Kissen 79 einge-
lassen. Wird der Reiber 17 in die volle Kaltstellung
verdreht, liegt das Kissen 79 Uber der Miindung
der das Warmwasser zufiihrenden Bohrung 22 und
schlieBt diese dicht ab. Hierdurch werden Warm-
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wasserverluste vermieden.

Der weitere Weg des an der offenen Stirnseite
des Reibers 17 angelangten Mischwassers zum
Kanal 24 und damit zum Auslauf 3 flihrt Uber den
Innenraum des hohlen Kopfes 26 des Reibers 17,
in welchem ein pilotgesteuertes Ventil 29 unterge-
bracht ist, sowie Uber eine radiale Bohrung 44 im
Reiber 17 und einen Ringraum 78, der zwischen
der Wand der Kammer 21 und einem im Durch-
messer verkleinerten Bereich des Reibers 17 liegt.
Der Ringraum 78 wird in axialer Richtung durch
zwei O-Ringe 56 und 57 begrenzt, die in Nuten auf
der Mantelfliche des Reibers 17 angeordnet sind.

Ohne das pilotgesteuerte Ventil 29 k&nnte das
an der inneren Stirnseite des Kopfes 26 des Rei-
bers 17 angekommene Wasser frei durch den In-
nenraum des Reibers 17 zum Kanal 24 strémen.

Das pilotgesteuerte Ventil 29 umfaBt als
SchlieBelemente eine Membran 30 aus elastischen
Material sowie einen Kiafig 31 aus starren Kunst-
stoff, mit welchem die Membran 30 zusammen-
wirkt. Dieser ist in der Zeichnung zwar einstlickig
dargestellt, kann aber auch mehrteilig aufgebaut
sein.

Die elastische Membran 30 hat die Form zwei-
er gegensinnig aneinandergesetzter Kegelstlimpfe,
wobei an den axial gegeniberliegenden Enden ra-
dial nach innen ragende Wulste 32, 33 angeformt
sind.

Der Kéfig 31 umfaBt einen mittleren Anlagekdr-
per 34 sowie an beiden axialen Enden jeweils
einen Stitzring 35 bzw. 36, welcher mit dem dort
befindlichen Wulst 32, 33 der elastischen Membran
30 zusammenwirkt. Der Anlagekdrper 34 des Ki-
figs 31 ist Uber Rippen 37 mit den Stltzringen 35,
36 zu einer Einheit verbunden.

Kafig 31 und auf diesen aufgekniipfte Mem-
bran 30 liegen an einer Stufe im Innenraum des
Reibers an und sind am auBenliegenden Ende
durch einen Beilagering 46 und einen Sprengring
47 16sbar gesichert.

Die elastische Membran 30 ist so geformt, daB
sie sich normalerweise, also ohne Druckbeaufschla-
gung durch Wasser von innen oder auBien, an die
AuBenseite des Anlagek&rpers 34 des Kifigs 31
anlegt. Dies ist der SchlieBzustand des pilotgesteu-
erten Ventiles 29, da dann der Wasserweg durch
den Innenraum des Reibers 17 zum Kanal 24
durch den Anlagek&rper 34 und die Membran 29
versperrt ist.

Die Membran 29 kann sich aus der dargestell-
ten SchlieBstellung in eine Offnungsstellung bewe-
gen, indem sie sich im mittleren Bereich von dem
Anlagekdrper 34 abhebt und gegen die Wandung
der zylindrischen Kammer 21 des Hauptgehduses
1 anlegt. Dabei wird ein Ringraum zwischen der
Membran 29 und dem Anlagek&rper 24 zur Durch-
strémung freigegeben.
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Diese Bewegung der Membran 30 geschieht
unter den EinfluB der Driicke, die radial innerhalb
und radial auBerhalb von ihr existieren. Diese Vor-
géange sind an und flir sich bekannt und brauchen
hier nicht ndher erlautert zu werden. Im vorliegen-
den Zusammenhang genligt, folgendes zu wissen:

Der unterhalb des Anlagekdrpers 34 liegende
Innenraum der Membran 29 ist durch eine kleine
radiale Ausgleichsbohrung 38 mit dem AuBenraum
verbunden. Dieser wiederum kommuniziert iber ei-
nen achsparallelen Kanal 39 mit einer Ausnehmung
40 an der &uBeren, radial innerhalb der Schiirze 20
liegenden Stirnseite des Reibers 17. Die Ausneh-
mung 40 ist von der Unterseite der Magnetspule 14
abgedeckt und durch einen O-Ring 45 abgedichtet.
Am Boden der Ausnehmung 40 ist ein Ventilsitz 41
ausgeformt, welcher mit einem SchliefkSrper 42
zusammenwirkt. Der SchlieBkdrper 42 verschlieBt
normalerweise den Ventilsitz 41 und damit den
Zugang zu einen achsparallelen Kanal 43, welcher
zu der Radialbohrung 44 im Reiber 17 und damit
zum Kanal 24 im Hauptgehduse 1 fihrt.

Solange der Schliefk&rper 42 den Ventilsitz 41
verschlieBt, wie dies in Figur 4 gezeigt ist, ist die
von auBen auf die elastische Membran 30 wirkende
Druckkraft groBer als die im Innenraum der Mem-
bran 29 herrschende resultierende Druckkraft. Die
Membran 30 bleibt daher in Kontakt mit dem Au-
Benumfang des AnlagekOrpers 34 des Kifigs 31;
das pilotgesteuerte Ventil 29 ist geschlossen.

Wird jedoch die Spule 14 des pilotgesteuerten
Ventiles bestromt, hebt der SchlieBk&rper 42 von
Ventilsitz 41 ab. Dies hat eine Verdnderung der auf
die Membran 30 wirkenden Drlicke in dem Sinne
zur Folge, daB die Membran 30 im mittleren Be-
reich von dem Anlagek&rper 34 abhebt und sich in
die Offnungsstellung begibt, in welcher sie an der
Innenwandung des Kopfes 26 des Reibers 17 an-
liegt.

Bei der Montage der beriihrungslos gesteuer-
ten Sanitdrarmatur werden zundchst die von den
griffdhnlichen Ansitzen 6 und 7 gehaltenen bzw.
gebildeten Einheiten vormontiert.

Flr den griffahnlichen Ansatz 6 bedeutet dies,
daB in dessen Gehduse 52 vom offenen Ende her
die Sendediode 9 sowie die Empfangsdiode 10
und die Elektronik 11 eingefiihrt und befestigt wer-
den. Das Geh3use 52 trdgt an seinem offenen
Ende ein Gewinde, in welches ein Ring 49 einge-
schraubt wird. Zwei Schrauben 50, 51 (vergl. auch
Figur 2) erstrecken sich quer durch das Hauptge-
hduse 1 hindurch und sind mit ihren Gewindeende
in Gewindebohrungen des Ringes 49 eingedreht.
Die K&pfe der Schrauben 50, 51 legen sich dabei
gegen eine Versenkung in der in Figur 1 rechten
Seitenfliche des Hauptgehduses 1 an. Der linke
griffahnliche Ansatz 6 ist damit an dem Hauptge-
h3use 1 befestigt. Durch die Verwendung des Rin-
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ges 49 und der Schrauben 50, 51 ist es mdglich,
die Winkelorientierung des Geh3uses 52 und damit
die Ausrichtung des optischen Fensters 8 genau
festzulegen, was nicht ohne weiteres mdglich wire,
wenn das Gehduse 52 des linken griffahnlichen
Ansatzes 6 einfach mit dem Ende in das Hauptge-
h3use 1 eingeschraubt wire.

Vor der endgliltigen Festlegung des griffahnli-
chen Ansatzes 6 an dem Hauptgehduse 1 wird
selbstverstidndlich noch das Kabel 12 durch die
Kandle 15 und 16 ausgeflihrt; das Kabel 13 wird
durch einen das Hauptgehduse 1 vollstdndig
durchsetzenden Kanal 53 (vergl. auch Figur 2) zur
anderen Seitenfliche des Hauptgehduses 1 hin-
durchgefiihrt.

Ein zylindrischer Kragen 54 am inneren Ende
des Gehduses 52 ragt in eine Nut an der in Figur 1
linken Seitenfliche des Hauptgehduses 1. Hier-
durch ergibt sich ein optisch gefilliger Ubergang
zwischen dem griffihnlichen Ansatz 6 und dem
Hauptgehduse 1.

Die Befestigung des in Figur 1 rechten griff-
dhnlichen Ansatzes 7, der tatsdchlich ein echter
Griff ist, geschieht auf folgende Weise (die nachfol-
gende Beschreibung nimmt insbesondere Bezug
auf die Figuren 3 bis 6):

An derjenigen axialen Stelle, an welcher im
eingebauten Zustand die in Figur 1 rechte Seiten-
fliche des Hauptgeh3uses 1 zu liegen kommt, ist
der Reiber 17 mit einer Nut 58 versehen. In diese
Nut 58 ist von der Seite her ein U-férmiges Befesti-
gungsteil 59 eingeschoben. Dieses ist mit drei
Schrauben 60, 61 und 62 an der in Figur 1 rechte
Seitenflaiche des Hauptgehduses 1 festgeschraubt.
Eine dieser Schrauben, ndmlich die Schraube 60,
ist in den Figuren 4 und 5 dargestellt; alle drei
Schrauben sind in Figur 6 erkennbar, welche einen
Schnitt gemB Linie VI-VI von Figur 3, in HShe der
K&pfe der Schrauben 60, 61, 62 darstellt. Die K&p-
fe der Schrauben 60, 61, 62 sind durch Ausneh-
mungen 63, 64 zuginglich, die sich achsparallel
durch den duBeren Teil des 17 bis zu der in Figur
1 rechten Stirnseite hindurch erstrecken. Diese
Ausnehmungen 63, 64 kdnnen durch Verdrehen
des Reibers 17 abwechselnd in Fluchtung mit den
K&pfen der Schrauben 60, 61, 62 gebracht werden,
so daB die Schrauben 60, 61, 62 hier eingeflihrt
und mit einem Schraubenzieher festgedreht wer-
den kdnnen.

Der Winkel, um welchen der Reiber 17 zur
Einstellung der Temperatur des ausflieBenden
Mischwassers verdreht werden kann, ist auf folgen-
de Weise einstellbar:

Unmittelbar an die AuBenseite der Nut 58 an-
grenzend (in Figur 4 also oberhalb von dieser) ist
in der AuBenkontur des Reibers 17 eine weiterer
Einstich 65 vorgesehen, welcher aber einen grdfe-
ren Durchmesser als die Nut 58 aufweist und nicht
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vollstdndig um den Umfang des Reibers 17 herum-
gefihrt ist. Vielmehr ragt, wie der Figur 6 zu ent-
nehmen ist, vom "Kern" 67 des Reibers 17 ein
schwalbenschwanzférmiger Ansatz 66 radial nach
auBen. Dieser schwalbenschwanzférmige Ansatz
66 begrenzt die Verdrehbarkeit des Reibers 17 in
Figur 6 im Uhrzeigersinn, indem er in Anlage an
den Kopf der Schraube 60 kommt.

Ein bogenférmiges Langloch 68 durchsetzt die
Wand zwischen der Ringschulter, welche von dem
Einstich 65 gegen den die Schiirze 20 tragenden
Teilbereich des Reibers 17 gebildet wird, und der
duBeren, von der Schiirze 20 umgebenen Stirn-
wand des Reibers 17, auf welche auch die Magnet-
spule 14 aufgesetzt ist. Durch dieses Langloch 68
ist von auBen her eine Schraube 69 geflihrt, welche
an der erwdhnten Ringschulter des Einstichs 65 ein
Anschlagstlick 70 festhdlt. Das Anschlagstiick 70
verlauft radial vom "Kern" 67 des Reibers 17 zum
AuBenumfang der von dem Einstich 65 gebildeten
Ringschulter. Es begrenzt die Verdrehbarkeit des
Reibers 17 gegen den Uhrzeigersinn, indem es
gegen den Kopf der Schraube 60 zur Anlage
kommt. Ersichtlich ist der gesamte Drehwinkel, den
der Reiber 17 durchmessen kann, durch die variab-
le Position des Anschlagstlickes 70 im bogenf&rmi-
gen Langloch 68 bestimmt.

Wenn der Reiber 17 mit dem in diesem unter-
gebrachten pilotgesteuerten Ventil 29 und der die-
ses betdtigenden Magnetspule 14 mittels des U-
férmigen Befestigungsteiles 59 und der Schrauben
60 bis 62 am Hauptgehduse 1 festgelegt ist, wird
das Gehduse 18 auf die Schiirze 20 des Reibers
17 aufgeschoben und dort mit einer Schraube 19
befestigt. Ein mit dem Gehduse 18 verschraubter
zylindrischer Kragen 71, der auch mit dem Geh3u-
se 18 einstlickig sein kdnnte, greift dabei in eine
Nut in der in Figur 1 rechten Seitenfliche des
Hauptgehduses 1 ein. Die Verhiltnisse sind inso-
weit identisch mit der Art, wie das duBere Geh&duse
52 des in Figur 1 linken griffdhnlichen Ansatzes 6
in eine Nut an der linken Seitenfliche des Haupt-
gehduses 1 eingreift.

Abschliefend wird der Kopf der Schraube 19
im Griff 18 mit einem Fenster 48 verdeckt, dessen
Aussehen dem Fenster 8 im in Figur 1 linken
griffihnlichen Ansatz 6 entspricht. AuBerlich bietet
sich somit, wie der Figur 1 zu entnehmen ist, ein
vbllig symmetrisches Erscheinungsbild.

Das Hauptgeh3use 1 ist am Sockelteil 2 durch
eine zentrale Schraube 72 befestigt (Figur 2), deren
Kopf im oberen Bereich in der bereits erwihnten
Bohrung 25 liegt, welche das von der zylindrischen
Kammer 21 flieBende Mischwasser zum Auslauf 3
fihrt. Der Wasserweg nach unten ist in Figur 2
durch einen Dichtring 73 versperrt, welcher zwi-
schen dem Kopf der Schraube 72 und der darunter
liegenden Ringschulter der Bohrung 25 angeordnet
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ist.

Zur Befestigung des Auslaufes 3 am Hauptge-
hduse 1 ist in letzteres von oben her ein Befesti-
gungsstutzen 74 eingeschraubt. Der Befestigungs-
stutzen 74 besitzt im oberen Bereich einen etwas
gréBeren Durchmesser und liegt hier liber O-Ringe
an der Innenwand des Auslaufes 3 an. Dieser ist
Uber den Befestigungsstutzen 74 bis nahe an die
obere Stirnseite des Hauptgehduses 1 geschoben.
Ein U-férmiges Befestigungsteil 75 liegt zwischen
der Innenwand des Auslaufes 3 und dem im Durch-
messer verkleinerten Bereich des Befestigungsstut-
zens 74. An ihm ist der Auslauf 3 mittels einer
Schraube 76 festgelegt. Das Befestigungsteil 75
liegt mit einen sich in axialer Richtung erstrecken-
den Vorsprung 77 an einer Ringstufe an, welche
den in Durchmesser erweiteren Bereich des Befe-
stigungsstutzens 74 mit dem im Durchmesser klei-
neren Bereich verbindet. Hierdurch ist der Auslauf
3 in axialer Richtung fixiert. Durch eine entspre-
chende Profilierung der AuBenkontur des Befesti-
gungsstutzens 74 wirkt der axiale Vorsprung 77
gleichzeitig als Begrenzung flir den Drehwinkel,
den der Auslauf 3 gegeniliber den Hauptgeh&use 1
durchmessen kann.

Patentanspriiche

1. Berlihrungslos gesteuerte Sanitdrarmatur mit
einem Geh3use, in welchem untergebracht
sind:
a) im wesentlichen elekironische Bauele-
mente, insbesondere ein Sender, ein Emp-
fdnger und ein elektronischer Schaltkreis,
welche berlhrungslos die Anwesenheit ei-
nes Benutzers in einem Erfassungsbereich
feststellen und hiernach ein Ausgangssignal
erzeugen;
b) im wesentlichen mechanische Bauele-
mente, insbesondere ein elekirisch gesteu-
ertes Ventil, welche in Abh&ngigkeit von
dem Ausgangssignal der elektronischen
Bauelemente und ggfs. anderen EinfluBgro-
Ben den FluB des Wassers steuern,

dadurch gekennzeichnet, daB
c) das Gehduse ein die Wasserkanile (22
bis 25) enthaltendes Hauptgehiuse (1) und
zwei symmetrisch zu einer Mittelebene (lI-11)
I6sbar angefligte griffdhnliche Ansitze (6,
7) mit jeweils einen im wesentlichen becher-
férmigen Geh3use (18, 52) umfaBt;
d) alle elektronischen Bauelemente (9, 10,
11) baueinheitlich von einem der griffihnli-
chen Ansitze (6) gehalten und zumindest
teilweise in dessen becherférmigem Gehiu-
se (52) untergebracht sind;
e) alle mechanischen Bauelemente (14, 17,
29) baueinheitlich von dem anderen der

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

12

griffahnlichen Ansitze (7) gehalten und zu-
mindest teilweise in dessen becherférmi-
gem Geh3use (18) untergebracht sind.

Sanitdrarmatur nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, daB zumindest einer der griff-
dhnlichen Ansitze (6) an dem Hauptgehduse
(1) unverdrehbar befestigt ist.

Sanitdrarmatur nach Anspruch 2, dadurch ge-
kennzeichnet, daB in dem offenen Ende des
Gehduses (52) des unverdrehbaren Ansatzes
(6) ein Befestigungsring (49) I6sbar befestigt
ist und daB der Befestigungsring (49) an einer
Seitenfliche des Hauptgehduses (1) ange-
schraubt ist.

Sanitdrarmatur nach Anspruch 3, dadurch ge-
kennzeichnet, daB sich die Schrauben (50) fir
den Befestigungsring (49) quer durch das
Hauptgehduse (1) hindurch erstrecken.

Sanitdrarmatur nach einem der Anspriiche 1
bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB minde-
stens einer der griffahnlichen Ansitze (7) ver-
drehbar ist und insoweit als echter Griff dient.

Sanitdrarmatur nach Anspruch 5, dadurch ge-
kennzeichnet, daB der verdrehbare griffahnli-
che Ansatz (7) einen Drehkolben (17) hilt, der
mit seinem den Kalt- und Warmwasserstrom
regelnden Bereich (26) in eine Kammer (21)
des Hauptgeh&uses (1) hineinragt.

Sanitdrarmatur nach Anspruch 6, dadurch ge-
kennzeichnet, daB der Drehkolben (17) als
Hohlkolben ausgebildet ist und zumindest die
Schliefelemente (30, 34) des elektrisch ge-
steuerten Ventils (14, 29) innerhalb des Hohl-
kolbens (17) angeordnet sind.

Sanitdrarmatur nach einem der Anspriiche 5
bis 7, dadurch gekennzeichnet, daB der ver-
drehbare griffahnliche Ansatz (7) an das
Hauptgehduse (1) mittels eines U-férmigen Be-
festigungsteils (59) angeschraubt ist, welches
in eine Nut (58) an einem mechanischen, von
dem verdrehbaren Ansatz (7) gehaltenen Bau-
element (17) eingreift.

Sanitdrarmatur nach Anspruch 8, dadurch ge-
kennzeichnet, daB das die Nut (58) aufweisen-
de Bauelement (17) zu einer seitlichen Stirnfla-
che fiihrende Ausnehmungen (63, 64) aufweist,
die in Fluchtung mit den Befestigungsschrau-
ben (60, 61, 62) fir das U-férmige Befesti-
gungsteil (59) gebracht werden k&nnen.
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Sanitdrarmatur nach einen der Anspriiche 5 bis
9, dadurch gekennzeichnet, daB eines der an
dem verdrehbaren Ansatz (7) gehaltenen me-
chanischen Bauelemente (17) einen Einstich
(65) aufweist, der einen radial von einem Kern
(67) des Bauelementes (17) vorspringenden
Ansatz (66) bildet, wobei dieser Ansatz (66)
durch Anlage an einem stationdren Teil (60)
die Verdrehbarkeit des griffihnlichen Ansatzes
(7) zumindest in einen Drehsinne begrenzt.

Sanitdrarmatur nach Anspruch 10, dadurch ge-
kennzeichnet, daB an einer Ringschulter des
Einstiches (65) in unterschiedlichen Winkelpo-
sitionen ein Anschlagstiick (70) befestigbar ist,
welches durch Anlage an einem stationdren
Teil (60) die Verdrehbarkeit des Ansatzes (7) in
einem Drehsinne begrenzt.

Sanitdrarmatur nach Anspruch 10 oder 11, da-
durch gekennzeichnet, daB das stationdre Teil
(60) eine Befestigungsschraube zur Halterung
des verdrehbaren Ansatzes (7) am Hauptge-
h3use (1) ist.

Sanitdrarmatur nach einem der vorhergehen-
den Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB
die becherférmigen Gehduse (18, 52) der griff-
dhnlichen Ansidtze (6, 7) mit ihrem offenen
Ende bzw. mit einem dieses verlangernden
Kragen (71) in eine Nut an der benachbarten
Seitenfliche des Hauptgeh3uses (1) eingrei-
fen.

Sanitdrarmatur nach einen der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB das
Hauptgehduse (1) am Sockelteil (2) durch eine
zentrale Schraube (72) befestigt ist.

Sanitdrarmatur nach Anspruch 14, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Trennstellen zwischen
den Zulaufkandlen (4, 5) und den Bohrungen
(22, 23) mit geeigneten Dichtungen versehen
sind und der Kopf der zentralen Schraube (72)
durch einen Dichtring (73) gegeniiber dem
Hauptgehduse abgedichtet ist.
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